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EBC 41 : Courant d’anode I, en fonction de la tension d’anode
V, pour différentes valeurs de la tension de grille V.

EBC 41 : Courant d’anode I, et pente S en fonction de la tension

de grille V, :
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EBC 41 : Résistance d’amortissement H.F. Ry en fonction de la
tension H.F. d’entrée V. pour trois valeurs de la résistance de
détection.
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EBC 41 : Composante alternative V., et composante continue
du signal détecté en fonction” de la tension H.F. d’entrée V,

(m = coefficient de modulation).






