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N° 133

- La correction acoustique des locaux
- Minuterie programmable

- Automatisme d'éclairage .
- Digitaliseur vidéo pour Atari et compatible
IBM.PC (1" partie)

- Convertisseur inverseur de puissance
+12V/05A .
- Alarme auto/moto a capteur inductif

Photocopies de I'article (Prix de I'article : 30 F):
- Amplificateur stéréo a tubes. Double push-puil
d'ELB4 - 2 x 28 Weff (1* partie)

N° 137

Photocopies de I'article (Prix de I'article : 30 F)
- Amplificateur stéréo 4 tubes, Double push-pu!
d'ELB4 - 2 x 28 Weff (2'™ partie)

Photocopies de I'article (Prix de 'article : 30 F) :
- Amplificateur & tubes ELB4, 2x5 Weff en classe A

N° 140

Photocopies de l'article (Prix de l'article : 30 F) :
- Le Quatuor, amplificateur classe A de 2x20 Weff
4 tubes ELB4

N° 143

- Les principes des haut-parleurs
- Décodeur PAL/RVB

- Traceur de courbes pour transistors NPN/PNP
- L'Octuor, bloc ampli mono de 54 Weff / 4-8-
16 Q, quadruple push-pull d'ELB4

N° 144
- La vision artificlelle
- Caméra CCD linéaire
- Filtre actif 24 dB/Qctave

- Générateur BF - Fréquencemaétre -
Périodemeétre 0,1 Hz & 2 MHz (distorsion < 0,1 %)

N° 145
Photocopies de I'article (Prix de I'article : 30 F) :

- Réalisez un kit de développement évolutif pour
microcontroleur 68HC11 (1™ partie)

Photocopies des articles (Prix de l'article : 30 F) :

- Réalisez un kit de développement évolutif pour
microcontréleur 68HC11 (2** partie)

- Le CLASSIQUE : amplificateur de 2 x 20 Weff

avec pentodes EL34

N° 147

- Kit de développement pour 68HC11, les interrup-
tions, le Timer et la programmation de I'EEPRO
(3™ partie) »

- Etude et réalisation d’une alarme temporisée avec
siréne et coupure d'allumage sur automobile

- Kit ALCION, enceinte 3 voies de Triangle

- Préampli stéréo a tubes ECF82 pour entrées
«haut niveau, lecteur CD-Tuner, Magnétophone...

N° 148

-E.S. P sur; le tube électrontcéua {causerie n°1)

- Kit de développement pour 6
Gestion de claviers matriciels
- Préamplificateur avec triode/pentode ECL86 en
«MU follower».

- Alimentation de bougies glow-plup en vol

- Amplificateur hybride tubes/transistors de

2x50 Weff / 8 Q

HC11 4*™ partie.

- En Savoir Plus sur ; le tube électronique

(la lampe) causerie n"2 -

- Kit de développernent pour 68HC11 (5*™ partie).
Mise en Oeuvre d’un afficheur LCD
Nghanumérique

- Digicode programmable avec alarme

- Alim stab HT pour préamplificateurs a tubes

- Le TDA7294 : un blec de puissance 4 canaux

- Booster automabile 4 x 75 Weff ou amplificateur
de sonorisation autonome

- Micro variateur et Switch

- Kitty 255. Caméra CCD d'instrumentation, réali-
sation de ia téte de caméra (2™ partie)

- Le PUSH : amplificateur de 2 x 12Weff 2 ECL86
Push-Pull en ultra-finéaire

- CAPACIMETRE Numérigue 20 000 points

- Chaine triphonique de 3 x 75 Weff pour
sonorisation ou écoute Hi-Fi (2~ partie)

- Kitty 255. Caméra CCD d'instrumentation, réali-

sation de la téte de caméra (3*
- Chaine triphonique de 3 x 75
écoute Hi- L_(P"" partie

- CAPACIMETRE 20 000 points (2 partie)

- Un caisson d'extréme Ijlrava avec les HP 13 VX
FOCAL ou PR330MO AUDAX (1™ partie)

- La triode 300B. Amplificateur de 2 x 9 Weff en
pure classe A sans contre-réaction

rtie)
eff pour sono ou

- KITTY 255, Caméra CCD d'instrumentation,
I'alimentation universelle (4*™ partie)

- Multimétre 4 rampes 35 000 points (1* partie

- Un caisson d'extréme grave avec le haut-parleur
13VX Focal (2* partie

- La triode 300B. Amplificateur de 2 x 9 Weff en
pure classe A sans contre-téaction (2 partie)

- Amplificateur a 2 tubes en série avec

pentodes EL86

N° 154

- Multimétre 4 rampes 35 000 points (2*™ partie)

- La 300B en push-pull classe A 20 Weff sans
contre réaction

- Jeu de lumieres 4 voies, Des jumieres au rythme
des notes

- KITTY 255 : caméra CCD : V'interface 8 bits

(5*™ partie)

- Un caisson d'extréme grave avec 13VX Focal ou
PR330MO Audax. Le filtre actif deux voies

- KITTY 255 : caméra CCD d'instrumentation : pré-
sentation du Iogiciel d'acquisition (6*™ partie)

- Générateur BF 20 Hz a 200 kHz

- Gomﬁte tours pour cyclo ou scooter

- Le DUO : un push-pull ultra linéaire de pentodes
7189 ou EL84

- En Savoir Plus Sur : La protection des transistors
de puissance bipolaires

- Module amplificateur de 150 Weff 2 TDA7294

- Filtre actif 2 voies pour caisson d'extréme grave
(4" partie)

- Caméra CCD d'instrumentation équipée du
capteur TC237 (7™ partie)

- Générateur vobulé 1 Hz - 1,5 MHz avec marqueur

N° 157

- La 6L6 : Reine des tétrodes. Double Push-Pull
-stéréo de 2 x 40 Weff

- Wtilisez votre oscilloscope en écran de télévision
- Filtre actif 3 voies Eour caisson de grave et
satellites : le passe-bande (5™ partie)

- Générateur vobulé 1 Hz - 1,5 MHz avec mar-
queur (24 partie)

- Les déphaseurs : le double cathodes

N° 158

- Commande d'un moteur Pas a Pas bipolaire avec
le kit de développement 68HC11

- Préamgﬁﬁcateur bas niveaux a tubes
ECC83/ECC81 pour platines vinyls ou microphones
- Enceinte deux voies Euridia 2000

- Générateur vobulé 1 Hz - 1,5 MHz avec marqueur
{3*™ partie)

- Commande d'un moteur Pas & Pas Unipolaire
avec le kit de développement 68HC11

- Enceinte deux voies Euridia 2000 (2*= partie)

- Générateur vobulé 1 Hz - 1,5 MHz avec marqueur
I'Anti-Barkhausen (4*™ partie)

- Le single : amplificateur de 2 x 8 Weff en classe A

- Caméra Kitty : linterface 12 bils (8* partie
- Les Tubes KT88 / KT90 . un push-pull en uitra-
linéaire classe AB1 de 2 x 50 Welif
- BC Acouslique/SEAS : Kits d'enceintes pour le
Home Cinéma

- Le Single || : amplificateur de 2 x 11 Welt

en classe A avec tétrodes 6550

Je vous fais parvenir ci-joint le montant

Q

par mandat O

30 F le numéro (frais de port compris)

€ civvvieenienenns - par GCP (O par chéque bancaire O

Quelques numéros encore disponibles (prix 30 F) :

122, 123, 125, 132, 135, 141, 142, 150

Je désire :

..n°133 0 ..n° 143 [ ..n° 144 O ..n° 147 U
..n°148 (] ..n° 149 7] ..n° 150 [J ...n° 151 [
.nt152 O] .n® 153 L1 ..n°154 D ..n° 155 U
.n°156 [ ..n° 157 [ ..n® 158 L] ..n° 159 [
Photocopies d’article :

..n°136 (1 ..n° 137 [J) ..n> 138 [ ..n° 140 [
..n°145 ] ..n° 146 [ ]
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PROGRAMMATION DE LA CARTE 12 BITS

Tableau 1 : Codes de commande de l'interface 12 bits (SX28 3 50MHz) !'| pose, etc...), soit de lire directement le
Commande Catégorie Fonctions remplies i | bus de sortie du SX28 dans le cas d’une
0000 Ordre simple Initialisation (RAZ FIFO, RC = 0, SX28 en attente)| | | communication sécurisée en mode
0001 Contrdle du CCD Nettoyage CCD + pose + transfert trame «Echo».
0010 Contrble du CCD Transfert d'une ligne dans le registre hotizontal
00141 Contréle du CCD Nettoyage du registre horizontal |
0100 Contréle du CCD Transfert du registre horizontal vers la RAM FIFO * Le bit D7 représente la ligne d’état de
0101 Demande de données Test du CAN / Lecture de la température la transmission entre le PC et le SX28
011g Demande de données Test de la RAM FIFO : JE 3 £
0111 (Libre) . (c’est I'équivalent du signal «Busy» utili-
; 1000 Passage de paramétres | Nombre de pixels & supprimer en début de ligne || | sé dans les communications paralléles).
:‘lg% Passage{dui I;’{ee;ram.éﬁns's Nombre de pixels utiles sur chaque ligne ' | Il permet également au PC de réguler le
1011 {Libre) - flux de données pendant la saisie en
1100 {Libre) = rafales des données issues de la mémoi-
1101 (Libre) s s | | re FIFO. Cette ligne est au niveau bas au
1110 Demande de données Lecture de la version du logiciel [ RAM vide !
1111 Ordre simple Annulation de la fonction en cours d’exécution repos (RAM vide !).
bt I id i
g Chronogramme n envoi d'un ordre simple BUS DE DONNéE DU SX28
o~ R | | Le bus de données RC est scindé en
| | deux parties, tandis que les bits RB6 et
PC-DATA X [CODE1] X [0000] L [CODE2] RB7 sont utilisés pour le contréle de la
Toycle RAM FIFO :
x * les bits [RC7..RC4] sont configurés
PC4/RTCC ﬂr_\__ \ m | | en entrée et utilisés conjointement
\ avec l'entrée timer RTCC. Lorsqu’une
Bus RC (SX) ,><>< )T(x [ CODE1 ] double impulsion positive est détectée
| Tr <300ns sur I'entrée RTCC, le microcontréleur
lecture RCO/3 N E Zzz qu’il doit lire une commande sur ce

Cycle PC H H n H ” ” I-L ” ” * les bits [RC3..RCO] sont configurés en

sortie et utilisés conjointement avec les
| | sorties RB6 et RB7. Avant d'écrire une
Définition des paramétres du chronogramme: | | donnée en mémoire, le SX28 exécute
une RAZ sur la mémoire FIFO, puis
envoie une impulsion d'écriture pour
chacune des données placées sur le

Tcyc;gl femps dun cycle complet Sa durée varie entre 8ps a4 12ps suivant les ports
parali¢les.

Tr: délai de réaction maximal du SX28 pour retransmetire le code regu sur son bus de

données. Tr est inférieur 4 250ns. bus. Le drapeau «EF\» passe au niveau
Remarque: si la carte 12 bits est partiellement ou totalement pilotse par un dispositf | | haut dés I"écriture de la premiére donnée
exteme au port paralidgle (un autre processeur, par exemple), il faut respecter une ! | dans la RAM.

période de "cycle PC" minimale de 500ns.

i - ] i H
ﬂ Linstant du changement d'éfat est sans imporfance entre le Dans le cas d'une communication

premier et le demier front. ' directe entre le SX28 et le PC, le micro-

contréleur utilise les bits RB7 et RB6

i :)m L'état présent entre les deux fronts est inconnu ou instable. ! ' | pour piloter Ia ligne d’état «Busy» de la
' : | | mémoire.

I?b;aim g,';“émgé’f"sur"’fe R eh ctsanin: - valgyr Remarquez que la mémoire FIFO est

purement passive, bien qu’elle assure un

i Ce syinbole indigue Trstant de lechwe du bus do donnde par réle clef dans les dialogues. Le transfert

Jﬂ_ le PC. : | | de Pinformation d’état du $X28 par I'in-

A | | termédiaire de la RAM permet d'utiliser

\ e La fidche précise que le front A est & l'origine de I'événement B. | | Punique bit d’entrée du PC (D7) pour ces

s : || deux boitiers.
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INTERFACE 12 BITS

Chronogramme n"6

Code $01 [%:0001] : nettoyage du capteur, pose, transfert trame

pc-DATA {0001 {Po(io){ Pt} P10} P1 (i)} P20o) P2thi}_Info ) 0000

RTCC

erercos R |

0

I

| Pose0, Posel et Pose2 sont des valeurs sur 7 bits (0..127). |

X x[x]x{x] X

PO(h) | PO(lo) |

Pose2 [ 0] X[ x| X/ X| X[ X

| P2 | P2(lo) |

Pose0

Poset 0] X] | x| | X|X] x

Pi(hi) | P10} |

CCD: 0=TC255,1=TC237
si Stop=0: Annuler ka pose

Transfert du décompte de temps pendant la pose

RAZ FIFO 4

Bus RC (SX) XX
TransfertP1 etP2 |
e XXX S

Bus FIFO état haute impédance

lecture FIFO

1
e, seeatonsasirow _ ' [\ [\ [/

[

1. le nettoyage systématique du capteur
avant une pose,

2. le lancement de la pose pour une
durée déterminée par le PC,

3. le transfert de trame dés la fin de Ia
pose.

Sans compter que pendant la pose, le
S5X28 ne reste pas inactif : non seulement
il renvoie a intervalles réguliers le
décompte du temps de pose restant,
mais en plus il reste & 'écoute du PC
pour interrompre une pose si l'utilisateur
en fait la demande. C’est ainsi la fonction
la plus compléte, mais aussi la plus com-
plexe de toute la caméra. Le chrono-
gramme n°6 présente la trame de com-
mande qu'il faut envoyer au SX28. Celle-
ci comporte 8 mots de 4 bits. Le premier,

qui représente évidemment le code de la
fonction, est suivi de 6 quartets repré-
sentatifs du temps de pose, puis du
quartet final «Info» . La durée de la pose
est définie par trois mots de 7 bits, notés
«Posel» , «Posel» et «Pose2» . La durée
d'une pose est définie ainsi :

Durée d’une pose = 16384 x Pose2 +
128 x Pose1 + Pose0 (en millisecondes).

La résolution du temps de pose est donc
de 1 ms, avec une précision meilleure
que 0,1 %. Si tous les paramétres sont
fournis & leur valeur maximale, il est pos-
sible d'atteindre 35 mn de pose environ
{on obtient 20987151 millisecondes
exactement). En ce qui concerne le para-
métre «Info», les 4 bits sont utilisés. Les
deux bits de poids fort correspondent

exactement aux valeurs que le SX28 doit
affecter aux bits de contréle de I'anti-
blooming sur le capteur ([0,0] par défaut).
Le bit D1 permet de confirmer (1) ou
d'annuler (0) la commande. Enfin, le bit
DO précise au SX28 si le capteur est un
TC255 (0) ou un TC237 (1).

Il est important que |'ordinateur replace
son bus de donnée de 4 bits & zéro aprés
I'envoi de la trame de commande. Si tout
s'est bien passé, le SX28 renvoie dans la
RAM FIFO le décompte du temps restant
toutes les 128 ms, selon la procédure
indiquée dans la deuxiéme partie du
chronogramme n°6. Ceci signifie que
seuls les paramétres «Posel» et
«Pose2» sont retransmis. La résolution
temporelle de cette information est bien
suffisante pour I'utilisateur, puisqu'elle
est rafraichie 8 fois par seconde l. Afin de
simplifier la gestion de la mémoire lors
des transferts de paramétres, le micro-
contréleur effectue une remise a zéro de
la RAM FIFO avant chaque écriture (donc
toutes les 128 ms). Le PC peut alors se
contenter de lire le décompte du temps
restant a son rythme, méme une seule
fois par seconde, ou encore uniquement
a la demande de l'utilisateur : la valeur
récupérée en mémoire correspondra
effectivement a la durée de pose restan-
te, a 128 ms prés. Evidemment, on sait
que la pose est terminée lorsque le total
renvoyé est nul. On peut aussi purement
et simplement négliger cette information
et utiliser un compteur indépendant sur
le PC, mais c'est toutefois a décon-
seiller |

Pour en finir avec cette fonction, rappe-
lons que toute pose en cours peut étre
annulée. Il suffit de placer sur le bus de
contrdle le code de commande [1111], et
rien de plus. Et surtout, il est inutile d'en-
voyer une impulsion de validation sur la
ligne RTCC l. Le SX2B annule alors la
pose dans un délai maximal de 128ms
(temps de réaction de Ia boucle de scru-
tation), puis place les paramétres
«Posei» et «Pose2» 4 zéro dans la RAM
FIFO, afin d’indiquer que la demande a
été prise en compte,
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LE SP1460 DE PHL AUDIO

Tableau 2 : paramétres du XB171-8-1460

Parametres du tweeter Coaxial 1,50 TWX

Impédance nominale
Rendement (1 W a 1 m)
Bande-passante recommandée
Angle de couverture
Puissance maximale (AES)
Niveau de pression maximum
Module d’impédance minimum
Inductance de la bobine mobile a 20 kHz
Facteur de force
Masse mobile

Paramétres Thiele-Small : Typiques (limites QC) mesurées a 20mA/20°C.

Fréquence de résonance
Résistance continue de la bobine mohile
Excursion linéaire du diaphragme

Valeurs maximums absolues

Tension d'entrée maximale courte durée
Fréquence de coupure basse préconisée
Température ambiante opérationnelle
Température de stockage
Environnement

z 6 Q2
E 95 dB SPL
BP 300 a 20.000 Hz
o # 100
P 60 W
SPL Max 111 dB
Zmin 430 a4.5kHz
100 pH
BL 8,80 N/A
Mms 0,011kg
Fs 1650 Hz (+250)
Re 3,9 Q (£0,5)
Xmax + 3.5 mm
Vmax 40V
3.0kHz
Ta -10 a +50 °C
-20 4 +70°C

Traité humidité

Intormations d’application

Poids net du haut-parleur
Filtre passif second ordre recommandé

53.10° kg
4,7 uF/0,33 mH

C/L

utilisé en assemblage au centre d'un
haut-parieur.

Le diaphragme est un dome semi-rigide
traité, de 1 pouce (25 mm) de diamétre.
Le maoteur est constitué de deux aimants
Neodymium. Ce type d'aimant permet
d'abtenir un champ magnétique intense
dans un volume tres faible. Du Ferrofluid
a faible viscosité assure un refroidisse-
ment efficace. Enfin, une bobine mobile
ultra légere en fil d’aluminium, raccordée
a des terminaisons filaires renforceées,
compléte ce véritable petit bijou.

Ses caractéristiques principales sont
présentées dans le tableau 2.

ETUDE TECHNIQUE

LE CAHIER DES CHARGES

* Volume inférieur a 7 litres

* Pression acoustique & 1 m, sans distor-
sion audible = 105dB

* Linéarité amplitude-fréquences 150 Hz
- 18 kHz + 3dB

* Faible directivité

LE CHOIX DU TYPE DE CHARGE
Le haut-parleur choisi est un modele

1360 sans cache noyau, il a donc prati-
quement les mémes paramétres Thiele et
Small que dans le cas d'EURIDIA ou
EURIDIA 2000. Nous aurions pu utiliser
la méme charge. Nous obtiendrions ainsi
une fréquence de coupure d’'environ
55 Hz (- 3 dB). Mais nous souhaitions
faire une micro enceinte, aussi avons
nous opté pour une charge close de 5
litres, ce qui nous donne une fréquence
de coupure de 125 Hz (- 3 dB) comme
indiqué a la fig. N°1 (une simulation
effectuée avec LEAP). Le fait d’avoir
choisi une charge de type clos permet
d'avoir la meilleure réponse transitoire
possible, mais au détriment de la répon-
se dans le bas du spectre.

Il suffira d'associer un filtre actif
Butterworth passe haut du 2* ordre
avec la méme fréquence de coupure
(125 Hz) pour obtenir une réponse
acoustique passe haut de type Linkwitz-
Riley du 4™ ordre,

LES MESURES SUR LE SP1460
Compte tenu de la taille réduite de cette
enceinte et de I'utilisation présumée de

celle-ci comme satellite, nous optimise-
rons la réponse acoustique de cette
enceinte a 20° de 'axe. Il ne sera donc
pas nécessaire de les orienter vers les
auditeurs.

COURBE AMPLITUDE-
FREQUENCES SANS FILTRE

La figure N°2 présente la réponse de
I'enceinte, mesurée en champ proche de
20 Hz a 200 Hz. On remarque la trés
bonne adéquation entre la simulation de
la fig. N°1 et la mesure. On retrouve la
fréquence de coupure et la pente d'atté-
nuation prévues.

La réponse du grave-médium (fig. N°3)
n'appelle pas de commentaire particulier.
On dispose d’'un excellent haut-parleur.
On remarque I'influence de la diffraction
de baffle entre 180 Hz et 1500 Hz qu’il
faudra corriger, un premier fractionne-
ment de membrane vers 4800 Hz et un
petit accident de phase a 7800 Hz sur la
courbe a 30° de I'axe. Apres corrections,
le rendement de I'enceinte devrait s'éta-
blir autour de 87-88 dB.

La figure N°4 représente la réponse du
tweeter. La courbe est reguliere et le
tweeter peu directif, avec une chute a
partir de 15 kHz et seulement a 30° de
I'axe. On remarque un accident aux envi-
rons de 9 kHz dans la mesure a 10° de
'axe, celui-ci disparait complétement &
20° et 30°, C'est une interaction de
phase typique entre le tweeter et le
grave-médium, car ce trou n'existe pas
lorsque 'on mesure le tweeter isolément.
Cela nous conforte dans I'idée d'optimi-
ser cette enceinte a 20° et non pas
dans I'axe ou a 10°. Comme ce «trou»
est non seulement étroit, mais dépen-
dant de I'angle de mesure, il ne sera heu-
reusement pas perceptible a I'écoute en
milieu semi-réverbérant, comme les
écoutes attentives ultérieures nous 'ont
confirmeé,

Nous avons eu l'occasion de mesurer
quelques  haut-parleurs  coaxiaux
d'autres marques et avons souvent
retrouvé ce type d'anomalie.
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18 kHz, car cela génére un léger surcroit
de définition trés agréable a I'écoute.

La directivité de cette mini enceinte est
trés faible, comme on peut le constater
d'aprés la figure N°7. On remarque I'ano-
malie de phase aux environs de 8 kHz a 0°
et a 10° qui disparait complétement a par-
tir de 20°. A 60° le niveau d'aigu ne com-
mence & chuter qu'a partir de 10 kHz.

La courbe d'impédance, présentée figu-
re N°8 est trés réguliére et presque résis-
tive & partir de 300 Hz. Cette enceinte
sera donc particulierement facile a piloter
pour les amplificateurs.

CONCLUSION TECHNIQUE

Le cahier des charges est largement res-
pecté, de surcroit la COAXIALE a une trés
bonne directivité pour une enceinte a
haut-parleur coaxial. Le rendement réel

s’établit & 87 dB pour 1 W a1 m. Un
ampli de puissance supeérieure a 50 W est
souhaitable pour en exploiter toutes les
qualités, L'énergie et I'espace sonore que
la «COAXIALE» est capable de délivrer,
sont vraiment incroyables.

L'impédance trés réguliére et quasiment
résistive, qui se situe légérement au des-
sus de 8 Q, représente une charge
trés facile & maitriser pour un amplifica-
teur.

Cette mini enceinte est a utiliser avec un
caisson de grave (qui pourrait étre
unique) tel celui publié récemment dans
la revue. Les caractéristiques du filtre
actif seront les suivantes :

* Filtre passe haut Butterworth 2*™ ordre,
Fc : 125 Hz (c'est a dire une seule sec-
tion de filtrage).

* Filtre passe bas Linkwitz-Riley 4*™

ordre, Fc : 125 Hz (c’est a dire deux sec-
tions de filtrage Butterworth 2*™ ordre en
série).

Bien que I'étude n'ait pas été faite dans
ce but, |l reste parfaitement envisageable
de monter le haut-parleur SP1460 dans
le coffret Bass Reflex de 12 litres décrit
pour «EURIDIA 2000» (en omettant bien
s(r les pergages pour le tweeter). La fré-
quence de coupure basse passe alors a
quelques 55 Hz (-3dB) et permet ainsi de
se dispenser d'un caisson supplémentai-
re. On peut utiliser le méme filtre passif
que pour la mini enceinte.

REVUE DE DETAILS

CONSEILS ET TOURS DE MAINS
Dans les n°158 et 159, tout ou presque a
été dit dans nos explications pour reali-
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UN SINGLE END DE 2 x 18 Weff

Figure 3 : montage en simple étage, classe A
Tension Polarisation Courant Résistance Charge Puisance
plague Vp grille Ug plaque Ip interne Ri anodique Rp de sortie Ps
750V -98V 95 mA 1.7 kQ 3400 Q 15W
1000V -145V 90 mA 1.7k 6 000 Q 24 W
1000V -155V 65 mA 1,9 kQ2 9000 Q 21 W
1250V -195V 80 mA 1,7kQ 11 kQ 30w
1250V -2090V 52 mA 21kQ 16 kQ 24 W
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ficateur, nous vous conseillons de | intercalant un transformateur 5 kQ/10 kQ | (série NOVAL), pouvons-nous «drivers

visser définitivement les deux capots de
'appareil, celui-ci devant fonctionner
parfaitement dés la premiére mise sous
tension.

La 845 doit impérativement fonction-
ner verticalement pour ne pas abréger
sa durée de vie. Pour en avoir «tripoté»
une a la Rédaction & maintes reprises
sans aucune précaution (ce tube suscite
de I'admiration méme a froid 1), elle s’est
retrouvée a la corbeille sans avoir pu,
méme une seule fois, «s’échauffer».

L’ETAGE DRIVER

Comme nous I'avons souligné, piloter la
grille d'une 845 n'est pas une mince
affaire. Disons qu'il faut un tube de puis-
sance pour driver ce tube de puissance !
Un audiophile japonais passionné, mon-
sieur Susumu Sakuma, est méme allé
jusgu'a driver une 845 par une 845 en

entre les deux tubes !

Un autre transformateur en entrée serten
préamplification passive (de rapport
600 Q 7 20 kQ) et un transformateur en
sortie charge 'anode de la deuxiéme
845, voila qui fait une réalisation bien
lourde et a coup sir bien onéreuse.
D’autres ont remplacé la 845 d’enirée
par une 300B, curieux mariage !

Des bases d'autres réalisations utilisent
I'EL34, 'EL83, I'EL84...

A Led nous apprécions beaucoup les
qualités de la triode / pentode ECLS6,
nous I'avons donc une nouvelle fois mise
a contribution.

Si pour le 300B du Led n°152 'ECL86
était montée en Mu-Follower, cette confi-
guration ne convient pas a la 845.

Nous avons donc utilisé la triode de ce
tube en préamplification en tension et la
pentode en puissance. Ainsi, avec un
tube unique de faible encombrement

dans de bonnes conditions la 845 qui va
«cracher» entre 18 et 20 Weff.

La figure 4 dévoile le schéma de princi-
pe que nous avons adopté. Il est trés
simple, fiable et performant.

La modulation est appliquée a la grille de
commande de la triode au travers d’un
potentiométre de volume P1.

La cathode est polarisée en continu par
R1, résistance découplée par le conden-
sateur C1 dont le role est de garantir la
stabilité de ce potentiel continu dés lors
indépendant des variations alternatives
du signal audio.

L'anode est chargée par une résistance
de 47 kQ (R3), alimentée par la cellule de
filtrage R7/C2.

Le signal audio amplifié est prélevé par
C3 qui blogue également la haute ten-
sion continue. La liaison alternative est
ainsi assurée dans de bonnes conditions
vers la grille de la pentode.
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CON Mle / Femelle

Le kit compler : 2 250 F TTC

I"'uniTé (norT comnris)






