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TECHNICAL DATA

Mains valtages
Power consumption
Turntable speeds
P.U.-heads

Stylua pressure
Preamplifier
Dimensions

r 110-127-220-240 ¥V, 50 /60 Hz
: 17T W

: 33 1/3 - 45 r.p.m.

: GPZ21LA-GP300-GP400-GP401
1 2-4 g fadjustable)

: A2GHY1S

r 270x340x 3 mun

® CARACTERBTIQUES TECHNIQUES

Tensions secteur
Consommation
Vitegees du platean
Tetes P.U,
Preaaion d'aiguille
Préamplificateur
Dimensions

@ DATI TECNICI

Tensipne di alimentazione
Conpumo

Velogitd del piatto
Testine

Pregsione gulls puntina
Preamplificatore
Dimengioni

@ TEKNISKA DATA

Nilspunningar
Effeletfirbrukning
Hagtigheter
Nilmikrofoner
Niltryck
Firforstirkare

Dimengioner i

@ TEKNISKE DATA

Nettspennioger
Effektiorbruk
Hastigheter
P.U.~hoder H
Stifttrykk
Forforaterker :
Dimeng{oner :

: 110-127-220-240 V, 50,/60 Hz
17T W

: 33 1/3 - 45 tr/mn

: GP213-GP330-GP400-G P40l
: 2-4 g (ré&glable]

: 22GHS15

: 2T0x340x% rmun

; 110-127-220-240 V, 50 /60 Hz
: 1 TW

<+ 33 1/3 - 45 giri al mimto

+ GP213-GP390-GPA00-GP40]
: 8-4 g (regolahbile)

: 22GHY915

: 270x340x20 mm

: 110-137-220-240 V, 50,/60 H=
1, TW

+ 33 1/3 - 45 v/min,

r GP213-GP380-GP400-GP401
: 2-4 g {justerbert)

1 22GHNS

270x340%x90 mm

: 110-127-220-240 ¥, 50 /60 Hz
1T W
+ 321/ - 45 omdr./min,

GP213-GP390-GP400-GP401

1 2-4 g (reguierbar)

22GH915
2T0x340x90 mm

@ TECHNISCHE GEGEVENS

Netapanoingen - 110-127-220-240 V', 50 /60 He
Opgenomen veErmOgen 11,7 W

Toereotallen 1 33 1/3 - 45 pmw. /min,

P.1UJ, koppen : GP213-GP3g0-GFP400-GP401
Naalddruk : 2-4 gr, (inatelbaar)
Vogrversterker : Z220HA15

Afmetingen : 270x340x%0 mm

@ TECHNIZCHE DATEN

Netzgpannungen :

Leistungsaufnahme .
Drehzahl deg Plattentellers :
Tonsbpehmer :
Auflagegewicht der Natel

: 110-127-220-240 V, 50/60 Hz

17 W
33 1/ - 45 U /min
GP213-GP390-GP400-GP401]

; 2-1 g {(einstellbar)

: 22GHO15
: 270x340x90G mm

@ DATOS TECNICOS

+ 110-127-220-240 ¥V, 50 /60 Hz
:1,TW

+ 33 1/3 - 45 rev,/min,

: GP213-GP350-GP400-C P4l
1 2-4 gr. |ajustable)}

: 22GH915

1 2T0x340x90 mm

TEENISKE DATA

Vorveratdrker
Abmegsungen

Tensiones de red
Potencia de consumo
Velocidades de meaa
Cabeza fonocapiora
Pregidn de aguja
Pream plificador
Dirmnensiones

Netspaendinger : 110-127-220-240 V, 50,/60 Hz
Stramforbrug 17 W

Hastigheder : 33 1/3 - 45 pmdr./min,
Plck-up's : GP213-GP3450-GP400-GP401
Niletryk + 2-4 gr. {justerbar)
Forforstmerker + 22GHA15

Dimensioner : 8T 340480 mm

@ TEKNISET TIEDOT

Verkkojinnitteet : 110-127-220-240 V, 50/60 Hz
Tehon kulutus LT W

Pybrimignopeudet : 33 1/3 - 45 r/min

ARjnipiy s GP213-GP390-GP400-GP401
Neulan paioe : 3-4 g (edudettivi)
Egivghvigtin 1 22GH915

Mitat r 2T0%340x90 mm
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small, ¢ 238 mm
large, ¢ 264 mm

smail.¢ 250 mm
large.¢ 265 mm

LELE. ]

#

4822 502 30085
4822 530 70123
4822 502 11162
4822 530 70119
5322 532 14463

4822 530 70114
4822 530 70115
4822 505 10325
4822 502 11004
4822 815 24555

4822 530 70116
4822 532 10334
4822 532 60579
4822 466 50057
4822 466 20101

4822 528 10296
4822 528 10358
4822 528 10295
4822 358 30122
4822 411 50313

4822 402 60413
4822 492 40237
4822 290 /0198
4822 290 60199
4822 361 70292

4322 462 70913
4522 492 50845
4822 401 10613

A 4822 390 10018

ONLY FOR 22GC027/19

l SK1

o

65
66
67
68
69

TO
T1
T2
T3
T4+T76

(SK1)

75+513+514

77
78
79
80

81
K

84
35

86
87

BE+83+302

89
30

21
93

893

220 V-,

C 2

Fig. b

4822 401 10614
4822 492 31141
4822 402 50118
4822 256 90145
4822 402 50121
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4822 520 102390
4822 535 908486
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48322 402 20058
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R1 (6,8 k9 5% 5.5 W)
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Pre-amplifier 22GH315
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Switching the gramophone on

When the arm is lifted from the support and moved inwards,
closing-plate 82 pushes switching strip 67 out of its stop
posgition, Then, this switching strip ig drawn towards the
switching contacts 68 by spring 66, As a result, the motor
starts running, and with the lift the stylus can be placed on
the record.

Stop mechanism

When the "stop" push-button is depressed with spring 98 (on
stop rod 95) trip pawl 84 iz pushed out of the way {see adjust-
ment - Fig. 1). Consequently, trip pawl 84 moves into the
track of the switch-off projection,

Then, the switch-off projection, under the middle of control
disc 54, can push away strip pawl 84, Lock 85 which is secured
to this pawl, is so turned away; drive sirip 102 ias released s0
that thig strip is pushed upwards by switch bracket 106,

The projection of drive strip 102 moves then into the apiral
groove of control diac 54, This drive strip 102 moves then
via the upper guide also in spiral groove of the control dise
and is pushed cutwards; besides, operating strip 100, which
abufis against this bracket, is pushed away. This operating
strip 100 has two functions: raising - and putting back the

PU arm,

Raising is done with lift support 97, Putting back the PU arm
is done because closing plate 82 secured to holder 75, is
carried along when operating strip 100 moves outwards.

On top of holder 75 the PU arm is secured, which is then
moving towards the support, Arrived in its outer pogition,
drive strip 102 is gradually pushed out of spiral groove along
the outer sloping groove; subsequently, the drive strip is
transported by spring 104 to its initial position along its lower-
most guide,

Because operating strip 100 is coupled via coupling piece 101
to drive strip 102, this operating strip also returns to its
initial positionn. During this moevement, a projection on the
side of drive strip 102 pushes bragket 69 out of the way so that
awitching strip 67, which is coupled to drive strip 102, is no
longer connected to the mains voltage. This etrip remaina
disconnected because the switching strip ies stopped by pro-
jection "x™ on V-plate 105,

Stop mechanism (automatic)

When the PU arm moves to the middle, the projection on
holder 75 moves backwarde in pawl strip 81,

When the needle is 65 mum irom the centre of the vurntable
(1/2 eritical diameter), this projection abutts against the back
of pawl sirip 81.

As soon as the stylus reaches the large pifch groove, pawl
gtrip 81 ie shifted and pawl 84 movee into the track of the
switch=off projection, This switch-off projection pishes the
pawl out of the way; thus, the stop mechanism is put in action
{see Fig.2) . I{ the normal groove of the record is partly within
the radius of 65 mm, the switch-off projection under the control
dise pushes the pawl somewhat away. Only if the large pitch
groove is reached by the stylug, does the control disc push

the pawl out of the way.

Mechanism for raiging the lift by hand

Ralsing: o

When the lift button is set to position """, 1ift rod 92 moves
forwarde, Consequently, tumbler 94 is released and falls on
step "Y" of V-plate 105; in this way the step is stopped in one
direction. The hook at the end of lift rod 92 moves spring 111
on greage cup 109, Thig grease cup is coupled to operatling
gtrip 100, which, consequently, moves outwards,

Along the sloping outer groove of the operaiing strip, lift
support 97 and the PU-arm are pushed upwards. The 1ift height
can be adjusted when plate 107 is screwed upwards or down-
wards with screw 2, (See adjustment - Fig.3.)

Lowering:

When the 1ift button is set to poaltion ”I", lift rod 92 moves
backwards. As a result, spring 111 on grease cup 108 1s
releagsed, and tumbler 94 is pushed towards the mounting plate,
By means of spring 110 and the damping by the grease cup, the
lift is lowered slowly.

C351097
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Inschakelen van het apparaat

Door de arm van de steun te halen en deze naer binhen te be-
wegen wordt door gluitplaat 82 de schakelstrip 67 uit zi)n arret
geduwd en door middel van veer 66 naar de schakelcontacten
68 getrokken, De motor gaat m draaien en men kan met behulp
van de lift de naald op de plaat zetten,

Afslagmechanigme

Door op toets "atop' te drukken wordt door middel van veer 96,
bevestigd op stopstang 95, taster 84 verdraaid (zie instelling,
fig. 1}. Hierdoor komt taster 84 in de baan van de uitschakelnok,
Nu kan de uitgchakelnok, midden onder de commandoschijf 54,
deze tapier 84 wegduwen, Grendel 85, welke hieraan vagtzit,
draait hierdoor weg en aandrijfstrip 102 deblokkeert, zodat
deze aandrijfatrip door middel van schakelbeugel 106 naar
boven wordt gedrukt, De nok van de aandrijfstrip 102 komt dan
in de spiraalgleuf van de commandoschuif 54, Deze aandrijf-
strip 102 loopt mm via zijn bovenste geleiding mee in de spiraal-
gleuf van de commandeschijf en wordt naar buiten geduwd;
tevens wordt bedieningsstrip 100, die tegen deze beugel 102
aanligt, weggeduwd. Deze bedieningsstrip 100 heeft twee
functies: nl. het liften en terugzetten van de PU-arm. Het

liften gebeurt door het naar boven duwen van de liftsteun 97,
Het terugzetten van de PU-arm gebeurt doordat bij het nagr
buiten bewegen van bedieningsstrip 100 de op de houder 75
bevestigde sluitplaat §2 meegenomen wordt.

Aan de bovenzijde van deze houder 75 is de PU-arm bevestigd
die dus nu naar de steun wordt bewogen. In zijn buitenste pogitie
aangekomen, wordt aandrijfstrip 102 door middel van een oploop
in de commandoschiif geleidelijk uit de spiraalgleuf geduwd en
dan door veer 104 langs zijn onderste geleiding in zijn uitgangs-
positie teruggebracht.

Doordat bedieningsatrip 100 via koppelstuk 101 gekoppeld is
met aandrijfstrip 102 komt deze bedieningsstrip eveneens in
zijn witgangspositie terug, Tijdens deze beweging drukt een

nok aan de zijkant van deze aandrijfstrip 102 beugel 69 om,
waardoor schakelsgtrip 67 welke hieraan gekoppeld ig vrijkomt
van de netspenning,. Hij blijft vrij omdat de schakelstrip ge-
arreteerd wordt door nok "x' op V-plaat 105,

Afslagmechanisme (automatisch)

Wanneer de PU-arm zich naar het midden beweegt, zal de nok
op houder 75 zich naar achteren in tasterstrip 81 bewegen.
Als nu de naald 65 mm (1/2 gcherpsteldiameter) van het hart
van de draaitafel verwijderd i3, zal deze nok aanliggen tegen
de achterzijde van de tasterstrip 81.

Wanneer ot de naald in de grote spoedgroef komt zal de
tagterstrip 81 verschoven worden en komt taster 84 in de baan
van de ultschakelnok,

Dezé uitechakelnok zal de taster wegduwen en zodoende het
afslagmechanisme in werking stellen {zie instelling antoma-
tische afslag, fig. 2), Als nu de normale groef van de plaat
doorloopt binnen de straal van 65 mm zal de uitschakelnok
onder de commandegchijf de taster steeds iets omleggen,

Pas ale de grote gpoedgroef voor de naald komt zal hij de
taster wegduwen,

Handliftrnechanisme

Heffen:

Door de liftknop in stand " ¥ " te zetten beweegt de liftstang

92 naar voren, Hierdoor komt tuimelaar 94 vrij en valt op de
trap "Y" van de V-plaat 105 waardoor deze in &&n richting
wordt geblokkeerd. De hask aan het einde van liftstang 92
brengt veer 111 op vetpot 109 in beweging, Deze vetpot is
gekoppeld met bedieningsstrip 100 die hierdoor naar buiten
beweegt.

Door middel van de schuine oploop aan het eind van de bedienings-
atrip wordt liftsteun 97 en dug ook de PU-arm omhoog geduwd,
De lifthoogte kan ingesteld worden door plaatje 107 met schroef
2 omhoog of omlaag te achreoeven (zie instelling fig. 3).

Dalen:

Door de liftknop in stand "% " te zetten beweegt de liftstang

92 naar achter. Hierdoor wordt de veer 111 op vetpot 109 log-
gelaten en tuimelaar 84 richting montageplaat geduwd.

Onder invloed van veertje 110 en de demping van de vetpot daalt
de lift langzaam,




D,

Mise en marche du tourne-diggue

Lorsaque le bras de lecture est soulevé de son support et
amené vers le centre, lg plaque de blocage 82 fait se mouvoir
la barrette de commutation 67 de sa position dfarrét.

Ensuite, cette barrette est tirée par ie ressort 66 vers le con-
tacts de commutation 68, Le moteur se met alora & tourner et,
grice au dispositif de soulévement, on pourra placer lfaiguille
aur le disque.

MEcahisme d'arrét

Lorsqu‘on enfonce la touche "gtop, le ressort 96 fixé 4 la
tige d'arret 95 fait dévier le palpeur 84 {voir réglages fig, 1),
Par conséquent, le palpeur 54 se place dans la trajectoire de
la came de déclenchement,

A présent, la came de déclenchement gous le centre du diggue
de commande 54, pourra repousser le palpeur 84. Le verrou
85 [ixé A ce palpeur est détourné et la barrette d'entrafnement
102 en est bloquée, Celle-ci est poussé vers le haut par 1'étrier
de commutation 106, 1.a name de !a barrette d'entramement
102 se déplace alors dans le sillon de la spirale du disque de
commutation 54, Cette barrette d'entrainement 102 se place
aussi dans le silloen de la spirale du disque d= commande,
guidée par la piste supérieure, et eat poussé> vers l'extérieur,
La barrette de commande 100 gui se trouve contre ¢et étrier
est zussi repoussée, La harrette de commande 100 a deux
fonctiona: le souldvement et la remise en place du bras de
lecture,

Le souleévement s'effectue en poussant le support de levier 97
vers le haut, La remise en place du bras, se fait parce que la
plague de blocage 82 fixée au support 75 est entrafnée lorsque
la barrette de commande se déplace vers 1'extérieur,

Le brag de lecture est fixé a la partie supérieure du support
75; le bras se déplace alors vers ce support, Arrivé dans sa
position extréme, la barrette d'entraimement 102 est amenée
graduellement dana le gillon externe (en pente) et enfin, en
dehors de la spirale et ensuite, par le resasort 104, elle egt
ramenée & sa position de départ le long de la piste inférieure,
Parce que la barrette de commande 100 est couplée 3 la bar-
rette d'entralnement 102 gréice 3 la pidece 101, cette barrette
de commande revient aussi A sa position de départ. Lors de
ce mouvement, une came se trouvant sur le cdté de la barrette
d'entrainement, repousae 1'étrier 67, d'oll la barrette de
commutation 102 qui est couplée n'est plug sous tension de
réseau, Cette barrette reste déclenchée parce que la barrette
de commutation est arrgtée par la came "x" sur ia plague en
V=105.

Mécanisine d'arrét {automatique)

Loraque ie bras de lecture si déplace vers le centre, la came
sur le suppeort 75 retourne dans le cliquet 81,

Lorsque l'aignille est & 65 mm du centre du platesu tournant
(1/2 diam@tre critique), cette came se placera contre le cbté
arriére de ce cliquet 81,

Déa que 1'aiguille se place dans le sillon rapide, le cliquet 81
est déplacé et le palpeur 84 se place dans le piste de la came
de déclenchement, Cetie came repoussera le palpeur et de ¢e
fait, mettra le mécanisme dfarrét en action (voir fig. 2).

8i le sillon normal d'un disque egt partiellement dans un rayon
de 65 mm, la came de déclenchemernt soua le disque de com-
mande repousse légérement le palpeur. Ce n'est que lorsque
l'aiguille arrive sur le sillon rapide que, le disque de com-
mande repousge le palpeur.

Mécanisme de soulévement manuel

Soulévement:

Lorsque le boutan est placé en position " ¥ " lg tige de levier
avance. De ce fait, le tumbler 94 est dégagé et se place au
niveau "Y' de la plague 105, celle-ci &tant bloguée dans un aens,
Le chrochet 4 l'extrémité de la tige de levier 92 met le resgort
111 sur le godet graigseur 109 en mouvement, Ce godet grais-
seur est couplé 3 la barrette de commande 100, qui, de ce fait,
se déplace vers l'extérieunr,

Grice aux sillon externe (en pente} de la barrette de commande,
le support de levier 57 et de ce fait, le bras de lecture, sont
soulevés,

L'hauteur de souidvement est réglable par la plaguette 107 que
1'on souléve ou abaisge avec la vis 2 (voir réglage fig.3).
Abaiseement:

Lorsque le bouton eat placé en position " X ", la tige de soule-
vement 92 recule. Il en résulte que le ressort 111 sur le godet
graisseur 109 egt lib&ré et le tumbler 94 est poussé vers la
plaque de mentage,

Par le ressort 110, et l'amortiseement de 1a chute par le godet

graigseur, le levier est abaissé lentement,

<

Einschalten des Gerfites

Wenn man den Tenarm von der Siitze nimmt und diesen nach
innen bewegt, wird Sehaltstreifen 67 darch Verschlussplatte g3
aus seine Arretiervorrichtung pedriickl und mittels Feder 68
nach den Schaltkontakten 68 gezogen. Der Motor fingt an zu
laufen und mit Hilfe des Liftes kann die Nadel auf die Platte

aufgesetzt werden.

Abgchaltmechanik

Dureh Driicken der Taste "Stop" wird Tagter B4 durch die an
Stoppatange 95 befindliche Feder 96 gedreht (siehe Einstellung
Abb.1) .

Hierdurch gerat Taster 84 in die Bahn des Ausschaltnockens,
Der Ausschalthocken - mitten unter Kommandoscheibe 54 ~
drilckt Taster 84 weg, Riegel 85, der sich zn Taster B4 befindet,
dreht jetzt weg und Antriebgstreifen 102 wird entriegelt, so
dass diegser Antricbgstreifen durch Schaltbugel 106 nach oben
gedriickt wird. Der Nocken von Antriebgstreifen 162 gert in
die Spiralrille der Kommandoscheibe 54, Dieser Antriebs-
gtreifen 102 14uft jetzt Uber seine oberste FUuhrung mit in der
Spirairille der Kommandoscheibe und wird nach aussen ge-
drlickt. Auch Bedienungsstreifen 100, der an diesen Biligel
grenzt, wird weggedriekt. Der Bedienunggstreifen 100 hat
zwel Funktionen, nimlich Heben und Sernken des Tonarms.

Das Heben geschieht durch Heraufdriicken der Liftstlitze 97,
Das Senken des Tonarms geschieht dadurch, dass beim Heraus-
achwenken von Bedienungsstreifen 100 die am Halter 75
hefestigte Verschlussplatte 82 mitgenommen wird.

An der Obergeite des Hajiers 75 ist der Tonarm befestigt, der
jetzt also nach der Stitze bewegl wird, In seiner #ussersten
Stellung angekommen, wird Antriebsstreifen 102 infolge einer
allmihlichen Steigung in der Kommandoscheibe langsam aus
der Spiralrille gedrickt und durch Feder 104 entlang seiner
untersten Fuhrung in seine Ausgangsstellung zuruckgebracht.
Da Bedienungssatreifen 100 tber Kupplungsstlick 10l mit
Antriebsstreifen 102 gekoppelt ist, gelangt dieser Bedienungs-
streifen ebenfzlls in seine Ausgangsstellung, Whhrend dieaer
Bewegung driuckt ein Nocken an der Seite des Antriebssireifens
102 den Bligel 65 zuriick, wodurch der hieran gekoppelte
Sehaltstreifen 67 nicht mehr mit der Netzspannung verbunden
ist.

Dieser Zustand bleibt, weil der Schaltstreifen durch Nocken
Uy auf V-Platte 105 arretiert wird,

Absgchaltmechanik (automatigch)

Wenn sich der Tonarm zur Mitte bewegl, bewegt sich der
Nocken von Halter 75 nach hinten in Fuhlerstreifen 81, Wenn
die Nadel jetzt 65 mm von der Plattentellermitte entfernt isgt
(1/2 kritischer Durchmesaer), sttsat dieser Nocken gegen die
Rlickgeite von Fuhlerstreifen 81,

Sobald die Nadel in die grosse Auslaufrille ger#t, verschiebt
sich Fuhlerstreifen 81 und gelangt Taster 84 in die Bahn desg
Ausachaltnockens,

Dieger Ausschaltnocken driickt den Taster zurlck und stellt
auf diege Weise die Abschaltmechanik in Betrieb {siehe Ein-
stellung Abschaltautomatik, Abb, 2}, Wenn jetzt die normale
Rille der FPlatte innerhalb eineg Sirabls von 65 mm weiterliuit,
stellt der Ausschaltnocken unter der Kommandoscheibe den
Taster stets etwas mehr um. Erst wenn die Nadel die Auslauf-
rille erreicht, drticki der Ausschaltnocken den Taster zuriick,

Handliftmechanik

Anhehen;

Stellt man den Liftknopf in Stellung "¥ ", bewegt sich Lift-
grtange 92 nach vorne, Hierdurch kommt Wipper % frei und
a1l suf Stufe "Y' der V-Platte 105, ao daes diese in einer
Richtung blockiert wird.

Der Haken am Ende von Liftstange 32 bewegt Feder 111 von
Fettopf 109, Dieser Fettopf igt mit Bedienungsstreifen 100
gekoppelt, der hierdurch nach aussen bewegt,

Durch die allmihliche Steigung am Ende deg Bedienungsstrei-
fens, werden Liftsttitze 97 und also auch der Tonarm nach

oben gedruckt,

Die Lifthbhe kann eingestellt werden, indem man Platte 107

mit Schraube 2 hdher oder tiefer schraubt (siehe Einstellung
Abb. 3).

Senken:

Stellt man deun Liftknopf in Stellung "X ", bewegt sich Liftstange
92 nach hinten. Hierdurch 18st gich Feder 111 von Fetiopf 109
und drickt Wipper 94 in Richtung der Montageplatte.

Unter Einfluss von Feder 110 und durch Dimpfung deg Fettopfes
sinkt der Lift langsam,
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Conectado del aparato

Levantindose el brazo del soporte v moviéndola hacia adentro
Ia tirz de conmutacién (7 es empujada de su retén por la placa
de cierre 82 y movido hacia los contactos de conmutacién 88
por ¢l resorte 6. El motor comienza ahora a girar y la aguja
puede ser puesta gobre el disco medlante el ascensor,

Mecanismo de parg

Oprimiéndose a la teecls "stop' el palpador 84 es volcado
mediante el reaorte 96, situado sobre la barra de paro 85
(véaae "ajuste”, fig. 1),

Debido a esto el palpador 84 entra en la pista de la leva de paro.

Ahora esta leva de paro puede, centralmente debajo del disco
de mando 54, empujar al palpador 84,

El cerrojo 85 cual se encuentra sujetado a ¢sta es movido a
un lado y la tira de accionamiento 102 es deblogueada, de mode
que esta es empujada hacia arriba mediante la palanca de
conmutacidn 1086.

Lc leva de la tira de accionamiento 102 entra entonces en la
ranura espiral del disco de mando 54,

Esta tira de accionamiento 102 corre ahora a través de su
gulador superior también en la ranura espiral del diseco de
mando y es empujada hacia afuera, Al mismo tiempo eg
también empuiado hacia afuersa la tira de manejo 1040, cuaal
esld apoyvada contra la palanca de conmutacién 102, Esta tira
de manejo 100 tiene dos funciones, a saber: el aacender y
descender del brazo fonocaptor. La ascension es efectuada
empujando el soportc det ascensor 97 hacia arriba,

El reposicionado del brazo fonocaptor es efectuado debido a
gue al moverse la tira de manejo 100 hacia afuera esta lleva
consigo 2 la placa de cierre 32 fijada sobre el soporte 75.

El brazo fonocapior se encuentra fijado sobre e] extremo
superior de este soporte 75 de modo que ¢l brazo serf movido
entonces hacia su soporte.

Cu:ando el brazo ha llegade a su posicién més extrema la tira
de accionamiento 102 eg empujada paulatinamente fuera de la
ranura espiral mediante un levante en el disco de mando v
luego devuelta a la posicién inicial a través de su guiador
inferior por medio del resorte 104,

Debido a que la tira de manejo 100 es acoplada a la tira de
accionamiento 102 mediante 1a pieza de acoplamiento 101, 1a
tira de manejo vuelve también a su posicién inicial, Durante
este movimiento un saliente situado en el lado lateral de la
tira de accionamiento 102 empuja a la palanca 69 por lo gque
la tira de conmutacién 67 acoplada a esta se libra de 1a tensidén
de red,

Esta queda libre debido a que la tira de conmutacién es rete-
nida por el saliente "x" sobre 1a placa-Vv105,

Mecanismo de paro {automitico)

Cuando ¢l brazo fonocaptor se mueve hacia el centro del disco
la leva sobre el soporte 75 mover4 hacia atris en’la tira pal-
padora 81,

Ahora, cuando la aguja se encuentra a una distancia de 65 mm
(1/2 difimetro de aguste fing) del centro de la mesa de giro
esta leva se encuentrarf justamente contra el lado posterior
de la tira palpadora B1.

5i la aguja entra ahora en la ranura espiral al final del disco
la tira palpadora 31 se correrf y el palpador 84 entrarf en
la 6rbita de la leva de desconectado,

Esta leva de desconectado empujari al palpador por lo que
geri accionado el mecanismo de paro (v€ase al ajuste del
paro automitico, fig. 2). Si la ranura normal del disco sobre
pasa el rayo de 65 mm la leva de desconectado debajo del
diseo de mando veolcaré cada vez un poco al palpador. Solo
cuando la aguja entra en la gran espira final empujari esta

al palpador.

Mecanismo agcensor manual

Agcenso:

Colocéndose el botéa del ascengor en la posicién " ¥ " ]a
barra del ascensor 92 moveri hacia adelante,

Eato libra a la pieza basculante 94 cual cae sobre la escalera
"Y' de 1a placa-V105 bkloqueando a esta en una sola direccién.
El gancho en el extramo de la harra del ascensor 92 acclona

el resorte 111 sohre el recipiente de grasa 109, Este reci-
piente de grasa egs acoplado con la tira de manejo 100 cual se
mueve por ello hacia afuera.

Mediante la pendiente en el final de la tira de manejo el soporte
del ascensor 97 y por consiguiente también el brazo fonocaptor
€5 levantado, La altitud del ascensor puede ger ajustada des-
plazindose a la plaquecilla 107 hacia arriba o hacia sbajo
mediante el tornillo 2 (véase al ajuste, fig. 3).

Degcenso:

Colocéndose el botdn del ascensor en la posici6n "X ' 1a barra
del ascensor 92 moverf hacia atrfis, Debido a esto serf soltado
el resorte 111 sobre el recipiente de graga 109 y la pieza bas-
culante 94 es empujado en direccitn de la placa de montaje,
Bajo la influencia del resorie 110 y la amortiguacién del reci-
piente de grasa el ascensor bajarf lentamente,
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Messa in funzione del giradischi

@Quando il braccio di lettura 2 sollevato dal suo supporto e
portato verso il centro, la piastra di blocecaggio 82 [a muovere
la barretta di commutazione 67 dalla posizione di arresto. In
geguito guesta barretta & tirata dalla molla 66 verao i ¢contatti
di commutazione. I1 motore si me'te allora a girare e, grazie
al dispositivo di sollevamento, si potrd mettere la punting sul
digco,

Meccagnismo d’arresto

Quando si preme il tasto *Stop', 1a molla 98 {issata alla asta
d'arresto 95 fa deviare il perno dells barretta 84 (ved. rego-
lazloni fig. 1),

Conseguentemente il perno della harrettaz 84 s5i mette nella
traiettoria della camma di disinnesto,

Ora, la camma di dipinnesto sotto i1 centro del disco di
comando 54, potrl respingere il perno della barretty 84, La
staffa 85 fissata & questa barretta & deviata e la piastra di
trascinamento 102 ne 2 bloceata. Questa 2 spinta verao ['alto
dalla staffa di commntazione 106.

La camma della barretta di trascinamento 102 3i sposta nel
golcn d-lla spirale del disco di commutazione 4.

Questa barretia di trascinamento 102 si pone cosi nel solco
delia spirale del disco di comando, puidata dalla tracecia supe-
riore ed & appogiata verso l'inferiore. La barretta i comando
100 che si trova contro la staffa 102 & cosi respinta.,

La barretta di comando 100 ha due funzioni: il scollevamento

e la rimessaa a posto del braceio di lettura.

I1 sollevamento avviene spingendo il supporte della leva 97,
verso l'alto, La rimessa a posto del braccio, avviene per mezzo
della piastra di bloccaggio 32 fisgate al supporta 75 che &
trascinata guando la barretta di comando si spoeta verso
1'esterno,

Il braccio di letiurs & fissato sulla parte superiore del supporto
T5; il braccio si sposta allora verso questo supporto, Arrivato
nella sua posgizione egtrema, la barretta di trascinamento 102
& portata gradualmente verso il solco esterno (in pendenza)

ed infine, in fuori della spirale poi, a causa della molla 104,

¢ riportato nella sua posizione di partenza sulla pista inferiore,
Poiche la barretta di comando 100 & abbinata zlla barretta di
trascinamento 102 grazie alla staffa 101, questa barretta di
comande ritorna cosi alla posizione di partenza, Mentre avven-
gono questi movimenti, una camma che si trova sul lato della
barretta di trascinamento 102 respinge la staffa 69, da cui, la
barretta di commutazione 67 che & accoppiata non 2 pidl sotto
tengione di rete. Questa barretta rimane disinnestata perche

la barretta di commutazione & fermata dalla camma "x" sulla
piastra in V-105,

Mececanismo d'arresto (automatico)

Quando il braccio di lettura si porta verse il centro, 1a camma
ayl supporto 75 arrestra nella barretta 81,

Quando la puntina & a 85 mm dal centro del giradischi

(1/2 diametro circa), questa camma gi metterl contro il lato
posteriore della barretta 81,

Poichd® 1a puntina si trova nel solco rapido, la barretta 81 &
spostata e il perno della staffa 84 si ingerisce nella pista dells
camma di scatto,

Questa camma respingerd il perno della staffa 84 mettendo cosi
in funzione il meccanismo d'arresto (vedi fig. 2).

Se il solco normale di un disco & parzialmente nel raggio di

65 mm, la camma di scatto sotto il disco di comando respinge
leggermente il pernc della staffa 84, Quando si verifica ¢id la
punting arriva nel solco rapido e quindi il disco di comando
rezpinge il perno della gtaffa 84,

Meccanismo di sollevamento manuale

Sollevamento:

Quando il pulsante & posto in positione n¥n 1agta della leva
avanza. In questo mode, il hlocco 94 2 liberato e si trova al
livello "Y" della piastra 105, quella che & bleccata in un senso.
Il gancio all'estremita dell'asta della leva 92 mette in movi-
mento 1a molla 111 sull'olintore 109,

Questo oliatore & accoppiato alla barretta di comando 100, che,
per questa ragione, si pone versgo l'esterno,

Grazie al solco eaterno (in pendenza) del diace di comando, il
supporto della leva 97 e il braccio di lettura sono aolievati.
L'altezza di sollevamento & regolabile dglla piastra 107 che

sl solleva o si abbagga grazie alla vite 2 (vedere regolazioni
fig. 3).

Abbassamento:

Quando il pulsante & posto in positione "X, 1'asta di solleva-
mento 92 viene portata indietro. Risulta che la molla 111 gul-
1'cliatore 109 & liberata e il blocco 94 & respinto verso la
plastra di montaggio.

Grazie alla molla 110, e l'ammortizzamento della caduta
provocats dall'cliatore, la leva & ahbassata lentamente,
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T1illkoppling av grammofonen

Nir pick-uparmen lyfts frin sttdet och fors init, skjuter l1is-
platta 82 omKkopplingssliden 67 ur sitt stopplige, Denng om-
kopplingsslid dras mot omkopplarkontakterna 68 av fjider 66.
Motorn startar och ndlmikrofonen kan placeras pa skivan,

Stoppmekanigm

Niar stopptangenten nedtrycks med fjider 86 {pi stopparm 95)
trycks utldsarspidrr B4 ivig (se justeringar - Fig. 1), Didrvid
fére utldsarspirr 84 in i spiret pi frinkopplarmekanismen,
Direfter kan frinkopplarmekanismen under centrum pa
kontrollskiva 54, trycka ivig utlésarspdrr 84. Lis 85 som
hiller denna spirr, #r bortvriden; slid 102 utléses varvid
denna slid skjuts uppit av omkopplararm 106,

Tungan pa slid 102 flyttas ddrefter in i spiralspiret pi kon-
trollslid 54. Sliden 102 flyitas sedan via en $vre styrning ocksa
i spiralspAret pa kontrollakivan och trycka uthi; dessutom
skjuts manbverslid 100, som trycks mot denna arm ivag,
alanbversliden har tvi [unktioner: lyfta och skjuta tillbaka
tenarmen, Tonarmen lyfts med tonarmslyft 97, Eterfﬁring av
tonarmen sker p g a att 1isplattan 82, som #r fastsatt pa
hallaren 75 f6ljer med nir mandversliden 100 skjuts utit.
Overst pA hidllare 75 lises tonarmen och fors sedan mot stidet,
Framkommen i sitt yttre 18ge, skjutse drivsliden 102 r gradvis
ut av spiralspiret lungs det yttre lutande spiret; direfter
flyttas drivesliden av fjider 104 till sitt utgdngsltige langs dess
undre styrning.

Da manoversliden 100 Ar sammankopplad via kopplingsatycke
101 i1l drivslid 102, itergir ocksd denna manverslid till sitt
utg ingslédge. Under denna rbrelse skjuter en tapp pa sidan

av drivglid 102 ividg armen 69 g4 att omkopplarsliden 67,
vilken 3r sammenléinkad med drivslid 102, inte 1ingre ansluts
till natspHinningen, Denna slid fdrblir losakopplad eftersom
omkopplarsliden stoppas av tapp "X" pd V-platta 105,

Stoppmekanism (automatiakt)

Nar tonarmen fbrs mot mitten frs tappen pi hillare 75 bakit
i spurrslid 81,

Nir nalen dr 65 mm frdn skivtallrikens centrum, atéter tappen
mot Anden pd spiarrslid 81. S4 snart nilen skivans gdvre spar
skiftar spirrslid 81 och spirr 84 fdrs in i spiret av frankopp-
lingstappen. Denna frankopplingsiapp skjuter ivig spirren;
alltsa 4ar stoppmekanismen i funktion (se justeringar - Fig.2).
Om normalspiren pé skivan delvis ir inom radien pd 65 mm,
skiuter frankopplingstappen under kontrollskivan ivig spidrren
nigot, Endast nir nalen nar skivans grivre spar, skjuter
kontrollgkivan ivig gpirren,

Mekanism ftir manuell lyitning

Lyftning:

Nir lyfttangenten stills i l4ge " ¥ ", f8rs lyftarmen 92 framét,
Fljaktligen loges tippningsmekanism 94 ut och faller ett steg
"Y' pd platta 105; pd detta s4tl 4r stegn stoppade i ena rikt-
ningen, Haken i dnden pi lyftarm 92 forflyttar fjader 111 pa
smdrikopp 109, Denna smérjkopp dr kopplad till maniverslid
100 som alltsa flyttas utat,

Lungs det sluttande yitre gspiret pd mandversliden skjuts yft-
atédet 97 och lonarmen uppit, Lyfthiijden kan justeras genom
att platta 107 skruvas uppit eller neddt med skruv 2. (se
justeringar - Fig.3,)

SHnkning:

Nr lyfttangenten stillg 1 lige "= forflyttas lyftarth 92 bakst.
Det betyder att fjider 111 péd smiirjkopp 109 Ar utltst och att
tippningsmekaniamen 94 skjuts mot monteringaplattan,

Med hjilp av fjider 110 och smirijkoppens ddmpning, sinka
lyften sakta,
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Start af pladespilleren

Nar pick-uparmen lgftes op {ra stdttearmen og bevaeges ind
mod centrum, skubber lisepladen 82 afbryderarmen 67 vak
fra dens stopposition,

Pa grund af traekket fra fjeder 66 traekkes armen imod athry-
deren 68, hvorved motoren starter, Ved hjaelp af pick-uplgfteren,
kan nilen nu placeres pa grammofonpladen,

Stop-mekanisme

Nar "STQP'"-vippeknappen nedtrykkes, skubbes udlgdserpalen
34, via fjeder 96 {pd stopstangen 95) (e just. - fig. 1) hvorved
den fanges af slopprofilen pd pos, 54.

Denne profil skubber mu til pos. 34, LAisearmen 85, som er
fastgjort til denne pal, drejes herved; drivarm 102 friggres og
bliver trukket op af fjeder 106. Den halvrunde tap pa kanten af
pnog. 102 glider nu ind i kommandoskivens (54) spiralformede
rille, hvilket far armen til at bevaege sig i retning af pick-up-
armens forankringspunkl, Det, at armen bevaeges, fir samtidig
arm 100 til at bevaege sig | samme retning (via keblingsstykket
pes. 101). Pos, 100 har til opgave at haeve og sanke pick-up-
armen, Havningen sker ved hjaelp af liften 97. Nar pick-uparmen
returnerer til udgangspoesilionen sker dette ved at armen 100,
ved sin bevaegelse vaek fra centrum, skubber til lasepladen 52
(fastgjort til pick-uparmsholderen 75). Idet drivarmen 102 nAr
til sin yderste stilling, skubbeg den ud af kommandohjulets
rille og traekkes gjeblikkeligt, takket vaere inertien i fjeder
104, tilbage til sin udgangsposition,

Da armen 100, som tidligere napvnt, er forbundet 1il pos, 102
via koblingssiykket 101, returnerer ogsi den il sin udgangs-
position,

Samtidig med at drivarmen pos. 102 bliver trukkel tilbage mod
centrum, skubber en profil pa denne til bgjlen pos. 69, hvilket
igen fir afbryderarmen pos, 67 til at fjerne sig fra afbryder
68. Afbryderarmen, som har forbindeise med pos. 102, stoppes
af profilen pa underchaseis 105,

Stop-mekanismen {autormatisk)

Samtidig med at pick-uparmen bevaeges mod centrum, drejes
tappen pi pos. 75 mod uret i profilbdijlen pos, 81, Nar pick-up-
nalen er 65 mm fra centrum (1/2 kritisk diameter) rgrer tappen
ved profilbgjlen, SA snart pick-upnilen nar ud i grammofon-
pladens udlghsrille, bliver pos., 81 skubbel mod cenlerel.

Dette fir palen 81 til at dreje i "stop-stilling", hvilket aktiverer
p0s.84 og processen gentages som beskrevet under den
manuelle stopfunktion (se just fig.2)

Hvis grammofonpladens normale informationgrille har en
diameter 65 mm, vil afbryderprofilen under kommandoskiven
skuhbe palen 85 tilbage i normalstillingen. Fgrst i det gjeblik
pickeupniilen nir hen til udldbarillen startes stopproceduren,

Manue] betjening af liften

Havning:

Nar lift-knappen stilles i stilling " I bevaeges stangen pos, 92
fremad, Herved friggres tilholderen pog, 94 og den vipper nu
over i hvileposition mod "Y" pa underchassis 105. Krogen pa
stangen 92 stgder nu til fjederen 111, hvilkat far stempelbuset
109 til at dreje. Da stempelhuset har forbindelse med armen
pos. 100, bevaeger denne gig f@lgeligt udad. Dette fir, pa grund
af den skri profil, liften, og hermed pick-uparmen til at bevapge
aig opad. Hgjden af liften kan justeres ved hjaelp ef skrue 2 pa
pladen 107 {se just. fig.3).

Saenkning:

Nir lift-knappen saettes i stilling " X ", skubbes stang 92 til-
bage, Fjeder 111 friggres, stempelhuset 109 drejes og tilhol-
deren pos.%4 vipper op mod chassizs'et,

Takket vaere [jederen pos. 110, samt dsempningen i stempelhuset,
sgenkes liften langsomt,
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Innkopling av grammofonen

Nér PU-armen lgfies fra stgiten og beveges innover, skyver
impulsplate 82 bryterarmen 67 ut av sin atoppstilling. Bryter-
armen trekkes g4 mot bryterkontaktene 68 av fjoer 66, Derved
starter motoren op stiften kan plasseres pa platen ved hjelp
av lgftearmen,

Stoppmekanismen

Nir stoppknappen er trykket inn med fjaer 96 (pa stopparm 95),
skyves fangarm B84 tilside (se justering - fig. 1). Derved
bheveges fangarm 84 inn { aporet pa bryterfremspringet,
Bryterfremspringet, under midten pi styreskive 54, kan sa
skyve fangarm 84 tilside,

Lasarm 85, som er festet til denne fangarmen, dreieg bort,
drivarm 102 frigjgres, slik at denne armen skyves oppover

av bryterbrakett 106,

Fremspringet pd drivarm 102 gir s inn i spiralsporet pa
styreskive 54, Drivarm 102 gar via gvre fdrer ogsa i spiral-
sporet pa styreskiven og blir skjgvet utover, dessuten skyves
betjeningsarm 100 bort. Betjeningsarm 100 har to funksjoner;
lgfting og tilbakef@ring av PU-armen, Heving skjer ved hjelp

av lgftearm 97, Tilbakefgring av PU-armen skjer fordi impuls-
plate 82, festet til holder 75, bringes med nar betjeningsarm
100 beveges utover,

PU-armen er festet pa toppen av holder 75. PU-armen beveger
geg mot gtgtten, Kommet i sin ytterstilling, skyves drivarm
102 gradvis ut av spiralsporet langs det ytre, hellende sporet,
hvorved drivarmen fgres til sin begynnelgeggtilling av fjeer

104 langs den nederste fgrer,

Fordi betjeningsarm 100 er koplet til drivarm 102, via koplings-
stykke 101, vil ogsa betjeningsarmen gi tilbake til begymnelses-
atilling, Under denne bevegelse skyver et fremspring pa siden
av drivarm 102 brakeft 69 tilside, slik at bryterarm 67, som

er koplet til drivarmen, ikke lenger er tilkopler nettgpenningen.
Denne armen forblir utkoplet p.g.a. at bryterarmen stenges

av fremsepring "X" pi V-plate 105,

Stoppmekanismen {automatisk)

NAr PU-armen beveges mot midten, gir fremspringet pa
holder 75 hakover i skinnen 81, Nar stiften er 65 mm fra plate-
tallerkenens sentrum (1/2 kritisk diameter), stgter dette frem=-
springet mot baksiden av skinne 81, 84 snart stiften nar rillen
med gtort utsving, forskyves skinne 81 og fangarm &4 heveges
inn i veien for stopphaken, Stopphaken skyver fangarmen ut

av veien, og stoppmekanismen trer i funksjon {ge justeringer
fig.2). Nar platens normale rille er delvis innenfor radlen pi
65 mm, skyver stopphaken under styreskiven fangarmen lett
tilside, Bare ndr stiften nir rillen med stort utsving, vil
styreskiven skyve fangarmen ut av veien,

Mekanisme for mannell 1gfting

Heving:

Nir igfteknappen settes i stilling " ¥ ' beveges lgftestang 92
fremover. Fglgelig; vippearm 94 frigjgres og faller i trinn

Y pd plate 105, Pa denne méte stopper trinnet { en retning,
Haken pa enden av 1gftestang 92 beveger fjeer 11 pi smdre-
kopp 109. Smgrekoppen er koplet til betjeningsarm 100, som
fglgelig beveges ntover,

Lgftearm 97 og PU-armen akyveg oppover langemed det hellende
ytre sporet pi betjeningsarmen, Lgftehgyden kan justeres ved

a skru plate 107 opp- eller nedover med skrue 2 {Be justeringer
- fig.3).

Senking:

Nir lgfteknappen pettes i stilling "E" beveges lgftestang 92
hakaver. Fglgelig utlgses fjaer 111 pd amgrekopp 109 - og
vippearmen %4 skyves mot monteringsplaten,
Igftemekanigmen senkes langsomt ved hjelp av fjaeren 110 og
dempningen i smgrekoppen,
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Virran kytkeminen levysoittimeen

Kun ¥inivarai nostetaan pitimeptdin ja slirrethlin sishdnpiin,
tybotd¥ sulkulevy 82 kytkinliuskaa 67 pois pysiiytysasennogta.
Silloin vetdY jousi 66 kytkinliuskaa kytkinjousiin, 68 pHin
Tdmin surauksena moottorl alkaa pytril ja nostajan avulla
voidaan neula laskea levylle,

Pysiytysmekanigmi

Painettaessa seis (stop) ndppHintd, tydntyy kiyttbhaka 84 yhdessid
jousen 96 {joka on pysiytystangolla 95) kansga pois (katso
sHutja, kuva 1), Taatd seuraa, etti kayttdhaka 84 lijkkuu
kytkinulokkeen raidetta pitkin.

Sitten kytkinuloke ohjauskickon 54 keskelld voi tydntad pois
kayttdhaan 84, Lukko 85, joka on t4ssi haagsa Kilnni, kiertyy
pois ja ohjausliuska 102 vapautuu, jolloin kytkinvarsi 106
tybntdd tetd liuskaa yldspdin,

Chjauslingkan 192 uloke liikkun sillein ohjauskiekon &4 spiraaliuraa
pitkin, Ohjausliuska 102 lilkkuu gilloin ylemm#in chjaimen kautta
myds ohjauskiekon spirasliurassa ja tybntyy ulospidin; lisaksi
kdyttsliuska 100, joka tydntyy tatd vartta vastaan, tybntyy pois,
Kayttslivgkalla 100 on kaksi tehtdvds: nostaa ja panna takaisin
ddnivarsi,

Nostaminen tehdifin nogtotuella 97,

A4nivarren takaisinsiirtyminen johtuu siit4, ettd sulkulevy 82,
joka on kiinni pitimessd 75, ottaa sen mukaansa, kun ohjaus-
liugka 100 lilkkuu ulosp#in,

A#nivarsi on kiinnitetty pitimen 75 ylap¥ihin ja se liikku tukea
kohti,

Saapuessaan ulompaan agentoon chjausliuska 102 tyéniyy
asteittain spiraaliurasta pitkin ulompaa kaltevaa uraa sen jdlkeen
ohjausliusks giirtyy jousen 104 vaikutuksesta alkussentoonsa
alempaa ohjainta pitkin,

Koska kaytisliugka 100 on kytketty kytkinkappaleella 101 ohjaus-
liugkasan 102, palaa ohjausliuska mybs alkuasentoonsa, Tamin
liiklteen aikana ohjausliuskan 102 givusaa oleva uloke tydntdd
kappaletta 69 pois tieltddn, jolloin kytkinliuska 67, joka on
kytketty ohjausliuskaan 102, el enfii kytke verkkoj#nnitetty,
TamY% liuska ji% poiskytkettyyn asentoon, koska kytkinliuska
pysihtyy V-levyn 105 ulokkeen **X'" ansiosta.

Pysiytyamekanismi (automaattigekti)

Kun #4nivarsi liiklmu keskelle, litkkuu pitimen 75 uloke taakse-
pdin hakalluskassa 81,

Kun neuls on 65 mm pilissd levylautasen keskeltd (1/2 kriitillinen
halkaisije) tybniyy tim% uloke hakaliuskan 81 taakse. Heti kun
neula saavuttaa katkaisu-uran siirtyy hakaliuska 81 ja haka 84
liikkuu katkaisu-olokkeen raiteesga,

Katkaisu-uloke tydtad hakaa ulos paikaltaan; jolloin pysiytys-
mekanismi alkaa toimia (katso s4atBj4 - kuva 2).

Jos levyn normaali ura on opaksi 65 mm siteen sisipuolella,
tytntad katkaisuuloke ohjauskiekon alla hakaza jonkin verran
poispiin,

Nogtomekaniami

Nosto:

Kun nostondppain on agetettu asentoon " Y ", liikkuu nostotanko
92 eteenpiin, T#115in linkku 94 vapautuu ja putoaa levyn 105

"Y1 agkeleelle; talli tavalla pysihtyy askel yhdessd suunnasea,
Koukku nogtajatangon 92 paiasi liikuttaz jousta 111 rasvakupissa
10%. Rasvakuppi on kytketty kiyittiliugskaan 100, joka puolestaan
lilkkuu ulospiin,

Nostotuki 97 ja dlnivarsi tybntyvit yléephin kiiyttbliuskan kaltevaa
ulompaa uraa pitkin, Nostokorkeutta voldasn s¥litia siirtimbilla
levyd 107 alaspidin tal yldspiin ruuvin 2 avulla. (Katso sHatdjd

- Kuva l)

Lasku:

Kun noston$pp#in on agetettu asentoon n¥n lijkkuu nostotanko
92 taaksepdin. T4lbin jousi 111 rasvakupissa vapauiuu ja
linkky 94 tybntyy kohti asennuglevyd,

Jougen 110 ja rasvakupin vaikutuksesta nostaja laskeutuu
hitaasti.




ééw‘:'@@ Ned. Ver. v. Historie v/d Radio
Service |
Service

"ARCHIEF
HOCUMENTATIEDIENST

NVHR

Record player 22GC027 /57

sl S —— ——— e . W

Met dank aan www.radiomuseum-hengelo.nl 2w

(68>

D,

O
©
QD

For the service data of the above-mentioned
set we refar to the Documentation of the
22GC027/00. Adapter for PU-head
22G1P214/215; 4822 256 90159,

Pour la documentation de service de cet
appareil se réftérer a celle du 22GC027/00.
Adaptateur pour téte de PU 22GP214/215:
4822 256 90159,

Per i dati di servizio del sopra menzionato
apparecchio riferirsi alla documentazione
del 22GC027 /00. Adattatore per testa
fonocaptora 22GP214/215:; 4822 256 80159.

Batraffande service &r denna skivspelare
identisk med 22GTC027/00. Adapter for
nalmikrofon 22GP214/215; 4822 256 90159.

For Servicedata for ovennevnte apparat
vises til S8ervice manual 22GC027/00.
Adapter for pick-up hode 22GP214/215:
4822 256 90159.
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Voor de service gegevens van bovengenoemd
apparaat verwijzen wa naar de dokumentatie
van de 22GC027/00. Adapter voor PU-kop
22GP214/215: 4822 256 90159.

Fir die Service-Daten des obengenannten
Gerdts verweisen wir auf die Kundendienst-
anleitung von 22GC027/00. Anpassungsstiick
far Tonkopt 22GP214/215: 4822 256 90158,

Para los datos de servicio de! aparato arriba
mencionade se refiere a la documentacion
del 22GC027/00. Adaptador para cabeza
fonocaptora 22GP214/215: 4822 256 90159,

Servicedata for ovennacvnte apparat findes
| service manual for 22GC027 /00, Adapter
for pick-up hoved 22GP214/215:

4822 256 90159,

YilAmainitun koneen huoltoarvoissa viittaamme
22GC027 /00 huolteohjeeseen. ABnirasian
pidike 22GP214/215; 4822 256 90159,

C855743

Safely regulations require that the set be restored to its original condition
and that parts which are identical with those specified, be used.
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