¥ & &= == REMCO
§ B Seowis  quelques
P BEE Tamme magne-
& === ou portables,
fs o= <2ja fait Pobjet
gee= dans notre revue.
- 55000 est le plus élevé
gmme CUest un enregistreur
= deux vitesses, qui realise
S@e wemasse enire la qualité d’un
wemeesw sccicur et les avantages
#'g= =ssemble autonome.
¥owvons tout d’abord quelles
s=s caractéristiques :
messes %5 em/s
% &3S,
Bobines : 14,7 cm -de dia-
gmerTe U maximum. :
issance de sortie : 1,5 W.
entation : 110/220 V
arzrnatfs on 12V continus.
— Dhmensions : 32 x 31 x
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ETUDE TECHNIQUE

PeEte consscrec 2
i penpe  (est Tordre que
nous allons respecter.

1° La mécanigue : Elle est dans
I’ensemble assez simple, et basée
sur- les méthodes les plus cou-
rantes. Le moteur enoas
galet en contact avec un

: R:ﬁ:biqage vers gauche

5 / Az metewr

» magnétophone REMCO S4000

Hebebzage vers droite

Fic. 1. — Crogesy
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_ volant, - ou  plus éxacteﬁient, sa

masse, donne Pinertie petmettant
une rotation ttés répuliére du
cabestan. Certes, le taux de pleu-
rage ot de ecintillemisnt set Resi
coup plus élevé que sur un appareil
de haute fidélité, mais 1l est toute-
fois trés acceptable.

La bande est pincée entre un
galet on cavutchoue et ke Cabesian,
qui lui donne donc son mouve-
ment du défilement.

Le changement de vitesse de
defilement est réalisé par un inver-
st=r ssessaoue qui déplace le
g=ict mwermidiawe, situé entre le
woilises & Fexe= do moteur, ce der-

nier étant |3 ersdie
nous donpe ume . repes 3
simplifice de ce disposaif, aw
également les éléments servant am
cehinbitage rapide. Ca dersier ect
provoqué par un entrainement di-
rect a4 partir de I'axe du moteur.
Pour Parrét, une touche de com-
mande coupe le moteur d’une part,
€l mel en action un frein-arrétant
net les deux bobines.

La manipulation de l’ensemble
mécanique est fort souple et
agréable. Aucun incident facheux
n'est 4 craindre, en particulier
pour la bande magnétique.

Le magnétophone devant. étre

alimenté soit en alternatif, soit
continu basse tension, le mote
fonctionne toujours sur contin
Dans le cas contraire, il aur
fallu produire un courant alt
natif, opération qui aurait entrat
des problémes délicats. Bien ente;
du, ce courant est filtré, stabil
et régule, de maniére 3 ce que
vitesse de = rotation ‘ne va
jamais. ho 2
La mécanique est entidreme

commandée par touches, %tuées
sur la face supérieure de I’appares
L’arrét momentané, pour régla%
du niveau a lenregistrerdént, p

exemple, est commandé depuis I
microphone, qui  comporte us
mterrupteur. (Ce defnier coupe It
zourant d’alimentation du moteuri
ie repéra%e du défilement de 14
Bande se falt du moyen des gra
guations. placées sous fes bobires,
Ce symeme est beaucoup oing
‘gue lemploi d’un corhpteut
oemwenimse. L sdndsa  tonhefol
bien des sevvices A lutilisateur. |

2° Lelestronique : 11 s’agit d’uﬁ%

réalisation de tres bonne concep
tion, mais utilisant en somme, pes
d’élements. L’appareil n’'est, ar
total, équipé que de six transistors
"Dans ce cas, il est évident que tous
les éléments doivent étre utilisés as
mieux, comme on peut le voir su
Ia figure 2, montrant le schéma de
principe. ;
Les alimentations sont «m
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