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9PECIF|CATIONS
VHS PAL standard
. -tem: Two rotary head helical scan
tr-ecofd'n’\g 5\/5_ system
PAL colour and B/W signals,
, s-‘gna\'- 625 lines
-gime: 3 hours max. with SHARP
‘rd‘-ng/pla\/""‘g E-180 tape
12.7 mm
width 23.39 mm/sec
speed 75 ohm unbalanced
‘ a: VHF channels 2-12, UHF chan-
,eer_‘\\‘;‘_‘ng nann€ nels 21-69
ut
convert r ob_' al UHF channel 30-39 (adjustable)
st VC-7700 G/S/N/P (AC 220V,
wer reauire™ 50 Hz).
; on approx. 65W {AC) —
wer consum?P (CAMERA operate)
ature 5°C to 40°C
Jperating tem‘f are: —20°C to 55°C
rage tempPe€ 14.5 kg
3:2'\9\"‘ 480 mm (W) x 385 mm(D) x
Dimens‘ons 165 mm(H)
Video 1.0 Vp-p, 75 ohm
input 1.0Vp-p, 75 ohm
Utput
© © dB = 0.775VRMS)
Audio Mic: —70 dB, 600 ohm
Input unbalanced
Line: —20 dB, more than
10k ohm
Line: —5 dB, less than
Output 1k ohm
ACCESSOF”ED Antenna 75 ohm coaxial con-
INCLUD nector cabale (plug provided)
Dust cover
e Rechargeable dry battery
{1.2V) x 2 pcs
o UM-3-dry battery
(1.5V x2)
Owner’s manual
Pre recorded video cassette tape
e 8 Function infrared ray
wireless remote control
*Design and Specifications sub-
ject to change without notice.
Note: The antenna must correspond

to the new standard DIN
45325 (IEC 169-2) for com-
bined VHF/UHF antenna with
75 ohm connector.

TECHNISCHE DATEN

Grosse:
Videoaufnahmesystem:

Videosignal:

Aufnahme/
Wiedergabedauer:

Bandreite:
Bandgeschwindigkeit:
Antenne:
Empfangskanale:

HF-Konverter
Ausgangssignal:

Netzspannung und-
frequenz:

Leistungsaufnahme:

Betriebstemperatur:
Lagertemperatur:
Gewicht:
Abmessungen:

Video
Eingangssignal:

Ausgangssignal:

Audio
Eingangssignal:

Ausgangssignal:

VHS PAL-Standard
Schragspurverfahren mit

~ zwei Rotierenden Video-

koppen
PAL Farb und Schwarzwief-
signal, 625 Zelen

s

max. 3 Stunden mit Meg“nevt-
band SHARP E-180

12,7 mm

23,39 mm/sek

75 Ohm asymmetrisch

VHF Kanal 2-12, UHF Kanél
21-69

UHF Kanil 30 bis 39 (ein-
stellbar)

Modeil 7700 G/S/N/P an
Wechselstrom 220V, 50 Hz

ca. 65W (am Netz) — (mit
CAMERA)

5°C bis 40°C

—20°C bis 55°C

14.5 kg

480(B) x 385(T) x 165(H) mm

1,0Vss’ 75 Ohm
1,0Vss’ 75 Ohm

(0 dB =0,775 VRMS)

Mikrofon: —70 dB, 600
Ohm, asymmetrisch
Leitung: —20 dB, mehr als
50 kOhm
Leitung: —5 dB, weninger
als 1 kOhm,

MITGELIEFERTES ZUBEHOIO

75 Ohm Antennen-Koaxialkabel {mit Stecker)

Staubschutzabdeckung '

Bespielte Video-Cassette

Aufladbare Trockenbatterie (1,2V) x 2 Stiick

Trockenbatterie UM-3 (1,6V) x 2 Stiick

Infrarot-Fernbedienung mit acht Funktionen

e Anderungen des Designs und der technischen
Daten ohne vorhergehende Bekanntgabe

vorbehalten.
Hinweis:

Die Antenne muR der neuen DIN 45325

{IEC 169-2) entsprechen, wenn eine kombinierte
VHE-UHF-Antenne mit 75 Ohm Stecker

verwendet wird.
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SPECIFICATIONS

4

Format:

Video recording system:

Video signal:

Recording/playing time:

Tape width:

Tape speed:
Antenna:
Receiving channel:

RF converter output
signal:

Power requirement:

Power consumption:

‘Operating temperature:

Storage temperature:
Weight:
Dimensions:

Video

Input
Output

Audio
Input

Output

ACCESSORIES
INCLUDED

Note:

VHS PAL standard

Two rotary head helical scan
system

PAL colour and B/W signals,
625 lines

3 hours max. with SHARP
E-180 tape

12.7 mm

23.39 mm/sec

75 ohm unbalanced

VHF channels 2-12, UHF chan-
nels 21-69

UHF channe! 30-39 (adjustable)
VC-7700 G/S/N/P (AC 220V,
50 Hz).

approx. 65W (AC) —
{(CAMERA operate)

5°C to 40°C

—20°Ct0 55°C

14.5 kg

480 mm{W) x 385 mm{D) x
165 mm(H)

1.0 Vp-p, 75 ohm
1.0Vp-p, 75 ohm

{0 dB =0.775VRMS)

Mic: —70 dB, 600 ohm
unbalanced

Line: —20 dB, more than
10k ohm

Line: —5 dB, less than
1k ohm

Antenna 75 ohm coaxial con-
nector cabale (plug provided)
Dust cover
e Rechargeable dry battery
(1.2V) x 2 pcs
e UM-3-dry battery
(1.5V x2)
Owner’s manual
Pre recorded video cassette tape
e 8 Function infrared ray
wireless remote control
*Design and Specifications sub-
ject to change without notice.
The antenna must correspond
to the new standard DIN
45325 (IEC 169-2) for com-
bined VHF/UHF antenna with
75 ohm connector.

TECHNISCHE DATEN

Grosse:

Videoaufnahmesystem:

Videosignal:

Aufnahme/
Wiedergabedauer:

Bandreite:

Bandgeschwindigkeit:

Antenne:
Empfangskanale:

HF-Konverter
Ausgangssignal:

Netzspannung und-
frequenz:

Leistungsaufnahme:

Betriebstemperatur:
Lagertemperatur:
Gewicht:
Abmessungen:

Video
Eingangssignal:

Ausgangssignal:

Audio
Eingangssignal:

Ausgangssignal:

VHS PAL-Standard
Schragspurverfahren mit

. zwei Rotierenden Video-

koppen
PAL Farb und SchwarzwieR-
signal, 625 Zelen
L.
max. 3 Stunden mit Meg‘ne‘t-
band SHARP E-180
12,7 mm
23,39 mm/sek
75 Ohm asymmetrisch
VHF Kanal 2-12, UHF Kanal
21-69

UHF Kanét 30 bis 39 (ein-
stelibar)

Modell 7700 G/S/N/P an
Wechselstrom 220V, 50 Hz

ca. 65W (am Netz) — (mit
CAMERA)

5°C bis 40°C

—20°C bis 55°C

14.5 kg

480(B) x 385(T) x 165(H) mm

1,0Vss’ 75 Ohm
1,0Vss’ 756 Ohm

(0 dB = 0,775 VRMS)

Mikrofon: —70 dB, 600
Ohm, asymmetrisch

Leitung:  —20 dB, mehr als
50 kOhm
Leitung: —5 dB, weninger
als 1 kOhm,

MITGELIEFERTES ZUBEHOI0
75 Ohm Antennen-Koaxialkabel (mit Stecker)
Staubschutzabdeckung
Bespielte Video-Cassette
Aufladbare Trockenbatterie (1,2V) x 2 Stiick
Trockenbatterie UM-3 {1,5V) x 2 Stiick
Infrarot-Fernbedienung mit acht Funktionen
® Anderungen des Designs und der technischen

Daten ohne vorhergehende Bekanntgabe

vorbehalten.

Hinweis: Die Antenne muR der neuen DIN 45325
(IEC 169-2) entsprechen, wenn eine kombinierte
VHF-UHF-Antenne mit 75 Ohm Stecker

verwendet wird.




NOMENCLATURE / BENENNUNGSYSTEM

Record key / Aufnahmetaste [AUFN]
Pause key/ Pausentaste [PAUSE/STAND]
Tapecounter / Bandzahiwerk [ZAHLWERK]

Fast forward key/ Schnelivorlauftaste [VORL]
Rewind key/ Piickaustaste [RUCKL]

Eject key/ Auswurftaste [CASSETTE]

Cassette tape compartment/ Digital clock timer/ Digital-zeituhr /timer
Cassettenschacht '
Tape remaining indicator/ Channel indicator/Kanalanzeige
BAND RESTZEIT \ /
¢ Channel selector button/
\ , Kanalwahitaste
APLD indicator/ i BEF
{ s Y2y

Video made LED lamp/
LED-video-anzeige
Timer LED lamp/
LED-timer-anzeige

‘1["\ Operation LED lamp/
. LED-betriebsanzeige
Power on button/

Einschaittaste [EIN]
Stand-by button/ Bereitschaftstaste

APLD-Anzeige

APLD number button/
|

APLD-Zifferneingabetaste
Camera terminal/
Kamera-AnschluB\l

Remote contro! terminal/
Fernbediemungsbuchse

Stop key/ Stoptaste [STOP] [BEREIT]
i Timer button/ Timer-taste [TIMER]
Play key/ Wiedergabetaste (WIEDERG] Dew indicator lamp/
Audio dubbing key/ Nachvertanungstaste [NURTON] Kondensat Anzeigelampe [FEUCHT]
. Video/TV select button/ Video/TV-wahitaste
[VCR/TV]

Tape counter memory switch/ Bandzahlwerk-speicherschalter
[NULL STOP] Tape counter reset button/
Bandzahiwerk-nulistell

Tape remaing selector/ Figure 1 Front
Wahlschalter fiir Bandldngenanzeige Algbidun.g 1 Vorderseite
Fram ADV button/ Tracking control/
Einzelbildtaste Mic input jack/ Rec selector/Aufnahmewahischalter Spurlagenregler
x‘/z. button/ Mikrofon-Eingangsbuchse [AUX / CAMERA / TUNER] [SPURY]
Zeitlupentaste (%) Ending alarm switch/
X2 button/ Bandendenaiarmschalter [ENDALARM]
lZentraffertaste (x2) _
— T 2 a8 »
. - L, — L

A \

e

Figure 2, Control unit )
Abbildung 2. Stenereinheit Pause cue switch/Pausen-Cue Schalter
[APLD-PAUSE]
ANTENNA IN / ANTENNENEINGANG

[VHF / UHF}
VIDEO IN / VIDEO-EINGANG
VIDEO OUT / VIDEO-AUSGANG

RF converter QUT channel adjuster/
HF-Wand!ar-Ausgangskanairegler
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RF out/ HF AUSGANG POWER switch/ BETRIEBSSCHALTER

AUDIO input/output DIN socket/
AUDI10-eingang/ausgang-DIN-buchse

Figure 3. Rear
Abbildung 3. Riiekwand




DESCRIPTION OF NEW CIRCUIT

WIRELESS REMOTE CONTROL UNIT

Outline

The remote control used in this model is a wireless unit
intended to select a desired mode from STOP, REW, FF,
PLAY, PAUSE/STILL, F-ADV, HS, and DS by driving the
LEDs under the PCM (pulse code modulation) conversion
.system and transmitting infrared rays in the space.

Principle

1. Operation
The remote control main body recognizes the key-
selected mode as a digital signal, and converts it into a
PCM signal which is hardly influenced by noise, then

transmits the signal optically by means of carrier.

The receiving end of the set receives the transmitted
optical signal, eliminates the carrier (detects the wave),
demodulates to digital signal, and converts it to the
mode key signal by means of the decoder.

The converted mode key signal is fed into the AD-KE
matrix circuit in. the mechanism control circuit of
the set, so that, receiving the signal caused by depression
of the key on the remote control unit, the set operates
in the same manner as when the corresponding key on
the set is mainpulated.

Transmitting side {remote control)

Figure 4.

Mode 38 kHz
key Encoder PCM modulator LED s
{13001) {13001} (13001)
Receiving side {the set)
Receivin 38 kHz PCM AD-KE
l.. -part 9 Preamp ™ detector demodulator Decoder . matrix
(13003) 13004

2. Block diagram
When a mode key on the remote control is pushed
down, the manipulated key is recognized by the input
matrix, and converted into a digital signal by the en-
corder. '
The digital signal is changed to a PCM signal by the
PCM system.
The PCM signal is modulated at the carrier (38 kHz)
by the 38 kHz modulator circuit to become a carrier
PCM signal.
The carrier PCM signal drives the LED through the
LED drive circuit, which produces a 38 kHz optical
signal of infrared ray running in the air to be transmitted
to the receiving end of the set.

The 38 kHz carrier PCM signal received in the set is
amplified by the preamplifier, and its carrier (38 kHz) is
eliminated in the 38 kHz detector circuit, then the PCM
signal only is picked up. o
The PCM signal is demodulated into 2 4.bit digital
siganl in the PCM demodulator. At this point, the PCM
signal becomes identical with the encoder output on the
remote control (transmitting) side. Yet, the signal
is not ready to be taken into the AD-KE matrix in the
microcomputer for mechanism control, and so it is then
converted to a mode key signal by the decoder which
is placed before the AD-KE matrix.



NOMENCLATURE / BENENNUNGSYSTEM
/
Fast forward key/ Schnellvorlauftaste [VORL] Record key / Aufnahmetaste [AUFN]
Rewind key/ Piickaustaste [RUCKL] Pause key/ Pausentaste [PAUSE/STAND]

Eject key/ Auswurftaste [CASSETTE] Tapecounter / Bandzahiwerk [ZAHLWERK]

Cassette tape compartment/
Cassettenschacht

Tape remaining indicator/
BAND RESTZEIT

IIDigital clock timer/ Digital-zeituhr /timer

Channel indicator/Kanalanzeige

Channel selector button/
Kanalwahltaste

APLD indicator/

PLD-A i
APLD-Anzeige Video made LED famp/

LED-video-anzeige
Timer LED lamp/
LED-timer-anzeige
Operation LED lamp/
LED-betriebsanzeige * °
Power on button/
Einschaittaste [EIN]
Stand-by button/ Bereitschaftstaste
[BEREIT]
Timer button/ Timer-taste [TIMER]
Dew indicator lamp/
Kondensat Anzeigelampe [FEUCHT]

Video/TV select button/ Video/TV-wahltaste

APLD number button/
APLD-Zifferneingabetaste

Camera terminal/
Kamera-AnschiuR

Remote control terminal/
Fernbediemungsbuchse

Stop key/ Stoptaste [STOP]

Play key/ Wiedergabetaste [WIEDERG]

Audio dubbing key/ Nachvertanungstaste [NURTON]

Tape counter memory switch/ BandzéhIwerk-speicherschaiter [VCR/TV]
[NULL STOP] Tape counter reset button/
. Bandzahiwerk-nulistell
Tape remaing selector/ Figure 1 Front
Wahlschalter fiir Bandlangenanzeige Abbidung 1. . Vorderseite
Fram A.DV button/ : Tracking control/
Einzelbildtaste Mic input jack/ Rec selector/Aufnahmewahischalter Spurlagenregler
x% button/ Mikrofon-Eingangsbuchse [AUX / CAMERA / TUNER] [SPUR]

Zeitiupentaste (%)
X2 button/
|Zeitraffertaste (x2)

K !
I |
A S\

(MIK] Ending alarm switch/

Bandendenalarmschalter [ENDALARM]

Figure 2, Control unit .
Abbildung 2. Stenereinheit Pause cue switch/Pausen-Cue Schalter

[APLD-PAUSE]
ANTENNA IN/ ANTENNENEINGANG

[VHF / UHF]
VIDEO IN / VIDEO-EINGANG
VIDEO OUT / VIDEO-AUSGANG

RF converter QUT channel adjuster/ '
HF -Wandlar-Ausgangskanalregler
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RF out/ HF AUSGANG POWER switch/ BETRIEBSSCHALTER

AUDIO input/output DIN socket/
AUDIO-eingang/ausgang-DIN-buchse

Figure 3. Rear
Abbildung 3. Riiekwand
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DESCRIPTION OF NEW CIRCUIT

WIRELESS REMOTE CONTROL UNIT

Outline

The remote control used in this model is a wireless unit
intended to select a desired mode from STOP, REW, FF,
PLAY, PAUSE/STILL, F-ADV, HS, and DS by driving the
LEDs under the PCM (pulse code modulation) conversion
system and transmitting infrared rays in the space.

Principle

1. Operation
The remote control main body recognizes the key-
selected mode as a digital signal, and converts it into a
PCM signal which is hardly influenced by noise, then

transmits the signal optically by means of carrier.

The receiving end of the set receives the transmitted
optical signal, eliminates the carrier (detects the wave),
demodulates to digital signal, and converts it to the
mode key signal by means of the decoder.

The converted mode key signal is fed into the AD KE
matrix circuit in. the mechanism control circuit of
the set; so that, receiving the signal caused by depression
of the key on the remote control unit, the set operates
in the same manner as when the corresponding key on
the set is mainpulated.

Transmitting side (remote control)

Mode 38 kHz
key o Encoder — PCM modulator LED 17—
(13001) (13001) (13001)
Receiving side (the set)
Receivin 38 kHz PCM ’ AD-KE
e - part 9 el Preemp e ctector demodulator [ Decoder = atrix
' {13003) 13004
Figure 4.

2. Block diagram
When a mode key on the remote control is pushed
down, the manipulated key is recognized by the input
matrix, and converted into a digital signal by the en-
corder. '
The digital signal is changed to a PCM signal by the
PCM system.
The PCM signal is modulated at the carrier (38 kHz)
by the 38 kHz modulator circuit to become a carrier
PCM signal.
The carrier PCM signal drives the LED through the
LED drive circuit, which produces a 38 kHz optical
signal of infrared ray running in the air to be transmitted
to the receiving end of the set.

The 38 kHz carrier PCM signal received in the set is
amplified by the preamplifier, and its carrier (38 kHz) is
eliminated in the 38 kHz detector circuit, then the PCM
signal only is picked up.

The PCM signal is demodulated into a 4-bit djgital
sigan! in the PCM demodulator. At this point, the PCM
signal becomes identical with the encoder output on the
remote control (transmitting) side. Yet, the signal
is not ready to be taken into the AD-KE matrix in the
microcomputer for mechanism control, and so it is then
converted to a mode key signal by the decoder which
is placed before the AD-KE matrix.




Circuitry Behaviors
1. Remote control transmitting part

Shown below are the circuitry of the remote control transmitting part and waveforms in each part.

Vss IN  QUT 9B 9¢C ¢p ¢E

0

il

Figure 5.

icﬁwcecg??o L

KEY | B} -
T/ REW 2 STOP 3 FF
ONONONONONONONCOHES
HPLAY ® G
| L L 3 I i | T 4 ® PAUSE STILL & F Adv
D D W A O O O O A O | T HS ® DS
mu”/ L Q3002 R3009
R3010 i
D3005 C3003
R
18 16) (15) (14) (13) (12) (13) o) ' 3001 ;[;
ooOut I,, I, D3004 —
[-1.5Vx2
13001
{13001] Q3003
0sc 0sc 'R3002

X3001
CSB455C

C3002

The clock signal to initiate 13001 is generated by the built-

in oscillator X3001.

Pushing one mode key of the remote control supplies
the timing pulse of ¢s, ¢c, ¢, or ¢e into the input port of
I, orI,, in matrix form.

For instance, when REW key is pushed down, a timing
pulse of ¢ is taken into port ;. ‘
Then the PCM signal corresponding to the manipulated

key, which is a carrier PCM signal modulating at 38 kHz
carrier, is delivered to pin () of 13001, and its informa-
tion is identified by “0” or “1” as follows.

That is, whether this signal is “0” or “1°” does not- depend
on level “Low” or “High”, but on the difference of its

pulse interval decided by the pulse code modulation,
as shown below.

0.26 mS 1.04 ms 0.26 mS
’ mmwmnm m”m.”mmnm |
’ 212 ms
N e’
i KkH
Modulating at 38 kHz Figure 6.

The above shows the 'pulse interval of the “0signal is
1.04 ms and that of the “1” signal is 2.12 ms.
The carrier PCM signal then drives D3003, D3004, or

D3005 (LED) by means of Q3001, Q3002, or Q3003
and is transmitted as an infrared ray transmission s1gnal
from the LED.



2. Receving part of the set
2-1. Head amplifier

The infrared ray transmission signal from the trans-
mitter is received by photo detector BP104 where
it is converted into a current. A resonance circuit of
about 40 kHz is consituted with L3002 and C3012,
which is tuned to 38 kHz of the carrier.

enters (G terminal of Q3005 (FET) and is amplified.

The output from Q3005 is fed to pin @ of preamplifier
13002 to be further amplified by about 40 dB, and it
goes out of pin ® . Part of this output is fed back
to & terminal of Q3005, thus composing an AGC

The output voltage from the resonance circuit then loop.
R3018
P AW
€3020
{ AZ |
13002
TC3015 | TAT063P S
A4
> R3019 X
=>R3012
C3016  R3017
PR3015 03011
A
vy
R3013
TH3011

2-2. 38 kHz detector, PCM de-

modulator

The output from the preampli-
fier is detected by D3011,
D3012 and C3022, and the
38 kHz carrier is eliminated
and only PCM signal is picked
up.

The PCM signal is fed to pin
of PCM  demodulator
13003, and is taken out as 4-bit
digital signal at pins @ , ® ,
®and @

D3014 50KD-5

1330137—']7'7

C3024
€3023

Figure 7.

From preamp. c3021 D3012

D3011
C3022

| R3026 D3015 :;;L
3031

03028 VSS ACSI
c3027 L | osc 13003
iN 0SC
vss out D, B, D, D, STB

€3029 O ? >

{Data output) {Decoder control output)

Figure 8.
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©C OoO—— : |
From pin 8 of 13004
®

Figure 10.

2-3. Decoder is applied to the decoder (I3004), and is converted
The demodulated signal (digital signal) from 13003 to-a corresponding mode key signal ( a single signal).
15V O—
Decoder Control = i
output
13004 Decoder
) output
©006I0IC
!
O*—-—;—— Decoder ;
|, circuit
Lo Z
Figure 9.
The relation between the data inputs and outputs is as shown below.
| 4 .
Pin No. Input Output
Mode @ © g @ |96y [62) (G(S3) TS |BxSS) &X(S6) |@(ST) | (S8) | (S9)
1) REW H L L L @ H H H H H H H H
2) STOP L H L L H © H H H H H
3)FF H H L L H H © H H H H H H
4) PLAY L L H L H H H © H H H H H
5) PAUSE/STILL L H H L H H H H H © H H H
6) F-ADV H jli H H L H H H H H H © H H
7) x ¥4 (H.S) L L L H H H H H H H H © H
8) x 2 (D.S) H L L H H H H H H H H H ©
(For output, © is necessary signal.)
2-4. AD-KE matrix
The decoder output means the signal corresponding An example of manipulating REW key is shown
to each mode, and it consists of eight kinds of informa- below.
tion. In this case, only the output from pin (9 of the
The AD-KE matrix, however, has only three input decoder is at OR gate in “Low.’ level and it allows
ports, KE1 to KE3, and a special design is necessary an AD1 timing pulse to be taken into KE1 port
for supplying eight kinds of information into three through AND gate. Yet, the outputs from the other
ports. This purpose is achieved by the input matrix pins of the decoder are then all in “High” level to
circuit, which in constructed with eight OR gates and make the other AD timing pulses all in “High” level,
three AND gates. so that are kept dead.
-—) AD1
-—O AD2
15V
‘ I 13007
From pin (9 of 13004 ‘—\ m To KE1 port -




TRICK MOTION CIRCUIT

Outline

In trick play mode (double speed, half speed, frame ad- and still modes, while a muting signal (“High> level) is
vance, still), a false V-pulse is generated, and a motor generated at the time of double speed. half speed and still
drive pulse is generated at the time of frame advance modes.

Block diagram of trick motion

€2001 12003
o
~pELAV}p=(5)] INV [@)—f DIFF
© R2041 . 2016 ©
FS TRACKING R
- A ! D2019
STOP POSITION (7
02008

CTL.P @ T2 MM T‘Ia @_‘_—@“—'
ST/!\LL :

Q2002
12003 (3)
1NV
1
H
= 12V
12002 R2028
H.SW 12003 (8] AND [10) A
PULSE Y inv [0 S FV
M. DRIVE
PA/L}SE 12001 12001 R2032
H 3 Jd or | 13] AND (11
> 02005 52003 12 D.SFV-1
P.8 5
i e 23] AND [11
D2024
D.S 12002
©
= »-Jl INV I———{OR ] 9 R2029
%‘S 02001 |poo22 8) AND [0 1
- 5001 HSFV-1S
ELAY J T1 T2
I R _ o |PELAYL __MM__Q _DIFE |
gg €2022 cD :
STILL D2024

%3) 12005
@

<——1 oR HAND }<—-—J OR

] D2023 L 12V

Figure 11.




False V-pulse generator circuit
1. HS false V-pulse generator circuit

Operation

@ H.SW.P which becomes the standard of false V-pulse
generating timing is supplied as input for NAND gate
(pins B, @) of 12003, AND gate (pins @), ®) of
12002, and FF (Pin 3 ) of 12004,

® CP .applied to pin 3) of 12004 is divided down to
1/2, and it goes out pin (D of 12004, and is fed, as Q,
to pins ), B of 12002.

©The pulses in steps ® and ® are AND-gated to be
delevered to pin @ of 12002.

D 'The NAND gate output of H.SW.P at pin of
12003 is fed to pins D, @ of 12002. This is an
inverted form of H.SW.P.

® The pulses in steps ® and @ are AND-gated to be
delivered to pin (3) of 12002.

®CP applied to pin @ of 12004 is divided down to
1/2, and it goes out of pin (2 12004, and is fed,
as Q, to pins (9), @2 , of 12002.

©The pulses in steps B and ®are AND-gated to be
delivered to pin {0 of 12002.

®The pulses in steps @ and @ are AND-gated, and
the output goes out of pin (D of 12002 to enter

pins @, @@ of 12001.

(U HS (“High” level) is fed to AND gate (pin ®) of
12001.

(D The pulses in steps @ and (D) are AND-gated to be
delivered to pin of 12001.

®An inverted form of differential pulse of H.SWP
in step(D)is intended to triggre 12005 MM.

©A differential pulse of H.SWP in step @ is intended
to trigger 12005 MM’

M The trigger outputs in steps K and ©are determined
in the pulse width by C2066, R2033: the outputs in
steps @,(d), ©and ® ,by R2028, R2029, R2030 and
R2031 respectively.

®The Q output from pin ) of 12005 is differentiated,
and fed to pin ® of 12001, then it enters AND gate
together with HS (“High” level) applied to pin (§)
of 12001, to be mixed in the playback video signal
as false V-pulse.

©The HS CTL, when fed to pins @and D) of 12004,
keeps in time with FF of 12004 as it is cleared.

Note: 12005 (HD14528) is switched by trigger input,
and its pin @ or @@ usally in ”Low”” level, yet
it turns to “High” level according to the time
constant assured by CR network.

H.SW.P
12002 ®
12003 ® @
12004 (3)

DA5 w

®+®@ AND
12002 @ @

%H.SW.P
12004 (D Q @m

H.SwW.p

" 12003 ®)

12002 @ @ QT__J
@+ @ AND _-

12002 ® &

@ +® AND
12002 @ @

%H.SW,P _ :
12004 @ Q g
12002 @ @

@ +® AND
12002 @ @
12001 @ @

12001

Hs () M
®+® anp -

12001 @

12005 5

INV ® N\ \
I 5
| ‘
]

’._ FV i Fv-1|l Fv-2|| Fv-3

12005 @ © | \ !

FVMULT ‘:“j_—*{ m" F—'i

,20,35{-”(:7) ! @I\FV FV-1 | FV-2 FV-3
Q  200uS%176uS " 275uS 24045

Fv DIF @

(DB-3)

HSCTL © L

12003 @

12004 @ @

Figure 12.




2. DS, STILL false V-pulse generator circuit

Operation

@ H.SW. P which becomes the standard of false V-pulse
generating timing is supplied to NAND gate (pins ®,
@) of 12003.

® CTL signal is supplied to NAND gate (pin (2 )of
12003.

(© At this time, since HS (“High” level ) is not applied,
the input to NAND gate (pin {3 ) of 12003 remains
at “Low” level.

(D Passing through NAND gate in steps ®and© the
pulse becomes “High” level and is applied to pin an
of 12003.

® The output (“High” level) from pin @ of 12003 is
fed to pins @ (CL) and (D (PR) of 12004. As a result.

@® Regardless of CP input to pin ® of 12004, Q at
pin @ of 12004 is fixed at “Low” and Q at pin @
of 12004 at “High™ level.

© H.SW.P which has passed thorough NAND gate (pin
) of 12003 is fed to pins (D and (3 of 12002.
This is an inverted form of H.SW.P.

@ DS (“High” level) is fed to AND gate(pin {3 ) of
12001 .

(I" Passing through AND gate in steps(F and (G, the pulse
is delivered to pin (D) of 12001.

{J> An inverted form of differential pulse of H.SW.P.
in stepG:is intended to trigger 12005 MM.

® A differential pulse of HSWP. in step G intended
to trigger 12005 MM.

(L The trigger outputs in steps(Dand & are determined
in the pulse width by means of AND gate outputs at
pins (D and & C2006, R2033, R2028, and also
AND gate outputs at pins (6) and (O and C2006,
R2033 and R2032.

@ The Q output from pin (7 of 12005 is differentiated,
and fed to pin (6) of 12001, to be mixed in the play-
back video signal as false V-pulse. '

® In STILL mode, the pulse applied to pin {3 of
12001 rises to “High” level.

(O Passing through AND gate in steps © and ®), the
pulse is delivered to pin (D of 12001.

Note: STILL mode is similar to DS mode except that

steps Wand @are additionally needed.

H.SW.P
12002 6 8
12003 & 9
12003 3-
DA5

.

CTLP
12003 12 B

HS.H e
12003 13 ’

-

ik

HS.H

12003 @ )
12004 @7

12004 Q@ @
12002 @ &

12004 @ Q ®
12002 @ @ :

12002 @ ©® 1 g
12001 @ @ ?

—1

=

T E_‘II_II'IF'I_I
———

DS.H wy
12001 ® ®

12001 @

12008 ®
INV

©

-

12005 @

)

F.V MULT
12005 D
FV

12001 @

8O

o

oy |

5

W

N

%

cr%: o

T

20
T
N
sy)
Ny
(=3
[
N

Lo

s

PAUSE H
12001 © @
PAUSE 4 12003 U @

12001 @

2
:‘_

)

Figure 13,
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Motor drive voltage generator circuit

1. When pause key is changed from ON to OFF in playback

mode:

® PAUSE (“High™ level) applied to pin (@) of 12001
and PB (“High™ level) applied to pin ) of 12001
are AND-gated to produce STILL (“High” level),
which then goes out of pin @ of 12001 to arrive
at pins @ and @) of 12003.

® The STILL (“High”’ level) applied to pins (D and @
of 12003 is NAND-gated to go out of pin () of
12003, as a “Low”” level pulse.

©CTL is fed to pin @D of 12005 and pin 12 of
12003. :

@ Q (“Low” level) present at pin (9 of 12005 is trig-
gered by the CTL applied to pin @ of 12005,
and its pulse width in which it is allowed to go
out of pin (9 is determined by R783 (FS tracking

control), R2041, R2042 and C2016. Q2003 prevents

the CTL to be alive as it is in its delay period.

[In this case, the tracking control is set at “FS

tracking” position, then RY701 in the servo PWB is

allowed to operate with STILL pulse (“High” level)] .
® When pause key is turned on, pins &) and ®) of

12003 become ‘“Low” level by the time constant

determined by C2001 and R2020.

® The pulses applied to pins &) and 6) of 12003 are
NAND-gated to become a “high” level pulse.

@ The output available in step @) is differentiated,
and is applied to pin (9 of 12004, as PR input.

.~ @With this PR input, Q at pin @ of 12004 rises to

“high™ level and is mixed with FS start pulse.

- (DWith the PR input, Q at pin @ of 12004 becomes

“Low™ level.
(DThe output available in step (D is differentiated,
and fed to pin (@) of 12006 to trigger it.
® The output from pin 3) of 12006 is decided for its
pulse width by R2045 and C2020.
@O The outputs available in steps @ and ® are mixed to
become a motor drive voltage.
Even when the pause key is turned on, the motor
does not stop immediately, but ceases a little later
after rotating by inertia. Therefore, a delay time of
400 ms is provided by C2001 and R2020, so that the
motor drive voltage is generated after the motor stops
completely.

T

1 R

- 110 mS- ‘ﬂ-l

;
—

-

PAUSE H
12001 @
12003 1 @ @h__f
STILL
12003 ® ® |
CTL.P(DAS) '
12005 ) @ “ _
12003 @ ;
CTL DELAY m ,
12005 ® 2 !
120006® & :
| T
| 400 mS [~
12003 @ ® I,H.,‘m,s_.i
12004 © ®
|
i
|
F.S FF @ |
12005 @ Q
FSFF L
12005 @ @ |
| - T
F.S START
PULSE ® s
12006 @
-
M-DRIVE 8.8V
(DA-1) © <

Figure 14,

4.6V




5. When FS key is turned on in STILL mode:

" @ When FS key is turned on, a pulse of 10 ms width (D CP has been applied, in step@,to pin @@ of 12004,
is fed to pin @ of 12004. While the key remains ON, and now, at its rising eddge, the 12004 is triggered
inputs are applied in successon at 1KkHz interval to produce a pulse Q in (“High” level) at pin @ of
after one second onward. 12004.

(® The CTL signal is fed to pin @D of 12005. (E) The output available in step @ is inverted in polarity
© Q (“Low” level) present at pin © of 12005 is trig- to become Q.
gered by the CTL applied to pin @ of 12005, (® The output available in step ®is differentiated, and
and its pulse width in which it is allowed to go fed to pin (2 of 12006.
out of pin @ is determined by R783 (FS tracking ©The output from pin (D of 12006 is decided for
control), R2041, R2042 and C2016. Q2003 prevents its pulse width by R2045 and C2020.
the CTL to be alive at it is in its delay period. @ The outputs available in steps @ and @ are mixed,
[In this case, the tracking control is set at “FS and supplied to the base of motor driving transistor
tracking” position, then RY701 in the servo PWB is as a motor drive voltage, thereby rotating the motor.

allowed to operate with STILL pulse (“High” level).]

fs ® L
DC-3)
12004 @ ﬂ

cTLP

(DA-8) @ ‘ ” ”*
12003 @ |

CTLDELAY o | botoms—
12004 ® a ® | ]
12006 @ ® [ 2ms r
12006 3 @ *—[' - j

M-DRIV —l \___{
DA-1 :

Figure 15.
12v
".v‘v v‘v‘v .
) _ Operation
DS @——VW—»@) (@—'F—M*ST&L(D At HS:
Q2001 Q2002
FROM HS ® | g Q2004 {Q2004 | 9004 | D2023 |5 ®
RO 4 o8 @ ona N 2021 © 0 20 OUT
CON D.S ® ON ® ® ON ON
D2021 —p— D
HS® HS ®
STILL
Q2004 ¢——n
—AW— At STILL:

D2022 STILL | Q2002 Q2002 ‘ ®

Q2002 STILL

D2023 © © p2024 out

© © ON ® ON ®

STILL O ¢
At DS:
D.s © | Q2001 Q2001 Q2004 | Q2004 DS ®
N Q2001 © D2022 | g Q2004 |D2023 | “571
© © ON @ ON ® @ ON ON

Figure 16.
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CAPSTAN SERVO MECHANISM IN TRICK MOTION PLAY

Outline

The fundamental circuit of VC-7700 is similar to that
of VC-7300 series, except that, as a result of addition
of the trick motion play, changeover circuit for capstan

frequency generator (FG) and CTL (control) siganl

3

changeover circuit for capstan lock (HS, NS, DS), and
tracking multiple changeover circuit are newly added.

Operation of added circuits in VC-7700

1.

Changeover circuit for capstan frequency generator (HS
NS, DS) and CTL signal

In trick motion play, the capstan FG signal frequency
and CTL signal frequency vary 1/2, 1, and 2 times
depending on HS, NS, and DS mode. In order to operate
the operate  the capstan servo mechanism correctly,

>

Operatjon (See servo mechanism wiring diagram.)

Capstan FG changeover circuit

proper frequency dividing is necessary.
For capstan FG:

At DS mode, 1760 Hz is divided down to 1/2 by 1705 to
880 Hz, which is fed to pin of 1702 (FG amplifier).
At NS mode, 880 Hz is not divided, and is directly fed

to pin of 1702 (FG amplifier).

At HS mode, 440 Hz is not divided, and is directly fed

to pin of 1702 (FG amplifier).
For CTL signal:

At DS mode, 50 Hz is divided down to 1/2 by 1705 to
30 Hz, which is fed to pin @9 of 1702 (PG amplifier).
At NS mode, 25 Hz is not divided, but 30 Hz is fed to

pin @ of 1702 (PG amplifier).

At HS mode, 12.5 Hz is not divided but 15 Hz is fed to

pin @ of 1702 (PG amplifier).

1705 pin | Signal from 1702 pin 1702
Mode | (o0: 15 19731 | o731|D730 | 9728|0728 | @ div. | @727 € Route of FG | o2 "B Frg | mm2
B = signal to D729 input input
DS |1760Hz| H |ON | ON | L [OFF |NO.GND| GND |795@~1705®~ goq | gy | L |wdiv. | 220 He
. . D728-1702 =5 )
Q727C—~R764— . .
N.S 880 Hz L OFF |OFF H ON GND NO. GND D729-1702 880 Hz | ¥ div. L {%div. | 220 Hz
Q727C—R764 — . .
H.S 440 Hz L OFF | OFF H ON GND NO. GND D729-1702 440 Hz [Notdiv.! H [% div. | 220 Hz
CTL signal changeover circuit (for playback)
1705 pin Signal from .
CTL Q731 Q730 | Route of CTL 1702 pin ©®
Q731 D727 Q730 ® "% D729 © to . A
1701 @ ® div. signal D726 ‘ signal CTL input
1705 @ - 1708 @ —
D.S 50 Hz H ON ON L OFF NO. GND GND D725 1702 {9 25 Hz
' ‘ Q729 © -~ R779—
N.S 25 Hz L OFF OFF H ON GND NO. GND D726 - 1702 ©® 25 Hz .
Q729 © —~ R779—
H.S | 12.5Hz L OFF | OFF H ON GND NO. GND D726 - 1702 (9 12.5 Hz
2. Tracking multiple changeover circuit ,
In HS or DS mode, the video head tracking tends to in deviation of X-position. This is a tracking error.
deviate as compared with in NS mode, which results To avoid this, the duty MM1 of 1702 is varied.
Operation (See servo mechanism wiring diagram.)
Q711 Q710 Q725 Q722 Q724 Q723 Time
Q711 Q710 Q725 Q722 Q724 Q723 DUTY
® constant
R7716, R7741
N.S © OFF ® | OFF © OFF ® OFF G) ON © ON | R783, R750 25 mS
B - — - - C740
R7724, R783
H.S © OFF ® OFF @ _(Z_IY Q Cﬂ © OFF ® OFF R750, C740 228
: . ) R7718, R7717
D.S ® ON © ON © OFF ()] OFF © OFF ® OFF R783, R750 18.9
— | = | = | — : - R740 '
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3. Changeover circuit for capstan lock (HS, NS, DS)
In trick motion, the capstan motor should rotate in
accord with HS, NS, and DS performance.
For this purpose, the voltage at pin & of 1703 is ad-
justed, and the supply voltage to the capstan motor is

Operation (See servo mechanism wiring diagram.)

set to 3.8 volts for HS, 6.8 for NS, and 12.8 for DS
mode.

In HS mode, moreover, the time constants of TPZ2 and
"MM2 are varied to adjust the output voltage of S/H 2.

. N Voltage dividing

Q721 | a724 Q725 | q7as | Q795 | qyps | ITPZ2time | MM3Ume D720 | D720 | resistance for

B B 8 ¢ 1703 (pin & )
H.S @ oN @ oN © | oFf R7738  |R787addes | T | OFf | F7742  R7743
N.S © OFF © OFF @ on | RIT38 el Ez(fvzd”e?; © | OFF | R7742 R7743
- @ R7738, R787 not o R7742  R7743
Ds & OFF © OFF 2l ON | R786 parallel| provided ) ON ' R7710  R7712

TAPE REMAINDER DISPALAY CIRCUIT

Out line

The rotating speed of supply reel is detected by a cage type
pulser to count pulses, and the tape remaining time is cal-
culated depending on the type of tape and displayed by
flickering LEDs. .

The principal device is an IC used exclusively for remainder
display processing, and high precision remainder display is
enabled by the pure digital processing.

Function

(1) The tape hub diameter is detected ny tape selector.

(2) The operating mode (record, playback, HS, DS, or
pause) is distinquished by the signals of AV mute
(“High™), AL pause (“High™), HS (“High”), DS
(*High”) and pinch solenoid (“High™).

(3) The number of reel pulses is counted, and the tape
remaining portion is calculated.

Through these three steps, the remainder is displayed by

flickering seven LEDs in record/paly mode, record/play to

pause mode, play to HS mode, or DS mode.

Operating principle

1. Inputs and outputs of microcomputer

1-1. Clock pulse
Clock pulses of 447.44 kHz are supplied to pin of
the microcomputer, and they serve as a reference signal
for proper operation of the microcomputer.

14

1-2. Input matrix
The input circuit, like the microcomputer of the
mechanism control, receives signals in matrix form.
In this form, that the tape select signal for instance is
alive means that a strobe signal (timing puise) from pin
@Y is taken into pin @).
Signals of the input circuit include the following:
1) Input for counting
« Supply side reel pulses
2) Condition input to display record, play HS, DS,
and/or pause mode
« AV mute (“High™)
o AL pause (“High”), HS (“High”"), DS (“High”)
» Pinch solenoid (“High™)
3) Selection input
» Tape select signal (“High™ level for long tape,
“Low” level for short tape)
Output
The output consists of seven signals to be supplied to
the LEDs for displaying the tape remainder, and an
end alarm signal.
Output display method
Seven LEDs are placed laterally as shown in Figure 18,
and the remainder display output voltage from the
microcomputer is supplied to them to be alight indica-
ting what the tape reminder is.

1-3.

1-4.



End alarm

b

HS,

@ LED

ACL

@ LED

3 LED

DS
pause

1

AV

mute

ll

Pinch
solenoid

Tape
select

|

Reel

pulses

Figure 17.

L@ LED

® LED

— ——® LED

—@ LED

Clock pulse

15V

No.7 No.6 No.5 No.4 No.3 No.2 No.1

LED

120 90 60 45 30

.
-

Indicating direction

15 0 {Minutes)

Remaining time 120 min or more LED No. 1 to No. 7 lit
Remaining time 90 up to 120 min No. 1 to No. 6 lit
Remaining time 60 up to 90 min No. 1 to No. 51it
Remaining time 45 up to 60 min No. 1 1o No. 4 lit
Remaining time 30up to 45 min No. 1 to No. 3 lit
Remaining time 15up to 30 min No. 1 to No. 2 {it
Remaining time Less than 15 min No. 1 only
Remaining time Less than 7 min LED No. 1 flickers

(at about 1 sec interval)

Figure 18,
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2. Operation of microcomputer

The microcomputer is programmed to provide the most is defective.
accurate remainder display depending on the inputs The programming procedure of the microcomputer is
mentioned above. Therefore, if the display is wrong not here mentioned, however,

despite all inputs are satisfied, the microcomputer itself

Circuitry behaviors
1. Input matrix

12v Hold |
circuit
\\l AAA
X‘ 14001
Micro-
Pulser computer
Q4002
e © I
DS, @
Tape select O AM
AV mute, @ O* M
Pinch O A
solenoid, B o
14002
Figure 19.
The gate circuit of 14002 forms a matrix circuit, to which supplied. D4009 is a diode to fix the tape speed at
the reel pulses are shaped by Q4001 and 14004 to be 3H (PAL).

2. Output circuit
The buzzer sounds a one-second alarm for seven times when the tape remainder goes less than 7 minutes.

14003 Q 12V
o N1
3 14 No. 2
2 15 No. 3
% ""‘v @ > LED
Lo —% (g
{14001]
Microcomputer 7 {>O 10 " No. § /‘\!
6 1 No. 6
DC A"'Av @___
5 12 No. 7
% """ @ )

8 —
4JF——015v
3.5 kHz O——""——g— J oY
1809 Buzzer
Figure 20.
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3. Hold circuit
The remainder is displayed in record, playback, HS,
DS, and pause modes. However, in HS, DS, or pause
mode, the display is made only when the button is
changed from récord to pause, or from playback to
HS or DS or pause mode.

The hold cirucit is intended to “hold” the ramainder
just before becoming HS orDS or pause mode even
after the mode is changed from record to pause, or
from playback to HS or DS or pause. This circuit is
illustrated in Fig. 21.

| C4002 ¢ 15V
IGO0 ] e
14004
40 LOCIL Q4003
CRCRNONO 1
R4013E
0——Wy4 To
C4005, C4006 P—* micro-
- = computer
_ Pulser input R4006
Al pause, H 7_7!7_7 P
HS, @ O "M, M
DS, & j Q4002
Figure 21.

The ROM of the microcomputer is so programmed that
when one “High"” level pulse, with AL pause pulse at
“High” level, is fed to the pulser inport, the tape remainder
available just before pause mode is displayed.

When the AL pause pulse (“High” level) is alive, the reel
pulse stops, and Q4002 is turned on at the same time, so
that R4006 becomes a load resistance to Q4003.

On the other hand, with the AL pause pulse at “High”
level, pins O, @ and (© of 14004 turn to “High™ level,

PROGRAM TIMER
Outline
The function of the microcomputer include the clock

function, program function, and channel chageover’

function.

Functions
(A) Clock function
A-1. Resetting of the second
A-2. Time correction
A-3. Mode display
(B) Program function
B-1. Timer setting for “subscribing” seven programs.
B-2. Program memory for sleep timer
B-3. Setting of plural days of the week by a single
timer program.

17

and pin becomes “Low’ level.

With pin @0 at “Low” level, C4002 then charges up
to cause pin to be also at “Low’ level, which results
in a trigger input to the monostable multivibrator com-
posed of AND gates.

As a result, pin @ changes from “High™ to “Low’’and to
“High” level again, so that the collector of Q4003 changes
from “Low” to “High” and to “Low” level again, de-
livering one pulse (“High” level).

B-4. Full display in case of overflow of memory,
B-5. Memory hold and mimory automatic erasing
after a timer-scheduled operation
(C) Channel changeover function
The station selection code is delivered when changing
channels, and a desired station is selected.

Inputs and outpus

1. Input matrix
AD1 to AD7 are output ports of timing pulses; KE1 to
KE4 are input ports for taking in the address signals
in the range of AD1 to AD7 by key operation. Each key
input signals is thus applied to the microcomputer
through a matrix circuit composed of ADI to AD7 and;
KE1 to KE4. '



2. Outputs

Terminal Name Function
R1 _R7 Channel display Channel display, LED output
Timer display Timer display, LED output
R8 — R16 Timer display Timer display, LED output
R18 —R22 Channel selection Channel selection code output
R& —R9 Channel display drive Channel display, LED drive output
F2 Timer-signal Timer signal output (set time)
. . Timer pre-signal output
F1, AK Timer-pre-signal (1 min before set time)
DAILY |—= :2 ;f G5 AK) TIMER-SIG
- TIMER-PRE-SIG
g:?(CK ] 23 R22 STROBE
il
RESERVE 22 acl
——
21 R20
START/END  [—td 20 R19
HOUR ] 19 RI18
SLEEP — R16
RECALL |-—= 17 o
MINUTES b 16 R1
SECOND |—» :‘5‘ R‘::
CLEAR |—= 3 Rz TIMER
MINUTE — 11
12 1 LED
11 R10
10 RO
LR-2611 [ g R8s
AD-KE
MATRIX|_/__R7
6 R6
cH T 5 R5
4 R4
CH 2 |
cH 3 3 R3
CH 4 2 R2
—
1 R1
CH 5 p—= 4
TR4
CH 6 Q451
~ Q461
CH 7 = TR3 EE 9 N
SW HCH 1~
CH 8 [—» DRIVE 10
TR2 SW [HCH 2}~
CH 9 |—» ic2 8
CH 10 L [oRIVE] + |oEco. 51 SWIHCH 3
CH 11 = —2"DER 5 SW |HCH 41—
CH 12 | SW -CH 5
CHANNEL LED | 3 5 sw Hch sl T0
) PP 21 4 e _CH7_>;vldlE\;llNG
CH 2,8 LED 22 18
ACL SW [HCH 8-
CH3,9 LED 17 SW —CH 9~
CH4, 10 LED 20 sw el
CH 5,11 LED 19 SW ch 11 -
CH 6, 12 LED 14 SW [HeH 12—

Figure 22.
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FUNCTION OF A MICROCOMPUTER LR-2612

By combining this microcomputer with the built-in micro-
computer LR2613 in the VC-7700, the following functions
are provided.

1. Pulse output for writing cue signal
A cue signal necessary for the automatic program

seach system (APSS) is generated by the LR-2612 and
goes out of IDF terminal.

The cue signal is recorded in 15 pulses into the FE
head in record mode.

The timing chart is as shown below.

Ex : PAUSE CUE SW ON

® FEHCTL )

Ex : PAUSE CUE SW OFF

L i
)} 24
@ REC ————]
AL over " (c
77 2
@ AL ~4f
! . o«
15 PULSE 1 —5* >
® . T T
—- . PAUSE PAUSE
~ 0.58 ON OFF
250 mS [—‘\
@ CUE RY-CTL 4 §f— f
J————4“ {(
F i I I
AL

=
@ REC ——————[

{ {{- {{
~}F 2

S (4 {(

— e

¢
o S W
A I B

PAUSE PAUSE
ON OFF

T

3
T T

@ AL )
® 15 PULSE ~
@ CUE RY-CTL : 4
®FEHCTL _( l

@ REC ——-——] "

@ AL 7
® 15 PULSE ﬁ’i——mm“mw
PAUSE
Ppéuse OFF
N
® CUE RY-CTL 4§ —45 [——L
® FEH CTL —4 — J
Figure 23.




2. APLD processing
The cue signal which has been recorded in FF or REW
mode is detected by the read-only head (cue head),

and it is amplified and shaped into pulse form to be
applied to the AK terminal.

FF or REW
key ON

[

Cue pulse width,
more than 40 mS
pulse interval, min
80 mS

!

MAIN. SOL
ON

Display of number
of program jumps

B
T

COUNTDOWN——— ™

0" display remains for
0.5 second and becomes
blank threafter,

Signal is delivered
from F2 terminal

Figure 24.

When FF or DEW key is  pushed on, the main solenoid
turns on for 250 m seconds durmg which the pulse A is
disregarded.

Every time a pulse is fed, one program is counted down
until becoming from 1 to 0, then a signal is delivered
from terminal F2, and is fed to D102 of LR-2613, so that
a playback mode instruction is issued from LR-2613,
[Setting of the number of program jumps of APLD}]

By pushing the APLD key, one program is counted up by
one push;while the key is being depressed, four counts
increase every second after the first sedond. After exce-
eding 99, the count returns to blank and another push on
the key will start counting from 1 again.

fCancelling APLD]

While the number of jumps is being displayed, by pushing
other operation key than FF or REW key, the display
turns balnk, so that cue signal input is disregarded.

““High’’ level signal above 40 mS

i

LR2612

—

(]

-
-~

i
-

U

F2 output signal

—~—0  O0— ‘ :

—0 O— L.LR2613 |—————— Playback mode

—0 O— instruction
Figure 25.
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3. Output of frame advance signal
When pausing in playback mode, if the frame advance
key is operated, a 10 ms frame advance pulse is deliver-
ed once.
While the manipulation for frame advance key con-
tinues the pulses are delivered in succession at 1 Hz
intervals after the first second.
The frame advance pulses are fed in the trick motion
circuit, driving the capstan motor.

4. End alarm generation

When a end sensor input is supplied in record or play-
back mode, a 2 Hz pulse is delivered ten times, and
is AND-gated with the 3.5 kHz pulse coming from 1805
(TC4020BP), thereby sounding the buzzer.
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PRECAUTIONS ON INSTALLATION

. Avoid placing the set in hot and humid locations, and in
vibrating places.

. The standard design of video cassette recorder requires
to operate it on a horizontal base. Refrain from operat-
ing it vertically in any case.

. In order to preserve the contents once recorded break
" the tab located at the rear of the cassette tape.

To use the tab-broken tape again for recording, apply
a thick paper to the opening of the tab broken; being
careful to avoid paper protruding outside the cassette
side surface.

. Never transport the set while in operation. Be sure to
stop the operation before transporting it.

5. When the set is intended not in use for the prolonged

periods, remove the cassette tape from. the cassette
housing without fail, and also unplug the power supply
cord.

. The built-in RF converter has been set to **‘UHF channel °

36.” position before shipment. If necessary, change
it to any of the other channels where no local broad-
casting is received in your district, by using a finer
screwdriver.

. Dust deposited on the video head will cause noises

interfering with the reproduced picture: avoid operating
the set in a dusty place.

. Never bring the set itself and cassette tape near the

parts generating strong magnetism,.

PARTS LOCATION OF MECHANICAL SECTION

\ ‘ 37
13— N/
14— | 38

88
15 |39
16— ——— 40
17—
18 41
19 42
20 a3
a4
21— |
07 45
: 46
\
a7
24 g6

Figure 27. Tape travelling Section (Upper)
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Figure 28, Motor Drive Section (Lower)

No. Name No. Name No. Name
1 Drum motor 31 Pinch roller solenoid 61 Fast.forward lever
2 Drum motor pulley P 32 Slider B 62 Rewind solenoid
3 Drum belt NP 33 Take-up retaining guide 63 Rewind lever
4 Lockarm B 34 Pinch roller 64 Fast forward solenoid
5 Lock arm A 35 Pinch roller reciprocating lever A 65 —_
6 V block AD 36 Pinch roller reciprocating lever B 66 Unloading lever
7 Drum 37 Take-up slantwise pole 67 Rewind pulley
8 Supply impedance roller E 38 Pinch roller lever 68 Preset lever
9 Full-erase head 39 Capstan shaft 69 Unloading pulley
10 Supply retaining guide 40 Play idler lever 70 Pinch roller interlocking plate
11 Slider A 41 Pole base BD 71 Tension arm release lever
12 Guide pole 42 Take-up guide roller 72 Loading ring B
13 Pole base AD 43 Play idler 73 Unloading belt
14 Supply slantwise pole 44 Cassette lamp 74 Loading ring A
15 Supply guide roller 45 Fast forward gear 75 Gear (1)
16 Tension pole 46 Rewind reel disk 76 Gear (2)
17 Tension arm 47 Counter relay pulley A 77 Worm wheel
18 Unloading gear 48 Counter belt A 78 Worm pulley
19 Supply reel disk 49 Main brake (take-up side) 79 Loading motor belt
20 Tension band 50 Take-up loading brake lever 80 Loading motor pulley
21 Cassette-down switch 51 Capstan pulley 81 Loading motor
22 Fast forward auxiliary lever 52 Capstan belt 82 Lock lever
23 — 53 Flywheel angle 83 Ring stopper
24 Loading brake (supply side) 54 Capstan flywheel 84 Unloading switch
25 —_ 55 Rewind belt 85 Automatic loading switch
26 Rewind gear 56 Fast forward gear arm 86 Counter belt B
27 Capstan motor 57 Loading brake release lever 87 Counter relay pulley B
28 V block BD 58 Main solenoid 88 MR-Cue head
29 Take-up impedance roller E 59 Fast forward/rewind switch
30 A/C head 60 Fast forward drive arm
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OUTLINE OF LOADING MODE

When a video cassette tape is placed in the cassette housing
and the record (or play) button is pushed, the tape is forced
to run by the guide roller (supply or take-up side) and
slantwise pole (supply or take-up side), then it will settle

TAPE LOADING SYSTEM

MECHANICAL BEHAVIORS

in the drum section.
this design enables a

Called a paralle] tape-loading system,
simplification -of the loading mecha-

nism and still its miniaturization, by which the tape running
load is alleviated and the loading time is shortened too.

Drum

V block-AD

Supply impedance roller

Futl Erase head

Retaining guide
(supply side)

Tension pole

Slantwise pole

Supply guide roller —_]

Pole base-AD ——/;

o=

Supply reel —

Tension band

- — 5 _

= N\~ " -

O el . (GRPD
W N Pl ] B
F$) ~ (Y] /

XEI SN/

N

o

Figure 29,

™~

V block-BD

Take-up impedance roller
A/C head
Retaining guide (take-up side)

Pinch rotler

~— Capstan shaft

™ Pole base-BD

Take-up reel

\-——— Video cassette tape

Stop Mode

~ Figure 30.

Playback/Record Mode
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BEHAVIORS IN EACH MODE
a. Upon setting video cassette tape:

When a video cassette tape is placed in the cassette
housing, it automatically loads in through a rotation of
the cassette compartment loading motor.

The guide rollers and slantwise poles attached to the
capstans, tension poles and pole bases are now at their
stop positions (Fig. 29.)

. Loading (at Play and Record modes)

When the play (or record) button is pushed, the loading
motor begins rotating, and the loading starts.

Then the tape is forced to run towards the drum section
by the guide roller (take-up or supply side) and slantwise
pole (take-up or supply side) both being attached to the
pole base (A or B) — see Fig. 30.

At the same time, the tension pole starts to move left-
wards while the pinch roller begins to move nearer the
capstan shaft. Thus the guide roller (take-up or supply
side) and the slantwise pole (take-up or supply side)
get locked by the V block so that the automatic loading
(AL) switch changes to “on” from “off” position
causing the loading motor to stop, say, resulting in a
stop of the loading process.

Almost simultaneously, the pinch roller is forced against
the capstan shaft to allow Play (or Record) mode
starting,

. Unloading:

When the stop button or cassette eject button is pressed,
the loading motor begins to rotate reversely, then the
pole base (A or B) comes apart the V block (A or B)
moving back to its stop position, the tape, simultane-

25

ously, returning to its stop position too, together with
the guide roller (take-up or supply side) and slantwise
pole (take-up or supply side).

Finally the unloading switch changes from “off” to
“on” position so that the unloading process is ended.
These motions are caused also when the end sensor

detects an end part (a trailer tape) of the cassette tape.

. Rewinding:

When the rewind button is pressed, the capstan motor
starts rotating, then the rewind gear is pressed against
the supply reel disk for it to rotate, thereby rewinding
the tape.

. Fast forwarding:

When the fast forward button is pushed, the capstan
motor starts rotating, then the fast forward gear is
pressed against the rewind gear and take-up reel disk
so that the take-up reel disk rotates to fast forw-rd
the tape,

. Auto stop:

In either of Record, Play, FF and REW modes, when
the tape reaches its end, the photo detector functions
to stop all the functions of the machine. If this auto
stop operation doesn’t go well, the tape will be damaged.

. Pinch roller motion:

At the end of the loading, the pinch roller is forced
against the capstan shaft to deliver the tape to the take-
up reel side: prior to that, the play idler should be
pressed against the tape-up reel disk, and, if this pressing
of each other is too late, the tape that has been supplied
by the pinch roller and capstan shaft will become loose
to get hurted.



REMOVAL OF OUTER PANELS

® Removal of Front Panel ® Removal of Bottom Board

Open the lid of the memory control unit, remove the Remove the five screws © from the board.
screw @ , remove the three screws at the lower of the
panel, then take the panel apart by holding it up. ® Removal of bottom PWB

Remove the two rivets (D) and three screws &) .

G-
T N&// /130—
Figure 31.

0

QFE‘H—IL

©

Figure 32.

Figure 33,
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LOCATION OF IMPORTANT PARTS

Drum motor puliey P Capstan motor
Drum Memory control P.W.B.
Cassette compartment ass'y RF convertor
Mechanicallcontrol PWB

Power transformer
Cassette compartment motor

Knob operation P.W.B.

IF P.W.B.
Timer P.W.B.
Tuner PW.B. Power secondary P.W.B.
?ervo PWB
|
- . ; QHUP“

1
]

el
.
Q

Y/C audio PWB
Figure 34.
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ADJUSTMENT, REPLACEMENT, ASSEMBLING, CLEANING'
OF THE MECHANICAL UNITS

We will here describe a relatively easier service work (at
the field) not referring to the more complicated work
which requires a high technique (maybe with the assistance
by special equipment and tools) — leave only a qualified
man to the drum assembly or replacement, for example.
Of course, various easy-to-handle tools are needed for a
periodical maintenance to keep the machine best in its
original efficiency.

Tools Necessary for Adjusting the Mechanical Units
The following tools are sure to help carry it out satis-
factorily.

No. Names of Tools
1. | Back tension measuring cassette
2. | Torque gauge
3. | Master plane and reel disk height adjusting jig
4. | Tension gauge
5. | Dummy reel (reel hub)
6. | X-position adjusting jig
7. | Hexagonal wrench
8. | Alignment tape
9. | Retaining guide height adjusting jig
10. | Torque gauge head

Back tension measuring cassette

Torque gauge

Master plane and reel disk height adjusting jig
Tension gauge

Dummy reel {reel hub)

X-position adjusting jig

Hexagonal wrench

Alignment tape

Retaining guide height adjusting jig

. Torque gauge head

QOEONOOSWN =

ury

Master plane and reel disk height adjusting jig

Tension gauge

X-position adjusting jig

<

Hexagonal wrench

Alignment tape

~ N

Retaining guide height jig

Figure 35. Name of Tools
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Without getting these tools prepared in your servicing, you
would be troubled by wastefull trial and error “operation”
and also by unsatisfactory results. : :
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REMOVAL AND RESETTING OF CASSETTE

3. Remove the one screw from the cassette compartment

COMPARTMENT ASSEMBLY retaining angle and detach the angle.

® Removal 4. Disconnect the connector from the cassette compart-

1. Keeping the cassette tape settled down in the housing, ment assembly (left). Be careful not to tear the lead.
remove the two screws from the cassette guide plate and 5. Remove the four (or three) screws from the cassette
take the plate out. compartment assembly, and pull the assembly upwards.

2. Push the cassette eject button to remove the cassette
tape from its housing.

H
@ T
.Ss.—
o
— c o
g £E
28 ] ] [ g £
£e 20
cE 20
® L NIl 50
@ Q =
2a @ ©® by
wE gg
% 9 -3
3 1l
Q
E 2 P
(]
@©
+
Cassette compartment
et |
Two screws (XJBSF40P16000) retaining retaining angie
the cassette guide plate.
Figure 36.

® Resetting e Cautions on Removal and Resetting ,

1. Set the cassette compartment assembly in its place, and 1. When moving up or down the cassette compartment
secure it with the four (or three), screws (XHPSD- assembly, keep it straight exactly with care not to hit
30P06WSO). the parts near around — the guide pin, etc.

2. Connect the connector to the cassette compartment 2. The cassette guide plate must be positioned carefully
_assembly (left). within the area decided by the two retaining guides

3..Secure the cassette compartment retaining angle with (right and left).
the one screw (XEBSD40P16000). 3. Prior to removing or resetting the cassette compartment

4. Set the cassette compartment guide in its place and assembly, be sure to disconnect the connector at the

secure it with the two screws (XJBS40P16000).

30

assembly (left) beforehand.



WHEN RUNNING A TAPE WITHOUT THE CASSETTE SETTING OF MASTER PLANE : .
HOUSING: ® The master plane is intended to check and adjust the

1. Open the lid of the cassette tape by hand and fix it with height of either the reel disk or the stay. .
a vinyl tape. 1. Remove the cassette housing, and install the master
2. Put the cassette tape (with its lid opened) into the plane therto slowly as shown in Figs. 37 and 38.
mechanical section. , Note:
Place a weight (ca. 500g) on the tape for it to become During the job, take care not to allow the master plane
not movable, to hit the drum.
Note:

The weight in use should not exceed 500g.

Pinch roller

Tension pble Capstan shaft

Pinch roller lever shaft

Positioning pin Cassette lamp

Supply reel disk [~ Take-up reel disk

Master plane

Reel disk height adjusting jig Cassette lock release shaft

Figure 37,

Reel disk height adjusting jig

Master plane
\ Y A
: \J

l=—— Supply reel disk

J 0.5
Adjusting washer,l 3'1W5'4<g"122
Thrust bearing e

Figure 38,
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REPLACEMENT, ASSEMBLY AND HEIGHT
ADJUSTMENT OF REEL DISKS

® Replacement

* In the case of the supply reel disk:

1. Remove the tension band.

2. Remove the E-ring D.

3. Remove the clearance adjusting washer ®.

4. Hold up the supply reel disk (@ , remove and replace.

* In the case of the take-up reel disk:

1. Remove the counter belt @).

2. Remove the E-ring D. :

3. Remove the clearance adjusting washer (2.

4. Hold up the take-up reel disk @ , remove and replace.
« At the time, remove the washer (®and clean.

@(—@E-ring

Gear

&<— (@ Clearance adjusting washer

Rubber ring
(3@ Supply reei disk

«<—(5) Height adjusting washer

]
%@Reel disk thrust bearing

(® Height adjusting washer &

Gear

&@<—)E-ring

&« (2)Clearance adjusting washer

(@ Take-up reel disk

<«— (P Counter belt

®Spacer

AUV B W — * @

Note
After the setting, adjust the height of the reel disk without
fail. :

* In the case of the take-up reel disk:

1. Bring together the height adjusting washer ® and spacer
®.

2. Set a new take-up reel disk.

3. Set the clearance adjusting washer 2.

4, Set the E-ring @©.

5. Set the counter belt.

After the setting, adjust the height of the reel disk without

fail.

32

Reel disk shaft Reel disk shaft
Figure 39.

Assembly Note:

In the case of the supply reel disk: 1. During the job, never allow the E-ring to hit and damage
. Bring together the reel disk thrust bearings ®. the surface of the reel shaft.

Pay attention to the setting direction of them. 2. After the setting, see that the reel disk can rotate
. Set the height adjusting washer &). smoothly if pushed by hand.
. Set a new supply reel disk. 3. During the work, never bend the brake lever and others.
. Set the clearance adjusting washer ). ’ ‘
. Set the E-ring . e Height check/adjustment

. Set the tension band. 1. Place the reel disk on the master plane and check that

the height of the reel disk is lower than the part “A”
but higher than the part “B” of Fig. 38, by using the
reel disk height adjusting jig. If the height is not satisfied,
correct -it by using the height adjusting washer (this
washer is available in three kinds (3.1W5.4—0.25),
(3.1W5.4-0.5) and (3.1W5.4-0.13). The looseness in
up-and-down direction shall be within 0.1 to 0.5 mm.

2. As for setting the master plane, see the previous article
“Setting of Master Plane™.

Note: :

When the reel disk is replaced with a new- one, be sure to

adjust the height of the reel disk.



CHECK/ADJUSTMENT OF LOADING BACK TENSION
OF TAKE-UP AND SUPPLY REEL DISKS

1.

Check

Remove the cassette housing, put the set in Play (or
Record) made and check for the loading brake torque
of the supply reel and take-up reel disks (23 to 54 g
for the supply, 23 to 43 g for the take-up).

. Put the set in Play (or Record) mode to ensure the load

condition: however, it is then needed to cut off the
power supply when the guide roller attached to the pole
base (A or B) goes closer to the erase (or A/C) head.
When the loading is stopped, check the loading brake is
in close contact with the supply (or take-up) reel disk.

. Set the rell hub (with several turns of tape on it) on the

supply reel disk, as shown in Fig. 40.

. Withdraw the tape rightwards at the same speed as the

loading speed as shown in Fig. 40.

. See then that the tension gauge reads the specified value

(23 to 54 g).

. As for the take-up reel disk, also take the same opera-

tion. However, it is now needed to take a reversal of the
tape application on the reel hub shown in the step 3,
and to widthraw the tape leftwards. Here, the tension
gauge shall be at the specified value (23 to 43 g).

Note:
The reel hub in use shall be the smallest one (for T-120).

Video cassette tape

Ree! hub

[

Supply loading brake

Supply reel disk

Figure 40,

i Specified value = 23 to 54g

a0 100 30

l«—— Tension gauge

Adjustment

. If the supply reel torque unsatisfies the specified value

(23 to 54 g), correct it by adjusting the tension of the
spring of the supply loading brake lever."

. If the take-up reel torque unsatisfies the specified value
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(23 to 43 g), correct it by adjusting the tension of the
spring of the take-up loading brake lever,

3. After adjusting the spring tension, be sure to again check

for the loading brake torque.



CHECK/ADJUSTMENT OF FAST FORWARD TORQUE

e Check

1. Remove the cassette housing and hold the cassette down
switch with a vinyl tape.

2. Set a torque gauge on the take-up reel disk and push the
fast forward button getting the set in fast forward mode.

3. Slowly rotate the torque gauge in its wind-up direction
so that both the reel disk and torque gauge’s pointer will

move at the same speed: see that the reading is then
more than 390 gr. ¢cm (specified value).
See Fig. 41.
Note:
When pushing the fast forward button to make the reel
disk rotate, take care not to allow the torque gauge to skip
off its place.
During the checking, keep a video cassette tape not in use.

Rewind gear

Fast forward gear

il

Torque gauge ————»i

Figure 41,

Fast forward gear

Figure 42,

Take-up reel disk

P Take-up reel disk

¢ Adjustment

1. In case the fast forward torque is below 390 gr. cm,
clean the rewind belt with a solution, then see that the
torque becomes more than 390 gr. cm. If still below the

34

specified value, replace the rewind belt with a new one.
Note:
After the cleaning, re-check the fast forward torque.



1.

2.

'CHECK/ADJUSTMENT OF REWIND TORQUE

Check

Remove the cassette housing, and hold the cassette
down switch with a vinyl tape.

Set a torque gauge on the supply reel disk and push the
rewind button getting the set in rewind mode.

. Slowly rotate the torque gauge in its wind-up direction

so tat both the reel dirk and torque gauge’s pointer will
move at the same speed: see that the reading is then
more than 420 gr. cm (specified value).

See Fig. 43.

Note:
During the checking, keep a video cassette tape not in use.

1:

Adjustment

In case the rewind torque is below 420 gr. cm, clean
the rewind belt with a solution, then see that the torque
becomes more than 420 gr. cm. If not still below the
specified value, replace the rewind belt with a new one.

. After the cleaning, re-check the rewind torque.
. During the job, take care not to allow the torque gauge

to skip off its place.

[———— Torque gauge

T ]
i

Supply reel disk \‘1

|mIlllllllllll"lllllll

‘ Rewind gear
Rewind gear

Figure 43.

Su pply reel disk

CHECK/ADJUSTMENT OF PLAYBACK TORQUE
(PLAY IDLER TORQUE)

1.

2.

Check

Remove the cassette housing, and hold the cassette
down switch with a vinyl tape.

Set a torque gauge on the take-up reel disk and push
the play button getting the set in play mode.

See Fig. 44-(A).

. Slowly rotate the torque gauge in its wind-up direction

so that both the reel disk and torque gauge’s pointer

will move at the same speed: see that the reading is then
with 90 to 170 gr. cm (specified value).
See Fig.44-(B).

Note:

During the checking, keep a video cassette tape not in use.

1.

Adjustment ;

In case the playback torque (play idler torque) is not
within 90 to 170 gr. cm, replace the play idler assembly
with a new one.

l«—— Torque gauge

Play idler

Take-up reel disk -

== Pressure

(A)

Figure 44,

Take-up reel disk

(8)




CHECK/ADJUSTMENT OF FAST FORWARD

onto the supply reel disk, as shown in Fig. 45,

AUXILIARY BRAKE TORQUE 4. Withdraw the tape rightwards at the same speed as that
® Check of the loading.
1. Remove the cassette housing, and hold the cassette 5. See that the tension gauge’s pointer then reads within
down switch a vinyl tape. 8 to 15 g (specified value).
2. Push the fast forward button getting the set in fast for- Note:
ward mode. The reel hub in use shall be the smallest one (for T-120
3. Set the reel hub (with several turns of a tape on it) tape).

Specified value = 8 to 15 g.

Reel hub / Video tape
[ 3 ; .
wo 100 %0 4
Tension gauge
Supply reel disk
Fast forward aux. brake
Figure 45,

® Adjustment
1. In case the fast forward auxiliary brake torque is not

CHECK/ADJUSTMENT OF TAKE-UP MAIN BRAKE
TORQUE
e Check

within 8 to 15g, adjust the fast forward brake lever
spring and recheck the torque.

< Torque gauge

Take-up reel disk
Take-up main brake

Take-up side

Figure 46,

Take-up main brake

Disengaging direction

:

Engaging direction

1

Take-up reel disk

Take-up side
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Take-up side:
. Remove the cassette housing. -
. Set the power switch to “off ” position.
. Set a torque gauge onto the take-up reel disk.

See Fig. 46.
4. Slowly rotate the torque gauge in both directions
so that both the reel disk and torque gauge’s pointer will
move at the same speed: see that the reading is then
within 400 to 1000 gr. cm (at the brake engaging direc-
tion) or within 100 to 200 gr. cm (at its disengaging
direction). '

(OISO

Note:
Even if the reading is more or less outside the specified
value, it will do as far as the brake ratio is more than 2.

® Adjustment

In case the take-up main brake torque is not within the
specified value (400 to 1000 gr. cm in the engaging direc-
tion or 100 to 200 gr. cm in the disengaging direction),
adjust the tension of the brake spring and again check the
brake torque. '

CHECK OF PINCH ROLLER PRESSURE

® Check

1. Remove the cassette housing.

2. Setting the power switch to ““on” position, hold
the cassette down switch with a vinyl tape.

3. Push the play button getting the set in play
mode.

4. Using a tension gauge, pull the pinch roller in
the direction reverse to its pressure-applied
direction, so that it moves apart from the
capstan shaft. See Fig. 47-(A).

5. Then, release the pulling force of the tension
gauge step by step until the pinch roller again
comes in contact with the capstan shaft: check
the indication of the tension gauge available
then.

6. See that the reading is within 750 to 1100 gr.
(specified value). See Fig. 47-(B).

Note:

During the checking, keep a video cassette tape

not.in use.

Capstan shaft

AN
N\
(A)
Pinch roller
O] Tension gauge
Capstan shaft !

(B8)

Figure 47,

Pinch roller )
/ End of tension gauge
</

CHECK/ADJUSTMENT OF PINCH ROLLER

SOLENOID

@ Check

1. Remove the cassette compartment assembly.

2. Push the plunger to the full extent.

3. See then that there is a clearance of about
0.5 mm between the pinch roller reciprocating
levers A and B.

® Adjustment

1. In case that clearance is not as specified (about
0.5 mm), correct it by loosening the two cup-
tight screws and moving to and for the pinch
roller solenoid along its oval-shaped hole.
After that, secure the cut-tight screws.

Note:

After screwing, see again that there is a clearance

of about 0.5 mm between the levers A and B.

Cup-tight screw

Move the solenoid along
the oval-shaped hole.

Pinch roller solenoid

Cup-tight screw

Pinch roller reciprocating
lever A

Pinch roller reciprocating
lever B

Figure 48.




CHECK OF PLAY IDLER PRESSURE

Check

1. Remove the cassette housing.
2.
3. Tumn on the pinch roller solenoid by finger, and main-

Set the power switch to “off 7 position.

tain it. :

. Using a tension gauge, pull the play idler apart from th

take-up reel disk at first, and next release the applied

pressure of the tension gauge so that the play idler will
again get in contact with the take-up reel disk: see the
indication of the tension gauge available then. See Fig.
49-(A).

. Check that the reading of the tension gauge is then with-

in 140 to 200 gr. (specified value).
See Fig. 49-(B).

Take-up reel disk

(A)

Take-up reel disk

Moving directions of
tension gauge

Tension gauge

(8)

@2@

\Play idler




CHECK/ADJUSTMENT OF TENSION POLE

e Positional check

1. Remove the cassette housing, and hold the cassette
down switch with a vinyl tape.

2. Load a video cassette tape and push the play button.

3. Next the tape is made run out of the cassette by the
pole base (A or B) and, at the same time, the tension
pole moves ot left to start the loading: now, check for
the position of the tension pole.

4. At the end of the tape (T-120E), see that there is created
an angle of 15° to 25° of the tape against the retaining
guide (supply side).

5. Make sure the tape is not curled at the flange of the
retaining guide nor coiled over the latter.

o Positional adjustment

1. In case the tape winding angle is less than 15°:

In Fig. 51, loosen the screw (@ a little and shift the
tension band angle (O in the arrow direction to
retighten the screw () .

After that, re-check the tension pole position.

2. In case the tape winding angle is more than 25°:

“In Fig. 51, loosen the screw @ a little and shift the
tension band angle (O in the arrow direction @ to
retighten the screw (2.

After that, re-check the tension pole position.

Note:

Upon completion of the adjustment, apply screw-lock on

the screw without fail. Proper torque of tightening the

screw is about 7 kg, cm: if it is given undue force, its
tightening effect will be eliminated.

Retaining guide
{supply side)

Tension pole

Video cassette tape

Cassette case

At the end of a tape (T-120E),
the tape must wind itseif over
the retaining guide (supply side).

Figure 50.

Retaining guide (supply side)

Video cassette tape

Tension pole

Tension arm

Tension band

Note:

Video cassette tape

Checking the tension pole position shall be made at the end

of a tape (T-120E).

Figure b1.




CHECK/ADJUSTMENT OF TENSION POLE down switch with a vinyl tape.

VERTICALITY 2. Set a retaining guide height-adjusting jig as shown in

® Verticality Check Fig. 52.

1. Remove the cassette housing, and hold the cassette 3. Then, check for the verticality of the tension pole.
Verticality Tension pole

Retaining guide height-adjusting jig l {
I

Main chassis A

C 3
Figure 52.

CHECK/ADJUSTMENT OF BACK TENSION which is indicated by the pointer of the measuring
® Check _ cassette tape.

1. Remove the cassette housing, and hold the cassette 4, Make sure the video cassette tape is sure wound over the

down switch with a vinyl tape. retaining guide.

2. Set a back tension measuring cassette tape. 5. See there is neigher looseness or damage of the tape
3. Push the play button and check that the back tension produced at.its start and end positions.

available then is within 23 to 35 gr. cm (specified value),

0 -t 1>

Tension arm spring

Video cassette tape
1 Retaining guide (supply side)
Tension pole
Tension arm

20

30
gf-cm

40
60-|

@
E@( 50

60

Back tension measuring cassette tape .

Figure 53.

® Adjustment , . Change the hooking position of the tension arm spring

1. In case the reading is below the specified value (23 to to B shown in Fig. 53.
35gr.cm): Note:

« Change the hooking position of the tension arm spring After this adjustment, be sure to re-check the back tension
to A shown in Fig. 53. ' according to the specified procedure above.

2. In case the reading is over the specified value (23 to Finally, apply adhesive onto the spring hook to secure it.
35gr. cm): .
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REPLACEMENT CAPSTAN MOTOR

Replacement

1. Remove the capstan belt.
2. .
3. Remove the two cup-tight screws ® by using a phillips

Unsolder the leads (9.

screwdriver and take the capstan motor assembly out of
the main chassis A.

Note:

The two insulating plates B are attached to the capstan
motor base by means of both-stick tape.

4. Loosen the setscrew (2) retaining the capstan pulley @,

by the use of a hexagon wrench and detach the latter

5.

from the capstan motor.

Remove the three machine screws Q) by a phillips
screwdriver and detach the capstan motor from the
capstan motor base @).

Note:

After setting a new capstan motor, let it run and see that
the belt is running very normally and that there is
nothing abnormal at the contact between the motor
and its pulley.

Check for the servo circuit simultaneously.

When setting the pulley on the new motor, provide a
clearance of approx. 0.7 mm between them . . . .

@Insulating plate for
capstan motor

Motor insulating bush

@ Cup-tight screw
(C3P+8S)

Figure 54.

Capstan pulley
e

Capstan motor

Figure 65,

@ Capstan puliey

@ set screw (M2.6x4)

/® Machine screw A (SW3P+4S) x 3 pcs.

@Capstan motor base

@Insulating plate for capstan motor

@D Motor insulating bush
® Cup-tight screw (C3P+8S)

é/@Ca;:ostan motor

® Motor noise filter

@Leads
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REPLACEMENT OF LOADING MOTOR

® Replacement

1. Remove the loading belt.

2. Unsolder the leads @ and detach them from the loading
motor PWB.

3. Remove the two machine screws (D by using a phillips
screwdriver.

4. Replace the loading motor with a new one, together

with the pulley: also replace the PWB.

Note: :

® When setting the pulley onto the motor, provide a
clearance of approx. 2.5 mm between the two.

® After setting a new loading motor, be sure to rotate it,
then check that the belt is running normaly and that
there is nothing abnormal about the contact between
the motor and its pulley.

Loading motor belt

Loading block

(DMachine screw (SW3P+5S) x 2 pcs.

Figure 56.

Loading motor pulley

Loading motor

@ Leads

/——-— LLoading motor

I
|
l
! 2 .5mm

Figure 57.

Loading motor PWB
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REPLACEMENT OF DRUM MOTOR

1.
2.

Replacement

Remove the drum belt.

Remove the two cup-tight screws () by using a phillips
screwdriver and detach the drum motor assembly from

The insulating plates (&) are attached to the drum motor
angle by means of both-stick tape. ‘

. Unsolder the leads (D), and take them outof the drum

motor pulley P.

. Loosen the setscrew () with a hexagon wrench and

the guide plate. detach the drum motor pulley P. ,
Note: 5. Remove the three machine screws (7) by using a phillips
® Be careful not to miss the insulating bushes (5). screwdriver, and detach the drum motor and replace.

Drum motor pulley P

Drum motor

Motor noise filter band

Figure 58.

Note: » Check and adjust the servo circuit.

® After setting a new drum motor, be sure to let it run and ® When replacing the drum motor, remove the filter band
see that the belt can travel normally as well as that theie beforehand.
is nothing abnormal about the contact between the ® When setting the belt, never take its inside and outside
drum motor and its pulley. for each other.
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HEIGHT CHECK/ADJUSTMENT OF RETAINING 1. While running a video cassette tape, check that there is

GUIDES (TAKE-UP AND SUPPLY SIDES) produced neither damage nor shrinkage on it at the
® Check (at take-up and supply sides) parts shown in Fig. 59.
Retaining guide Guide roller

Video cassette
tape

. ) Neither damage nor shrinkage should
Neither damage nor shrinkage should be found on the tape running.
be found on the tape running.

Figure 59.

e Adjustment (at take-up and supply sides)
Avoid taking this adjustment unless keenly required.

AC head AC head PWB
Retaining guide {take-up _
side) adjusting nut \ a
)
) —D e Specified value
Main chassis A o Height adiusting jig = ] 0=31.35 43"
AC head plate
Figure 60.
(1) Place a guide height adjusting jig on the main chassis Note:
A as shown in Fig. 60. (1) After the adjustment, set a video tape in place as
(2) Slowly rotate the retaining guide adjusting nut with shown in Fig. 59, and see that it can travel normally.
a bladed screwdriver so as to obtain the specified value (2) After the adjustment, make the tape run and again
(2=31.35 fgl mm). adjust the guide rollers (take-up and supply sides).

® After the adjustment, never move the nuts.

a4



REPLACEMENT OF AC HEAD

1.

2.
3.

Replacement .

Unsolder the leads attached to the AC head PWB and
remove.

Loosen the two setscrews (2) by using a hexagon wrench.
Remove the screw (3) (3P+8S) by using a phillips screw-
driver.

. Remove the AC head screw @) with a bladed screw-

driver: now pay attention to the spring inserted between

6.

the AC head plate and AC head assembly.

. Remove the AC head PWB from the AC head assembly,

and replace.
When replacing the AC head itself, be sure to do so
together with the AC head assembly (5.

Note:

After the replacement, make the tape run and adjust it
without fail. During the job, never touch the head
surface.

Impedance roller (take-up side)

AC head plate

AC head screw @

AC head

Setscrew @-®

Machine screw B (WSW3P+8S)

Figure 61.

Machine screw B (WSW3P+8S)

(0 X-position adjusting jig setting hole
{at main chassis A)

Setscrew (2)- B (M3x4)
AC head assembly 5

Screw (3) (3P+8S)

Retaining guide (take-up side)




HEIGHT AND TILT CHECK/ADJUSTMENT OF AC HEAD

o Check
1. Use a 120-minute tape and play it back.
5 Check that the tape is not curled at the flange of the

retaining guide (take-up side).

3. See that the AC head is positioned as shown in Fig. 62,

with respect to the running tape, say, the height and the
tilt of the head shall be as specified.

AC head

Retaining guide

{take-up side)

Figure 62.

Adjustment

If there is found, in the above check, something rather
troublesome about the tape running, proceed with the
following adjustment. See Fig. 61 and 62.

1.
2.

4.

Use a 120-minute tape and play it back.

See that the tape is running normally without any minor
twist at every part, say, between the guide roller and
impedance roller (take-up side), between the impedance
roller (take-up side) and retaining guide (take-up side),
and between the retaining guide (take-up side) and
capstan shaft.

_Even every a slight deviation of the tape running

between the AC head and retaining guide will never
ensure a good reproduced pucture: check that the tape is
not curled by the flange of the retaining guide nor
mounted over the latter.

If the tape running is not normal, adjust the screws ®@-
A and (2)-B shown in Fig. 61 while turning them slowly.

Note:
During the adjustment, keep the retaining guide in its place
but never move it. ‘

5.

The AC head shall be positioned with its height as shown
in Fig. 62, with respect to the tape while in motion.
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As a result of the above adjustment, the tape has become
able to run normally and the head height has been
corrected to some degree, although not perfectly; so
next proceed with the finer adjustment by using an
alignment tape, particularly as to the height and azimuth
of the head.

. Use an alignment tape to play back its audio 1 kHz

signal (its colour bar for video signal), and observe the
output of TP-603 of the Y/C PWB, on an oscilloscope.

_ Slowly rotate the screws (@-A — ®-B, and @) (3P+8S)

so as to obtain the maximum audio output level — still
with the least of its fluctuation.

. Play back the audio 7 kHz signal (stair steps signal)

of the alignment tape, and observe the output of TP-603
of the Y/C PWB, on an oscilloscope.

. Adjust the azimuth adjusting screw 3 (3P+8S) soas to

attain the maximum audio output.

. See again that the tape is running normally.



TAPE RUNNING ADJUSTMENT

1. Using the master plane and reel disk height adjusting
jig, check and adjust the height of the reel disk.

2. Using the retaining guide height adjusting jig, check and
adjust the height of the retaining guides (take-up and
supply sides).

3. Using the tension pole position-adjusting jig, check and
adjust the position and verticality of the tension pole.

4. Playing back .an alignment cassette tape, roughly adjust
the height of the guide roller by using a bladed screw-
driver, so as to make the lower edge of the tape align
with the drum lead. At the time, see that the tape is not

curled by the flanges of the guide rollers (tape-up and

supply sides).
5. Playing back, in turn, a standard tape, minutely adjust

REPLACEMENT OF UPPER DRUM

® Replacement

1. Unsolder the two lesds @(yellow) and remove.
2. Unsolder the one lead (2)(red) and remove.

3. Unsolder the one lead (3)(brown) and remove.

the height of the guide roller so that the tape envelope
will be very flat: the flatness shall not be so much
affected even with a rotation of the tracking knob.
Further adjust the switching point to be at 6.5H = 0.5 H.

6. Adjust the height, tilt and azimuth of the AC head.

7. Setting the tracking knob at “prset” position, slowly
loosen the two machine screws B (WSW 3P+8S) shown
in Fig. 61 and set X-position adjusting jig in its retaining
hole, then positionally adjust the AC head to attain the )
maximum envelope.

8. With a recording on the standard tape, check for the
envelope flatness and audio effect.

9. After the adjustment, apply screw-lock onto all the
screws and nuts to get tight so much.

4. Remove the two screws (@ [cup-tight (W3P+10S), with
plain washer] by using a phillips screwdriver.

5. Pull out the upper drum upwards and replace.

Note:

Never touch the drum surface by hand.

Lead (red)

Lead {yellow)

Video head (2-CH) —-‘—\

\ - Lead (brown)
Video head (1-CH)

Figure 63.

—— Lead (yellow)

Cup-tight screw (W3P+10S)
{with plain washer)

@ Reassembly

1. Setting a new upper drum as shown in Fig. 63, posi-
tionally arrange the leads at their specified posmons

Note: »

Connect the yellow and brown leads to the video head

1-CH, and the red and yellow leads to the video head 2-CH.

2. Tighten the drum with the two screws @).

3. Solder the leads D, @ and @) to their positions.

Note:

The soldering shall be done as quickly as possible.
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4. After the replacement, be sure to check and adjust the
tape running, and go on the following electrical checks.
(1) Adjustment of playback switching point
(2) Adjustment of record switching point
(3) Check of tracking “preset” position
(4) Check of tracking control
(5)’ Check of head resonance and head Q
(6) Check of FM channel balance



TAPE RUNNING ADJUSTMENT

1.
2.

Setting of a video cassette tape

Remove the top cabinet.

Set an alignment video cassette tape in the cassette
housing.

. Connect the power supply cord, monitor output cord
. and video input cord as specified.
. Connect one end “CH-1” of an oscilloscope to RF

envelope output and another “CH-2” to the test point
of switching pulse.

. Push the play button to put the set in play mode.

Fine adjustment (1)

. By using a bladed screwdriver (specialized for adjusting

the guide roller), tighten the setscrew of the guide roller
half its full turn or less, but as firmly as possible.

. Triggering the output signal with switching pulses,

observe its envelope. See Fig. 64.

. Looking at the envelope, adjust the height of the guide

roller to have the tape run along the drum lead. If the
cassette tape is kept loose above, or closely sticked to,
the helical lead position, the waveforms (envelopes)
will arise as shown in Figs. 65 and 66.

Switching pulse ———.

Envelope — . _

|CH-2 |CH-I

Figure 64.

In the case where the cassette tape is kept loose above
the helical lead position, the envelopes will be as shown
below.

Degree Small

Not so much

Too much

Supply side
{Drum'’s entry)

Take-up side
{Drum’s outlet)

Figure 65.
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b. In the case where the cassette tape is closely sticked
to the helical lead position, the envelopes will be as
shown below. .

Degree Small

Not so much

Too much

Supply side
{Drum’s entry)

Take-up side
{Drum’s outlet)

Figure 66.

e Switching point adjustment

1. Triggering the output signal with switching pulse,
observe the waveform of output at the video output
terminal, Adjust so that the distance from the switching
point to the V-sync front end becomes 6.5H + 0.5H.
Carry it out for both channels (CH1 and CH2).
See Fig. 67.

Switching pulse

® Fine adjustment (2) :

1. Finely adjust the guide roller’s height so as to have the
envelope be as flat as possible. Check, then, that such a
flatness is not affected even with a rotation of the
tracking knob.

2. Check, even with a rotation of the tracking knob, that
the ratio of A against B (of Fig. 68) is fixed at 10 : 7 or
more.

3. Put the set in record mode (to record colour bar signal),
reproduce it and check that its envelope will be flat.

4. After the adjustment, tlghten the setscrew of the guide
roller firmly.

|
1
CH-1 : ‘
| mm
"
_[ Switching pulse
Ul
CH-2 | J
! f ‘ t
! ]
" 6.5H
Switching point V-sync front end
Figure 67.
inlet Qutlet

! [l

>

AIB=10:7

Figure 68.

5. Again check for the RF envelope.
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ADJUSTMENT OF ELECTRIC CIRCUITS

Before electric adjustments:

Adjustment of electric circuits is required mostly after
replacing worn mechanical parts or video_head. Before
adjusting the electric circuits, make sure the perfor-
mance of the mechanism is perfect (the mechanism is
adjusted completely).

If a trouble occurs in an electric circuits, locate the
defective point by using instruments as described below,
and then repair, replace, and adjust. Do not attempt to
turn the variable resistors and other controls at random
without using proper instruments.

Measuring instruments, tools
« Colour monitor TV « Oscilloscope « Colour bar genera-

tor

« Frequency counter « DC constant voltage power

ADJUSTMENT OF SERVO CIRCUIT
® Test point layout

source » Audio generator « Alignment tape » Recording
tape (VHS standard) - VTVM

TP707 _. 1___

K0528
AG AE ap =
R7716 TP713 o 701
NS PRESET D ° 0
R7724 TP712 ® | |70 |
HS PRESET TP708
R7718
DS PRESET
R7711 717 @ _®TP710 o Tpy1q
HS TP714 @
Rysm D 1703 R771 CAP LOCK
‘® Tp716 TP715 @
AD .
TP704 TP703 ® .
AF
CHI PHASE
TP705 @ R730
. o O Shhse
15501 .
R717 DRUM R735 O
X-TAL 1705 LOCK REC PHASE
U 7.
O TP706 3
AC TP702
Figure 69,

50



—

Checking/adjustment of REG 12V

. Put the set in record mode.

2. Connect VIVM to TP901 and see the output is 12V *

—

0.1V.

. If the output is not so, adjust it by R903.

Checking of drum trapezoidal wave

. Put the set in record mode.
. Observe the output of TP-710 on oscilloscope (internal

trigger), and check its values are as shown in Fig. 70.

Checking of capstan trapezoidal wave

. Put the set in record mode.
. Observe the output of TP-712 on oscilloscope (internal

trigger), and check its values are as shown in Fig. 71.

Adjustment of drum lock

Note:
After this adjustment, check and adjust the play/record
switching point.

1.
2.

B —

oy

——

Put the set in record mode. ,
Observe the output of TP709 on oscilloscope (interna:

trigger). ‘

. Adjust R717 (drum lock) so that voltage of TP709

becomes 5.0 + 0.2V as shown in Fig. 72.

. Repeat stop and record twice, and make sure the pulsa-
tions of the voltage to stabilization is less than 3 seconds.

Adjustment of capstan lock

. Put the set in record mode.
. Observe the output of TP-713 on oscilloscope (internal

trigger).

. Adjust R771 (capstan lock so that voltage of TP-713

becomes 5.0 £ 0.3V as shown in Fig. 73.

. Repeat stop and record twice, and make sure the pulsa-

tion of the voltage to stabilization is less then 3 seconds.

DS/HS lock adjustment

. Put the set in play (DS and HS) mode.
. Adjust R7710 and R7711 so that the output of TP-713

has waveform as shown in Fig. 74.

. Repeat stop and record twice, and make sure the pulsa-

tion of the voltage to stabilization is less than 3 seconds.

Checking of drum motor voltage

. Put the set in record mode.
. Observe the output of TP-716 on oscilloscope (inter-

nal trigger), and check its value are as shown in
Fig. 75.
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Checking of capstan motor voltage (HS, NS, DS mode)

. Put the set in record mode.
. Observe the output of TP-715 on oscilloscope (inter-

nal trigger), and check its value are as shown in Fig. 76.

. Touch the pulley with hand, and make sure the

voltage is raised. Vb

HS 3.8 £+ 0.5Vpc

NS 6.8+1

DS 128 +2

Checking of FF/REW time

. Put the set in FF or REW mode.
. Using a tape (E-180), make sure it runs and reaches

its end in 4 to 5.5 minutes for either mode.

Checking of vertical sync signal

. Put the set in record mode.
. Observe the output of TP-701 on oscilloscope (inter-

nal trigger), and check its values are as shown in Fig. 77.

. Make sure the level doesn’t fluctuate so much.

Checking of record control signal

. Put the set in record mode.
. Observe the output of TP-705 on oscilloscope (inter-

nal trigger), and check its values are as shown in Fig. 78.

Checking of play control signal

. Put the set in play mode.
. Observe the output of TP-703 on oscilloscope (inter-
" nal trigger), and check its values are as shown in Fig. 79.

Checking/adjustment of play switching point

Note:
After this adjustment, check the record switching point.

1.
2.
3.

Put the set in play mode: be sure to use a test tape.
Set the tracking control volume at “click” position.
Observe the video output signal on oscilloscope (external
trigger, TP-708).

. Setting sync slope of oscilloscope to (—), adjust R728

as shown in Fig. 80-(A).

. Setting sync slope of oscilloscope to (+), adjust R730

as shown in Fig. 80-(B).
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Checking/adjustment of record switching point

Note:
This adjustment should not be done before the adjust-
ment of play switching point. .

1.
2.

3.

—

—

Put the set in record mode.

Observe the video output signal on oscilloscope (external
trigger, TP-708).

Setting sync slope of oscilloscope to (—), adjust R735
as shown in Fig. 81.

Checking of playback reference signal

. Put the set in play mode.
. Observe the output of TP707 on oscilloscope, and

check its values are as shown in Fig. 82.

Checking/adjustment of tracking preset (NS, HS and
DS mode)

. Put the set in play mode.

Set tracking control volume at “click” position.

. Observe the output of TP-711 on oscilloscope (inter-

nal trigger).

. Setting sync slope of oscilloscope to (—), adjust R*
(PRESET) as shown in Fig. 83.
R* T
NS | R7716 | 25£1 ms
DS | R7718 | 22.8¢1 ms
HS | R7724 | 1891 ms
Checking of drum FG
. Put the set in record mode.

2. Observe the output of TP-706 on oscilloscope, ‘and

check its values are as shown in Fig. 84.

® Checking of drum PG

ot

. Put the set in record mode.

2. Observe the output of TP-702 on oscilloscope, and

[

[y

check its values are as shown in Fig. 85.

Checking of capstan FG

. Put the set in record mode.
. Observe the output of TP-717, and check its values

are as shown in Fig. 86.

Checking of capstan PG

. Put the set in record mode.

2. Observe the output of TP-704, and check its values

are as shown in Fig. 87.
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ADJUSTMENT OF T/C PLAYBACK CIRCUIT
e Test point layout '

DUNTKQ224HE

1303
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R39|
PB. FM. BALANCE

H
1302 cnz

TP3I0 Q

TP308
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D ap.
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c312
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TP302 TP304

TP305

TP307

R306

REC
BALANCE
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R3I4

R312

PWB — X

FM REC
CURRENT

CHROMA
REC
CURRENT

Figure 88.

Adjustment of playback preamplifier

Note:

This adjustment should be made only when the upper
drum is replaced or 1301 is replaced: never try it unless
thus keenly required.

1. Put the set in play mode (with no tape loaded,

though).

2. Connect the output of a video sweeper to TP-305

and TP306 of the set. See Fig. 89-(A).

3. Observe the output of TP-308 on oscilloscope (exter-
nal trigger, sweep).
4, Then proceed with the adjustment, looking at Fig,

89-(B) hereof.

1) Adjust the sweep of oscilloscope so as to produce
the waveforms of 1-ch. and 2-ch. at a time on the
oscilloscope,

2) Adjust the V-gain control of oscilloscope and
R391 (balance control) so that 1MHz zone of
the resultant waveform will be as shown in Fig.
89-(B) consider this zone to be 1 (a reference value).

3) Adjust C312 (ch. 1. trimmer) and C311 (ch. 2.
trimmer) to make the maximum waveform be
5 MHz.

4) Adjust R343 (ch. 1. dump control) and R351
(ch. 2. dump control) so as to attain the maxi-
mum waveform, the size of which is 5 times
more than the reference one.

Note:

When playing back the tape (stair steps signal) without
a video sweep operation, adjust C311, C312, R343 and
R351 so that there is no ficker and distortion about the
reproduced picture.
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® Adjustment of double limiter level
1. Put the set in play mode. _
2. Observe the output of TP401 on oscilloscope (inter- _T_"
nal trigger), and adjust R417 (ARR balance control) so
that the resultant waveform will have Ta = Tb in Fig. 90. 0.2vp-p
_Jl '
| Ta : Tbi
. . . !
o Adjustment of reproduced video signal level ' Figure 90.
Note:
The video output must be terminated with a resistor of 75
ohms.
1. Put the set in play mode, and reproduce an alignment
tape (with stair steps signal).
2. Observe the output of TP404 on oscilloscope (inter-
nal trigger), and adjust R459 (playback level control)
so that the resultant waveform will be as shown in
Fig. 91.
Figure 91.
ADJUSTMENT OF Y/C RECORD CIRCUIT
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R210 () TR0z TP503 LSO6  rpgyy o
FM BAL - ® o
FREQ. o DL501 Tps0s TP508| | | 443]  1psog
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e Adjustment of EE level

Note:

The video output must be terminated with a resistor of

75 ohms.

1. Put the set in record mode.

2. Apply colour bar signal (stair steps signal) to the set.
Observe the output of TP-404 on oscilloscope (inter-
nal trigger), and adjust R232 (EE level control) so
that the resultant waveform will be as shown in Fig, 93.

o FM 3.8 MHz/4.8 MHz adjustment

Note:

This adjustment shall be made only when [201 is replaced

or there is found a mis-alignment of the carrier-set

(3.8 MHz) control and deviation (4.8 MHz) control: never

try it unless thus keenly required.

1. Put the set in record mode, and apply colour bar signal
to the set. Sy . Yol o)

2. Rotate R207 (dark clipf conrol) (24 R208 (whith clip
control) fully sounterclockwise, say, to cancel the
clipping.

Connect oscilloscope to TP-204 and read DC voltage
of SYNC-TIP.
Remove the color for signal input.

. Connect a frequency counter to TP-202.

4. Adjust R214 (3.8 MHz control) so that the frequency

counter will read 3.8 MHz (at the sync tip).

5. Connect a regulated power source to pin (3 of 1201
and observe the resultant DC voltage on oscilloscope.

6. Adjust the DC voltage of the power source so that the
frequency counter will indicate 4,8 MHz,

7. Apply stair steps signal to the input terminal and adjust
R229 (deviation adjustment) so that the white peak will
be of DC voltage the same as obtained in the step
6. above. ’

W

¢ Adjustment of FM balance

Note:

This adjustment shall be made only when 1201 is replaced;

never try it unless thus keenly needed.

1. Put the set in record mode.

2. Apply colour bar signal (stir steps signal) to the set, set
the input of TP-201 to be about 1Vp-p. ‘

3. Observe the output of 1201 pin ® on oscilloscope
(external trigger, TP512), and adjust R210 (FM balance
control) so that the resultant waveform will be sym-
metrical with respect to its center line, as shown in Fig.
95. ‘

e Adjustment of FM record balance and record current

. Put the set in record mode.

2. Apply colour bar signal (stair steps signal) to the set,
and set the input of TP-201 to be about 1Vp-p.

3. Observe the resultant waveforms on a dual-beam
oscilloscope (internal trigger, TP512), and propoceed
with the following adjustment.

[un—y

SYNC TIP DC Voltage

Figure 93.

WHITE
cLip
R208

DARK
cLIP )
R207

Figure 94,

e Adjustment of white/dark clip

1. Put the set in record mode.

2. Apply colour bar signal (stair steps signal) to the set.

3. Observe the output of TP-204 on oscilloscope, and
adjust R208 (white clip control) and R207 (dark clip
control) so that the respective resultant waveforms will
be as shown in Fig. 94.

H— Center

I AV, ||
Figure 95,

1) Observe the waveforms of both channels ch 1 and
ch 2 at a time: for ch 1, one teminal GND of the
oscilloscope is connected to TP-303 and another
SIG to TP-301; for ch 2, GND to TP-304 and SIG
to TP302.



2) Set R314 (record FM level control) at “min”

position.

3) Adjust R306 (record balance control) so as to make

the' two channels well balanced as shown in Fig.
96-(A).

4. Adjust the oscilloscope to receive ch 1 signal only.

5. Adjust R314 (record FM level control) so that the
record FM level attained in the step (2) will be 110
mVp-p as shown in Fig. 96«(B).

6. Adjust R312 (record colour level control) so that the
burst level will be 27.5 mVp-p as shown in Fig. 96{A).

Adjustment of playback chroma level

Note:
The video output terminal must be terminated with a
resistor of 75 ohms.

L.

2.

W N~ @

Put the set in play mode and play an alignment tape
(with colour bar signal).

Observe the output of TP-404 on oscilloscope (internal
trigger) and adjust R507 (playback chroma level control)
so that the burst level will be 0.25Vp-p as shown in

Fig. 98.

Adjustment of 4.43 MHz VXO

. Put the set in record mode and receive colour bar

(stain steps) signal.

. Connect a frequency counter to TP-506.
. Adjust R536 (APC) so that the frequency counter will

read 4.435572 MHz (+10 Hz).

- Adjustment of 4.43 MHz local oscillator
. Put the set in play mode.
.-Connect a frequency counter to TP-507.
. Adjust €545 so that the frequency counter w111 read

4.433619 MHz * 10 Hz.
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Adjustment of phase adder type filter AT ______
. Put the set in play mode, and play and alignment tape
(with colour bar signal). gg;oprziem
. Observe the output of TP-503 on oscilloscope (internal {R533)
trigger, TP512), and adjust R533 (mixer control) so that
the resultant chroma component will be minimum as o __1
shown in Fig. 97.
Figure 97,

0.25Vp-p (R507 P.B.C LEV)"

Figure 98.




AFC adjustment

. Put the set in record mode and receive colour bar

(stair steps) signal.

. Provide 10uF/16V between TP-510 and TP-514.
. Connect a frequency counter to TP-511.
. Adjust R561 (AFC) so that the frequency counter will

read 15.625 kHz.

. Remove the 10uF/16V once set in the step (2) above.

Adjustment of bias trap (at audio dubbing)

. Reproduce colour bar signal and adjust L313 so that

audio dubbing beat will be the least.

Adjustment of EE level adjustment

. Apply signal of 1 kHz, 0.22V (~20 dBm) to the audio

input terminal.

. Short-circuit TP-601 and TP-604.
. Adjust R642 so that the output level of TP-603 will be

~5 dBm.

. Put the set in record mode, and make sure the output

level is within the specified level.

Checking of dubbing level (dubbing mode)

. Record 1kHz signal through audio line-in terminal

(with TP-601 and TP-604 short-circuited).

. Playback the recorded signal, and make sure the level

is within the specified value.
The level of TP-603 should be —5 dBm * 3 dB.

ADJUSTMENT OF AUDIO CIRCUIT

1.

2.
3.

Playback output level adjustment

Play an alignment tape (with 1 kHz signal, for level
calibration). ‘

Connect VIVM to TP-603 of the Y/C audio PWB.
Adjust R609 (playback level control) on the Y/C Audio
PWB to attain the output level of —5 dBm.

Playback equalizer adjustment

Feed 400 Hz, 5 kHz from the line-in terminal, and record.
Then, play the recorded signal.

1.
2.
3.

WK - @

Play an alignment tape (100 Hz, 5 kHz).

Connect VTVM to TP-603.

Adjust R608 (playback EQ adjust) so that the 5 kHz
signal will be —1%1dB with respect to 400 Hz signal.

Adjustment of bias current

. Connect VIVM to both ends of R6601.
. Put the set in record mode.
. Adjust R671 (bias control) so that the bias current

becomes 340 = 20uA.

For play (DUB) mode, adjust L606 so that its bias cur-
rent is within + 10 uA from that available in record
mode.
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Adjustment of FV level

. Connect oscilloscope to TP-404.
. Put the set in play (still) mode, and adjust R496 so

that FV level (false vertical sync) is similar to the sync
tip level of the playback signal.

Fv Level\ |_

[
[ ]

_! 1 Sync tip Level
Lod

Bring FV level (by the dotted lines)
to the Sync tip level.

Figure 99.

Bias trap adjustment
Connect VTVM to both ends of R6601 on small PWB of
the audio head terminal. (See the drawing below.)

. Put the set in record mode, and adjust 1603 (bias trap)

to maximize the bias current.

R6601
Connect GND to red lead.

Small PWB of audio
head terminal

Figure 100.

If the L606 is not enough for the adjustment, turn
L603 to right or to left (in the range of 1/4 to 1/2
of its full turn), and again adjust the R671 to make
the bias current be 340 + 20uA (in record mode). Then
readjust the 1L.606.
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AWM — @

Bias leakage checking

. Put the set in record mode (without feeding input).
. Connect VIVM to TP-603 of the Y/C Audio PWB.
. Make sure bias leakage is less than —20 dB.

Erase voltage/oscillation frequency checking

. Put the set in record mode.

. Connect oscilloscope to TP-602 of the Y/C audio PWB.
. Make sure the erase voltage is more than 90 Vp-p.

. Make sure the oscillation frequency is 73 £ 3 kHz.

Record level checking

. Feed signal of 1 kHz, 0.22V (—20 dBm) into the audio

input terminal, and record and play it back.

. When playing back, make sure the output is —5 dBm

+ 3 dB at TP-603 of the Y/C.audio PWB.

. If out of rating, reajust items “Playback output level

LRI

adjustment’ “playback equalizer adjustment” and ‘‘Bias
current adjustment” above.

/ More than 65Vp-p ——

1cm

About three graduations:
78 kHz to 68 kHz

Figure 101,

> Time 5uS/cm

ADJUSTMENT OF TRICK MOTION

1.
2.

[N

FV adjustment

Put the set in play (DS) mode.

Observe the output of 12005 (pin (@) ) on oscilloscope
(external trigger, 12003, pin (® €D ), and adjust R2028

(FV control) so that the resultant level will be shown
in Fig. 102,

DS-FV adjustment

. Put the set in play (DS) mode.
. Observe the output of 12005 (pin @ ) on oscilloscope

(external trigger, 12003, pin @ ), and adjust
R2032 (DS-FV control) so that the resultant level will

be as shown in Fig. 103.
. Looking at the reproduced picture, adjust R2032 so
finely that it si removed of its vertical jitter component.
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1.
2.

HS-FV adjustment

Put the set in play (HS) mode

Observe the output of 12005 (pin (D ) on oscilloscope,
and adjust R2029 (HSFV-1 control), R2031 (HSFV-2
control) and R2030 (HSFV-3) so that the resultant
level will be as shown in Fig. 104.

3. Readjust the R2029, R2031 and R2030 so finely that
the interlace will be perfect on monitor.
T Trigger connection

R2029 ca. 180 uS 12001, pin )
R2031 ca. 260 uS 12002, pin @@
R2030 ca. 250 uS 12002, pin @@

e FS adjustment

1. Put the set in play (FS) mode.

. Observe the output of 12005 (pin (@ ) on oscilloscope

(external trigger, DA, pin © ), and adjust R2041
(stop control) so that the resultant level will be as
shown in Fig. 105.

Note:

1.

2.

Every push of the FS switch must cause the picture to
move by 2 frames.

If the FS switch is pushed in succession, the picture
must move by 2 frames every second.

SLACKNESS SENSOR CIRCUIT

1.
2.

—

Slackness adjustment

Put the set in PB mode.

Adjust, without allowing external light to enter the in-
terior, R8852 so that the voltage at TP8802 reaches
2.5t03.0Vbec.

Operational check for slackness

. Put the set in PB mode.

2. Without allowing external light to enter the interior,

stop the TU reel forcibly to slacken the tape and check
that the voltage at TP8802 is higher than 7.0 Voc (and
that the tape stops running).
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TROUBLESHOOTING OF MECHANICAL CONTROL CIRCUITS

Trouble

Probable cause

Check point

1) Power supply (+12 V) is not
fed.

Check if 15 V is delivered to pin
(at pin connector) of I801.

Check if transistor Q903 or Q904 of power
supply circuit (for pin connector) is abnormal.

2) Operation of any button is not
accepted.

o Cassette down switch (SW03) is
not turned on.

o Lamp is broken.

3) Record button is not accepted
when pushed.

o Tape is at its end.

o Erase protection switch (SW07) is
turned on.

4) Only cassette eject button is
accepted but not others.

o Cassette down switch (SW03) is
not turned on.

o Main switch is not ON.

5) The set can’t stop within 5
seconds even after drum rota-
tion or take-up reel rotation
has get abnormal.

Check if 218.5 Hz rectangular waveform is
delivered to pin (« input) of 1801,

Check if terminal voltage is 15 V when pin
(IDF) is grounded with 100k ohms.

[Clock signal must be applied to a input
terminal for the time reference. Unless IDF
terminal is at high level, clock signal of «
input terminal cannot be taken in.]

6) The set stops about 3 seconds
after the loading.

o Head switching pulse is not fed
into microcomputer.

Check if 30 Hz rectangular wave is
delivered to pin (TAB input) of I801,

7) The set stops about 5 seconds
after the loading.

o Reel pulse is not fed into micro-
computer,

Check for reel pulse of pin G5 §.

8) Pinch roller doesn’t start even
after the loading is ended.

o Camera remote control is opera-
ting.

o Automatic loading switch (SW02)
is not operating correctly.

9) Recording is possible despite
the erase protection tab is
broken.

o Erase protection switch (SE07) is
not operating normally. It has
been locked.

10) The set can’t enter FF, play,
or record mode,

o Tape is at its end.
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Trouble

Probable cause

Check point

11) The set stops in the midst of
rewinding.

o Start sensor is operating.
o Cassette lamp is broken.

o Cassette down switch (SW03) is
" turned off,

12) The set doesn’t start recording
at set time by the timer.

Check if voltage at pin (7) of 1801 rises to
high level when reaching the set time.

13) Cassette cannot be taken out.

Check for base input voltage of eject solenoid
driver.

14) Loading motor stops in the
midst of loading.

Check if loading arm is locked in the midway.

[A protective circuit is built in, which is
designed to prevent loading motor, cassette
motor, and cassette lid from operating more
than 10 seconds continuously.}

15) The set stops irregularly in the
midst of playback or recording.

o Flaw in tape.
o Take-up reel is stopping.

o Cassette lamp is broken.

o End sensor.
o Reel sensor pulse.

o Lamp breakage sensor.

16) Drum motor and capstan motor
can’t be muted. '

o Pin @) in 1801,
o Servo-motor drive circuit.

[Turn on AC power again, and attempt to
reset.]

17) Play, record and FF lamps light
up, but the mechanism does not
work.

o Pins @9, @9, @ of 1801.

o 20V power source for solenoid.
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BLOCK DIAGRMV (Servo Circuit)
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CONTROL SECTION

BLOCK DIAGRAM (eechanical Control Circuit) 1/2
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BLOCK DIAGRAM (Mechanical Control Circuit) 2/2
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~ BLOCK DIAGRAM, (Y Signal)
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BLOCK DIAGRAM (IF Unit,Booster, RF Converter Circuit)
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TRICK MOTION BLOCK DIAGRAM (PWB-D)
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R314

BLOCK DIAGRAM (Head Amp Circuit) -
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BLOCK

DIAGRAM (Power Circuit)
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BESCHREIBUNG DER NEUEN SCHALTUNG

DRAHTLOSES FERNSTEUERGERAT

Beschreibung

Die fiir dieses Gerit benutzte Fernsteuerung ist ein draht-
loses System, bei dem eine der gewiinschten Funktionsarten
wie STOP, REW, FF, PLAY, PAUSE/STILL, F-ADV, HS
und DS die Leuchtdioden im PCM-Umwandlungssystem
(Puls Code Modulation) betreibt und dem Gerit infrarote
Strahlen zur Fernsteuerung dieser Funktionen zusendet.

Arbeitsprinzip

1. Betrieb

Die durch die Tasten gewihlte Betriebsart wird vom
Fernsteuerungsgerat als ein Digitalsignal aufgenommen,
und wird in ein PCM-Signal verwandelt welches von Stor-
gerduschen kaum beeinfluft wird. Dieses Signal wird dann

2. Blockschaltplan

auf optischem Wege iiber eine Trigerfrequenz als Fernsteue-
rungssignal dem Gerdt zugeleitet. Im Empfangsteil der
Fernsteuerung wird dieses Signal empfangen, die Triger-
frequenz entfernt (Wellendetektion) und das Signal wird
in ein Digitalsignal zuriickverwandelt worauf es durch den
Dekoder in das Signal der betreffenden Tastenfunktion
verwandelt werden kann.

Dieses Tastenfunktionssignal wird dann dem AD-KE-Mat-
rixkreis des Mechanismus-Kontrollkreises des Gerites
zugeleitet, wodurchdas durch Betitigung einer der Tasten
des Fernsteuerungsgerites erzeugte Signal das Gerit auf
gleiche Weise bedienen kann, als wenn eine der Funktion-
stasten des Gerites gedriickt worden ist.

Sendeteil (Fernsteuerung)
Funktion- . 38 kHz

staste ] Kodierer " PcCM Modulator [ ] LED kel
(13001) (13001) (13001)
Empfangsteil (Im Gerdt)

is Empfangsteil |—e| Vorverstirker |—m g%tlzztzor ZS:\:t-gemo- Dekodierer al:ﬂff
{13003) 13004
Abbildung 4,

Wird eine der Funktionstasten des Fernsteuerungsgerites
niedergedriickt, wird die betitigte Taste vom Eingangs-
matrixkreis aufgenommen und durch den Kodierer in ein
Digitalsignal verwandelt.

Dieses Digitalsignal wird durch das PCM-System in ein PCM-
Signal umgewandelt.

Durch den 38 kHz Modulatorenkreis wird das PCM-Signal
dann in eine Trigerfrequenz (38 kHz) moduliert, um ein
PCM-Trigersignal zu werden. ‘

Dieses PCM-Trigersignal betreibt die Leuchtdioden iiber
den LED-Treiberkreis, wodurch ein -optisches 38 kHz
Signal von infraroten Strahlen erzeugt wird, die dem
Empfangsteil des Gerdtes drahtlos zugeleitet werden.
Das vom Gerit empfangene 38 kHz PCM-Trigersignal wird
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durch den Vorverstirker verstirkt, und dessen Triger (38
kHz) durch den 38 kHz Detektorenkreis aus dem Signal
entfernt, wodurch das PCM-Signal alleine von der nichsten
Kreisstufe aufgenommen werden kann. Im PCM-Demodu-
lator wird dieses Signal dann in ein 4-Bit Digitalsignal
zuriickgewandelt.

An dieser Stelle ist das PCM-Signal identisch mit dem
Ausgangssignal des Kodierers auf der Sendeseite des Fern-
steuerungsgerdtes. Jedoch kann das Signal in dieser Form
noch nicht in den AD-KE-Matrixkreis des Mikrokomputers
fir die Mechanismussteuerung geleitet -werden, und mufl
zuerst in ein Funktionstastensignal durch den, dem AD-KE-
Matrixkreis vorgelagerten, Dekodierer verwandelt werden.



Kreisverhalten
1. Sendeteil der Fernsteuerung
Untenstehend wird die Schaltung der Sendeseite der Fern-

steuerung aufgezeigt und Wellenformen fiir jeden Abschnitt
angegeben.

@ RUCKSPUL @ STOPP (3SCHNELLVORLAUF
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®
e
LI
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1
—
]
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DOPPELGESCHWINDIGKEIT

/ Q3002 R3009
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[13001]

OSC 0sC

D3005 ;LC3003

T1.5vx2

U X3001
CSB455C

C3002

Abbildung 5.

Das Uhrensignal fiir die Initialisierung des I3001 wird
durch den eingebauten Schwinger X3001 erzeugt.

Durch Driicken einer der Funktionstasten der Fernsteu-
erung wird der Zeitimpuls von ¢e, ¢c, ¢o oder ¢e in die
Einginge von I; oder I, im Matrixform geleitet. Wenn
beispielsweise die REW (Riickspul)-Taste gedriickt worden
ist, wird ein Steuerungsimpuls von ¢e in den Eingang I,
geleitet.

Das, der betitigten Taste entsprechende, PCM-Signal wird

dann als PCM-Trigersignal mit einer Modulation von 38
kHz, dem Stift () des I3001 zugeleitet. Die Information
dieses Signals wird als “0” oder “1” auf folgende Weise
erkannt. In diesem System wird die “0” oder “1”-Infor-
mation des Signals nicht durch “Low”-oder “High”lPegel
bestimmt, sondern durch den Unterschied des Impul-
sintervals, welcher durch die Puls Code Modulation, wie
untenstehend gezeigt, bestimmt wurde.

1,04mS

0,26mS

[0]

LA

0,26mS

p—
] —

2,12mS

(I

Modulation bei 38 kHz

Abbildung 6.

Obenstehen wird gezeigt, dafl die Impulslinge eines “0”-
Signals 1.04mS betrigt, wihrend ein “1”-Signal eine
Impulsldnge von 2.12mS aufweist.

Das PCM-Trigersignal betreibt dann die Leuchtdioden

D3003, 3004 oder D3005 Uber die Transistoren Q3001,
Q3002 oder Q3003 und wird dann als ein infrarotes Uber-
tragungssignal von den Leuchtdioden ausgestrahlt.




2. Empfangsteil des Gerites
2-1. Eingangsverstirker N
Das infrarote Ubertragungssignal des Ubertragungsgerites
wird durch den Photo-Detektor BP104 empfangen und in
einen Strom umgewandelt. Ein, mit L3002 und C3012
ausgeriisteter Resonanzkreis von ungefihr 40 kHz ist auf
die 38 kHz des Trégersignals abgestimmt.

Die Ausgangsspannung dieses Resonanzkreises gelangt dann

in den @ Eingang des Q3005 (FET) und wird hier
verstirkt. Der Ausgang des Q3005 wird dann dem Stift
® des Vorverstirkers 13002 zugeleitet, um weiterhin um
ungefdhr 40dB verstirkt zu werden und aus Stift (6) aus-
zutreten. Ein Teil dieses Ausganges wird dem © Eingang
des . Q3005 zuriickgeleitet, wodurch eine AGC-Schleife

erzeugt wird.

R3018
o AAA
=R3011 Iz C3020
< .
: T A3}

: +—jc3011 1 A2 §
03010§ ; c3013 C3015
BP104 T ,

B
L3002 R3019
100 mH €3012
150P
(OH) C3016  R3017
c3o1j;
€3017
+
AvAvI\v
R3013
TH3011
D3014 50KD-5
= R3025
Abbildung 7.
2-2. 38 kHz Detektor, PCM-Demodu-
lator 3012
Der Ausgang des Vorverstirkers wird €3021 0j07

von den Dioden D3011, D3012 und
D3022 detektiert, die 38 kHz Triger-
frequenz entfernt und nur das PCM-
Signal auf genommen.

Das PCM-Signal wird dann dem Stift
@® des PCM-Demodulator 13003

Vom Vorverstarker O———]

15V

zugeleitet, und tritt als 3-Bit Digital-
signal an den Stiften @, G, & und

@Daus. ‘ T303

—@0) (9 ) () EEEE)

‘ VSS AC Sl

calo2s | :
C3027 osc 13003
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vss outD, D, D, D, STB
Jcaoze ACHAX 9

.»—_'
7 C€3030 X3002

(Datenausgang) (Dekodierer-K ontrollausgang)
Abbildung 8.
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2-3. Dekodierer
Das, vom 13003 kommende, dekodierte Signal (Digitalsignal
wird dem Dekodierer (I3004) zugeleitet, indem es in ein

Funktionstastensignal der betreffenden Funktion (einzelnes
Signal) umgewandelt wird.

18V O

MA
VY
A

wy

Dekodierer-
Kontroilausgang

86O 6 4%5
-1
Vom i
Datenausgang ! 13004 Dekodierer
b —————— o] -
: ausgang
—————
|
i : 000)0IE ) - .
o—+ ! ‘
| 1 l
O———1+—Dekoder- | —
I kreis i
o ]
] el -

Abbildung 9.

Das Verhiltnis zwischen den Dateneingingen und

-ausgingen wird in der untenstehenden Tabelle aufgezeigt.

Fum Stift Nr. Eingang Ausgang
®| ® @ | @ || @S] (S2)| 8183 D(S4) | ®(S6) | B)(S6)| @(ST) B (S8)| ©)(S9)

1) REW (Riickspulen) H L| L | L © | H H H H H H H H

2) STOP (Stopp) L | H L L H T H H H H H H H

3) FF (Schnellvorlauf) H H L L H H © H H H H H H

4) PLAY (Wiedergabe) L'| L| H|L H H H © H H H H H

5) PAUSE/STILL (Pause/Stilistandsbild) | L | H | H | L H H H H H © H H H

6) R-ADV (Schnellwiedergabe) H H H L H H H H H H © H H

7 x 1/2 (HS) L L| L} H H H H H H H H © H

8) x 2 (DS) H L L | H H H H H H H H H ©

2-4. AD-KE-Matrix

Der Ausgang des Dekodierers (Dekoder) bezeichnet das mit
den einzelnen Funktionsarten {ibereinstimmenden Signal,
welches aus acht verschiedenen Informationsarten besteht.
Jadoch besitzt der AD-KE-Matrixkreis nur drei Einginge,
KE1 bis KE3, wodurch eine besondere Kreisanordnung not-
wendig wird, um die acht Signale in die drei Einginge des
Matrixkreises einleiten zu kdnnen.

Dieses Ziel wird durch den Eingangs-Matrixkreis erreicht,
der mit acht OR-Gates und drei AND-Gates ausgeriistet ist.

(Bei Ausgang ist (C das notwendige Signal)
Untenstehend wird ein Funktionsbeispiel bei Bedienung der
REW-Taste gegeben.
Bei diesem Beispiel wird nur der Ausgang des Stiftes (9) des
Dekodierers an der OR-Gate auf “Low”-Pegel gebracht,
wodurch ein AD1-Steuerungsimpuls durch die' AND-Gate
in den KE1-Eingang eingeleitet werden kann. Zur gleichen
Zeit befinden sich alle anderen Sifte des Dekodierers auf
“High”-Pegel, um die anderen AD-Steuerungsimpulse
gemeinsam auf “High”-Pegel zu bringen, wodurch sie
inaktiv gehalten werden.

-0 AD1
~—0O AD2
15V
O
13007 _
Vom Stift @ des 13004 T\ \, Zum KE1-Eingang
o 1)
Vom Stift ® des 13004 j >
®
Abbildung 10.
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TRICKBEWEGUNGSKREIS

Beschreibung

Bei Trickwiedergabebetrieb (doppelte Geschwindigkeit,
halbe Geschwindigkeit, Zeitlupe und Stillstandswiedergabe)
wird ein falscher V-Impuls erzeugt. Bei Zeitlupen- und

Blockschaltplan fiir Trickbewegung

Stillstandswiedergabenbetrieb wird ein Motorentreibsignal
“erzeugt, wihrend bei doppelter Geschwindigkeit, halber
Geschwindigueit und Stillstandsbetrieb, ein Tonverstum-

mungssignal (*"High™"-Pegel) erzeugt wird.

C2001 12003

R2041 C2016

FS TRACKING
- A | L
STOP POSITION

[or |-
Dzo1ﬂ_rJ

11

T2 T1
CTL.P =@ M.M
cD
STILL v 'D2002  (12) | Q2003 12005
H
-2, INV R |ee(i3[NAND]fGATE -
I v
22005 12003 12 12002
@l [
12003 (3 4 7) 12004
3 FF —
D |[YZ, T kap-
(‘/z) ]
DIV 12002
H.S
) 12V
12002
H.SW 12003 (8] AND [i0)
PULSE 810 5
PAUSE 12001 12001
2@ ano ]
= AND [3 OR 13} AND
1
5 D2005 D2003 2
FE,E'B 12
L 13] AND [11
D2024
D.S 12002
L
c Lo ]
D.s Q2001 {pop22
&
DELAY f DIFF
gg €2022
STILL D2024 ‘ DIFF

D2008

oy T

HS FV-3

R2028

FV

R2032

D.SFV-1

Abbildung 11.
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GENERATORENKREIS FUR FALSCHE V-IMPULSE

1. Generatorenkreis fiir falsche. HS-V-Impulse Betrieb (Siche SteuerungstabellelmAnhang 1)

@ H.SW.P, welche den Standard fiir die Erzeugungs-
steuerung fir falsche V-Impulse bilden, werden als
Eingang fiir die NAND-Gate (Stift ®), (9 des 12003,
AND-Gate (Stifte ®,®) des 12002, und FF (Stift®))
des 12004 diesen Eingiingen zugeleitet.

Das, dem Sift @) des 12004 zugeleitetet, CP-Signal wird
bei 1/2 geteilt und tritt aus dem Stift D des 12004 aus,
worauf es als Q den Stiften @), B) des 12002 zugeleitet
wird.

Die Impulse der Schritte @ und @ werden durch die
AND-Gate dem Stift @ des 12002 zugeleitet.

Der Ausgang der NAND-Gate von H.SW.P am Stift
des 12003 wird den Stiften @), @3 des 2002 zugeleitet.
Dies ist eine wechselgerichtete Form von H.SP.P.

Die Impulse der Schritte ® und @ werden durch die
AND-Gate dem Stift (3) des 12002 zugeleitet.

Der, dem Stift 3 des 12004 zugeleitete, CP-Impuls
wird bei 1/2 geteilt und tritt aus dem Stift @) des
12004 aus, worauf es als Q den Stiften (9), (D des
12002 zugeleitet wird.

Die Impulse der Schritte @ und & werden durch die
AND-Gate dem Stift 0 des 12002 zugeleitet.

Die Impulse der Dchritte @ und & werden durch die
AND-Gate geleitet, und deren Ausgang tritt aus dem
Stift @) des 12002 aus, um in die Stifte @, @ des
12001 geleitet zu werden.

HS (“High”-Pegel) wird der AND-Gate (Stift §)) des
12001 zugeleitet.

©

®

@

@
®

©

Die Impulse der Schritte @ und(Dwerden durch die
AND-Gate dem Stift (0 des 12001 zugeleitet.

Eine wechselgerichtete Form des Differentialimpulses
HSWP des Schrittes (@ ist als Ausldseimpuls fiir
12005 MM vorgesehen.

Ein Differentialimpuls von H.SW.P des Schrittes (D) ist
als Ausloseimpuls fiir [2005 MM vorgesehen.

Die Ausginge der Ausloseimpulse in den Schritten ®
und © werden in ihrer Impulsbreite  durch- C2066,
R2033 bestimmt. Die Ausginge der Schritte @,(0),©
und®werden entsprechenderweise von' R2028, R2029,
R2030 und R2031 bestimmt.

Der Q Ausgang vom Stift 2 des 12005 wird differen-
tiert und dem Stift & des 12001 zugeleitet. Dieser
Ausgang geht dann in die AND-Gate und wird zu-
sammen mit HS (“High”-Pegel), dem Stift (& des
12001 zugeleitet, um mit dem Video-Wiedergabesignal
als falsche V-Pulse vermischt zu werden.

Der, dann den Stiften @ und () des 2004 zugeleitete,

HS CTL hilt dann zeitlich mit FF des I2004 schritt

‘wenn es geloscht wird.

Anmerkung: Der 12005 (HD14528) w1rd durch einen

Ausldseeingang geschaltet, und dessen Stifte
® oder (D verbleiben normalerweise auf
“Low”-Pegel. Jedoch werden diese Stifte in
Ubereinstimmung mit der, durch das CR-
Netzwerk aufrechgehaltenen, Zeitkonstanten
- auf “High”’-Pegel gebracht.

H.SW.P
12002 ®
12003 ® ®

DAS

120083~ N | J |

I .

%H.SW.P

®+@ AND
12002®

I

12004 ) Q .—‘—J—l—r—

H.sw.p

12003

oI L[]

LI 1

12002 @ @
@+® AND
12002 @

€ | \

[ ]

ZH.SWP _
12004 @ Q
12002 @) @
® +® AND
12002

®

e [ LI 1

[ ]

12001 @ @

HS (H)

12001 ® C?_
®+® AND
12001 @

1

[ L

12005®
INV

12005 @ ©

A

® | A
o

FVMULTI

W

12005 @
o}

FV DIF®

®f‘|=v ’;——_qu FI'—'—‘_‘ V2 )[FV3 _1' =y,
200081117618 127545 1 2408

FV-1

Fv-2u FV-3

(DB-3)

HscTL © ”

12003 ©
12004 @ @

Abbildung 12,
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2. DS, STILL Generatorenkreis der falschen V-Impulse Betrieb (Siche Steuerungsdiagramm im Anhang 2)

®

©

e &

H.SW.P, welche den Standard fiir die Erzeugungssteue-
rung fiir falsche V-Impulse bilden, werden der NAND-
Gate (Stifte ®, @) des 12003 zugeleitet. ’
Das CTL-Signal wird der NAND-Gate (Stift (2 ) des
12003 zugeleitet.

Zu diesem Zeitpunkt verbleibt der Eingang der NAND-
Gate (Stift @) des 12003 auf “Low”-Pegel, da HS
(“High™*-Pegel) nicht zugeleitet wird.

Der durch die NAND-Gate der Schritte @ und ©
gehende Impuls geht auf “High”-Pegel und wird dem
Stift @D des 12003 zugeleitet.

Der Ausgang (“‘High’-Pegel) vom Stift @) des 12003
wird dem Stift @ (CL) und @ (PR) des 12004 zuge-
leitet.

Daraus resultiert, daff unbhingigerweise des CP-Ein-
gangs zum Stift @) des 12004, Q am Stift (D) des 12004
auf “Low”-Pegel, und Q am Stift (@) des 12004 auf
“High”’-Pegel festgesetzt wird.

Der durch die NAND-Gate (Stift (0 ) des 12003 gelau-
fene H.SW.P, wird den Stiften @) und @ des 12002
zugeleitet. Dies ist eine wechselgerichtete Form von
H.SW.P,

DS (“High”-Pegel) wird der AND-Gate (Stift {3) des
12001 zugeleitet.

Der durch die AND-Gate der Schritte ®und @laufende
Puls wird dem Stift (D des [2001 zugeleitet.

Eine wechselgerichtete Form des Differentialpulses

von H.SWP. in Schritt @ ist als Auslésepuls fiir den
12005 MM vorgesehen.

Ein Differentialpuls von H.SW.P. im Schritt ©) ist als
Auslésepuls fiir den 12005 MM vorgesehen.

Die Ausldseausginge in den Schritten(Dund ® werden
in ihrer Impulsbreite durch die AND-Gate-Ausginge an
den Stiften D und () und C2006, R2033, R2028
und gleicherweise durch die AND-Gate-Ausginge an
den Stiften @& und (@ C2006, R2033 und R2032
bestimmt.

Der Q-Ausgang vom Stift (7 des 12005 wird differen-
tiert und dem Stift ® des 12001 zugeleitet. Es lauft in
die AND-Gate gemeinsam mit dem DS (“High”-Pegel)
welches dem Stift &) des 12001 zugeleitet wird, um mit
dem Video-Wiedergabesignal als falsche V-Impulse
vermischt zu werden.

Beim STILL (Stillstandwiedergabe)-Betrieb, steigt der
dem Stift @3 des 12001 zugeleitete Impuls auf ““High™-
Pegel an.

Der durch die AND-Gate in den Schritten @ und ®
gehende Impuls wird dann dem Stift @D des 12001
zugeleitet.

Anmerkung: Der STILL (Stillstandwiedergabe)-Betrieb ist

.dem DS-Betrieb dhnlich mit der Ausnahme,
daB hier die Schritte ™) und (©) zusitzlich
benotigt den.

H.SW.P
12002 ®
12003 ® ®

)

12003 @
DAS

i

CTL.P
12003 @

HS.H
12003 ®

@

=

HS.H
12003 @
12004 @@
12004 ® Q
12002 @ ®

® ©

@)

12004 @ Q
12002 @ @

@

12002 ® @ @
12001 @ @

®

—

DS.H
12001 @

12001 @

1

12005 ®
INV

© 0o

J?—’_JI‘ ::Jr II‘IT_II"I‘:]L

AN

12005 @

F.V MULT
12005 @
FV

12001 @

b o T T T T T A T

=,__|=
L L T
=

e T R

PAUSE H
120000 ® ®
PAUSE 12003 ® @

12001 @ ®

.
U
|
L
[—L J—_l___J__ Abbildung 13.
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Motorentreibspannungs-Generatorenkreis

1. Wenn die Pausentaste bei Wiedergabebetrieb von ON (Ein) auf OFF (Aus) umgeschaltet wird.

(Siehe Steuerungsdiagramm’im Anhang 3) ,

@& PAUSE (“High”-Pegel wird dem Stift (D des [2001 und
PB (“High”-Pegel) wird dem Stift @) des 12001 zugelei-
tet, die durch die AND-Gate geleitet, STILL (“High™-
Pegel) erzeugen, welches dann am Stift 3 des 12001
austritt, um am Stift O und @ des 12003 anzulangen.

Der den Stiften @O und @) des 2003 zugeleitet,

STILL-Impuls (“High”-Pegel, geht durch die NAND-

Vate um aus Stift (3) des 12003 als “Low”-Pegelimpus

auszutreten.

CTL wird dem Stift (D des 12005 und Stift {2 des

12003 zugeleitet.

(D Das am Stift (9 des 12005 vorhandene Q (“Low™-

Pegel) wird durch den, dem Stift ¢D des 12005
zugeleitetem, CTL-Impuls ausgelost, und dessen
Impulsbreite mit der der Impuls aus Stift (9) austreten
kann, wird von R783 (FS-Tracking control), R2041,
R2042 und C2016 bestimmt. Durch Q2003 wird der
aktive Zustand des CTL in seiner Verzdgerungperiode
verhindert.
{Wurde die Spurenreglung (tracking control) in diesem
Falle auf die “FS-tracking”-Position gestellt, wird dem
RY701 auf der Servo-Leiterplatte erlaubt, mit STILL-
Impuls (“High”-Pegel) betrieben zu werden.]

(® Wenn die Pausentaste eingeschaltet wird, gehen die
Stifte & und @ des 12003 auf “Low”-Pegel durch die,
von C2001 und R2020 bestimmten, Zeitkonstante. -

@)

(® Die den Stiften ® und ® des 12003 zugeleiteten
Impulse werden durch die NAND-Gate geleitet um
“High”-Pegelimpulse zu werden.

Der im Schritt ® vorhandene Ausgang wird differen-

ziert und dem Stift (9 des 12004 als PR-Eingang

zugeleitet.

@ Mit diesem PR-Eingang steigt Q am Stift (3 des 12004
auf “High”-Pegel an, und wird mit dem FS-Startimpuls
vermischt.

(D Mit dem PR-Eingang fillt Q am Stift {3 des 12004 auf
“Low”-Pegel ab.

(@ Der im Schritt I vorhandene Ausgang wird differenziert
und dem Stft @ des 12006 zugeleitet, um diesen
auszuldsen.

® Der Ausgang vom Stift (3 des 12006 wird in seiner
Impulsbreite durch R2045 und C2020 bestimmt.

© Die in den Schritten ® und ® vorhandenen Ausginge
werden vermischt, um eine Motorenstreibspannung zu
werden.

Selbst nach Einschalten der Pausentaste hilt der Motor

nicht unmittelbar an, sondern hilt erst etwas siter an

nachdem das Beharrungsvermogen verbraucht ist. Deshalb
wird durch C2001 und R2020 eine Verzigerungszeit von

400 mS gegebn, damit die Motorentreibspannung nach

volligem Anhalten des Motors erzeugt werden kann.

)

PAUSE H
12001 T
12003 D@ A I_
STILL ——
12003 @ ®
CTL.P(DAS) f +
12005 @ © “ i ” ” ,
12003 @ | !
CTL DELAY @4————,1—’—'*__—1 10ms— |
12005 ® = 1]
i
1200360® @ ! L
R e
1 40
12003 @ ® r_o_mg{ |
| I
|
112004 ® © 1‘
|
|
|
F.SFF ®
12005 @ Q
F.S FF :
12006 @ @ O
—_]
o [
F.S START
PULSE ® 12ms
12006 @ N
N
M-DRIVE 8.8V ?
(DA-1) © | 4.6V
Abbildung 14,

93



2. Wenn die FS-Taste beim STILL (Stillstandswiedergabe)-betrieb eingeschaltet wird.

(Siehe Steuerungsdiagramm im Anhang 4.)

® Wenn die FS-Taste eingeschaltet wird, wird ein Impuls
mit einer Impulsbreite von 10 mS dem Stift (9 des
12004 zugeleitet. Wihrend der eingeschalteten Stellung
dieser Taste, werden fortlaufend Eingdnge mit 1 kHz
Zwischenraum nach einer Sekunde zugeleitet.

Das CTL-Signal wird dem Stift (1) des 2005 zugeleitet.
Das am Stift (@ des 12005 vorhandene Q (“Low™-
Pegel, wird durch das, dem Stift (D des 12005 zu-
geleitete, CTL-Signal ausgelost, und die Impulsbreite
mit der Impuls aus Stift (9 austreten kann, wird durch
R783 (FS-Tracking control), R2041, R2042 und
C2016 bestimmt. Durch Q2003 wird der aktive Zu-
stand des CTL in seiner Verzdgerungsperiode ver-
hindert.

[Wurde die Spurenreglung (Tracking control) in
diesem Falle auf die “FS-tracking”-Position gestellt,
wird dem RY701 auf der Servo-Leiterplatte erlaubt,

e

mit STILL-Impuls (“High”-Pegel) betrieben zu wer-
den.]

Im Schritt @ wurde CP dem Stift @@ des 12004 zu-
geleitet, jedoch wird nun an seiner ansteigenden Seite,
der 12004 ausgelost, um den Q-Impuls (“‘High”-Pegel)
am Stift (9 des 12004 zu erzeugen.

Der im Schritt @ vorhandene Ausgang wird in seiner
Polaritit wechselgerichtet, um Q zu werden.

Der im Schritt@®vorhandene Ausgang wird differenziert
und dem Stift (2) des 12006 zugeleitet.

Der Ausgang vom Stift ) des 12006 wird in seiner
Impulsbreite von R2045 und C2020 bestimmt.

Die in den Schritten @ und @vorhandenen Ausginge
werden vermischt und der Basis des Motorentreibtran-
sistors als einen Motorentreibspannung zugeleitet,
wodurch der Motor in Bewegung gesetzt werden kann.

@

@ © 60 6

10 mS
FS ®
(DC-3)
12004 @
CTL.P I ” ”
(DA-8)® @ |
12003
CTLDELAY | P'”O '“S—‘[
12005 ® Q 1
FS FF
12004 @ Q @vl U
12004 @G ®
12006 @ ® %2 ms V
12006 @ @ ’—l
M-DRIVE —l 1 th
DA-1
Abbildung 15.
HS, DS, STILL “High”-Pegel-Generatorenkreis
12v
. Betrieb
W Bei HS:
— A ~e-STILL © H.S Q2004 [Q2004 HS®
D.S ®—WV““@> (E‘J E|N® EIN © |Q2004|D2023 |70
Vo Q2001 Q2002 ® EIN ® ® EIN | EIN
Mechanismus P.B® D2024
® D2021 P— Bei STILL:
H.S
DS STILL | Q2002 | 35005 [Q2002 | 550, [STILL @
b s @ © 0 © AUS
D2022 STILL © © EIN ® EIN ®
Bei DS:
Q2001 Q2001 Q2004 | Q2004 DS ®
Q2001 | 5" | D2022 ©  |Q2004|D2023 |°1 &
STILL ® © © EIN ® EIN ® ® EIN | EIN ®
Abbildung 16.
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ANTRIEBSWELLENMECHANISMUS BEI TRICKBEWEGUNGSWIEDERGABE

Beschreibung

Die Kreisauslegung des VC-7700 ist grundlegenderweise
shnlich der VC-7300 Serie, mit der Ausnahmen, daf} fiir
die zugefiigten Funktionen der Trickbewegung, ein Uber-
wechslungskreis fir den Antriebswellenfrequenzgenerator
(FG) und CTL (Steuerungssignal), ein Uberwechslungskreis
fiur die Antriebswellenverriegelung (HS, NS, DS) und ein
Mehrfachiiberwechslungskreis fir die Spurensteverung
hinzugefiigt wurden.

Betrieb der Zugefiigten Kreise des VC-7700

1. Uberwechslungskreis fiir den Antriebswellenfrequenz-
generator (HS, NS, DS) und CTL-Signal

Die Antriebswellen-FG-Signalfrequenz und die CTL-Signal-

frequenz verindern sich gemift der HS, NS und DS-Funk-

tionsarten auf 1/2-, 1- und 2-fache Werte. Um den Antriebs-

wellen-Servomechanismus richtig betreiben zu konnen ist

korrekte Frequenzteilung notwendig.

Betrieb (Siche Schaltplan des Servomechanismus)
Antriebswellen-FG-Uberwechslungskreis

Fiir die Antriebswellenfrequenzgeneration:
Beim DS-Betrieb wird die Frequenz von 1760 Hz durch -
den 1705 in 1/2, auf einen Wert von 880 Hz geteilt und dem
Stift des 1702 (FG-Verstirker) zugeleitet. Beim NS-
Betrieb wird die Frequenz von 880 Hz nicht geteil und
direkt in den Stift (9 des 1702 (FG-Verstirker) zugeleitet.
Beim HS-Betrieb wird die Frequenz von 440 Hz nicht ge-
teilt und direkt dem Stift des 1702 (FG-Verstirker)
zugeleitet.

Fiir das CTL-Signal: ‘

Beim DS-Betrieb wird die 50 Hz-Frequenz in 1/2, durch
den 1705 geteilt und gelangt auf einen Wert von 30 Hz, der
dem Stift () des 1702 (PG-Verstirker) zugeleitet wird.
Beim NS-Betrieb wird die 25 Hz-Frequenz nicht geteilt,
jedoch werden dem Stift 9 des 1702 (PG-Verstirker)
30 Hz zugeleitet.

Beim HS-Betrieb wird die Frequenz von 12.5 Hz nicht
geteilt, jedoch werden 15 Hz dem Stift @ des 1702 (PG-
Verstirker) zugeleitet.

) 1705 Stift | Signal vom | o. 1702 1702
Funk- ?gt:%;%‘f Q73114731 | D730 O7®28 Q728 | (Dsignal | Q727 @zur | SENAWES der | gyt gy | 102 '7@%2 HoZ | Mm2-
tion > 1/2 geteilt D729 ) FG-Eingang Eingang
1705 C% -
: 1705 @ — 1/2- 1/2-
D.S 1760Hz H | EIN | EIN L |AUS |NO.GND GND D728 - 880Hz | corciie | L | geteilt 220Hz
1702
Q727 © —
R764 — 1/2- 1/2-
N.S 880Hz L |AUS |AUS | H | EIN GND NO.GND | 09, 880Hz | il L | geteilt 220Hz
1702
Q727 © ~
- . | R764— 1/2- nicht
HS 440Hz L |AUsS |AUS | H | EIN GND NO.GND | 309, 440Hz geteilt | 7 | geteilt 220Hz
1702
CTL-Signal-Uberwechslungskreis fiir Wiedergabe
CTL 1701 Q731 Q731 | D727 Q730 Q730 1705 Stift @ Signal vom Q729 Signalweg des 1702 Stift @@
Stift @ Signal 1/2-geteilt © zur D726 CTL-Signals CTL-Eingang
1705 @ - 1705 @ —
DS 50 Hz H EIN | EIN L AUS NO. GND GND D725 - 1702 @ 25 Hz
Q729 © -~ R779 >
N.S 25 Hz L AUS | AUS H EIN GND NO. GND D726 - 1702 @ 25 Hz
Q729 © — R779 —~
HS | 125Hz L AUS | AUs H EIN GND NO. GND D726 — 1702 ® 12,6 Hz

2. Mehrfachiiberwechslungskreis fiir Spurensteuerung

Beim HS- oder DS-Betrieb neigt die Spurenfolgung des
Video-Kopfes im Vergleich zum NS-Betrieb zu Abweichun-
gen, welche zu einer Abweichung von der X-Position

Betrieb (Siehe Sachaltplan des Servomechanismus)

filhren. Dies wird als Spurenfolgungsabweichung (Tracking
error) bezeichnet. Um dies zu verhindern, wird die Aufgabe
des MM1 des 1702 verdndert.

Q71 Q710 Q725 Q722 Q724 | g704 19723 | 970 itk ]

Q711 Q710 Q725 Q722 24 723 eitkonstante Aufgabe

NS| © |AUS | ® |Aus| © |Aus| ® |Aus | ® |EN | © | EIN R771§'723 7(?71&(? 783, 25ms
HS| © |AUS | ® |AUS| ® | EIN | © |EIN| © |[AUS | @ | Aus R7724, g}fg- R750, | 228
ps| @ |em | © |en| © |Aaus| ® |AUs | © |Aus | ® | Aus R771§'7237g;4§?83' 18,9
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3. Uberwechslungskreis fiir Antriebswellenverriegelung (HS, NS, DS)

Bei Trickbewegungsbetrieb muf8 die Drehung des Antriebs-
wellenmotors in Ubereinstimmung mit den Funktionen von
HS, NS und DS sein.

Zu diesem Zweck wird die Spannung am Stift G) des [703
entsprechend eingestellt, und die Zuleitungsspannung zum

Betrieb (Siehe Schaltplan des Servomechanisinus)

Antriebswellenmotor fiir HS ist auf 3.8 Volt festgesetzt,
fir NS auf 6.8 Volt und auf 12.8 Volt fiir den DS-Betrieb.
Beim HS-Betrieb werden jedoch die Zeitkonstanten von
TPZ2 und MM2 variiert, um die Ausgangsspannung von S/H
2 zu adjustieren.

Q721 Q725 Q705 TPZ2 MM2 Spannungsteilungswiderstand

B arn CY Q725 & Q705 Zeitkonstante | Zeitkonstante | D720 Anode D720 fiir 1703 (Stift 5.)

H.S G EIN (G} EIN © | Qus R7738 R787 zugefiigt © AUS | R7742, R7743, R7711, R7713
. R7738, R786 R787 nicht s

© ; , )

H.S o AUS © AUS G) EIN parallel vorgesehen T AUS R7742, R7743
‘ R7738, R786 R787 nicht

DS © AUS © AUS G EIN parallel vorgesehen G EIN [R7742, R7743, R7710, R7712

ANZEIGEKREIS ZUR ANZEIGE DER VERBLEIBENDEN KASSETTENZEIT

Beschreibung

Die Drehgeschwindigkeit der Abwickeldrehspule wird durch
einen Kifig-Typ Pulszihler zum Zihlen der Impulse detek-
tiert, wodurch die verbleibende Kassettenspielzeit in
Uberemstlmmung mit der verwendeten Kassettenlinge
berechnet, und durch flickernde Leuchtdioden angezeigt
werden kann.

Diese Vorrichtung besteht aus einem integrierten Schalt-
kreis, der -ausschlieflich zur Verarbeitung der Anzeige der
verbleibenden Kassettenspielzeit verwendet wird, und durch
reine Digitalverarbeitung wird die Genauigkeit der Anzeige
ermdoglicht.

Funktion

(1) Der Spulendurchmesser eines Bandes wird durch den
Bandwihler detektiert.

(2) Die einzelnen Betriebsarten (Aufnahme, Wiedergabe,
HS, DS oder Pause) werden durch die AV-Verstum-
mungs- (“High™), AL-Pause- (“High™), HS- (“High”),
DS- (“High) und Andrucksrollen-Tauchspulensignale
(“High”) voneinander unterschieden.

(3) Die Anzahl der Spulenimpulse wird gezihit, und die
verbleibende Kassettenspielzeit daraus errechnet.

Durch diese drei Schritte wird die verbleibende Kassetten-

spielzeit beim Aufnahme-/Wiedergabebetrieb, Aufnahme-/

Wiedergabebetrieb zu Pausenbetrieb, Wiedergabe- zu HS-

Betrieb oder beim DS-Betrieb durch sieben flickernde

Leuchtdioden angezeigt.

Arbeitsprinzip

1. Einginge und Ausginge des Mikrokomputers

1-1. Uhrenpuls

Uhrenpulse von 447.44 kHz werden dem Stift des
Mikrokomputers zugeleitet, die als Vergleichssignal fiir
richtigen Betrieb des Mikrokomputers dienen.
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1-2. Eingangs-Matrix

Auf gleiche Weise wie der Mikrokomputer der Mecha-
nismussteuerung, empfingt dieser Eingangskreis auch
seine Eingangssignale in Matritzenform. In dieser Form
bedeutet ein aktives Bandwahlsignal beispielsweise, dafy
ein Strobo-Signal (timing pulse) vom Stift €3 in den Stift
(D gelangen kann.

Folgende Signalarten sind fiir den Eingangskreis vorgesehen:
(1) Zihlimpulseingang
* Spulenimpulse der Abwickelseite
Zustandseingang zur Anzeige der Aufnahme-,
gabe-, HS-, DS und/oder Pausenbetriebsart.

*  AV-Verstummung (“High”)

* AL-Pause (“High™), HS (“High™), DS (“High™)
* Andruckrollen-Tauchspulensignal (“High”)
(3) Wihlereingang

* Bandwahlsignal (“High”-Pegel fiir ein langes,

“Low”-Pegel fiir ein kurzes Band.)

? Wieder-

und

1-3. Ausgang

Der Ausgang besteht aus sieben Signalen, die den Leucht-
dioden zur Anzeige der verbleibenden Kassettenspielzeit
zugeleitet werden, und einem Endalarmsignal.

1-4. Ausgangsanzeigemethode
Wie in der Abbilduhg 18 gezeigt, befinden sich die sieben
Leuchtdioden in aufeinandergereihter Stellung, und die

* Ausgangsspannung vom Mikrokomputer zur Anzeige der

verbleibenden Kassettenzeit wird diesen Leuchtdioden
zugeleitet, um durch deren Aufleuchten die verbleibende
Kassettenspielzeit anzuzeigen.



HS,

DS
pause

AV-Ver-
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stummung

Andruck-
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Tauchspule

Band- |
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l

Spulenim-

pulse

® LED

ACL

@ LED

@ LED

LED

Leucht-
dioden

No.7 No.6 No.5 No.4 No.3

Abbildung 17,

No. 2. No. 1

1@ LED

® LED
: ® LED

—@ LED

Uhren
15V

120

20 60 45 30 15 0

{(Minuten)

puls

Verbleibende Zeit

120 Min. oder mehr

LED Nr. 1 bis Nr

. 7 leuchten auf

90 bis 120 Minuten

LED Nr. 1 bis Nr

. 6 leuchten auf

60 bis 90 Minuten

LED Nr. 1 bis Nr

. B leuchten auf

45 bis 60 Minuten

LED Nr. 1 bis Nr

. 4 leuchten auf

30 bis 45 Minuten

LED Nr. 1 bis Nr

. 3 leuchten auf

15 bis 30 Minuten

LED Nr. 1 bis Nr

.2 Ieuchtenv‘auf

Weniger als 15 Minuten

Nr. 1 leuchtet alleine auf

Weniger als 7 Minuten

Nr. 1 flickert (in Zwischenraumen

von 1 Sekunde)

Abbildung 18.

97

Endalarm




2. Betrieb des Mikrokomputers Anzeige trotz befriedigender Einginge nicht korrekt sein

Der Mikrokomputer wurde zur genausten Anzeige der sollte, ist der Mikrokomputer selbst defekt.

verbleibenden Kassettenspielzeit in Abhéngigkeit der oben Jedoch wird auf den Programmierungsvorgang in. dieser
beschriebenen Einginge programmiert. Wenn deshalb die abhandlung nicht eingegangen.

Kreisverhalten

1. Eingangs-Matrix

12v
X‘l 5 14002
N —F{ D—2
l 6 ‘ Mikro-
Pulszéhler 14002 komputer
1 r 3 (14001)
2
AL, Pause &
HS, ®
DS, ®
Bandwihler O— AW
AV-Ver-
stummung, & O— AW
Andruck-
rollen-
Tauchspulse, & O— A
14002
Abbildung 19.
Der Gate-Kreis des 14002 bildet einen Matrix-Kreis zu dem geleitet werden. Durch die Diode D4009 wird die Band-
die, von Q4001 und 14004 geformten, Spulenimpulse geschwindigkeit auf 3H (PAL) festgesetzt.
2. Ausgangsstromkreis weniger als 7 Minuten betrdgt, gibt der Summer einen
Wenn die verbleibende Kassettenspielzeit eines Bandes Siebenmaligen Alarmton von einer Sekunde von sich.

12v
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’_‘
O
—

4 No.

N

5 No.

AW

& LED
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{14001)

o
P4
]

[&)]

s
z
o

o

2 No.

~

JYYYYYYY
@$®£®§

} z%————OwV

1809 Summer

Abbildung 20.
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3. Haltestromkreis

Die verbleibende Kassettenspielzeit wird beim Aufhah-
me-, Wiedergabe-, HS-, DS- oder Pausenbetrieb des Gerites
angezeigt. Jedoch wird die Anzeige beim HS-, DS- oder
Pausenbetrieb nur vorgenommen, wenn von Aufnahme
auf Pause oder von Wiedergabe auf HS-, DS- oder Pausen-
betrieb umgeschaltet wird.

Der Haltekreis ist fiir Speicherung der - verbleibenden
Kassettenspielzeit vor dem Umschalten auf HS-, DS- oder
Pausenbetrieb bestimmt, und hilt die verbleibende Kas-
settenspielzeit selbst nach dem erfolgten Umschalten von
Aufnahme auf Pause oder Wiedergabe auf HS-, DS- oder
Pause auf der Anzeige fest. Dieser Kreis wird in Abb, 21
illustriert.

© © @ ¢

W—PH———
4002 £ 15V
AvAvAr <
'AV‘V \5
Q4003

R4013 S

AAA

wy

S

C4005, C4006

¢ Zum Mikro-
< komputer

=

Pulszahler Eingang O—W\,——-——:- R4006

AL, Pause, f\
A [
H HS, H M Wy
Ds, H © W < Q4002
Abbildung 21. i
Die ROM-Speicherung des Mikrokomputers wurde auf eine Pegel.

Weise programmiert, da bei Eingabe eines ‘“‘High”-Pegel-
impulses; bei “High”-Pegel des AL-Pause-Impuls, in den
Pulszihier-Eingang, die vor Erreichen des Pausenbetriebs
vorhandene verbleibende Kassettenspielzeit angezeigt wird.
Bei aktiven (“High”-Pegel) AL-Pausenimpulsen wird der
Spulenimpuls unterbrochen, und der Transistor Q4002
wird zur gleichen Zeit eingeschaltet, wodurch R4006 ein
Belastungswiderstand fiir Q4003 wird.

Auf der anderen Seite wird bei “High”-Pegel des AL-
Pausenimpulses der Stft @, und @ des 14004 auf
“High”-Pegel gebracht und der Stift {0 geht auf “Low’-

PROGRAMMSCHALTUHR

Beschreibung

Die Funktionen des Mikrokomputers beinhalten eine
Uhrenfunktion, Programmfunktion und eine Programmum-
schaltfunktion.

Funktionen

(A) Uhrenfunktion

A-1. Sekundennulistellung
A-2. Zeiteinstellung

A-3. Funktionsanzeige
(B) Programmfunktion

B-1. Schaltuhreneinstellung zur Aufnahme von sieben ver-
schiedenen Programmen.
B-2. Programmspeicherung fiir Schaltuhr
B-3. Einstellung auf verschiedenen Wochentage durch ein
~ einzelnes Zeitschal tuhrenprogramm
B-4. Volle Anzeige im Falle von Speicherungsiiberfluss.
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Durch den “Low”-Pegel des Stiftes @), Kann sich der
C4002 aufiaden, um den Stift {0 gleicherweise auf “Low”-
Pegel zu bringen, welches dann in einem Triggereingang
fir die monostabile Kippschaltung, die aus AND-Gates
zusammengesetzt ist, resultiert.

Durch diesen Vorgang wechselt der Stift (3) von “High”-
auf “Low”- und wiederum auf “High”-Pegel iiber, wodurch
der Kollektor des Q4003 von “Low”- auf “High”- und
wiederum auf “Low”-Pegel iiberwechselt, wodurch ein
Impuls (“High”-Pegel) erzeugt wird.

B-5. Speicherungsfesthaltung und automatischer Léschvor-
gang nach Ausfihrung des Programmierten Scha-
Ituhrenbetriebs.

(C) Programmumschaltfunktion

Beim Umschalten der Empfangsprogramme wird ein

Senderwahtkode zugeleitet, durch den eine gewiinschte

Senderstation gewahlt wird.

Eingiinge und Ausgiinge
1. Eingangs-Matrix
AD1 bis AD7 bilden die Ausginge der Zeitzdhlimpulse;
KE1 bis KE4 sind Einginge fiir die Aufnahme der Adressen-
signale im Bereich von AD1 bis AD7 durch Tastenbetrieb.
Auf diese Weise wird jedestasteneingabesignal dem Mikro-
komputer durch den, aus AD1 bis AD7 und KE1 bis KE4
zusammengesetzten, Matrixkreis zugefiihrt.



2. Ausginge

. Anschluss Bezeichnung Funktion
RI_R7 Programmanzeige, Zeitschalteran- Programmanzeige, LED-Ausgang, Zeitschalteranzeige,
Zeige LED-Ausgang
R8-R16 Zeitschalteranzeige Zeitschalteranzeige, LED-Ausgang
R18-R22 Programmwahl Programmwahlkodeausgang
R8-R9 Programmanzeigetreiber Programmanzeige, LED-Tireberausgang
F2 Zeitschaltersignal Zeitschaltersignalausgang (Zeiteinstellung)
. . Zeitschalter-Vorsignalausgang
F1, AK eitschalter-Vorsignal (1 Minute vor der eingestellten Zeiteinstellung.)
F
DAILY = :2 F12 (32 AK) TIMER-SIS
. TIMER-PRE-SIG
g;?(CK :j 23 R22 STROBE
RESERVE 22 R21
] 21__R20
START/END |—e 20 R19
HOUR _ ] 19 R18
SLEEP | Ea—
RECALL | 17 R16
MINUTES | 16 RIS
SECOND bl :j 2::
CLEAR | 13 R12 TIMER
MINUTE -
12 LED
1 R10
10 R9
LR-2611 9 R8
AD-KE
MATRIX 7 R7
6 R6
5 R5
CH 1
CH 2 | 4 R4
CH 3 ™ 3 R3
2 R2
CH 4 —4 1 a1
CH 5 |—= '
TR4
CH 6 = Q451
~ 1
CH_ 7 |+ ra| [PRIVE] o 708
CH 8 DRIVE T e e FW
] TR2 SW HCH 2~
CH 9 1c2 8
cH 10 — [DRIVE] . |oeco.F1SW HeH 3
cH 11 —2"DER 6 SW HCH 41—
CH 12 |— SW HCH 5/~
- CHANNEL LED{— 3 5 sw HcH sl TO
CH 1, 7 LED 21 4 > TUNING
: : SW HCH 7 | pwB
CH2,8LED 22 18 sw Hen sk
ACL 17
CH3,9LED SW HcH o
CH4, 10 LED 20 SW HcH 10—
CH S, 11 LED 19 SW jHCH 11—
CH6, 12 LED 14 Sw Herz |-
Abbildung 22.
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FUNKTION DES MIKROKOMPUTERS LR-2612

Durch Kombination dieses Mikrokomputers mit dem ein-
gebauten Mikrokomputer LR-2613 des VC-7700 werden
folgende Funktionen ermdglicht.

1. Impulsausgang zur Aufzeichnung des Cue-Signals
Ein, fir den Betrieb der automatischen Programmsuch-

vorrichtung (APSS) benoétigtes, Cue-Signal wird vom
LR-2612 erzeugt und tritt aus dem IDF-Anschluss aus.
Das Cue-Signal wird bei Aufnahmebetrieb in 15 Impulsen
vom FE-Kopf des Gerites aufgezeichnet.

Das Steuerungsdiagramm wird untenstehend gezeigt.

Beisp. Pausen-Cue-Schalter eingeschaltet

@ REC .
AL vollstandig " o
77 124
@ AL {F—
PULSE 4~ : 1 45
® 15 | X
- PAUSE PAUSE
f—
250 n{’f 0.58 EIN AUS l___]
® CUE RY-CTL {4 1f S
{1
A 17
® FEHCTL 45— j l_____l
Beisp. Pausen-Cue-Schalter ausgeschaltet
1 {5 4
M REC —————l
{{ {(
7 77T
@ AL R (—
(1 ! {( (¢
® 15 PULSE = 3 )
L 1
PAUSE PAUSE
[—_—I E{N AUS
@ CUE RY-CTL S {f- {f
S 55 *
® FEH CTL {f j
{{ {{
I 17
@ REC _—__—]
(.
3
@ AL 74;__]
® 15 PULSE -
PAUSE
PAUSE AUS
EIN l————l
® CUE RY-CTL f 4§
® FEH CTL —{ iy [

Abbildung 23.




2. APLD-Verarbeitung
Das aufgezeichnete Cue-Signal wird im Schnellvorlauf-
oder Riickspulbetrieb vom Abtastekopf (Cue-Kopf) detek-

tiert, wird verstirkt und in eine Impulsform geformt, um
dem AK-Anschluss zugeleitet zu werden.,

Schnelivorlaufs-
oder Riickspultaste
betétigt

| LR

tmpulsbreite des Cue-lmpulses,
mehr als 40 mS, Impulsintervall,

ol el

wenigstens 80 mS.

4{ 250 mS

Haupttauchspule
EIN

|

|

Anzeige der Anzahi
der ibersprungenden
Programmstiicke.

2

| o |

Abbildung 24,

COUNT DOWN —————————= ]

R

Die “0’'-Anzeige verbleibt
fiir 0,5 Sekunden und
verldscht danach.

Signal wird vom
F2-Anschluss
zugeleitet,

Beim Betitigen der Schnellvorlauf- oder Riickspultaste
schaltet sich die Haupttauchspule fir 250 Millisakunden
ein. Wihrend dieser Zeitspanne wird der Impuls A nicht
beriicksichtigt.

Jedesmal wenn ein Impuls zugeleitet wird, wird ein Pro-
grammstiick abgezogen bis von 1 auf 0 heruntergezihlt
wurde, worauf ein Signal vom Anschluss F2 dem D102 des
LR-2613 zugeleitet wird, so dafl der Wiedergabebefehl
vom LR-2613 gegeben werden kann.

[Einstellung der Anzahl der zu iberspringenden Program-
mstiicke]

Durch Driicken der APLD-Taste wird ein Programmstiick in
einem Driickvorgang hinzugezihlt. Wird diese Taste stindig
in gedriickter Stellung gehalten, werden in jeder Sekunde
nach der ersten Sekunde des stindigen Driickens, vier
Stiicke hinzugezihlt. Nach dem Erreichen von 99 auf der
Anzeige, verloschen die Zahlen und durch ein weiteres
Driicken kann erneut von 1 begonnen werden.

[Loschen von APLD-Einstellungen]

Durch Driicken jeder anderer Bedienungstaste als die
Schnellvorlauf- oder Rickspultasten wihrend Anzeige der
APLD- Ubersprungszahlen, verléscht die Anzeige und das
Cue-Signal wird nicht wirksam.

’High"* level signal above 40 mS

[

LR2612

—

1
-
-

I

~
I

F2 output signal

—1
.—o o_—
R
—0 O0— LR2613 [———— Wiedergabebefehi
.—.—.o O—
Abbildung 25.
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3. Ausgang des Einzelbildfortlaufsignals :

Wird in der Pausenstellung bei Wiedergabebetrieb, die
Einzelbildtaste betitigt, wird ein einmaliger 10 mS Ein-
zelbildfortlaufimpuls zugeleitet. -
Wihrend fortgesetzter Betdtigung der Einzelbildtaste,
werden fortlaufend Impulse mit einem Intervall von 1 Hz
nach der ersten Sekunde zugeleitet.

Diese Einzelbildfortlaufsignale werden dem Trickbewe-
gungskreis zugeleitet, der den Antriebswellenmotor
betreibt.

4. Endalarmerzeugung

Wenn bei Aufnahme- oder Wiedergabebetrieb ein End-
fihleingang zugeleitet wird, wird ein 2 Hz Impuls zehn Mal
zugeleitet, und mit dem, vom I805 (TC4020BP) kom-
menden, 3.5 kHz-Impuls durch die AND-Gate geleitet, um
dadurch den Summer erténen zu lassen.



Zusammenschaltungskreis von LR-2613 und LR-2612
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VORSICHTSMASSREGELN BEIM EINBAU

. Man vermeide es, das Gerit in heifen und feuchten oder
vibrierenden Orten aufzustellen.

. Der Standardentwurf des Video-Cassetten-Gerites
verlangt, daf es in horizontaler Lage arbeitet. Auf keinen
Fall lasse man das Gerit in vertikaler Lage arbeiten.

. Um die aufgenommenen Inhalte zu schiitzen, zerbreche
man das Blittchen auf der Cassetten-Riickseite. Um ein
so behandeltes Band wieder zum Aufnehmen zu ver-
wenden, plaziere man ein dickes Papier in die Offnung
des zerbrochenen Blittchens. Man achte darauf, dafl
kein Papier von der Cassetten-Oberfliche hervorsteht.

. Das Geriit niemals transportieren, wihrend es arbeitet.
Es auf jeden Fall vor dem Transport abstellen.

. Wird das Gerit fiir lingere Zeitriume nicht verwendet,

entferne man unbedingt die Cassetten vom Cassetten-
Fach und ziehe auch das Stromkabel heraus.

. Der eingebaute HF-Umformer ist vor dem Versand auf

die Stellung “UHF-Kanal 36” eingestellt worden.

Wenn noétig, mit Hilfe eines feineren Schraubenziehers
den Umformer auf jeden der anderen Kanile umstellen,
die keinen Empfang der ortlichen Sendungen in Ihrem
Gebiet erlauber.

. Auf dem Video-Kopf abgelagerter Staub wird Stdrungen

beim viedergegebenen Bild verursachen. Man vermeide
es, das Geriit an einem staubigem Ort arbeiten zu lassen.

. Man stelle das Gerit selbst und die Cassetten niemals in

der Nihe von Geriten auf, die starken Magnetismus
produzieren.

LAGE DER TEILE IM MECHANISCHEN ABSCHNITT

Abbildung 27. Bandweg-Abschnitt (Oben)
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Abbildung 28. Motorantriebs-Abschnitt (Unten)
Nr. Name Nr. Name Nr. Name
i Trommelmotor 31 Walze mit geringem Druck-Topf- 60 Schnellvorlauf-Antriebsarm
2 Trommelmotor-Scheibe E magnet 61 Schnellvorlauf-Hebel
3 Trommelriemen P 32 Gleiter B 62 Riickspul-Solenoid
4 Verriegelarm B 33 Aufnahme-Halterungsfiihrung 63 Riickspul-Hebel
5 Verriegelarm A 34 Walze mit geringem Druck 64 Schnellvorlauf-Solenoid
6 V-Block A 35 Walze, den Hebel A bewegend 65 —
7 Trommel 36 Walze, den Hebel B bewegend 66 Ablade-Hebel
8 Quellen-Impedanz-Walze E 37 Aufnahme-Schrig-Pol 67 Riickspul-Riemenscheibe
9 Voll-Lésch-Kopf 38 Walzen-Hebel 68 Voreinstell-Hebel
10 Quellenhalterungsfiihrung 39 Spill-Welle 69 Ablade-Riemenscheibe
11 Gleiter A 40 Wiedergabe-Leerlaufhebel 70 Walzen-Verriegelungs-Platte
12 Fithrungspol 41 Polbasis B 71 Spannarm-Auslésehebel
13 Polbasis A 42 Aufnahme-Fiihrungswalze 72 Ladering A
14 Quellen-Schrigpol 43 Wiedergabe-Leerlauf 73 Ablade-Riemen
15 Quellen-Fiihrungs-Walze 44 Cassetten-Lampchen 74 Ladering A
16 Spann-Pol 45 Schnellvorlauf-Getriebe 75 Getriebe (1)
17 Spann-Arm 46 Riickspul-Wickel-Scheibe . 76 Getriebe (2)
18 Ablade-Getriebe 47 Zihler-Relais-Riemenscheibe A 77 Wurmrad
19 Quellen-Wickel-Scheibe 48 Zshler-Riemen A 78 Wurm-Riemenscheibe
20 Spann-Band 49 Hauptbremse (Aufnahmeseite) 79 Lademotor-Riemen
21 Cassetten-niedrig-Schalter 50 Aufnahme-Lade-Bremshebel 80 Lademotor-Riemenscheibe
22 Schnellvorlauf-Hilfshebel 51 Spili-Riemenscheibe 81 Lademotor
23 — 52 Spill-Riemen 82 Verriegelungshebel
24 Ladebremse (Quellenseite) 53 Fliigelrad-Winkel 83 Ring-Stopper
25 — 54 Spill-Fliigelrad 84 Ablade-Schalter
26 Riucklauf-Getriebe 55 Riickspul-Riemen 85 Automatischer Lade-Schalter
27 Spili-Motor 56 Schnellvorlauf-Getriebearm 86 Zihler-Riemen
28 V-Block B 57 Ladebrems-Ausldsehebel 87 Zihlerrelais-Riemenscheibe B
29 Aufnahme-Impedanz-Walze E 58 Haupt-Solenoid 88 MR-Nachsuchkopf
30 Wechselstrom-Kopf A/C 59 Schnellvorlauf/Riickspul-Schalter
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MECHANISCHES VERHALTEN

SKIZZE DER LADUNGS-BETRIEBSART

Wenn ein Video-Cassetten-Band in das Cassettenfach ein-
gelegt wird und die Aufnahme- (oder Wiedergabetaste)
gedriickt wird, lduft das Band zwangsweise iiber die
Fithrungswalze (Quellen- oder Aufnahmeseite) und den
Schrig-Pol (Quellen- oder Aufnahmeseite) und kommt

BANDLADESYSTEM

schlieflich in die Trommel. Dieser Entwurf, ein sogenanntes
Parallel-Ladesystem, ermoglicht eine Vereinfachung des
Lademechanismus und trotzdem seine Miniatur-Ausfiihrung,
durch welche die Bandlauf-Ladung erleichtert und die
Ladezeit verkiirzt wird.

Trommel

V-Block AD

®
Quellen-impedanz-Walze
@

Voll-Losch-Kopf

Halterungs-Fiihrung l’

(Quelienseite) O®
Spann-Pol

o)
Schrig-Pol

Quellen-Gieit-Walze —— |
Pol-Basis AD——— A
Spann-Band—é ”

QueHen-WickeIung_/

3 “ : @ Walze mit leichtem Druck
9 Y\

\ —~— Spill-Welle
| ™~ Pol-Basis BD
[~ Aufnahme-Wickelung

V-Block BD

Aufnahme-impedanz-Walze

A/C-Kopf

Halterungs-Fiihrung (Aufnahmeseite)

o]

\—— Video-Cassetten-Band

Abbitdung 29. Stop-Betriebsart

Abbildung 30. Wiedergabe/Aufnahme-Betriebsart
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VERHALTEN IN JEDER BETRIEBSART
a. Beim Einlegen des Video-Cassetten-Bandes

nahme- oder Quellenseite) und dem Schrig-Pol (Auf-
nahme- oder Quellenseite).

Wenn ein Video-Cassetten-Band in das Cassettenfach ein-
gelegt wird, wird es automatisch durch eine Drehung des
Cassettenfach-Lademotors geladen.

Die Fihrungswalzen und Schrig-Pole, beim Spill be-
festigt, die Spann-Pole und die Pol-Basen befinden sich
nun in ihren Stop-Positionen. (Abb. 29).

. Laden (Bei den Betriebsarten Wiedergabe und Aufnahme)
Wird die Wiedergabe- (oder Aufnahme-) Taste gedriickt,
beginnt sich der Lademotor zu drehen und das Laden
startet.

Das Band lduft dann zwangsweise zur Trommel iiber die
Fiihrungswalze (Aufnahme- oder Quellenseite) und den
Schridg-Pol (Aufnahme- oder Quellenseite). Beide be-
finden sich bei der Pol-Basis (A oder B) — Siehe Abb. 30.
Gleichzeitig beginnt der Spann-Pol sich nach links zu
bewegen, wihrend sich die Walze mit leichtem Druck der
Spill-Welle zu nihern beginnt. So werden die Fiihrungs-
walze (Aufnahme- oder Quellenseite) un der Schrig-Pol
(Aufnahme- oder Quellenseite vom V-Block verriegelt),
so daB} sich der automatische Ladungs-Schalter (AL)
von “off” zu “on” 4ndert und das Stoppen des Lade-
motors veranlalt, was in einer Beendigung des Lade-
vorganges resultiert.

Nahezu gleichzeitig wird die Walze mit leichtem Druck
gegen die Spill-Welle gedriickt, um die Betriebsart
Wiedergabe (oder Aufnahme) zu ermoglichen.

. Abladen:

Wird die Stop-Taste oder die Cassetten-Auswurf-Taste
gedriickt, beginnt der Lademotor, sich die Pol-Basis (A
oder B) vom V-Block (A oder B) zuriick zu ihrer Stop-
Position, und das Band kehrt ebenfalls zu seiner Stop-
Position zuriick, zusammen mit der Fiihrungswalze (Auf-
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Schlieflich dndert sich der Abladeschalter von “off” zu
“on” und der Ablade-Vorgang ist beendet. Diese
Bewegungen werden auch veranlaft, wenn der End-
Sensor einen Endteil (einen Bandauslauf) des Cassetten-
Bandes entdeckt.

. Riickspulen:

Wird die Riickspul-Taste gedriickt, beginnt der Spill-
Motor sich zu drehen, danach wird das Rickspulgetriebe
gegen die Quellen-Wickel-Scheibe gedriickt, um sich zu
drehen, dabei wird das Band riickgespult.

. Schnellvor]auf:

Wird die Schnellvorlauf-Taste gedriickt, beginnt der
Spill-Motor sich zu drehen, danach wird das Schnell-
vorlauf-Getriebe gegen das Riickspul-Getriebe und die
Aufnahme-Wickel-Scheibe gedriickt, so da sich die
Aufnahme-Wickel-Scheibe dreht, um das Band schnell
vorlaufen zu lassen.

. Auto-Stop:

Erreicht das Band sein Ende in einer der Betriebsarten
Aufnahme, Wiedergabe, Schnellvorlauf oder Riickspulen,
tritt der Foto-Detektor in Funktion, um alle Funktionen
der Maschine zu stoppen. Wenn diese Auto-Stop-Opera-
tion nicht richting arbeitet, wird das Band beschidigt.

. Bewegung der Walze mit leichtem Druck:

Am Ende des Ladevorganges wird die Walze mit leichtem
Druck gegen die Spill-Welle gedriickt, um das Band zur
Aufnahme-Wickel-Seite zu bringen: Aber zuvor muf} der
Wiedergabe-Leerlauf gegen die Aufnahme-Wickel-Scheibe
gedriickt werden, und wenn dieses gegenseitige Driicken
zu spit einsetzt, wird das Band, welches von der Walze
mit leichtem Druck und der Spill-Welle unterstiitzt
wurde, locker werden und beschidigt werden.



AUSBAU DER AUSSEREN VERKLEIDUNGEN

e Ausbau der Vorder-Verkleidung

Den Deckel der Speicherkontroll-Einheit offnen, die
Schraube @ entfernen, die drei Schrauben auf der
Unterseite der Verkleidung entfernen, und danach die
Verkleidung auseinandernehmen, wobei sie hochgehalten
wird.

® Ausbau des unteren Brettes
Die fiinf Schrauben € vom Brett entfernen.

o Ausbau des unteren PWB
Die zwei Nieten (D und die drei Schrauben ® entfernen.

Abbildung 32.

&0 L

Abbildung 33.

108



LAGE VON WICHTIGEN TEILEN

Trommelmotor-Riemenscheibe E Spill-Motor
Trommel Speicherkontrolle PWB
Cassetten-Fach ) RF-Umwandler
Mechanische Kontrolie PWB Strom-Umformer

Cassetten-Fach-Motor

Timer PWB

Tuner PWB Strom-Zweiteingang PWB

Servo PWB
|

= il
| i

(L
s

Y /C Audio PWB
Abbiidung 34.
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EINSTELLUNG; AUSTAUSCH; ZUSAMMENBAU; REINIGUNG
DER MECHANISCHEN EINHEITEN

Hier wird nur eine relativ leichtere Wartungsarbeit (von
auflen) beschrieben und nicht die kompliziertere Arbeit,
welche eine hohe Kenntnis verlangt (zusitzlich zu spezieller
Ausriistung und Werkzeugen) — man lasse beispielsweise nur
einen hochqualifizierten Mann an die Trommel oder den
Austausch heran. Selbstverstindlich werden verschiedene
leicht zu handhabende Werkzeuge fir eine periodische
Wartung benétigt, um die Maschine in ihrer besten urspriing-
lichen Arbeitsweise zu halten.

Notwendige Werkzeuge zur Einstellung der mechanische
Einheiten :
Folgende Werkzeuge gewihrleisten eine zufriedenstellende
Arbeit.

Nr. Name der Werkzeuge

1 Riickspann-MaB-Cassette

Drehmoment-Maf

Hauptebene und Aufspuler

Spann-Maf}

Ersatz-Wickelung (Wickel-Nabe)

R L B W N

X-Position-Einstellvorrichtung

7 | Schraubenzieher mit Klinge fiir die Fithrungswalzen-
Hoheneinstellung

8 Sechskantschliissel

9 | Ausrichtungs-Band

10 | Halterungsfiihrungs-Héheneinstell-Vorrichtung

11 | Drehmoment-Maf-Kopf

. Rickspann-MaRB-Cassette

Drehmoment-Maf}

Hauptebene und Aufspuler
Spann-MaR}

Ersatz-Wickelung (Wickel-Nabe)
X-Position-Einsteilvorrichtung
Schraubenzieher mit Kiinge fiir die Fiihrungswalzen-
Hoheneinstellung
Sechskantschiiissel

9. Ausrichtungs-Band
10. Halterungsfiihrungs-Hoheneinstell-Vorrichtung
11. Drehmoment-MaR-Kopf

NOOsWN -

©

Riickspann-MaR-Cassette

Spann-Mal}

- Drehmoment-MaRl

Haupt-Plan u nd Wickelscheiben-Hdheneinstel|-
Vorrichtung

Y

X-Position-E instell-Vorrichtung

<

Sechskantschliissel

Ausrichtungs-Band

il

Halterungs-Fuhrungs-Héheneinstell-Vorrichtung

Abbildung 35. Name der Werkzeuge
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Ohne den Besitz obengenannter Werkzeuge in Ihrem
Werkzeugkasten wiirden Sie Schwierigkeiten begegnen
und auch unzufriedenstellende Resultate erzielen.
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AUSBAU UND WIEDEREINSETZEN DES CASSETTEN-
FACHES

1.

Ausbau

Das Cassettenband im Gehiuse belassen und die zwei
Schrauben von der Cassetten-Fihrungsplatte entfernen
und die Platte herausnehmen.

. Die Cassetten-Auswurftaste driicken, um die Cassette

von ihrem Gehiuse zu entfernen.

3. Die eine Schraube vom Cassettenfach-Halterungswinkel

entfernen und den Winkel abnehmen,

4. Den Verbinder Vom Cassettenfach 16sen (links).

Darauf achten, dafl die Fiithrung nicht zerrissen wird.

5. Die vier (oder drei) Schrauben vom Cassettenfach ent-

fernen und dieses nach oben herausziehen.

+
®
@ wy
S
g 8§37
5 - 235
fagrry —
£€ A
5= ./ &8
s 8 NO
28
NO
Cassettenfach-
Halterungswinkel
Zwei Schrauben (XJBSF40P 16000} halten
die Cassetten-Fiihrungs-Platte,
Abbildung 36.
® Wiedereinsetzen Vorsichtmafiregeln beim Ausbau und Wiedereinsetzen
1. Das Cassettenfach an seinen Platz bringen und es mit den . Beim Auf- und Abbewegen des Cassettenfaches dieses
vier (oder drei) Schrauben (XHPSD30P06WSO) be- genau gerade halten und darauf achten, da keine Teile
festigen. in der Nachbarschaft berithrt werden, — die Fiihrungs-
2. Den Verbinder mit dem Cassettenfach verbinden (links). Nadel, usw. :
3. Den Cassettenfach-Halterungswinkel. mit der einen . Die Cassettenfach-Fiihrungs-Platte mufl sorgfiltig in die
Schraube (XEBSD40P16000) befestigen. von den zwei Halterungsfihrungen: bestimmte Fliche
4. Die Cassettenfach-Fiithrung an ihre Stelle bringen und sie (rechts und links) gelegt werden.

mit den zwei Schrauben (XJBS40P16000) befestigen.

112

. Vor dem Ausbau oder Wiedereinsetzen des Cassetten-

faches den Verbinder auf jeden Fall von der Einheit
(links) trennen. '



WENN EIN BAND OHNE DAS CASSETTENGEHAUSE

LAUFT

1. Den Deckel des Cassettenbandes von Hand aus 6ffnen
und ihn mit einem Vinylband fixieren.

2. Das Cassettenband (mit offenem Deckel) in den mecha-
nischen Abschnitt legen.
Ein Gewicht darauf legen (von etwa 500g), damit es
unbeweglich wird.

Hinweis:

Das verwendete Gewicht sollte nicht 500g iibersteigen.

EINSETZEN DES HAUPTPLANES ‘

e Der Hauptplan dient zur Priffung und Einstellung der
Hohe der Wickel-Scheibe oder der Stiitze.

1. Das Cassetten-Gehiduse entfernen und den Hauptplan
dort langsam, wie in den Abb. 37 und 38 gezeigt, an-
bringen.

Hinweis:

Wihrend dieses Vorganges darauf achten, daf der Haupt-

plan nicht die Trommel beriihrt.

Spann-Walze

Positionierungs-Nadel

Quellen-Wickel-Scheibe

Walze mit leichtem Druck

@ Spili-Welle
pot
o )t‘( Walze mit leichtem Druck-Hebelwelte

Cassetten-Lampchen

™~ Aufnahme-Wickel-Scheibe

Hauptpian |

Vorrichtung

Wickel-Scheiben-Héhem Cassetten-Verriegelungs-Auslsewelle

Abbildung 37.

Wickel-Scheiben-Hoheneinstell-Vorrichtung

Hauptplan

Abbiidung 38.

l— Quellen-Wickel-Scheibe

( 0.5
Einsteli-Scheibchen | 3.1W5.4 <0.25

l 0.13
Drucklager )

13



AUSTAUSCH; ZUSAMMENBAU UND HOHEN-
EINSTELLUNG DER WICKEL-SCHEIBEN
Austausch
Im Falle der Quellen-Wickel-Scheibe:
. Das Spann-Band entfernen.
. Den E-Ring (D entfernen.
. Das Abstandeinstell-Scheibchen (2) entfernen.
. Die Quelien-Wickel-Scheibe (3 hochhalten, entfernen
und austauschen.

AL~ %@

Im Falle der Aufnahme-Wicket-Scheibe:

. Den Zihler-Riemen (7) entfernen.

. Den E-Ring (D entfernen.

. Das Abstandeseinsell-Schibchen (2) entfernen.

. Die Aufnahme-Wickel-Scheibe @ hochhalten, entfernen
und austauschen. ,

- Bei dieser Gelegenheit das Scheibchen (B) entfernen und

reinigen,

W —= %

@<«—() E-Ring

~
Getriebe

Wickel-Scheiben-Welle

&)<—(2) Abstandseinstell-Scheibchen

Gummiring
(3 Quellen-Wickel-Scheibe

‘Getriebe

<—(5) Hoheneinstell-Scheibchen

: ,
% (® Wickel-Scheiben-Drucklager "

(® Haheneinstell-Scheibchen ~»@&

Abbildung 39.

@< E-Ring
& () Abstandseinstell-Scheibchen

(@ Aufnahme-Wickel-Scheibe

@ zabler-Riemen

Abstandhalter

Wickel-Scheiben-Welle

Zusammenbau
Im Falle der Quellen-Wickel-Scheibe:

. Die Wickel-Scheiben-Drucklager (6 zusammenbringen.
Auf deren Einsetzrichtung achten.

. Das Hoheneinstell-Scheibchen () einsetzen.

. Eine neue Quellen-Wickel-Scheibe einsetzen.

. Das Abstandseinstell-Scheibchen (2) einsetzen.

. Den E-Ring (D einsetzen.

. Das Spann-Band einsetzen.

Hinweis: ,

Nach dem Einsetzen die Hohe der Wickelscheibe unbedingt

einstellen.

—_ % @

N bW e

*ImFalle der Aufnahme-Wickelscheibe:

1. Das Hoheneinstell-Scheibchen (B) und den Abstands-
halter 8 zusammenbringen.

. Eine neue Aufnahme-Wickelscheibe einsetzen.

. Das Abstandseinstell-Scheibchen (2) einsetzen.

. Den E-Ring D) einsetzen.

. Den Zihler-Riemen einsetzen. ,

Nach dem Einsetzen die Hohe der Wickelscheibe unbedingt

einstellen.

Hinweis:

1. Wihrend dieser Vorginge darauf achten, dal der E-Ring

“ AW
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niemals die Oberfliche der Wickelwelle berihrt und
beschidigt.

2. Nach dem Einsetzen darauf sehen, daf die Wickelscheibe
sich glatt drehen kann, wenn sie von Hand aus an-
gestofen wird.

3. Wihrend des Arbeitsvorganges niemals den Bremshebel
oder andere Teile verbiegen.

. Héhenpriifung/-Einstellung

1. Die Wickelscheibe auf den Hauptplan legen und priifen,
dafl die Hohe der Wickelscheibe niedriger als der Teil
“B” von Abb. 38 ist, indem man die Wickelscheiben-
Hoheneinstell-Vorrichtung verwendet. Ist die Hohe nicht
entsprechend, dann korregiere man sie mit dem Héhen-
einstell-Scheibchen (dieses Scheibchen ist in drei Aus-
fuhrungen erhiltlich (3,1W5,4-0,25), (3,1W54-0,5)
und (3,1W5,4--0,13)).

Das Spiel in der Richtung auf und nieder sollte innerhalb
0,1 bis 0,5 mm liegen.

2. Wegen des Einsetzen des Hauptplanes siche das vorige
Kapitel “Einsetzen des Hauptplanes”.

Hinweis:

Wird die Wickelscheibe durch eine neue ersetzt, unbedingt

deren Hohe einstellen.



PRUFUNG/EINSTELLUNG DES LADEHINTER-

DREHMOMENTS DER AUFNAHME- UND QUELLEN- 3.
WICKELSCHEIBEN

® Priifung

1. Das Cassetten-Gehiuse entfernen, das Gerdat in die 4.

Betriebsart Wiedergabe (oder Aufnahme) versetzen und
das Ladebrems-Drehmoment der Quellen-Wickel- und

Aufnahme-Wickelscheiben priffen (23 bis 54 g fir 5.
Quellen- und 23 bis 43 g fir Auhahme).
2. Das Gerit in die Betriebsart Wiedergabe (oder Auf- 6.

nahme) versetzen, um den Ladezustand zu gewihrleisten:
Es ist jedoch notwendig, die Stromquelle abzuschalten,
wenn die an den Pol-Basen (A oder B) befestigte
Fithrungs-Walze niher zum Lo&sch-{oder A/C-) Kopf

nahme-) Wickelscheibe steht.

Die Wickel-Nabe (mit mehreren Bandaufwichelungen
darauf) auf die Quellen-Wickelscheibe wie in Abb. 40
gezeigt, einsetzen.

Das Band nach rechts mit einer der Ladegeschwindigkeit
gleichen Geschwindigkeit zuriickziehen, wie in Abb. 40
gezeigt.

Dann darauf sehen, dafl das Drehmoment-Maf3 den vor-
geschriebenen Wert anzeigt (23 bis 54 g).

Bei der Aufnahme-Wickelscheibe denselben Vorgang
wiederholen. Es ist jedoch nun noétig, das Bandeinsetzen
auf die Wickel-Nabe umzukehren und dasBand nach links
zuriickzuziehen. Dabei sollte das Drehmoment-Maf§ den
vorgeschriebenen Wert (23 bis 54 g) anzeigen.

kommt. Hinweis:
Nach dem Stoppen des Ladens priifen, dafl die Lade- Es muf die kleinste Wickel-Nabe verwendet werden (T-120).

bremse in nahem Kontakt mit der Quellen{oder Auf-

/

Video-Cassetten-Band

—

Wickel-Nabe

Quelien-Wickelscheibe

Abbildung 40.

Quellen-Ladebremse

7 Vorgeschriebener Wert = 23 bis 54 g

s0 100 80,

Drehmoment-MaRR

¢ Einstellung

1. Entspricht das Quellen-Wickel-Drehmoment nicht dem
vorgeschriebenem Wert (23 bis 54 g), es durch Einstellen
der Spannung der Feder des Quellen-Ladebremshebels 3.
korrigieren.

2. Entspricht das Aufnahme-Wickel-Drehmoment nicht
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dem vorgeschriebenem Wert (23 bis 54 g), es durch
Einstellender Spannung der Feder des Aufnahme-
Ladebremshebels korrigieren. R
Nach Einstellung der Federspannung unbedingt das.
Ladebrems-Drehmoment priifen.



PRUFUNG/EINSTELLUNG DES SCHNELLVORLAUF-
DREHMOMENTS

® Priifung

1. Das Cassetten-Gehduse entfernen und den Cassetten-

Spann-MaR-Anzeiger sich mit derselben Geschwindigkeit
bewegen: darauf sehen, daf} die Ablesung dann mehr als
390 gr. cm (vorgeschriebener Wert) ist. ‘
Siehe Abb. 41.

nieder-Schalter mit einem Vinyl-Band haiten. Hinweis:
2. Ein Spann-MaR auf der Aufnahme-Wickelsheibe an- Beim Driicken der Schnellvorlauf-Taste darauf achten, daff
bringen und die Schnellvorlauf-Taste driiccken, wodurch das Spann-Maf nicht von senem Platz rutscht.
das Gerit in die Betriebsart Schnellvorlauf versetzt wird. Wihrend der Priifung ein nichtverwendetes Video-Cassetten-
3. Das Spann-Ma langsam in seiner Aufspul-Richtung Band bereithalten.

drehen, so dafl sowohl der Wickelscheiben- als auch der

]

Spann-MaR —

L

|

Riickspul-Getriebe

Schnellvorlauf-Getriebe

Schnellvoriauf-Getriebe

Abbildung 42.

Abbildung 41.

Aufnahme-Wickelscheibe

. Aunahme-Wickelscheibe

@ Einstellung
1. Falls das Schnellvorlauf-Drehmoment unter 390 gr. cm

geschriebenen Wert, den Rickspul-Riemen durch einen
neuen austauschen.

ist, den Riickspul-Riemen mit einer Losung reinigen, und Hinweis:
dann darauf sehen, dafl-das Drehmoment mehr als 390 Nach der Reinigung das Schnellvorlauf-Drehmoment
gr. cm wird. Befindet es sich noch immer unter dem vor- nochmals priifen.
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PRUFUNG/EINSTELLUNG DES RUCKSPUL-
DREHMOMENTES
® Priifung

1.

2.

Das Cassetten-Gehduse entfernen und den. Cassetten-
niedrig-Schalter mit einem Vinyl-Band halten.

Ein Drehmoment-Maf3 auf- der Quellen-Wickelscheibe
anbringen und die Riickspul-Taste Driicken, um das
Gerit in die Betriebsart Riickspulen zu versetzen.

. Das Drehmoment-Mafl langsam in seiner Aufspul-Rich-

tung drehen, so dafl sowohl der Wickelscheiben- als
auch der Spann-Mafl-Anzeiger sich mit derselben
Geschwindigkeit bewegen werden: darauf sehen, daB
die Ablesung mehr als 420gr. cm (vorgeschriebener
Wert) ist.

Siehe Abb. 43.

Hinweis:
Wihrend der Prifung ein nicht verwendetes Video-Cassetten-
Band bereithalten.

e Einstellung

1. Ist das Riickspul-Drehmoment unter 420 gr. cm, den
Riickspul-Riemen mit einer Losung reinigen, und dann
darauf sehen, dafl das Drehmoment mehr als 420 gr. cm
wird. Ist es noch immer unter dem vorgeschriebenen
Wert, ersetze man den Riickspul-Riemen durch einen
neuen.

2. Nach der Reinigung das Riickspul-Drehmoment noch-
mals priifen.

3. Wahrend des Arbeitsvorganges darauf achten, daf das
Drehmoment-Maf} nicht von seinem Platz rutscht.

Quellen-
Wickelscheibe

T

—— Drehmoment-Mal} \

T {(Drehmoment-Messer)

= Lol Riickspul-Getriebe . 4/
i [

Abbildung 43.

Quetien-Wickelscheibe

// Riickspul-Getriebe

|

PRUFUNG/EINSTELLUNG DES WIEDERGABE-
DREHMOMENTES (WIDERGABE-LEERLAUF-

DREHMOMENT)

® Priifung

1. Das Cassetten-Gehduse entfernen und den Cassetten-
niedrig-Schalter mit einem Vinyl-Band halten.

2. Ein Drehmoment-Ma3 auf der Aufnahme-Wickelscheibe
anbringen und die Wiedergabe-Taste driicken, um das
Gerit in die Betriebsart Wiedergabe zu versetzen.
Siehe Abb. 44-(A).
Pritfen, dafl es kein Rutschen zwischen dem Wiedergabe-
Leerlauf und der Aufnahme-Wickelscheibe gibt
(Gummiring).

3. Das Drehmoment-Mafl langsam in seiner Aufspul-

Richtung drehen, so daf} sich sowohl der Wickelscheiben-

als auch die Drehmoment-MaR-Anzeiger mit derselben
Geschwindigkeit bewegen werden: darauf sehen, daff die
Ablesung sich dann zwischen 90 bis 170 gr. cm (vor-
geschriebener Wert) befindet.
Siehe Abb. 444B).
Hinweis: .
Wihrend der Priifung ein nichtverwendetes Video-Cassetten-
Band bereithalten. ‘

¢ Einstellung

1. Fall sich das Wiedergabe-Drehmoment (Wiedergabe-Leer-
lauf-Drehmoment) nicht innerhalb 90 bis 170 gr. cm
befindet, die Wiedergabe-Leerlauf-Einheit durch eine
neue ersetzen.

Aufnahme-Wickelscheibe

&= Druck

(A)

l«—— Drehmoment-MaR

- Wiedergabe-Leerlauf

Abbildung 44.

Aufnahme-Wickelscheibe

(B)

17



PRUFUNG/EINSTELLUNG DES SCHNELLVORLAUF- gezeigt, aufsetzen.

HILFSBREMSEN-DREHMOMENTS 4. Das Band nach rechts mit derselben Geschwindigkeit
o Priifung herausziehen wie die des Ladens.
1. Das Cassetten-Gehause entfernen und den Cassetten- 5. Darauf sehen, daf die Ablesung des Spann-MaR-Zeigers
niedrig-Schalter mit einem Vinyl-Band halten. dann zwischen 8 bis 15 g ist (vorgeschriebener Wert).
2. Die Schnellvorlauf-Taste driicken, um das Gerit in die Hinweis:
Betriebsart Schnellvorlauf zu versetzen. Es mufl die kleinste Wickel-Nabe (fir das T-120 Band)
3. Die Wickel-Nabe (mit mehreren Bandwickelungen verwendet werden.

darauf) auf die Quellen-Wickelscheibe, wie in Abb. 45

Wickel-Nabe

©

/ Video-Band Vorgeschriebener Wert = 8 bis 15 g

7

—

(60 100 30 4

Spann-MafR
Quellen-Wickelscheibe
Schnelivorlauf-Zusatzbremse
Abbildung 45.
¢ Einstellung ' shebel-Feder einstellen und das Drehmoment nochmals
1. Falls das Schnellvorlauf-Zusatzbremsen-Drehmoment - priifen.

nicht innerhalb 8 bis 15 g ist, die Schnellvorlauf-Brem-

PRUFUNG/EINSTELLUNG DES AUFNAHME-
HAUPTBREMSEN-DREHMOMENTS
o Priifung '

I ’ ’ Eingriffs-Richtung

l«— Drehmoment-MaR
L1 ‘ | Ill[
T

Aufnahme-Wickelscheibe
Aufnahme-Hauptbremse

L.ésungs-Richtung

;

Aufnahme-
Wickelscheibe

Aufnahme-Hauptbremse

Aufnahme-Seite

Aufnahme-Seite

Abbildung 46.
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Aufnahme-Seite:
. Das Cassetten-Gehiduse entfernen.
. Den Stromschalter in die Position “‘off™ stellen.
. Ein Drehmoment-Maf} auf die Aufnahme-Wickelscheibe
aufsetzen.
Siehe Abb. 46. ‘ :
4. Das Drehmoment-Mal langsam in beide Richtungen
drehen, so dafl sowohl der Wickelscheiben- als auch der
Drehmoment-Maf}-Anzeiger sich mit derselben Geschwin-
digkeit bewegen. Darauf sehen, dafl die Ablesung dann
innerhalb 400 bis 1000 gr. cm ist (in der Brems-Eingriffs-
Richtung) oder innerhalb 100 bis 200 gr.cm ist (in

w N = %

seiner Losungs-Richtung).
Hinweis:
Es geniigt sogar, wenn die Ablesung sich etwas aufierhalb
des vorgeschriecbenen Wertes befindet, solange das Brems-
Verhiltnis mehr als 2 ist.

e Einstellung .
Falls das Aufnahme-Hauptbrems-Drehmoment nicht inner-
halb des vorgeschriebenen Wertes ist (400 bis 1000 gr. cm
in der Eingriff-Richtung oder 100 bis 200 gr. ci: in der
Losungs-Richtung), die Spannung der Bremsfeder nach-
stellen und das Brems-Drehmoment nochmals priifen.

PRUFUNG DES WALZENDRUCKES

® Priifung

1. Das cassetten-Gehiduse entfernen.

2. Den Stromschalter einschalten und die Cassette
mit einem Vinyl-Band niederhalten.

3. Die Wiedergabe-Taste driicken, um das Gerit in
die Betriebsart Wiedergabe zu versetzen.

4. Die Walze unter Verwendung eines Spann-
Mafles in der Richtung, die der Driickeingriffs-
Richtung entgegengesetzt ist, ziehen, so daf} sie

Walze
Ende des Spann-MaRes

Spill-Welle

sich von der Spill-Welle wegbewegt. (A)
Siche Abb. 47-(A).

5. Dann lockere man die Ziehkraft des Spann- Walze
Mafies schrittweise, bis die Walze wieder mit der
Spill-Welle in Kontakt kommt: Die Anzeige des Spann-Ma
Spann-Mafies dann priifen. Spill-Welle

6. Darauf sehen, dafl die Ablesung innerhalb 750
bis 1100 gr. ist (vorgeschriebener Wert). —02)
Siche Abb. 47{B). O—

Hinweis:

Wihrend der Prifung ein nicht verwendetes

Cassetten-Band bereithalten. (8

Abbildung 47.

PRUFUNG/EINSTELLUNG DES WALZEN-

SOLENOIDS

® Priifung

1. Das Cassetten-Fach entfernen. Walzen-Selenoid

2. Den Kolben voll driicken.

3. Darauf sehen, dafl dann ein Abstand von etwa Lagerdichte Schraube Lagerdichte Schraube
0,5 mm zwischen den sich bewegenden Walzen- Beweglicher
Hebeln A und B ist. Waizenhebel A

Das Selenoid entlang des Beweglicher

® Einstellung

1. Falls der Abstand nicht wie vorgeschrieben ist
(etwa 0,5 mm), ihn durch Lockern der zwei
lagerdichten Schrauben und durch Hin- und
Herbewegen des Walzen-Selenoides entlang
seines oval-formigen Loches korrigieren.
Danach die lagerdichten Schrauben anziehen.

Hinweis:

Nach dem Festschrauben wieder darauf sehen, daf

der Abstand zwischen den Hebeln A und B etwa

0.5 mm ist.

oval-férmigen Lockes
bewegen.

Walzenhebel B

Abbildung 48.




PRUFUNG DES WIEDERGABE-LEERLAUF-DRUCKES
Priifung

. Das Cassetten-Gehéuse entfernen.

. Den Stromschalter abschalten.

. Das Walzen-Selenoid mit dem Finger in Bewegung halten.

. Unter Verwendung eines Spann-MaRes zuerst den
Wiedergabe-Leerlauf von der Aufnahme-Wickelscheibe
ziehen und sodann den auf das Spann-MaB angewandten

A WO~ @

Druck lockern, so dafl der Wiedergabe-Leerlauf wieder in
Kontakt mit der Aufnahme-Wickelscheibe kommt: Die
Anzeige des Spann-Mafles dann ablesen.

Siehe Abb. 49-(A).

. Prifen, dal die Ablesung des Spann-Mafles innerhalb

140 bis 200 gr. ist (vorgeschriebener Wert).
Siehe Abb. 49+(B).

Aufnahme-Wickelscheibe

(A)

Aufnahme-Wickelscheibe

N

2)
@/'

Wiedergabe-Leerlauf

Bewegungsrichtungen
 des Spann-Maflles

Spann-Mai

(8)

Abbildung 49.

@:@

\ Wiedergabe-Leelauf

120



PRUFUNG/EINSTELLUNG DES SPANNPOLES

® Positionelle Priifung

1. Das Cassetten-Gehduse entfernen und die Cassette mit
einem Vinyl-Band niederhalten. '

2. Ein Video-Cassetten-Band einlegen und die Wiedergabe-
Taste driicken. ]

3. Danach’ wird das Band durch die Polbasis (A oder B)
zum Herauslaufen veranlalt und gleichzeiting bewegt

sich der Spannpol nach links um das Laden zu starten: "
Halterungs-Fiihrung

man priife nun die Position des Spannpoles. (Quetlen-Seite)
4. Am Ende des Bandes (T-120E) sehe man darauf, da} ein
Winkel von 15° bis 25° zwischen dem Band und der Spannpol

Halterungs-Fithrung (Quellen-Seite) besteht.

5. Sich vergewissern, daf sich das Band nicht iber die
Flansche der Halterungs-Fiihrung ringelt oder iber diese
verwickelt wird.

Video-Cassetten-Band

e Positionelle Priifung
1. Falls der Bandaufwinde-Winkel weniger als 15° ist:
Man lockere die Schraube (2) in Abb. 51 ein bifichen und

verschiebe den Spannband-Winkel (D in Pfeilrichtung Cassetten-Fach
und ziehe die Schraube () wieder an. ' o

. ] . L. Am Ende des Bandes (T-120E)
Danach priife man wieder die Position des Spannpoles. muR sich dieses iiber die

2. Falls der Bandaufwinde-Winkel mehr als 25° ist: :*C‘;’"‘e':“"_gs""!:m)"”"g aufwinden.
Man lockere die Schraube (@) in Abb. 51 ein bifichen und uellen-seitel.
verschiebe den Spannband-Winkel D in Pfeilrichtung @)
und ziehe die Schraube @) wieder an.
Danach priife man wieder die Position des Spannpoles.
Hinweis:
Nach Beendigung der Einstellung unbedingt die Schraube Abbildung 50,
verriegeln. Das geeignete Drehmoment zum Festziehen der
Schraube ist etwa 7 kg.cm: Wird unzureichende Kraft

angewendet, ist das Festziehen ineffektiv.

Halterungs-Fiihrung Video-Cassetten-Band

(Quellen-Seite) —_ Spannpol

Spannarm

. Spannband

A ~—- Video-Cassetten-Band

Hinweis:
Die Priifung der Position des Spannpoles mufl am Ende des
Bandes (T-120E) vorgenommen werden.

Abbildung 51.
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PRUFUNG/EINSTELLUNG DER VERTIKALITAT DES

SPANNPOLES
¢ Priifung auf Vertikalitat
1. Das Cassetten-Gehiuse entfernen und die Cassette mit

einem Vinyl-Band niederhalten.

2. Eine Halterungs-Fihrungs-Hoheneinstell-Vorrichtung wie

in Abb. 52 gezeigt einsetzen.

3. Dann priife man die Vertikalitat des Spannpoles.

Haiterungs-Fihrungs-Hoheneinstell-Vorrichtung

Vertikalitat

Spannpol

Hauptgehause A

Abbildung 52,

PRUFUNG/EINSTELLUNG DER HINTERSPANNUNG

& Priifung

1. Das Cassetten-Gehiuse entfernen und die Cassette mit
einem Vinyl-Band nieder halten.

2. Ein hinterspannungs-messendes Cassetten-Band einsetzen.

3. Die Wiedergabe-Taste driicken und priifen, da® die
Hinterspannung dann innerhalb 23 bis 35 gr. cm (vor-

geschriebener Wert) ist, welcher durch den Zeiger der
messenden Cassette angezeigt wird.

4. Darauf sehen, daR das Video-Cassetten-Band sicher tiber

die Halterungs-Fiihrung gewunden ist.

S. Darauf sehen, dal weder Lockerheit noch Beschi-

digungen des Bandes in seinen Start- und End-Positionen
entstehen.

0 == 1>

. Spannarm-Feder

Video-Cassetten-Band

A Halterungs-Fiihrung (Quellen-Seite)
Spannpol
Spannarm
20
i
-CcMm
40 gf
60-|
A\
60

Hinterspannungsmessendes Cassetten-Band
Abbildung 53.

® Einstellung

1. Falls die Ablesung unter dem vorgeschriebenen Wert
ist (23 bis 35 gr. cm) :

. Die Einhak-Position der Spannarm-Feder auf A dndern,
wie in Abb. 53 gezeigt.

2. Falls die Ablesung iiber dem vorgeschricbenen Wert ist
(23 bis 35 gr. cm):

122

. Die Einhak-Position der Spannarm-Feder auf B &ndern,
wie in Abb. 53 gezeigt.

Hinweis:

Nach dieser Einstellung die Hinterspannung unbedingt

gemif obenbeschriebenen Vorganges nachpriifen. Schlief-

lich trage man ein Klebemittel auf dem Federhaken auf,

um ihn zu befestigen.



AUSTAUSCH DES SPILL-MOTORS 5. Die drei Maschinenschrauben (3) mit einem Phillips-

o Austausch Schraubenzieher entfernen und den Spill-Motor von der

1. Den Spill-Riemen entfernen. Spillmotor-Bassis (4) abnehmen.

2. Die Fithrungen  16sen. Hinweis:

3. Die zwei lagerdichten Schrauben (&) mit einem Phillips- e Nach dem Einsetzen eines neuen Spillmotors diesen
Schraubenzieher entfernen und den Spill-Motor aus dem laufen lassen und darauf sehen, daff der Riemen normal
Hauptgehiuse A herausnehmen. lauft und auch der Kontakt zwischen dem Motor und

Hinweis: seiner Riemenscheibe normal ist.

Diem zwei Isolierplatten (® sind an der Motorbasis mittels ® Gleichzeitig die Servo-Schaltung priifen.

eines beidseitigen Klebebandes befestigt. o Beim Einsetzen der Riemenscheibe auf einen neuen

4. Die Einstellschraube (2) , die Spill-Riemenscheibe halt, Motor lasse man einen Abstand von etwa 0,7 mm
mit einem Sechskant-Schliissel lockern und die Scheibe zwischen beiden.

vom Spill-Motor abnehmen.

@ Spill-Riemenscheibe

(@ Einstell-Schraube (M2,6x4)

(@ Maschinenschraube A

(® Isolierplatte fur den {SW3P+4S) x 3 Stiick

Spillmotor i
@Spillmotor-Basis
<2
pe
" R
Motorisolier-Buchse AN @Isolierplatte fiir den’Spillmotor
AAPDX:
® Lagerdichte Schraube\ Sl (55 .
(C3P+8S) % Motorisolierbuchse

; N ® Lagerdichte Schraube (C3P+8S)

@ spilimotor

Motorlarm-Filter

9 Fishrungen

Abbildung 54.

Spill-Riemenscheibe
~.

Spill-Motor

Abbildung 55.
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AUSTAUSCH DES LADEMOTORS -

1.
2.

Austausch :

Den Lade-Riemen entfernen.

Die Fiihrungen (@ losen und vom lademotor PWB
abnehmen. - .

. Die Zwei Maschinenschrauben @O mit einem Phillips-

Schraubenzieher entfernen.’

. Den Lademotor durch einen neuen érsetzen, auch die

Riemenscheibe und das PWB austauschen.

Hinweis:

Beim Einsetzen der Riemenscheibe auf den Motor lasse
man einen Abstand von etwa 2.5 mm zwischen beiden.
Nach dem Einsetzen eines neuen Lademotors diesen
unbedingt drehen und priifen, dafl der Riemen normal
lauft und der Kontakt zwischen dem Motor und seiner
Riemenscheibe normal ist.

L adeblock

-

Lademotor-Riemen

(@ Maschinenschraube (SW3P+6S) x 2 Stiick

Abbildung 56.

Lademotor-Riemenscheibe

;-

Lademotor

@ Fithrungen

Lademotor

2.5mm

Abbildung 57.

Lademotor PWB




AUSTAUSCH DES TROMMELMOTORS

® Austausch

1. Den trommelriemen entfernen.

2. Die zwei lagerdichten Schrauben (2 mit einem Phillips-
Schraubenzieher entfernen und den Trommelmotor von
der Filhrungsplatte abnehmen.

Hinweis:

e Die Isolierbuchsen (B sorgfiltig behandeln.

e Die Isolierplatten (® sind mit dem Trommelmotor-

Winkel mittels eines beidseiteigen Klebebandes befestigt.

3. Die Fithrungen ) 16sen und sie aus dem Trommelmotor
herausnehmen.

4. Die Einstellschraube (3 mit einem Sechskantschliissel
lockern und die Trommelmotor-Riemenscheibe ab-
nehmen.

5. Die  drei Maschinenschrauben (@ mit einem Phillips-
Schraubenzieher entfernen und den Trommelmotor
abnehmen und austauschen.

Trommelmotor-Riemenscheibe P

@‘/@ Einstellschraube
- /

Maschinenschrauben (SW2P+5S)

Fithrungen

Einfache Scheibchen (2,1W6—0,4)

@ Lagerdichte Schrauben (C3P+8S)

@ Motorwinkel-Isolierbuchse

Trommelmotor-Winkel

Trommelmotor

Motorlarm-Filterband

Abbildung 58.

Hinweis: i

@ Nach dem Einsetzen eines neuen Trommel motors diesen
unbedingt laufen lassen und darauf sehen, daf der

- Riemen normal liuft und auch der Kontakt zwischen
dem Trommelmotor und seiner Riemnescheibe normal
ist.

® Die Servo-Schaltung priifen und einstellen.

® Vor dem Austausch des Trommelmotors entferne man
das Filterband. -

® Beim cinsetzen des Riemens niemals seine Innen- und
Aufenseite verwechseln,
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HOHENPRUFUNG/EINSTELLUNG DER HALTERUNGS-
FUHRUNGEN (AUFNAHME- UND QUELLEN-SEITEN)
® Priifung (auf den Aufnahme- und Quellen-Seiten)

1. Wihrend ein Video-Cassetten-Band ablduft, priifen, daR
weder Beschidigungen noch Schrumpfungen darauf
entstehen, was in Abb. 59 erldutert wird.

Halterungs-Fiihrung

Fiihrungs-Walze

Video-Cassetten-
Band

Weder Beschiadigungen noch

Weder Beschidigungen noch
Schrumpfungen diirfen auf dem
laufenden Band gefunden werden.

Schrumpfungen diirfen, auf dem
laufenden Band gefunden werden.

Ab

bildung 59.

e Einstellung (bei den Aufbahme- und Quellen-Seiten)
Diese Einstellung nach Méglichkeit vermeiden.

AC-Kopf
AC-Kopf-PWB

Halterungs-Fiihrung

(Aufnahme-Seite)-Einstelimutter

\ N RN N T
b e :
Vorgeschriebener Wert:
_Gehi 2=31,35 101 mm
Haupt-Gehause A \ﬂéheneinstelI-Vorrichtung ] l l ~Q
L AN X
AC-Kopfplatte
Abbildung 60.

(1) Eine Fihrungshoheneinstell-Vorrichtung  auf  das
Haupt-Gehiduse A, wie in Abb. 60 gezeigt, plazieren.

(2) Die Halterungs-Fiihrung-Einstellmutter langsam mit
einem Blatt-Schraubenzieher drehen, um den vor-
geschriebenen Wert (£ = 31,35 i%l mm).

Hinweis:
(1) Nach der Einstellung ein Video-Band, wie in Abb. 59

gezeigt, einsetzen, und priifen, daf es normal laufen
kann.

(2) Nach dem Einstellen das Band laufen lassen und die
Fiihrungs-Walzen (Aufnahme- und Quellen-Seite) wieder
einstellen.

® Nach der Einstellung bewege man niemals mehr die
Muttern. '
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AUSTAUSCH DES AC-KOPFES

o Austausch

1. Die an dem AC-Kopf-PWB befestigten Fithrungen 16sen
und entfernen.

2. Die zwei Einstellschrauben (& mit einem Sechskant-
schliissel lockern.

3. Die Schraube (3 (3P+8S) mit einem Phillips-Schrauben-
zieher entfernen.

4. Die AC-Kopf-Schraube (@ mit einem Blatt-Scharauben-
zicher entfernen: Auf die zwischen der AC-Kopf-Platte

und dem AC-Kopf eingefiihrte Feder achten.

5. Den AC-Kopf-PWB vom AC-Kopf entfernen und aus-
tauschen.

6. Beim Austausch des AC-Kopfes selbst diesen zusammen
mit dem AC-Kopf-Aufbau ) austauschen.

Hinweis:

® Nach dem Austausch das Band laufen lassen und
unbedingt einstellen. Wihrend dieser Arbeiten niemals
die Kopfoberfliche berithren.

Impedanz-Walze (Aufnahme-Seite)

AC-Kopf-Platte

AC-Kopf-Schraube (@)

AC-Kopf

Einstellschraube @@

Maschinenschraube B (WSW3P+8S)

Abbildung 61.

Maschinenschraube B8 (WSW3P+8S)

X-Position-Einstellvorrichtungs
Einstell-Loch {beim Haupt-Gehéuse A)

Einstellschraube - ® (M3x4)

AC-Kopf-Aufbau (&)

Schraube (3) (3P+8S)

Halterungs-Fiihrung (Aufnahme-Seite)




HOHEN- UND NEIGUNGS-PRUFUNG/EINSTELLUNG Halterungs-Fithrung verwickelt  ist (Aufnahme-Seite).
DES AC-KOPFES * : 3. Darauf sehen, dafl der AC-Kopf wie in Abb. 62 gezeigt
® Priifung liegt in Bezug auf das laufende Band, d.h. die Hohe und
1. Ein 120-Minuten-Band verwenden und es zuriickspielen. Neigung des Kopfes miissen wie vorgeschrieben sein.

2. Priifen, daf das Band nicht auf der Flansche der

AC-Kopf

/
~ Halterungs-
Fihrung
" (Aufnahme-Seite)

B VT T
|
Abbildung 62.

o Einstellung ® Als Resultat obiger Einstellung kann nun das Band

Wird in obiger Prifung Unregelmifigkeit im Bandlauf normal laufen und die Kopfhéhe wurde in etwa ein-

gefunden, nehme man folgende Einstellung vor. gestellt. Als Nichstes schreite man zur Feineinstellung

Siehe Abb. 61 und 62. unter verwendung eines Ausrichtungs-Bandes, ins-

1. Ein 120-Minuten-Band verwenden und es zuriickspielen. besondere der Hohe und des Azimutes des Kopfes.

2. Darauf sehen, daB das Band normal liuft, ohne Knicke 1. Ein Ausrichtungs-Band verwenden, um sein Audio-
zwischen der Fithrungs-Walze und der Impedanz-Walze 1 kHz-Signal zutiickzuspielen (sein Farbstreifen fiir das
(Aufnahme-Seite) und zwischen der Halterungs-Fiihrung Video-Signal) und die Ausgabe des TP-603 des Y/C-PWB
(Aufnahme-Seite) und der Spill-Welle. auf einem Oszilloskop beobachten.

3. Sogar eine kleine abweichung des Bandlaufes zwischen 2. Die Schrauben @-A, @-B und @) (3P+8S) langsam
dem AC-Kopf und der Halterungs-Fiihrung wird ein drehen, um die maximale Ausgabestufe zu erhaltern —
schlechtes Bild liefern. Priifen, saf das Band nicht bei mit minimaler Fluktation. .
der Flansche der Halterungs-Fithrung sich ringelt oder 3. Das Audio-7 kHz-Signal (Stufen-Signal) des Ausrichtungs-
iiber diese verwickelt ist. Bandes wiedergeben und die Ausgabe des TP-603 des

4. Ist der Bandlauf normal, stelle man die in Abb. 61 Y/C-PWB auf einem Oszilloskop beobachten.
gezeigten Schrauben 2)-A und (2)-B ein, wihrend man 4. Die Azimut-Einstellschraube (3) (3P+8S) einstellen, um
sie langsam dreht. maximal Audio-Ausgabe zu erhalten.

Hinweis: 5. Nochmals darauf sehen, dafl das Band normal liuft.

Wihrend der Einstellung halte man die Halterungs-Fithrung

immer unbedingt auf ihren Platze.

5. Der AC-Kopf muB mit seiner héhe wie in Abb. 62
gezeigt positioniert werden, beziiglich des laufenden
Bandes.
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BANDLAUF-EINSTELLUNG

1. Mit dem Hauptplan und der Wickelscheiben-Hohen-
Einstell-Vorrichtung die Hohe der Wickelscheibe priifen
und einstellen.

2. Mit der Halterungs-Fiihrungs-Hoheneinstell-Vorrichtung
die Hohe der Halterungs-Fiihrung priiffen und einstellen. .
(Aufnahme- und Quellen-Seite).

3. Mit der Spannpol-Positionseinstell-Vorrichtung die Posi-
tion und Vertikalitdt des Spannpoles priifen und ein-
stellen.

4. Ein Ausrichtungs-Band wiedergeben und die Hohe der
Fiihrungswalze mit einem Blatt-Schraubenzieher in etwa
einstellen, som daf der untere Rand des Bandes mit der
Trommelfihrung ausgerichtet ist. Gleichzeitig darauf
sechen, daB das Band nicht auf den Flanscheh der
Fiihrungs-Walze (Aufnahme- und Quellen-Seiten) sich
verringelt.

S. Mittels Wiedergabe eines Normalbandes die Hohe der

AUSTAUSCH DER OBEREN TROMMEL

Austausch

Die zwei Fithrungen (D (gelb) 16sen und entfernen.

Die eine Fithrung @ (rot) l6sen und entfernen.

Die eine Fihrung (3)(braun) 16sen und entfernen.

Die zwei Schrauben @ (lagerdicht (W3P+10S), mit

PN

Fithrungswalze genau so einstellen, daf die Band-Hiille
sehr flach ist: Diese Flachheit darf nicht besonders
beeinflut werden, sogar wenn der Spurensuch-Knopf
gedreht wird. Ferner den SchalterPunkt auf 6,5H *
0,5 H einstellen.

6. Die Hohe, Neigung und das Azimut des AC-Kopfes
einstellen.

7. Den Spursuch-Knopf in die Position “Voreinstellen™
einstellen und die zwei Maschinenschrauben B (WSW
3P+8S) wie in Abb. 61 gezeigt langsam lockern und die
X-Positions Einstellvorrichtung in ihr Halterungs-Loch
bringen und sodann den AC-Kopf positionell einstellen,
um die maximal Houlle zu erhalten.

8. Mittels einer Aufnahme auf ein Normalband prife man
die Hiillen-Flachheit und den Audio-Effekt.

9. Nach der Emstellung alle Schrauben und Muttern
verriegeln.

einfachen Scheibchen) mit einem Phillips-Schrauben-
zieher entfernen.

5. Die obere Trommel nach oben herausziehen und ent-
fernen.:

Hinweis:

Die Trommeloberfliche niemals mit der Hand beriihren.

Fiihrung {rot) —

Fihrung (gelb)

Video-Kopf (2-CH) _-—\

\ - Fiihrung (braun)
Video-Kopf (1-CH)

Abbildung 63.

p —— Fithrung (gelb)

Lagerdichte Schraube (W3P+10S)
{mit einfachem Scheibchen)

& Zusammenbau

1. Eine neue obere Trommel wie in Abb. 63 gezeigt einset-
zen und die Fithrungen an ihren vorgeschriebenen Posi-
tionen ausrichten.

Hinweis:

Die braunen und gelben Fithrungen mit dem Video-Kopf

1-CH verbinden und die roten und gelben Fihrungen mit

dem Video-Kopf 2-CH.

2. Die Trommel mit den zwei Schrauben (4) anziehen.

3. Die Fithrungen @, @ und @ in ihren Positionen
anléten.
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Hinweis:
Das Anldten muBl so schnell wie moglich durchgefihrt

‘werden.

4, Nach dem Austrausch das Bandlauf unbedingt priifen
und einstellen und danach die folgenden elektrischen
Priifungen vornehmen.

(1) Einstellung des Wiedergabe-Schalter-Punktes
(2) Einstellung des Aufnahme-Schalter-Punktes

(3) Priifung der Spursuch-“Voreinstell”-Position
(4) Priifung der Spursuch-Kontrolle

(5) Priifung der Kopf-Resonanz und Kopf-Q

(6) Prifung der FM-Kanal-Balanz



BANDLAUF-EINSTELLUNG

® Einlegen eines Video-Cassetten-Bandes

1. Die obere Verkleidung entfernen.

2. Ein Ausrichtungs-Video-Cassetten-Band in das Cassetten-
Gehduse einlegen.

3. Das Stromkabel anschliefen, das Monitor-Ausgabe-
Kabel und das Video-Eingabe-Kabel ebenfalls wie
vorgeschrieben anschliefen.

4. Ein Ende “CH-1” eines Oszilloskopes mit der RF-
Hillen-Ausgabe und das andere Ende “CH-2” mit dem
Testpunkt des Schalter-Impulses verbinden.

5. Die Wiedergabe-Taste driicken, um das Gerdt in die

~ Betriebsart Wiedergabe zu versetzen.

® Feineinstellung (1)

I. Mit" einem Blatt-Schraubenzieher (spezielisiert  fir das
Einstellen der Fiihrungswalze) die Einstellschraube der
Fihrungswalze eine halbe Umdrehung oder weniger,
aber so fest wie méglich, anziehen.

. Das  Ausgabesignal mit Schalter-Impulsen auslosen
und seine Hiille beobachten. Siehe Abb. 64.

3. Indem man auf die Hiille sieht, die Hohe der Fithrungs-
Walze einstellen, damit das Band entlang der Trommel-
Fihrung lauft. Wird das Cassetten-Band locker iiber
oder nahe bei der Schrauben-Fihrungs-Position gehalten,
so enstehen die in den Abb. 65 und 66 gezeigten Wellen-
formen (Hiillen). '

o

Schalter-impuls —

Hiille — . —

|CH-2

CH-1

Abbildung 64.

a. Falls das Cassettenband locker iiber die Schrauben-
Fihrungs-Position gehalten wird, werden die Hiillen wie
unten gezeigt,

Grad Klein

Nicht so viel Zu viel

Quellen-Seite
{Trommel-Eingang)

Aufnahme-Seite
(Trommel-AuslaR)

Abbildung 65.
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b. Falls das Cassetten-Band nahe " bei der Schrauben-

Fihrungs-Position liegt; werden die Hiillen wie unten
gezeigt.

Grad Kiein.

Nicht so viel

2u viel

Quellen-Seite
(Trommel-Eingang)

Aufnahme-Seite
{Trommel-AuslaRl)

Abbildung 66.

® Schalter-Punkt-Einstellung

L.

Das Ausgabesignal mit Schalt-Impulsen auslésen und die
Wellenform der Ausgabe beim Video-Ausgaben-Anschlufl
beobachten. So einstellen, dafl der Abstand zwischen
Schalter-Punkt und V-Synchr.-Vorderseite 6,5H +0,5H
wird. Dies fir beide Kandle (CH1 und CH2) durchfiihren.
Siehe Abb. 67.

Feineinstellung (2)

. Die ' Filhrungs-Walzen-Hohe fein einstellen, damit die

Hiille so flach wie méglich wird. Dann priifen, safl die
Flachheit sogar durch Drehen des Spursuch-Knopfes
nicht beeinflufit wird.

. Druch Drehen des Spursuch-Knopfes priifen, daf das

Verhiltnis von A zu B (von Abb. 68) mindestens 10 : 7
ist.

. Das Gerit in die Betriebsart Aufnahme versetzen (um

das Farbstreifen-Signal aufzuzeichnen), dieses wieder-
geben und priifen, daB seine Hiille flach ist.

. Nach der Einstellung die Einstellschraube detr Fihrungs-

Walze fest anziehen.

. Nochmals die RF-Hiille priifen.
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CH-1

Schalter-Impuls

|
Yy

6,5H

LLTTTTL

CH-2

, Schalter-lmpuls

6,5H
Schalter-Punkt

LLLLTTTTTL

V-Synch.-Vorderseite

Abbildung 67.

Maximum |

EinlaB

Abbildung 68.

Auslal

C

Maximum

-




EINSTELLUNG DER ELEKTRISCHEN SCHALTUNGEN

Vor den elektrischen Einstellungen:

Die Einstellung der elektrischen Schaltungen ist haupt-
sichlich nach dem Austausch von abgeniitzten mecha-
nischen Teilen oder dem Video-Kopf erforderlich. Vor
dem Einstellen der elektrischen Schaltungen priife man,
daf$ der Mechanismus perfekt funktioniert (dafl der Mecha-
nismus voll eingestellt ist).

Ensteht eine Storung in einer elektrischen Schaltung, die
Storungsquelle mit den untenbeschriebenen Instrumenten
lokalisieren und dann reparieren, austauschen und ein-
stellen. Man versuche nicht, die variablen Widerstinde und
andere Kontrollen zufillig und ohne entsprechende Instru-
mente einzustellen.

‘MeBinstrumente, Werkzeuge
« Farbmonitor-TV « Oszilloskop s Farbstreifen-Generator
« Frequenzzihler « Konstante Gleichstromquelle « Audio-

EINSTELLUNG DER SERVO-SCHALTUNG
e Testpunkt-Plan

Generator « Ausrichtungs-Band « Aufnahme-Band (VHS-
Standard) » VIVM

K528 P07 |
AG AE Ag &
R7716 TP713 o 0701
NS PRESET D ° D
R7724 TP712 © 1702
HS PRESET TP708
R7718
DS PRESET N
R7711 ® 10 o 1P
Ls TP714 ® TP717 711
R7710
DS 1703 R771 CAP LOCK
® Tp716 TP715 @
AD
®
TP704 TP703 ®
AF R728
CHI PHASE
D TP705 @ R730
AA CHI
15501 PHASE
R717 DRUM : R735
X-TAL - 1705 LOCK REC PHASE
U O [ wws =
TP706 2
AC TP702
Abbildung 69.
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Priifung/Einstellung der REG 12V

. Das Gerit in die Betriebsart Aufnahme versetzen.
. Das VTVM an den TP-901 anschlieflen und darauf sehen,

daf} die Ausgabe 12 £0,1 V ist.

. Ist die Ausgabe nicht so, stelle man sie mit dem R903

ein.

Priifung der Trommel-Trapezoid-Welle

. Das Gerit in die Betriebsart Aufnahme versetzen.
. Die Ausgabe des TP-710 auf einem Oszilloskop (interne

Auslésung) beobachten und prifen, daf seine Werte
den in Abb. 70 gezeigten entsprechen.

Priifung der Spill-Trapezoid-Welle

. Das Gerit in die Betriebsart Aufnahme versetzen.
. Die Ausgabe des TP-712 aus einem Oszilloskop (interne

Auslésung) beobachten und priifen, saf seine Werte den
in Abb. 71 gezeigten entsprechen.

Einstellung der Trommel-Verriegelung

Hinweis:
Nach dieser Einstellung den Wiedergabe/Aufnahme-Schalter-
Punkt priifen und einstellen.

1.
2.

3.

[N

Das Gerit in die Betriebsart Auf nahme versetzen.

Die Ausgabe des TP-709 auf einem Oszilloskop (interne
Auslosung) beobachten.

Den R717 (Trommel-Verriegelung) so einstellen, daf die
Spannung des TP-709 wie in Abb. 72 gezeigt 5,0 £ 0,2V
erreicht.

. Stop und Aufnahme zweimal wiederholen und darauf

sehen, dafl die Schwingung der Spannung pro Stabilisa-
tion weniger als 5 Sekunden dauert.

Einstellung der Spill-Verriegelung

. Das Gerit in die Betriebsart Aufnahme versetzen.
. Die Ausgabe des TP-713 auf einem Oszilloskop (interne

Auslosung) beobachten.

Spannung des TP-713 wie in Abb. 73 gezeigt 5,0 £ 0,3V
erreicht.

. Stop und Aufnahme zweimal wiederholen und darauf

sehen, daf die Schwingung der Spannung pro Stabilisie-
rung weniger als 3 Sekunden dauert.

Einstellung der Doppel-/Halbgeschwindigkeitsverriege-
lung ,

. Das Gerit in die Betriebsart Wiedargabe (Doppel- oder

Halbgeschwindigkeit) versetzen.

. Den R7710 und R7711 so einstellen, dafl die Ausgabe

des TP-713 eine Wellenform wie in der Abb. 74 gezeigt

" aufweist.

. Stop und Aufname zweimal wiederholen und darauf

sehen, daf die Schwingung der Spannung pro Stabilisie-
rung weniger als 3 Sekunden dauvert.

Priifung der Trommelmotor-Spannung

. Das Gerit in die Betriebsart Aufnahme versetzen.
. .Die Ausgabe des TP-716 auf einem Oszilloskop (interne

Auslosung) beobachten und priifen, daf sein Wert dem
in Abb. 75 gezeigten entspricht.

. Den R771 (Spill-Verriegelung) so einstellen, dafl die
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Abbildung 70.

11£1Vp-p

10,8+1mS
Abbildung 71.

5,0+0,2V

Abbildung 72,

5,0:0,3V

|

Abbildung 73.

5.0:0.2v

Abbildung 74.

ANNNNNNNNANNNANNANNS

Weniger als
0,5Vp-p
70,5V

Abbildung 75.




® Priifung der Spillmotor-Spannung (HS, NS, DS)

1. Das Gerit in die Betriebsart Aufnahme versetzen. -i—

2. Die Ausgabe des TP-715 auf einem Oszilloskop (interne : T ‘
Auslosung) beobachten und prifen; daR siene Wer Weniger als T
Werte den in Abb. 76 gezeigten entsprechen. 0.5Vp-p

3. Die Riemenscheibe mit der Hand berithren und sich Vb
vergewissern, dafl die Spannung steigt.

Vb
Hs 3,8:0,5Vbc
Abbildung 76.
Ns 6,81
Ds | 12,842

20mSs
® Priifung der Schnellvorlauf-/Riicklaufdauer "

1. Das Gerit in die Betriebsart Schnellvorlauf oder Riick-
lauf versetzen.

2. Darauf sehen, daff bei beiden Betriebsarten ein Tonband Mehr als 3Vp-p
(E-180) einwandfrei lduft und innerhalb 4 bis 5,5
Minuten dessen Ende erreicht.

Abbildung 77,
® Priifung des vertikalen Synch.-Signales 2824mS
1. Das Gerit in die Betriebsart Aufnahme versetzen. >
2. Die Ausgabe des TP-701 auf einem Oszilloskop (interne
Auslosung) beobachten und prifen, dafl seine Werte den
in Abb. 77 gezeigten entsprechen. 8,041Vp-p
3. Sich vergewissern, daf die Stufe nicht zu sehr fluktuiert. i
Abbildung 78,
.. . F‘ 40m$ —->'
® Priifung des Aufnahme-Kontrollsignales L
1. Das Gerit in die Betriebsart Aufnahme versetzen. _L "rMehr ais 1,0Vp-p
2. Die Ausgabe des TP-705 auf einem Oszilloskop (interne T
Auslosung) beobachten und priifen, daf seine Werte den
in Abb. 78 gezeigten entsprechen. Abbildung 79.

le———5,5H + 1TH ————
' .

- 4H 2,5H —»’

, , |

® Priifung des Wiedergabe-Kontrollsignales '

. Das Gerit in die Betriebsart Wiedergabe versetzen.

. Die Ausgabe des TP-703 auf einem Oszilloskop (interne
Ausldsung) beobachten und priifen, daf seine Werte den
in Abb. 79 gezeigten entsprechen.

{
|
| |
I [
! |
{ ]

[\

V SYNC SIGNAL

X 7
® Priifung/Einstellung des Wiedergabe-Schalter-Punktes Schalter-Punkt (R728)

Hinweis: | : a

Nach dieser Einstellung priife man den Aufnahme-Schalter- [«——6,6H 2 1|H —

Punkt. 4H I 2,5H ——{
[

1. Das Gerit in die Betriebsart Wiedergabe versetzen.
Unbedingt ein Test-Band verwenden. _

2. Die Spursuch-Kontrolle in die Position “Click” einstellen.

3. Die Video-Ausgabe auf einem Oszilloskop beobachten. |
(externe Auslésung, TP-708). '

4. Die Synch.-Boschung des Oszilloskopes auf (—) eins- ,l
stellen und den R728 wie in Abb. 80-(A) gezeigt, ein- :
stellen,

5. Die Synch.-Béschung des Oszilloskopes auf (+) einstellen
und den R730 wie in Abb. 80(B) gezeigt, einstellen.

I
|
[
]

~ T TF

V SYNC SIGNAL

Schalter-Punkt (R730)
(8)
Abbildung 80.
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® Priifung/Einstellung des Aufnahme-Schalter-Punktes

Hinweis:

Diese Einstellung solite vor der Einstellung des Wiedergabe-

Schlater-Punktes durchgefithrt werden.

1. Das Gerit in die Betriebsart Aufnahme versetzen.

2. Die Video-Ausgabe auf einem . Oszilloskop (externe
Auslosung, TP-708) beobachten.

3. Die Synch.-Boschung des Oszilloskopes auf (—) ein-
stellen und den R735 wie in Abb. 81 gezeigt einstellen.

® Priifung des Wiedergabe-Referenz-Signales

. Das Gerit in die Betriebsart Wiedergabe versetzen.

2. Die Ausgabe des TP-707 auf einem Oszilloskop beob-
achten und prifen, daf® seine Werte den in Abb. 82
gezeigten entsprechen.

—

Priifung/Einstellung der Spursuch-Voreinstellung
. Das Gerit in die Betriebsart Wiedergabe versetzen.
. Die Spursuch-Kontrolle in die Position “click” einstellen.
. Die Ausgabe des TP-711 auf einem Oszilloskop beob-
achten. (interne Auslésung).
4. Die Synch.-Bochung des Oszilloskopes auf (—) einstellen
und den R* wie in Abb. 83 gezeigt einstellen.

wN - e

R* T

Ns |R7716 |28 +1mS

Ds {R7718 |22,8+1mS

s [R7724 {18,9+1mS

® Priifung der Trommel FG
. Das Geritin die Betriebsart Aufnahme versetzen.

—

2. Die Ausgabe des TP-706 auf einem Oszilloskop beobach-

ten und priifen, dafd seine Werte den in Abb. 84 gezeigten
entsprechen.

® Priifung der Trommel! PG

. Das Gerit in die Betriebsart Aufnahme versetzen.

2. Die Ausgabe des TP-702 auf einem Oszilloskop beob-
achten und priifen, dafl seine Werte den in Abb. 85
gezeigten entsprechen.

—

® Priifung des Spilles FG

. Das Gerit in die Betriebsart Aufnahme versetzen.

2. Die Ausgabe des TP-717 beobachten und prifen, dal
seine Werte den In Abb. 86 gezeigten entsprechen.

[

® Priifung des Spilles PG

. Das Gerit in die Betriebsart Aufnahme versetzen.

2. Die Ausgabe des TP-704 beobachten und prifen, dafl
seine Werte den in Abb. 87 gezeigten entsprechen.

[

| | Mehr als

e 40m§ ———) 1,0Vp-p

| i ﬂ——

| ‘ N

| |

i .
Abbildung 87,

" j@———6,5H * 1H —————=}

la—— 4H -——-.;4— 2,5H —»!

V SYNC SIGNAL

Schalter-Punkt (R735)
Abbildung 81.
\ |
— 40mS -—»l'

! I
1 |
1 ]

Mehr als
5Vp-p
Abbildung 82.
II )
'
- T !
1 i
Abbildung 83.
14___ 1,666mS ---i .
| | f
! I Mehr als
| | 0,3Vp-p
| |
I ! _L
Abbildung 84.
Mehr als
l“‘_“—"‘-_ 40mS _‘—‘———>I 0,3Vp-p
L[\ (\J L[L 1
} ¥

Abbildung 85,

Abbildung 86.
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EINSTELLUNG DER Y/C-WIEDERGABESCHALTUNG
® Testpunkt-Plan

OUNTKOZ24HE

OL 301 1303

BIAS TRAP R38i
ADJ. e
ou
L33

R39|
PB. FM. BALANCE

N
1302 M2

-

TP309

e
PEEK FREQ
404,

TPBIO

TP308

PEEK FREQ.
D 04,
1

MP  ADJ.

c3il

c312

O

R343
CHI
DUMP  ADJ.

TP30t TP303

TP302 TP304

X6 T6305

R306

REC
BALANCE
ADJ,

TP306

TPSQ7

XA X0

R314

FM REC
CURRENT

CHROMA

REC
Ocunm«r

R3}I2

PWB — X

Abbiidung 88.

Einstellung des Wiedergabe-Vorverstirkers

Hinweis:

Diese Einstellung sollte nur vorgenommen werden, wenn

die obere Trommel oder del 1301 ausgetauscht wird: Man

solite sie nur durchfiihren, wenn unbedingt erforderlich.

1. Das Gerit in die Betriebsart Wiedergabe versetzen (wobei

jedoch kein Band eingelegt ist).

Die Ausgabe eines Video-Abtasters an die TP-305 und

TP-306 des Gerites anschliefen. Siehe Abb. 89-(A).

Die Ausgabe des TP-308 auf einem Oszilloskop beob-

achten (externe Auslésung, Abtaster).

. Dann mit der Einstellung forfahren, wobei man die
dazugehorige Abb. 89-(B) heranzieht.

1) . Die Abtastung des Oszilloskopes so einstellen, dafl
die Wellenformen des 1-ch. und des 2-ch. jeweils auf
dem Oszilloskop erscheinen. '
Die V-Zuwachs-Kontrolle des Oszilloskopes und den
R391 (Balanz-Kontrolle) so einstellen, da die 1
MHz-Zone der resultierenden Wellenform so wie in
Abb. 89{B) gezeigt, wird: man betrachte diese Zone
als 1 (Referenz-Wert).

Den C312 (ch.-1-Trimmer) und den C311 (ch.-2-
Trimmer) so einstellen, daff die maximale Wellen-
form 5 MHz wird.

Den R343 (¢h.-1.-Abwurf-Kontrolle) und den R351
(ch.-2-Abwurf-Kontrolle) so einstellen, daf die
maximale Wellenform erhalten wird, deren Grofle
fiinfmal die des Referenzwertes ist.

Hinweis: '

Wird das Band (Stufen-Signal) ohne eine Video-Abtast-
Operation wiedergegeben, den €311, C312, R343 und
R351 so einstellen, da} es kein Flickern und keine Stoérung
im reproduzierten Bild gibt.

2.

3.

2)

3)

4)
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(B)
Abbildung 89.

Zum TP-305
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e Einstellung der Doppel-Begrenzungs-Stufe
1. Das Gerit in die Betriebsart Wiedergabe versetzen. ’T‘"'
2. Die Ausgabe des TP-401 auf einem Oszilloskop (interne
Auslgsung) beobachten und R417 (ARR-Balanz-Kon- 0,2vp-p
trolle) so einstellen, daf die resultierende Wellen-form J
Ta = Tb wie in Abb. 90 gezeigt, hat. -
~
=
1 Ta i Tol Abbildung 90.
o Einstellung der reproduzierten Video-Signal-Stufe | p—0
—
Hinweis: ]
Die Video-Ausgabe mufl mit einem Widerstand von 75 Ohm
angeschlossen werden. —_| W
1. Das Gerit in die Betriebsart Wiedergabe versetzen und L pe
ein Ausrichtungs-Band (mit Stufen-Signal) widergeben. ]
2. Die Ausgabe des TP-404 auf einem Oszilloskop (interne
Auslésung) beobachten und den R459 (Wiedergabe- _U__ ______________ _
Stufen-Kontrolle) so einstelien, daB die resultierende Abbildung 91.
Wellenform wie in Abb. 91 gezeigt wird.
EINSTELLUNG DER Y/C-AUFNAHMESCHALTUNG
R210 R214 TP503 L506 TP514
FM BAL O T2 = o o 1502
FREQ. = DL501 TP506 TP508 4.43 TP509
o aps. €8 L R533 R536 ® P50y Ao; =
TP204 ADJ
DARK 1202 ¢ C545@
CLIP TP203 ® MiIX. ADJ APC.ADJ
DEV.'ADJ. R507 ’ ) TP510 CN
ol r207 () TP205 PB. COL. LEV. 1503 ® (T)RS61
. = AFC. ADJ
R208 [ ]
1502 CK CR
TP201 wHITE D TP511 D ¢ D
EE LEV cLip D TP513 c6 A
°
R232vO TP512
CH i
: TPG
193 CL P03 e
1402 °
cB 1601
gt ¢t R609
e PB.LEV.
1401 TP301 TP'405 L603 R642 EE.LEV.
TP406 BIAS TRAP, TP601 O
R459 [ ]
R608
POLEV pe.eQ. M
R417 B CE
LIM BAL R496 DUMY. D
TP402 O FCAD.. ORGTI L6806
® TP602 @ CF
co REC.
BAIAS LeQ7
ER.FRQ.
Abbildung 92,
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e Einstellung der EE-Stufe

Hinweis:

Die Video-Ausgabe mufl m1t einem Widerstand von 75 Ohm

angeschiossen sein.

1. Das Gerit in die Betriebsart Aufnahme versetzen.

2. Das Farbstreifen-Signal (Sufen-Signal) auf das Gerit
anwenden. Die Ausgabe des TP-404 auf einem Oszillo-
skop (interne Auslosung) beobachten und den R232
(EE-Stufe-Kontrolle) so einstellen, dafl die resultierende
Wellenform wie in Abb. 93 gezeigt, sein wird.

e FM 3,8 MHz/4,8 MHz-Einstellung

Hinweis:

Diese Einstellung sollte nur vorgenommen werden, wenn

der 1201 ausgetauscht wurde oder wenn eine Fehl-ausrich-

tung der Triger-Einstell (3,8 MHz)-Kontrolle und der

Ablenkungs(4,8 MHz)-Kontrolle gefunden wird.

Nur in unbedingt notwendigen Fillen durchfiihren.

1. Das Gerit in die Betriebsart Aufnahme versetzen und das

Farbstreifen-Signal auf das Gerit anwenden.

2. Den R207 (Dunkelklemmen-Kontrolle) und den R208
(Weifklemmen-Kontrolle) voll im Uhrzeigersinn drehen,
um das Klemmen abzuschaffen.

Ein Oszilloskop an den TP-204 anschliefen und die
Gleichstromspannung an der Synch.-Spitze ablesen und
das Farbstreifen-Signal entfernen.
. Einen Frequenz-Zahler an den TP-202 anschlieen.
4. Den R214 (3,8 MHzKontrolle) so einstellen, da der
Frequenz-Zahler 3,8 MHz (an der Synch.-Spitze) anzeigt.

5. Eine regulierte Stromquelle an die Nadel ® des 1201
anschlieBen und die resultierende Gleichstrom-Spannung
auf einem Oszilloskop beobachten.

6. Die Gleichstromspannung der Stromquelle so eistellen,

daB der Frequenz-Zihler 4,8 MHz anzeigt.

7. Ein Stufensignal in den Eingabe-Anschluf} eingeben und

den R229 (Ablenkungseinstellung) so einstellen, daf der

w

o Einstellung der FM-Balanz

Hinweis:

Diese Einstellung sollte nur vorgenommen werden, wenn

der 1201 ausgetauscht wurde. Nur falls unbedingt nétig,

diese Einstellung vornehmen.

1. Das Geriit in die Betriebsart Aufnahme versetzen.

2. Ein Farbstreifen-Signal (Stufen-Signal) in das Gerit
eingeben und die Eingabe des TP-201 auf etwa 1Vp-p
einstellen.

3. Die Ausgabe an der Nadel (@ des I 201 einem Oszillo-
skop (externe Auslosung, TP512) beobachten und den
R210 (FM-Balanz-Kontrolle) so einstellen, daff die
resultierende Wellenform symmetrisch beziiglich ihrer
Zentrumslinie wird, wie in Abb. 95 gezeigt.

e Einstellung der FM-Aufnahme-Balanz und der Aufnahme-
Spannung

1. Das Geriit in die Betriebsart Aufnahme versetzen.

2. Ein Farbstreifen-Signal (Stufen-Signal) in das Gerit
eingeben und die Eingabe des TP-201 auf etwa IVp -p
einstellen.
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¢ spannung

Abbildung 93.

WEISS
KLAMMER
R208

KLAMMER

(DUNKEL )
R207

Abbildung 94.

weifle Gipfel von derselben Gleichstromspannung wie

- in obigem Schritt 6. erhalten wird.

ot

Einstellung der Weif}/Dunkel-Klammer

. Das Geriit in die Betriebsart Aufnahme versetzen.
. Ein Farbstreifen-Signal (Stufen-Signal) in das Gerit

eingeben.

. Die Ausgabe des TP-204 auf einem Oszilloskop beob-

achten und den R208 (Weil-Klammer-Kontrolle} und
den R207 (Dunkel-Klammer-Kontrolle) so einstellen,
daB die entsprechenden resultierenden Wellenformen wie
in Abb. 94 gezeigt werden.

il
Al

|

HY- Zentrum

Abbildung 95.

. Die

resultrierenden Wellenformen auf einem Dual-
Strahl-Oszilloskop (interne Ausldsung, TP512) beobach-
ten und folgende Einstellungen vornehmen.

1) Die beiden Wellenformen der Kanile 1 und 2 jeweils
beobachten; Fir Kanal 1 wird ein Anschiuff GND
des Oszilloskopes an den TP-303 angeschlossen und
der andere SIG an den TP-301; Fiir Kanal 2 wird
GND an TP-304 und SIG an TP-302 angeschlossen.




4.

2) Den R314 (Aufnahme FM-Stufe-Kontrolle) in die
Position “min” einstellen.

3) Den R306 (Aufnahme-Balanz-Kontrolle) so ein-
stellen, dafl die zwei Kanile gut balanziert sind, wie
in Abb. 96-(A) gezeigt.

Das Oszilloskop so einstellen, dafl nur das Signal von

Kanal 1 empfangen wird.

. Den R314 (Aufnahme-FM-Stufen-Kontrolle) so ein-

stellen, daf$ die in Schritt 3 — 2) erhaltenen Aufnahme-
FM-Stufe 110 mVp-p sein wird, wie in Abb. 96-(B)
gezeigt.

. Den R312 (Aufnahme-Farb-Stufen-Kontrolle) so ein-

stellen, daf8 die Berst-Stufe 27,5 mVp-p sein wird, wie in
Abb. 96-(A) gezeigt.

=

27,5mVp-p

]

(A)

-

I

110mVp-p (R314)

=

Abbiidung 96.

e Einstellung des Phasen-Addier-Typ-Filters

1. Das Gerit in die Betriebsart Wiedergabe versetzen und
ein Ausrichtungs-Band (mit Farbstreifen-Signal) ab-
spielen.

2. Die Ausgabe des TP-503 auf einem Oszilloskop (interne
Auslésung) beobachten und den RS533 (Mischer-Kon-
trolle) so einstellen, daff die resultierende Farb-Kom-
ponente minimal ist, wie in Abb. 97 gezeigt.

o Einstellung der Wiedergabe-Farb-Stufe

Hinweis:

Der Video-Ausgabe-Anschluf mufi mit einem Widerstand
von 75 Ohm angeschlossen sien.

1.

W

W - @

Das Gerit in die Betriebsart Wiedergabe versetzen und
ein Ausrichtungs-Band (mit Farbstreifen-Signal) ab-
spielen.

. Die Ausgabe des TP-404 auf einem Oszilloskop (interne
* Auslosung) beobachten und den RS507 (Wiedergabe-

Farbstufen-Kontrolle) so einstellen, dafl die Berst-
Stufe 0,5 Vp-p sein wird, wie in Abb. 98 gezeigt.

Einstellung des 4,43 MHz-VCO

. Des Geriit in die Betriebsart Aufnahme versetzen und das

Farbstreifen-Signal (Stufen-Signal) empfangen.

. Einen Frequenz-Zahler an den TP-506 anschliefien.
. Den R536 (APC) so einstellen, daf® dét’ Frequenz -Zihler
- 4,435572 MHz (10 Hz).

Einstellung des 4,43 MHz lokalen Oszillators

. Das Geriit in die Betriebsart Wiedergabe versetzen.
. Einen Frequenz-Zihler an den TP-507 anschliefien.
. Den €545 so einstellen, - dal der Frequenz-Zahler

4433619 MHz + 10 Hz anzeigt.
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¢ AFC-Einstellung

1. Das Gerit in die Betriebsart Aufnahme versetzen und das
Farbstreifen-Signal (Stufen-Signal) empfangen.

2. 10pF/16V zwischen TP-510 und TP-514 einstellen.

. Einen Frequenz-Zahler an den TP-511 anschliefien.

4. Den R561 (AFC) so einstellen, daf der Frequenz-Zihler
15,624 kHz anzeigt.

5. Das 10uF/16V, welches in Schritt 2. oben eingestellt
wurde, entfernen.

e Einstellung der Bias-Falle (bei Audio-Synchronisation)

1. Das Farbstreifen-Signal wiedergeben und den L313 so
einstllen, daR der Audio-Synchronisierung-Schlag mini-
mal wird.

e Einstellung der EE-Stufen-Einstellung .

1. Ein Signal von 1 kHz, 0,22V (20 dBm) in den Audio-
Eingaben-Abschlufi eingeben.

2. Kurzschaltung von TP-601 und TP-604.

3. Den R642 so einstellen, daB die Ausgabe-Stufe des TP-
603 auf —5 dBm kommt.

4. Das Geridt in die Berteibsart Aufnahme versetzen und
darauf achten, daR die Ausgabe-Stufe innerhalb der
vorgeschriebenen Stufe ist.

e Prifung der Synchronosierungs-Stufe (Synchronosie-
rungs-Betriebsart) -

1. Ein 1kHz-Signal mit dem Audio-Linien-Anschlufy
aufnahmen (wobei  TP-601 und TP-604 kurzgeschaltet
sind).

2. Das aufgenommene Signal wiedergeben und darauf ach-

ten, daf die Stufe innerhalb des vorgeschriebenen Wertes
ist. Die Stufe des TP-603 solite —5 dBm + 3 dB.

EINSTELLUNG DER AUDIO-SCHALTUNG

Wiedergabe-Ausgabestufen-Einstellung

1. Ein Ausrichtungs-Band wiedergeben (mit 1kHz-Signal
zur Stufen-Eichung).

2. Den VTVM an den TP-603 des Y/C-Audio-PWB an-
schlieffen.

3. Den R609 (Wiedergabe-Stufen-Kontrolle) auf dem
Audio-PWB einstellen, um eine Ausgabe-Stufe von
—5 dBm zu erhalten.

® Wiedergabe-Ausgleichs-Einstellung

400 Hz, 5 kHz vom Linien-Anschluf eingeben und auf-
nehmen. Danach das aufgenommene Signal abspielen.
1. Ein Ausrichtungs-Band abspielen. (100 Hz, 5§ kHz).

2.
3.

Den VTVM an den TP-603 anschliefen.

Den R608 (Wiedergabe EQ-Ausgelichs-Einstellung) so
einstellen, da das 5 kHz-Signal —1 + 1 dB beziiglich des
400 Hz-Signales sein wird.

Bias-Fang-Einstellung

. Den VTVM an beide Enden des R6601 auf dem kleinen

PWB des Audio-Kopf-Anschlusses anschlieen. (Siehe
untenstehende Zeichnung.)

. Das Geriit in die Betriebsart Aufnahme versetzen und

L603 (Bias-Fang) einstellen, um die Bias-Spannung zu
maximieren.
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Einstellung des falschen Vertikalpegels

. Das Oszilloskop an den TP-404 anschliefen.
. Das Gerit in die Betriebsart Wiedergabe (ruhend) verset-

zen und den R496 so einstellen, dafl der falsche Vertikal-
pegel (falsche Vertikalsynchronisierung) dem Synchroni-
sierspitzenpegel des Wiedergabesignals dhnlich ist.

Falscher
Vertikalpegel

-I I— Synchronisiers-

t ' pitzengepel

[
[ } L-J

Den falschen Vertikalpegel {mit punktierter Linie be-
zeichnet) auf den Synchronisierspitzenpegel einstellen.

Abbildung 99.

R6601
GND an die rote Filhrung

anschliefen.

Kieines PWB auf dem Audio-
Kopf-Anschlufl

Abbildung 100..

e Einstellung des Bias-Stroms
1. Den VIVM an beide Enden des R6601 anschlieffen.
2. Das Gerit in die Betriebsart Aufnahme versetzen.

3. Den R671 (Bias-Kontrolle) so einstellen, dafd der Bias-

Strom 340 * 24 pA erreicht.

Fiir die Betriebsart Wiedergabe (Uberspielen) den Kon-
densator L606 so einstellen, daf® seiner Bias-Strom inner-
halb + 10 uA von demselben bei der Betriebsart Auf-
nahme abweicht. Wenn der L606 nicht geniigend einge-
stellt wurde, den L603 nach rechts oder links (in dem
Bereich von 1/4 bis 1/2 der Volldrehung) drehen und
den R671 wieder so einstellen, dafd der Bias-Strom gleich
340 + 20 uA (bei der Betriebsart Aufnahme) wird. Den
L606 dann wieder einstellen.
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Priifung der Bias-Leck

. Das Gerit in die Betriebsart Aufnahme versetzen (ohne

Eingabe).

. Den VIVM an den TP-603 des Y/C Audio-PWB an-

schlieflen.

. Darsauf achten, daB die Bias-Leck weniger als —20 dB ist.

Priifung der Losch-Spannung/Oszillations- Frequenz

. Das Gerit in die Betriebsart Aufnahme versetzen.

2. Das Oszilloskop an den TP-602 des Audio Y/C-PWB

anschlieRen.

. Darauf achten, daR die Ldsch-Spannung mehr als 9Q

Vp-p ist.

. Darauf achte, daf die Oszillations-Frequenz 73 £ 3 kHz

ist.

Aufnahmen-Stufen-Priifung

. Ein Signal von 1 kHz, 0,22V (—20 dBm) in den Audio-

Eingaben-Anschiu® eingeben, dieses aufnehmen und
wiedergeben.

. Beim Abspielen darauf achten, daf} die Ausgabe —5

dBM + 3 dB beim TP-603 des Y/C-Audio-PWB ist.

. Falls anferhalb der Grenzwerte, stelle man die obigen

Artikel “‘Wiedergabe-Ausgabestufen-Einstellung”, “Wider-
gabe-Ausgleichs-Einstellung”  und  “‘Bias-Strom-Ein-
stellung” nochmals ein.

/ Mebhr als 65Vp-p ——

1cm

Etwa drei Abstufungen:
78 kHz bis 68 kHz

Abbildung 101.

- Zeit 5uS/cm

EINSTELLUNG DER TRICKBEWEGUNG

I.

2.

FV-Einstellung

Das Geriit in die Betriebsart Wiedergabe (Doppelgesch-
windigkeit) versetzen.

Die Ausgabe des 12005 (Stift D)) auf einem Oszilloskop
(dufiere Auslosung, 12003, Stift ® € ) beobachten und
den R2028 (FV-Kontrolle) so einstellen, dal der re-
sultierende Pegel wie in Abb. 102 gezeigt, wird.

DS-FV-Einstellung

. Das Gerit in die Betriebsart Wiedergabe (Doppelgesch-

windigkeit) versetzen.

. Die Ausgabe des 12005 (Stift @) auf einem Qszilloskop

(dufere Auslésung, 12003, Stift (0 D) beobachten und
den R2032 (DS-FV-Kontrolle) so einstellen, dafl der
resultierende Pegel wie in Abb. 103 gezeigt, wird.

. Den R2032 so fein einstellen, daf der vertikale Jitterteil

des wiedergegebenen Bildes behoben wird, wobei dieses
Bild beobachtet werden muf.
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HS-FV-Einstellung

. Das Gerit in die Betriebsart Wiedergabe (Halbgesch-

windigkeit) versetzen.

. Die Ausgabe des 12005 (Stift D) auf einem Oszilloskop

beobachten und den R2029 (HSFV-1-Kontrolle), R2031
(HSFV-2-Kontrolle) und R2030 (HSFV-3-Kontrolle) so
einstellen, daf der resultierende Pegel wie in Abb. 104
gezeigt, wird.

. Den R2029, R2031 und R2030 so fein wieder einstellen,

daf der Zeilensprung auf dem Monitor perfekt wird.

T Verbindung der
Ausldser

R2029 | ca. 180xS 12001, Stift () &
R2031 | ca 260uS |12002, Stift () @
R2030 | ca. 25048 (12002, Stift 3) &

FS-Einstellung

. Das Gerit in die Betriebsart Wiedergabe (Schnellauf)

versetzen.

. Die Ausgabe des 12005 (Stift (9) auf einem Oszilloskop

(dufere Auslésung, DA, Stift ® &) beobachten und
den R2041 (Stop-Kontrolle) so einstellen, dafs der re-
sultierende Pegel wie in der Abb. 105 gezeigt, wird.

Anmerkung:

I.

2.

Durch jedes Driicken des Fs-Schalters muf das Bild um
zwie Teilbilder sich bewegen.

Durch fortlaufendes Driicken des FS-Schalters mufs
das Bild sekundlich um zwei Teilbilder sich bewegen.

SCHLAFFHEITSFUHLUNGSCHALTKREIS

1.
2.

—

Einstellung der Schlaffheit

Das Geriit auf die PB (Wiedergabe)-Betriebsart einstellen.
Den R8852 so cinstellen, dal die Spannung an dem
TP8802 2.5 bis 3,0Voc erreicht, wobei kein Auflenlicht
in die Innenseite einstrahlen muf.

Betriebspriifung auf Schlaffheit

. Das Gerit auf die PB (Wiedergabe)-Betriebsart einstellen.
. Den TU-Aufspuler zwangmifig stoppen, um das Ton-

band zu entspannen und iberpriifen, ob die Spannung an
dem TP8802 mehr als 7,0Voc betrigt (ob der Bandlauf
unterbrochen wird), wobei kein Auflenlicht in die Innen-
seite einstrahlen muf.
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FEHLERSUCHE BE| DEN MECHANISCHEN-KONTROLLSCHALTUNGEN

Fehler Wahrscheinliche Ursache

Priifpunkt

1) Strom wird nicht eingegeben

Priifen, ob 15V an die Nadel @) des 180
(+12v).

(beim Nadel~Verbinder) geliefert werden.
Priifen, ob der Transistor Q907 oder Q908.der
Stromein_gabe-Schaltung (fur den Nadel-

Verbinder) abnormal sind,

o Der Cassetten-niedrieg-Schalter
(SW03) ist nicht eingeschaltet,
o Das Lampchen ist kaputt.

2) Bedienung irgendeiner Taste
wird nicht akzeptiert.

' o DasBand ist an seinem Ende.
Der Losch-Schuts-Schalter (8W07)
ist eingeschaltet.

3) Die Aufnahme-Taste wird nicht
akzeptiert, wenn sie gedriickt
wird.

o

[e]

4) Nur die Cassetten-Auswurf-
Taste wird akzeptiert, aber nicht
die anderen.

Der Cassetten-nie drig-Schalter
(8WO03) ist nicht eingeschaltet.
o Der Hauptschalter ist eingeshcaltet,

-_— ]
Priifen, ob eine 218,5 Hz Wellenform
(rechteckig) an die Nadel o) (a-Eingabe) der
1802 geliefert wird.

Priifen, ob die Anschluf&spannung 15V ist,
wenn die Nadel @ (IDF) mit 100k Ohm
geerdet wird. ‘
[Ein Zeitsignal mug in den o -Eingabe-
Anschlufl fiir Zeit-Referenz eingegeben wer-
den. Wenn der IDF-Anschiuf nicht auf Hoch-
stufe ist, kann das Zeit-Signal des a-Eingabe-
Anschlusses nicht aufgenommen werden. ]

5) Das Gerit stoppt nicht inner-
halb von 5 Sekunden, sogar nach
Abnormalitit der Trommel-
oder Aufnahme-Drehung.

Der Kopf-Schalter-Impuls wird
nicht in den Mikro-Computer
eingegeben

6) Das Gerit stoppt etwa 3 Sekun-
den nach dem Laden.

Priifen, ob die rechteckige Welle an die Nade]
(TAB-Eingabe) des 1802 geliefert wird,

7) Das Geriit stoppt etwa S Sekun- | o Der Wickel-Impuls wird nicht in Den Wickel-Impuls der Nadel 9 B priifen.
den nach dem Laden. den Mikro-Computer eingegeben, :

8) Die Walze startet nicht nach o Die Kamera-Fernbedienung
Beendigung des Lade-Vorganges. arbeitet.
o Der automatische Lade-Schalter
(SW02) arbeitet nicht richtig.

9) Aufnehmen ist moglich, obwohl | o Der Losch-Schutz-Schalter (SWo7)
das Losch-Schutz-Blittchen arbeitet nicht normal.
gebrochen wurde. Er ist verriegelt.
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Fehler ‘ Wahrscheinliche Ursache Priifpunkt

10) Das Gerdt kann nicht in die o Das Band ist an seinem Ende
Betriebsart Schnellvorlauf, Wider-  angelangt.
gabe oder Aufnahme eingestellt
werden.

11) Das Gerit stoppt mitten in Riick-{ o Der Start-Sensor arbeitet.
spulen. o Das Cassetten-Limpchen ist kaputt.
o Der Cassetten-niedrig-Schalter
(SW03) ist abgeschaltet.

'12) Das Gerit beginnt night mit dem _ Prﬁfeﬁ, ob die Spannung bei der Nadel G0
Aufnehmen zu der vom Timer des 1802 steigt, wenn die eingestellte Zeit
eingestellten Zeit. erreicht wird.

13) Die Cassette kann nicht heraus- o Die Basis-Eingabe-Spannung des Auswurf-
genommen werden. Selenoid-Antriebes priifen.

14) Der Lademotor stoppt mitten Priifen, ob der Ladearm mittenwegs verriegelt
im Laden. ist.

[Eine Schutzschaltung ist eingebaut, die dazu
dient, das Arbeiten des Lademotors, des
Cassettenmotors und des Cassetten-Deckels
fiir mehr als 10 Sekunden zu unterbinden.]

15) Das Gerit stoppt irreguldr o Bruch im Band. o Ende-Sensor
mitten in der Wiedergabe oder |o Die Aunahme-Wickelung stoppt. o Wickel-Sensor-Impuls
beim Aunehmen. o Das Cassetten-Lampchen ist kaputt.| o Limpchen-Beschiddigungs-Sensor
16) Der Trommelmotor und der ' o Nadel 3 in 1802.
Spillmotor konnen nicht bewegt o Servo-Motor-Antriebs-Schaltung
verden. [Den Wechselstrom wieder einschalten und

nochmals wiedereinzustellen versuchen.]

17) Wiedergabe, Aufnahme und o Nadeln @, @, €0 , des I1802.
Schnellvorlauf-Limpchen o 20V Stromquelle fiir das Selenoid.
leuchten auf, aber der Mecha-
nismus arbeitet nicht.
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MPORTANT SAFE TY NO TICE

SAFETY NOTE:

1. DISCONNECT THE ACPLUG FORM THE AC OUTLET
BEFORE REPLACING PAR TS.

2. SEMICONDUCTOR HEAT SINKS SHOULD BE RE-
GARDED AS POTENTIAL SHOCK HAZARDS WHEN
THE CHASSIS IS OPERATING.

NOTE:

1. The unit of resistance "o
M=1 Meg ohm).

2. All resistors are 1/4 watt, unless otherwise noted.

3. The unit of capacitance “F” is omitted {u=uF, P=uuf).

hm** is omitted (k=1000 ohm,

VOLTAGE MEASUREMENT CONDITIONS:

1. DC voltages are measured between points indicated and
chassis ground by VTVM, with 220V AC 50Hz supplied
to unit and all controls are set to normal viewing picture
unless otherwise noted.

2. Voltages are measured with 10000uV B & W or colour
signal.

WAVEFORM MEASUREMENT CONDITIONS:
10000uV 87.5 percent modulated colour bar signal is fed
into tuner.

CAUTION:
This circuit diagram is original one. Therefore there may be
a slight difference from yours.

SICHERHEITSHINWEISE:

1. VOR AUSWECHSELN VON TEILEN DEN
NETZKABELSTECKER AUS DER NETZSTECK-
DOSE ZIEHEN.

2, KUHLKORPER VON HALBLEITERN SOLLTEN
BEI BETRIEB DES CHASSIS ALS MOGLICHE
URSACHEN ELEKTRISCHER SCHLAGE BE-
TRACHTET WERDEN.

Im Interesse der Sicherheit und Zuverlassngkettt,

&, Nummern vorgeschneben verwenden.

ieLOrlgmalteule immer  verwendet werden. Die
mit N bezeichneten bzw. (schwarz) geschatteten Teile

besonders wvchtlg sowohl fur dle Swherhelt aisiz
fiir die sichere Lewtung e :
eim Wechse!n bitte. immer die Tede wie von en

ANMERKUNGEN:

1.

Die Widerstandseinheit ““Ohm’’

(k = 1000 Ohm, M = 1 Megohm).

. Alle Widerstinde haben 1/4 Watt,
anders angegeben.

. Die Kapazitadtseinheit “F’’ wird weggelassen (u = uF,

P = uuf).

wird weggelassen

sofern nicht

SPANNUNGSMESSBEDINGUNGEN:

1.

Gleichspannungen werden zwischen den angegebenen
Punkten und der Chassiser de mit Hilfe eines Rohren-
voltmeters gemessen, wobei dem Gerdt 220 V Netz-
strom (50 Hz) zugefiihrt wird und alle Bedienung-
selemente auf ein normales Bild eingestellt sind,
sofern nicht anders angegeben.

. Spannungen werden mit einem 10000uV-Schwar-
zweifl-oder Farbsignal gemessen.

WELLENFORMMESSBEDINGUNGEN:
Ein um 87,5% moduliertes 10000uV-Farbbalkensignal
wird dem Tuner zugeleitet.

ANMERKUNG:
Dieses Leitungsschema ist des Original. Daher kann es von
lhrem Leitungsschemaetwas verschieden sein.
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Figure 121,
Abbildung 121.
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Figure 122,
Abbildung 122,
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Figure 123.

Abbildung 123.
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MECHANICAL CONTROL CIRCUIT
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INTEGRATED CIRCUIT DC VOLTAGE
GLEICHSPANNUNG DES INTEGRIERTEN STROMKREISES
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INTEGRATED CIRCUIT DC VOLTAGE
GLEICHSPANNUNG DES INTEGRIERTEN STROMKREISES
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PWB-N (LEITERPLATTE-N) ;
MECHA DRIVE CIRCUIT WIRING SIDE P.W.B.
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INTEGRATED CIRCUIT DC VOLTAGE
GLEICHSPANNUNG DES INTEGRIERTEN STROMKREISES
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OPERATION CIRCUIT WIRING SIDE P.W.B,

VERDRAHTUNGSSEITE DER BETRIEBSSTROMKREIS-
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PWB-G {LEITERPLATTE-G)
APLD/TAPE CIRCUIT WIRING SIDE P.W.B.
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PWB-P (LEITERPLATTE-P)
POWER CIRCUIT DIAGRAM , .
DIAGRAMM DES STROMVERSORGUNGS-STROMKREISES
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PWB-P (LEITERPLATTE-P)

POWER CIRCUIT WIRING SIDE P.W.B.

VERDRAHTUNGSSEITE DER STROMVERSORGUNGS-STROMKREIS-LEITERPLATTE
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PWB-T,S (LEITERPLATTE-T,S)
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REPLACEMENT PARTS LIST / ERSATZTEIL-LISTE

It is recommended to use genuine factory SHARP replacement
parts to assure fine performance.

Es ist empfehlenswert die original SHARP Werks-Ersatzteile zu

benutzen, um einwandfreien Betrieb zu gewdéhrleisten.

“How to order Replacement Parts”

To have your order filled promptly and correctly please
furnish the following informations.

“Wie Ersatzteile zu bestellen sind”

Damit thr Auftrag schnell und richtig ausgefuhrt wird,

Sie bitte folgende Angaben.

1. Model Number 2. Ref. No. 1. Modell Nr. 2. Ref.Nr.
3. Part No. 4. Description 3. Teil Nr. 4. Beschreibung
2:;'. I:‘? '.?:;tl m? Description Beschreibung ﬁ?:]:
Transistors Transistoren
Q1 V52SC1070//-1 RF Ampilifier (UHF) [28C1070] HF-Verstirker (UHF) [2SC1070} AG
Q2 VS2SC288A//-1 L.ocal Osciliator {(UHF) [2SC288A] Lokalschwingung (UHF) [2SC288A] AE
{VC-7700G.P.N) (VC-7700G.P.N)
Q2 VS$2SC288M//-1 Local Oscilator (UHF) [2SC288M] Lokaloszillator (UHF) [2SC288M] AE
(VC-77008) (\VC-77008)
Q101 VS82SC1393//1A RF Amplifier (VHF) [25C1393] HF-Verstirker (VHF) {2SC1393] AE
Q102 VS25C717//11 Local Oscillator {(VHF) [28C717] Lokalschwinger (VHF) [28C717] AC
{(VC-7700G.P.N.} (VC-7700G.P.N.)
Q102 VS2SC535B//-1 Local Oscillator (VHF) [2SC535B] Lokaloszillator (VHF) [25C5358] AC
(VC-7700S) {VC-7700S)
Q103 VS2SC535B//-1 Mixer (VHF) [25C535B] (VC-7700G.P.N) Mischer (VHF) [25C535B] (VC-7700G.P.N} AC
Q103 VS82SC288A//-1 Mixer (VHF) [25C288A} (VC-7700S) Mischer (VHF) [2SC288A] (VC-7700S) AE
Q201 VS2SC1815YWIE AGC Revise [2SC1815Y] AGC-Revision {2SC1815Y] AB
Q202 VS82SC1815YW1E Clamp Revise [28C1815Y] Klammer-Revision [2SC1815Y] AB
Q203 VS2SC1815YW1E Emitter Follower [2SC1815Y] Emitterverstirker [25C1815Y] AB
Q205 VS2SC1815YW1E Emitter Follower {2SC1815Y] Emitterverstiarker [25C1815Y] AB
Q207 VS2SA950Y//-1 Regulator [2SA950] Regulator [25A950} AE
Q209 VS2SC1815YW1E Tuner Switch [2SC1815Y] Tuner-Schalter [25C1815Y} AB
Q211 VS2SC1815YWIE Tuner Switch [2SC1815Y] Tuner-Schalter {25C1815Y1] AB
Q212 VS2SC1815YW1E Tuner Switch [2SC1815Y] Tuner-Schaiter [2SC1815Y] AB
Q213 VS2SA1015Y/2E AGC, Revise {2SA1015Y] AGC-Revision [28A1015Y] AC
Q214 - VS2SA1015Y/2E Switching [2SA1015Y1] Umschaltung [2SA1015Y] AC
Q215 VS2SC18156YWIE Switching [2SC1815Y] Umschaltung [2SC1815Y] AB
Q217 VS2SC1815YW1E Switching [25C1815Y] Umschaltung {2SC1815Y] AB
Q218 VS2SC1815YWIE Switching [2SC1815Y] Umschaltung [2SC1815Y] AB
Q219 VS2SC1815YW1E Switching [2SC1815Y] Umschaltung [2SC1815Y] AB
Q220 VS2SC1815YW1E Switching [2SC1815Y] Umschaltung [2SC1815Y] AB
Q301 VS2SC1815YW1E REC Switch [25C1815Y] Aufnahmeschalter [2SC1815Y] AB
Q302 VS2SA950Y//-1 REC Switch [2SA950] Aufnabmeschalter [2SA950] AE
Q303 VS2SC1815YW1E Playback Switch {25C1815Y1] Wiedergabeschalter [25C1815Y] AB
Q304 VS2SA850Y//-1 Playback Switch [2SA950] Wiedergabeschalter [25A950] AE
Q305 VS2SC1815YWIE Muting [2SC1815Y] Verstummung [2SC1815Y] AB
Q306 VS§28C1432-5-1 Muting Switch [28C1432S] Verstummungsschalter [28C1432S] AD
Q307 VSZSC1815YW1 E Muting [2SC1815Y] Verstummung [2SC1815Y] AB .
Q308 VS2SK165P2Q1E Playback Head Amplifier [25K165P2Q] Wiedergabekopfverstarker [2SK165P2Q] - AK
Q309 VS2SK165P2Q1E Playback Head Amplifier [2SK165P2Q1] Wiedergabekopfverstirker [2SK165P2Q] AK
Q310 VS2SC535-B/1E Playback Pre Amplifier [2SC535B} Wiedergabevorverstiarker [2SC535B] AD
Q311 VS2SC535-B/1E Piayback Pre Amplifier [2SC536B] Wiedergabevorverstarker [2SC5358]1 AD
Q312 VS2SC1815YWIE Playback Colour Amplifier [2SC1815Y] Wiedergabefarbverstirker [25C1815Y] AB
Q313 VS82SC1815YW1E Emitter Follower [25C1815Y] Emitterverstirker [25C1815Y1 AB
Q314 VS2SC1815YW1E Playback Pre Amplifier [25C1815Y] Wiedergabevorvetstirker [25C1815Y] AB
Q315 VS2SC1815YW1E Playback Pre Amplifier [25C1815Y] Wiedergabevorverstirker [2SC1815Y] AB
Q316 1VS2SC1815YWI1E Playback Pre Amplifier [25C1815Y] Wiedergabevorverstirker [28€C1815Y] AB
Q401 VS2SC1815YW1E High Pass Amplifier [25C1815Y] High-pass-Verstirker [2SC1815Y] AB
Q402 VS2SA1015Y/2E High Pass Amplifier [2SA1015Y] High-pass-Verstirker [2SA1015Y] AC
Q403 VS2SC1815YW1E High Pass Amplifier [2SC1815Y] High-pass-Verstarker [25C1815Y] AB
Q407 VS2SC1923-01E Playback Amplifier [2SC19235] Wiedergabeverstarker [25C19230] ~AD
Q408 VS2SC1815YW1E Emitter Follower [28C1815Y] Emitterverstirker [2SC1815Y] AB
Q409 VS2SC1923-61E Playback Relay Amplifier [25C192356] Wiedergaberelaisverstirker [25C19230) AD
Q410 V82SC1923-61E Playback Amplifier [25C192336] Wiedergaberelaisverstirker [28C19235] AD
Q411 VS2SC2120Y/1E Emitter Follower [28C2120Y] Emitterverstiarker [28C2120Y] AD
Q412 VS§2SC1815YW1E Video Amplifier [2SC1815Y] Video-Verstirker [2SC1815Y] AB
Q413 VS2SC1815YW1E Emitter Follower [2SC1815Y] Emitterverstirker [2SC1815Y] AB
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ngf'_ m‘r’ ’.:.Z';: :? Description Beschreibung ﬁz::
Q414 VS2SC1815YW1E Muting [2SC1815Y] Verstummung {2SC1815Y] AB
Q416 VS2SC1815YW1E Muting {2SC1815Y1} | Verstummung [25C1815Y] AB
Q417 VS2SC1815YW1E Switching [2SC1815Y] Umschaltung [2SC1815Y] AB
Q418 VS2SC18156YWI1E Switching [2SC1815Y] Umschaltung [2SC1815Y] AB
Q503 VS2SC1815YW1E Playback Colour Amplifier [2SC1815Y] Wiedergabefarbverstarker [2SC1815Y] AB
Q504 VS2SC18156YW1E Variable Crystal Osciltator [2SC1815Y] Variabler Kristallschwinger [2SC1815Y] AB
Q505 VS2SC1816YW1E Emitter Follower [2SC1815Y] Emitterverstarker [2SC1815Y] AB
Q506 VS2SC1815YW1E Inverter {2SC1815Y] Wechselrichter [2SC1815Y] AB
Q507 VS2SC1815YW1E Emitter Follower [25C1815Y] Emitterverstarker [2SC1815Y] AB
Q509 VS2SC1815YW1E Muting [2SC1815Y] Verstummung [2SC1815Y] AB.
Q510 VS2SC1815YW1E Muting [2SC1815Y] Verstummung [2SC1815Y] AB
Q511 VS2SC1815YW1E Playback Colour Amplifier [2SC1815Y]1] Wiedergabefarbverstarker [25C18165Y] AB
Q601 VS2SC1816YW1E Switch [25C1815Y1] Schalter [2SC1815Y] AB
Q602 VS2SC1815YW1E Switch [2SC1815Y] Schalter {2SC1815Y] AB
Q603 VS2SC1815YW1E Switch [2SC1815Y] Schalter [2SC1815Y] AB
Q604 VS2SC1815YW1E Microphone Amplifier [2SC1815Y] Mikrofonverstiarker [2SC1815Y] AB
Q605 VS2SC1815YW1E Microphone Amplifier [28C1815Y] Mikrofonverstirker [2SC1815Y] AB
Q606 VS2SC1815YW1E - [ Microphone Amplifier {2SC1815Y] Mikrofonverstirker [2SC1815Y] AB
Q607 VS2SC1815YW1E Muting {2SC1815Y] Verstummung [2SC1815Y] AB
Q608 VS2SA1015Y/2E Muting {2SA1015Y]} Verstummung [2SA1015Y] AC
Q609 VS2SC1815YW1E Muting [2SC1815Y] Verstummung [2SC1815Y1] AB
Q610 VS2SA1015Y/2E Switching [2SA1015Y] Umschaltung [2SA1015Y] AC
Q611 VS2SA1015Y/2E Switching [2SA1015Y] Umschaitung {2SA1015Y] AC
Q612 VS2SC1815YW1E Muting {2SC1815Y] Verstummung [2SC1815Y] AB
Q613 VS2SC1815YW1E Switching [2SC1815Y] Umschaltung [2SC1815Y] AB
Q614 VS82SC1815YW1E Emitter Follower [2SC1815Y] Emitterverstirker [2SA1815Y] AB
Q615 VS2SC1815YW1E Muting [2SC1815Y] Verstummung [2SC1815Y] AB
Q616 VS2SC1815YW1E Switching [2SC1815Y] Umschaltung {25C1815Y] AB
Q617 VS25C1432-8-1 Muting [25C1432S] Verstummung [2SC1432S] AD
Q618 VS28C496-Y/1E Bias Oscillator [2SC496Y) Vorspannungsschwinger [2SC496Y] AF
Q619 VS2SA1015Y/2E Switching [2SA1015Y] Umschaltung [2SA1015Y] AC
Q620 VS2SC1815YW1E Muting [2SC1815Y] Verstummung [2SC1815Y] AB
Q621 VS2S8C1815YW1E Muting [25C1815Y] Verstummung [2SC1815Y1 AB
Q622 VS2SA1015Y/2E Muting [2SA1015Y] Verstummung {2SA1015Y] AC
Q623 VS2SC1815YW1E Muting [2SC1815Y] Verstummung {2SC1815Y] AB
Q701 VS2SC1815YW1E Vertical Sync. Amplifier [25C1815Y1 Vertikalsy nchronisierungsverstarker AB
' [2SC1815Y]

Q702 VS2SC1815YW1E Drum Pulse Generator Amplifier [2SC1815Y] | Kopftrommelimpulsgeneratorverstirker AB
A [28C1815Y]

Q703 VS2SK30AG//ME Source Follower [2SK30AG] Quellenverstarker [2SK30AG] AD
Q704 VS2SK30AG//1E Source Follower [2SK30AG] Quellenverstirker [2SK30AG] AD
Q705 VS2SC1815YW1E Switching [2SC1815Y] Umschaltung [2SC1815Y] AB
Q706 VS2SC1815YW1E Capstan Pulse Generator [2SC1815Y] Antriebswellenimpulsgenerator [2SC1815Y] AB
Q707 VS2SC1815YW1E Capstan Frequency Generator [2SC1815Y] Antriebswellenfrequenzgenerator [2SC1815Y] AB
Q709 VS2SC1815YW1E Muting [25C1815Y] Verstummung [2SC1815Y] AB
Q710 VS2SA1015Y/2E Switching [25A1015Y] Umschaltung [2SA1015Y] AB
Q711 VS2SC1815YW1E Switching [2SC1815Y1] Umschaltung [2SC1815Y1] ) AB
Q712 VS2SA1015Y/2E Capstan Motor Brake [2SA1015Y] Antriebswellen-Motorenbremse [2SA1015Y] AC
Q713 VS2SD880GLB-1 Capstan Motor Brake [2SD880G] Antriebswellen-Motorenbremse [2SD880G] AB
Q714 VS2SC1815YW1E Capstan Motor Brake [2SC1815Y] Antriebswellen-Motorenbremse [25C1815Y] AB
Q715 VS2SC1815YW1E Capstan Motor Brake [2SC1815Y] Antriebswellen-Motorenbremse [2SC1815Y] AB
Q716 VS2SC1815YW1E Muting [2SC1815Y] Verstummung [2SC1815Y] AB
Q717 VS2SC1815YW1E Capstan Motor Drive [2SC1815Y] Antriebswellien-Motorentreiber [2SC1815Y] AB
Q718 VS2SC1815YW1E Drum Motor Drive [2SC1815Y] Trommelmotorentreiber {2SC1815Y]. - AB
Q719 VS2SC18156YW1E Drum Motor Brake [2SC1815Y] Trommelmotorenbremse [2SC1815Y] AB
Q720 VS2SD880GLB-1 Drum Motor Brake [2SD880G] Trommelmotorenbremse [2SD880G] AF
Q721 VS2SC1815YW1E Switching [25C1815Y] Umschaltung [2SC1815Y] AB
Q722 VS2SA1015Y/2E Switching [28A1015Y1] Umschaltung [2SA1015Y] AC
Q723 VS2SA1015Y/2E Switching [28A1015Y1] Umschaltung [2SA1015Y] AC
Q724 VS2SC1815YW1E Switching [25C1815Y1 Umschaltung [2SC1815Y] AB
Q725 VS2SC1815YW1E Switching [25C1815Y] Umschaltung [25C1815Y] AB .
Q726 VS2SA1015Y/2€E Shumit Trigger [2SA1015Y] Schmitt-Trigger [25A1015Y] AC
Q727 VS2SA1015Y/2E Shumit Trigger {2SA1015Y] Schmitt-Trigger [2SA1015Y] AC
Q728 VS2SC1815YW1E Switching {25C1815Y] 1 Umschaltung [2SC1815Y] AB
Q729 VS2SA1015Y/2E Capstan Pulse Generator [2SA1015Y] Antriebswellenimpulsgenerator [2SA1015Y] AC
Q730 VS2SC1815YW1E Switching [2SC1815Y] Umschaltung [2SC1815Y] AB
Q731 VS2SC1815YW1E Switching [2SC1815Y] Umschaltung [2SC1815Y] AB .
Q732 VS2SC1815YW1E Amplifier [2SC1815Y] Verstirker [2SC1815Y1] AB

219




Rszf: 'l\\||(r, l-;_:ritl “:’ Description Beschreibung ﬁzﬂ:
Q733 VS2SC1815YWI1E Switching [2SC1815Y] Umschaltung {2SC1815Y] AB
Q734 VS2SD880GLB-1 Brake {25D880Y} Bremse [25D880Y] AF
Qso1 VS2SC1815YWIE Camera Pause Drive [2SC1815Y] Kamerapausentreiber {2SC1815Y] AB
Q802 VS2SC1815YWIE Camera Pause Drive [2SC1815Y] Kamerapausentreiber [2SC1815Y] AB
Q803 VS2SC18156YWI1E Inverter [2SC1815Y] Wechselrichter [2SC1815Y] AB
Q804 VS2SC1815YW1E Drive [2SC1815Y] Treiber [2SC1815Y] "AB
Q805 VS2SC1815YWIE Drive [2SC1815Y] Treiber [25C1815Y] AB
Q806 VS2SC1815YWIE Drive [25C1815Y] Treiber [2SC1815Y] AB
Q901 VS2SC1815YWI1E 12V Error Amplifier [2SC1815Y] 12 Volt Fehlerverstarker [2SC1815Y] AB
Q902 VS2SA1015Y/2E Switching [2SA1015Y] - Umschaltung [25A1015Y] AC
Q903 VS2SC1815YW1E Inverter [2SC1815Y] Wechselrichter [2SC1815Y] AB
Q904 VS2SD1128//1E Regulator [25D1128] Regulator [2SD1128] AG
Q905 VS2SA1015Y/2E Switching [2SA1015Y] Umschaltung [2SA1015Y] AB
Q906 VS$2SD1128//1E Regulator [25D1128] Regulator {28D1128] AG
Q907 VS2SD1128//1E Regulator [2SD1128] Regulator [2SD1128] AG
Q908 VS25C1983//-1 Regulator [25C1983] Regulator [2SC1983] AH
Q909 VS825C1815YWI1E Regulator [2SC1815Y] Regulator [2SC1815Y] AB
Q911 VS25C2655Y-1 Oscillator [25C2655Y1] Schwinger [2SC2655Y] AE
Q912 VS2SC1815YWI1E Switching [2SC1815Y] Umschaltung {2SC1815Y] AB
Q913 VS2SC1815YW1E Switching {2SC1815Y] Umschaltung [2SC1815Y] AB
Q914 VS2SA1015Y/2E Regulator [25C1015Y] Regulator [2SA1015Y] AC
Q915 VS2SC1815YW1E Inverter [2SC1815Y] Wechselrichter {25C1815Y] AB
Q916 VS2SC1815YW1E Oscillator [2SC1815Y] Schwinger [2SC1815Y} AB
Q1201 VS25C2570-/1A 1st RF Amplifier [25C2570] Erster HF-Verstarker [25C2570] AG
Q1202 V82SC2570-/1E 2nd RF Amplifier [25C2570] Zweiter HF-Verstarker [2SC2570] AG
Q1203 VS828C2570-/1E 3rd RF Amplifier [25C2570] Dritter HF-Verstarker [2SC2570] AG
Q1204 VS25C2570-/1A 2nd RF Amplifier [25C2570] Zweiter HF-Verstarker {2SC2570] AG
Q1261 VS2SC1815YW1E Booster Switch [2SC1815Y] Verstarkungsschalter {2SC1815Y] AB
Q1262 VS2SC1815YW1E Regulator [2SC1815Y] Regulator [2SC1815Y] AB
Q1263 VS2SA950-Y/1E Regulator [2SA950] Regulator [2SA950] AD
Q1391 VS2SC1815YWIE Converter Switch [2SC1815Y] Konverterschalter [25C1815Y] AB
Q1392 VS2SA950-Y/1E Regulator [2SA950] Regulator [2SA950] AD
Q1401 VS2SA893AEF1E Regulator [2SA893AE] Regulator [2SA893AE] AD
Q1402 VS2SC2240BL1E Switching [25C22408BL.] Umschaltung [2SC2240BL] AD
Q1403 VS2SA1015Y/2E Band Switch [2SA1015Y] Wellenbandschalter [25A1015Y] AC
Q1404 VS2SA1015Y/2E .Band Switch [2SA1015Y] Wellenbandschalter [2SA1015Y] AC
Q1405 VS2SA1015Y/2E Band Switch [2SA1015Y] ’ Wellenbandschalter [2SA1015Y] AC
Q1406 VS2SC1815YWIE Regulator [2SC1815Y] {VC-7700S) Regulator [28C1815Y] (VC-77008) AB
Q1501 VS2SC1906//-1 {F Amplifier {2SC1906] ZF-Verstarker [2SC1906] AC
Q1502 VS2SC1815YW1E Emitter Follower {25C1815Y] Emitterverstirker [2SC1815Y] AB

{VC-7700G.P.N) (VC-7700G.P.N)

Q1502 VS2SC1959Y/1E Emitter Follower [2SC1959Y] (VC-7700S) Emitterverstarker [2SC1959Y]) (VC-77008) AC
Q1503 VS2SC1815YWI1E Video Amplifier [2SC1815Y] Video-Verstiarker [2SC1815Y] AB
Q1504 VS2SC1815YWIE Video Amplifier {25C1815Y] Video-Verstiarker [2SC1815Y] AB
Q1505 VS2SC1472K /-1 Video Amplifier [25C1472K] Video-Verstirker [28C1472K] AC
Q1506 VS2SC1815YWIE RF AGC Amplifier [2SC1815Y] HF-AGC-Verstarker [25C1815Y] AB
Q1507 VS2SC1815YWI1E AFT Adj. [2SC1815Y] AFT-Einstellung [2SC1815Y] AB
Q1508 VS2SC1815YWI1E AFT Drive [2SC1815Y] AFT-Treiber [2SC1815Y] AB
Q1509 VS2SC1815YWIE AFT Drive [25C1815Y] AFT-Treiber [28C1815Y] AB
Q2001 VS2SA1015Y/2E Double Speed [2SA1015Y] Doppelgeschwindigkeit [2SA1015Y] AC
Q2002 VS82SA9500//-1 Stili {2SA9500] Stillstandswiedergabe [2SA95035] AD
Q2003 VS2SA1015Y/2E CTL Pulse Muting [2SA1015Y] CTL-Impulsunterdriickung [2SA1015Y] AC
Q2004 VS2SC1815YWI1E Drive [25C1815Y] Treiber [25C1815Y] AB
Q3001 VS25C496-Y/1E Amplifier [25C496Y] Verstarker [2SC496Y] AF
Q3002 VS2SC1815YW1E Amplifier [25C1815Y] Verstirker [2SC1815Y] AB
Q3003 VS2SC1432-S-1 Switching [25C1432S] Umsching [2SC1432S] AD
Q3001 VS2SC1815YW1E Drive [2SC1815Y] (VR700M) Treiber [2SC1815Y] (VR700M) AB
Q3002 VS2SA1015Y/2E Drive [2SA1015Y] (VR-700M) Treiber [26A10156Y] (VR-700M) AC
Q3003 VS2SD592NC-1A Drive [2SD592NC] (VR-700M) Treiber [2SD592NC! (VR-700M) AD
‘Q3005 VS2SK30AR//-A Source Follower [2SK30AR] (VR-700M) Quellenverstarker [2SK30AB] (VR-700M) AE
Q3006 VS2SC1815YW1E Shumit Trigger [2SC1815Y] {(VR-700M) Schmitt-Trigger [2SC1815Y] (VR-700M) AB
Q3007 VS2SC1815YW1E Shumit Trigger [2SC1815Y] (VR-700M) Schmitt-Trigger {2SC1815Y] (VR-700M) ‘AB
Q3008 CS2SC1815YW1E Regulator [2SC1815Y] (VR-700M) Regulator {25C1815Y] {VR-700M) AB
Q3009 VS2SC1815YWI1E Drive [2SC1815Y] (VR-700M} Treiber {25C1815Y]1 (VR-700M} AB
Q3010 VS2SC1815YW1E Drive [2SC1815Y] (VR-700M) Treiber [2SC1815Y] (VR-700M) AB
Q3011 VS2SC1815YWI1E Drive [2SC1815Y1 (VR-700M) Treiber [2SC1815Y] (VR-700M) AB
Q3014
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Q3101, VS2SC1815YW1E Inverter [2SC1815Y] (VR-700M} Wechselrichter [2SC1815Y] (VR-700M) AB
3102
Q4001 VS2SC1815YW1E Supply Reel Amp. [2SC1815Y] Aufwickeispulenverstarker [2SC1815Y] AB
Q4002 VS2SC1815YWIE Switching [2SC1815Y] Umschaltung [2SC1815Y] AB
Q4003 VS2SA1015Y/2E Switching [2SA1015Y] Umschaltung [2SA1015Y] AC
Q4004 VS2SA1015Y/2E Switching [2SA1015Y] Umschaltung [2SA1015Y] AC
Q8001 VS2SC1815Y/2E Inverter [2SC1815Y] Wechselrichter [2SC1815Y] AB
Q8801 VS23SD687///-1 FF Solenoid Drive [2SD687] Schnellvortauf-Tauchspulentreiber {25D687] AG
Q8802 V$§25D687///-1 REW Solenoid Drive [2SD687] Riickspul-Tauchspulentreiber {2SD687] AG
Q8803 VS28D687///-1 Main Solenoid Drive {2SD687] Haupttauchspulentreiber [2SD687] AG
Q8804 VS2SC1959Y/1E Main Solenoid Drive {2SC1959Y] Haupttauchspulentreiber [2SC1959Y} AC
Q8805 V$§25SD687///-1 Pinch Roller Solenoid Drive [2SD687] Andruckrolien-Tauchspulentreiber [2SD687] AG
Q8806 VS2SC1959Y/1E Pinch Roller Solenoid Drive [2SC1953Y] Andruckrollen-Tauchspulentreiber {2SC1959Y1| AC
Q8807 VS2SC1815YW1E Switching [2SC1815Y] Umschaltung [2SC1815Y] AB
Q8808 V82SD687///-1 Eject Solernoid Drive [2SD687] Auswurftauchspulentreiber {2SD687]) AG
Q8809 VS2SC1815YWIE Switching [2SC1815Y] Umschaltung [2SC1815Y] AB
Q8810 VS28C1959Y/1E Eject Solenoid Drive [2SC1959Y] Aufwickelspulenverstarker [2SC1815Y1 AC
Q8811 VS2SD687///1 Cassette Motor Drive [2SD687] Kassettenmotorentreiber [2SD687] AG
Q8812 VS2SC1815YW1E Cassette Lamp Amp. [2SC1815Y] Kassettenlampenverstarker [2SC1815Y] AB
Q8813 VS2S8C1815YWI1E Take Up Reel Amp. [2SC1815Y] Aufwichkelspulenverstarker [2SC1815Y]) AB
Q8814 VS2SC1815YW1E Dew Amp. [2SC1815Y] Tau-Verstarker [2SC1815Y] AB
Q8815 VS2SC1815YW1E Dew Amp. [25C1815Y] Tau-Verstarker [25C1815Y] AB
Q8816 VS2SC1815YWIE Slack Amp. [2SC1815Y] Bandschlackenverstarker {2SC1815Y] AB
Q8817 VS2SC1815YWIE Siack Amp. {28C1815Y] Bandschlackenverstarker [2SC1815Y] AB
Q1451 VS2SC1815YW1E Channel Select Switching [25C1815Y] Programmwahlumschaltung [2SC1815Y] AB
1461
Q8898 VS2SC1815YWI1E IDF Setting [28C1815Y] IDF-Einstellung [25C1815Y] AB
Q8899 VS2SC1815YWIE IDF Setting [2SC1815Y] IDF-Einstellung [2SC1815Y] AB
Q5501 VS2SC1815YW1E V.X.0. [25C1815Y] V.X.0. [25C1815Y] AB
Q8091 VS2SD687LB/2E L.M. Drive [2SD687] L.M.-Treiber {2SD687] AG
Integrated Circuits Integrierte Schaltkreise
1201 VHiIHA11701/-1 Y-Signal MOD Processor Y-Signal-Modulationsverarbeiter AU
1301 VHISA8063//-1 Rec. Amplifier Aufnahmeverstirker ‘AX
1302 VHiAN6330//-1 Playback Amplifier Wiedergabeverstarker AR
1303 VHiHA11718/-1 Y-Signal AGC and Drop Out Compensator Y-Signal-AGC und Ausfallkompensator AT
1401 VHiSN76670N-1 Limiter Begrenzer AH
1402 VHiVC2011//-1 Mixer Amplifier Mischerverstirker AP
1403 VHiHA11703/-1 Y-Signal DEMOD Processor Y-Signal-Entmodulationsverarbeiter AV
1501 VHiHA11710/-1 Colour Signal Processor Farbsignalprozessor AT
1502 VHiHA11706/-1 Colour Signal APC Farbsignal APC AU
1503 VHiHA11705/-1 Colour Signal AFC Farbsignal AFC AX
1504 VHIANG342//-1 Playback Reference Signai Oscillator Wiedergabevergleichssignalschwingung AQ
1601 VHIAN262///-1 Audio Amplifier Tonverstarker
1701 VHiIANG344//-1 Drum. Servo Kopftrommelservo AX
1702 VHiANG6341//-1 Capstan Servo Antriebswellenservo '
1703 VHiINJM4558D-1 Inverter Wechselrichter
1705 VHIiTC40278P-1 Devider Teiler AL
1801 VHiLR2613//-1 Micro Computer Mikrokomputer BB
1802 VHiLR2612//1E Spread Micro Computer Mikrokomputer 8B
1803 VHiiR2403//-1 Drive Treiber AH
1804 VHiiR2403//-1 Drive Treiber AH
1805 VHiHD14020P-1 Devider Teiler AP
1806 VHITC40278P-1 Devider Teiler AL
1807 VHiHD14069P-1 Gate Tor AE
{808 VHiTC4081BP-1 Gate Tor AF
8! 2
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11401 RH-iX0037CEZZ Regulator Regulator AF
11451 VHiTC4514BP-1 Channel Select Switching Programmwahlumschaltung AV
11501 RH-iX0062CEZZ PIF, AGC, Video Amp. PIF, AGC, Video-Verstarker AR
11502 RH-iX0043CEZZ SIF, FMDET, Amp. StF, UKW-Detektor, Verstarker AH
12001, VHiTC4081BP-1 Gate Tor AF

2002
12003 VHITC4011BP-1 Gate Tor AF
12004 VHiTC4027BP-1 %H Head Switching Pulse Divide Fild Skip %H-Kopfumschal tungsimpulsteilung, AL

Flip Frop Feldiibersprung Flip-Flop
12005 VHiHD14528/-1 False Vertical Multi Falschvertikalmultivibrator AP
12006 VHiHA17555P-1 Fild Skip Start Pulse Feldiibersprung-Startimpuls AH
13001 RH-iX0208PAZZ Micro Computer (VR-700M} Mikrokomputer (VR-700M) AX
13002 RH-iX0002PAZZ Pre Amplifier [VR-700M) Vorverstarker (VR-700M) AF
13003 RH-iX0209PAZZ Micro Computer (VR-700M) Mikrokomputer (VR-700M) AY
13004 RH-iX0235PAZZ Gate (VR-700M) Tor (VR-700M) AT
13005, RH-iX2032YAZZ Gate (VR-700M) Tor (VR-700M) AF
3006
13007 RH-iX0236PAZZ Gate (VR-700M) Tor (VR-700M) AF
13101 VHIiTA7120P/-1 Q Signal Amplifier (VR-700M) Q-Signalverstarker (VR-700M) AG
14001 VHIMP0232S/1E Micro Computer Mikrokomputer AW
14002 VHiTC40818BP-1 Gate Tor AF
14003 VHiiR2403//-1 Gate Tor AH
14004 VHiTC4011BP-1 Mono Multi Monostabiler Multivibrator AF
15501 VHiHA11706/-1 V.X.0. V.X.0. AU
18001 VHiHD14069P-1 Inverter Wechselrichter AE
18801 VHiHA17555P-1 Control Timer Reglungszeitgeber AH
18802 VHiTC4081BP-1 Gate Tor AF
18898 VHiTC4011BP-1 Gate Tor AF
18899 VHITC40818P-1 Gate Tor AF
Diodes Dioden

D1~D3 VHDBB121A//-1 {BB121A} (VC-7700G.P.N) [BB121A] {VC-7700G.P.N) AF
D4, 103, | VHD1S1555//-1 [181555] (VC-7700G.P.N) {1515565] (VC-7700G.P.N) AA

110,

1401~

1426,

1501,

1502,

3017~

3030
D5 VHD1SS-90//-1 [18590] {(VC-7700G.P.N.) [18S90] (VC-7700G.P.N) AD
D6 VHDO5Z10L//-1 {05Z10L] (VC-7700G.P.N) fo5Z10L] (VC-7700G.P.N) AC
D101, VHDBA243S//-1 [BA243S] (VC-7700G.P.N) [BA243S] (VC-7700G.P.N) AC

105,

106,

108
D102, VHDBB122A//-1 {BB122A] (VC-7700G.P.N) [BB122A] (VC-7700G.P.N) AE

104,

107
D109 VHD1S2339MB-1 [182339] (VC-7700G.P.N) [152339] (VC-7700G.P.N) AD
D1, VHDBA243S//-1 [BA2438] (VC-77008) [BS243S] {VC-77008) AC

101,

102,

107,

108,

114
D2,3,5 VHDBB121A//1 [BB121A] (VC-7700S) [BB121A] (VC-7700S) AF
D4 VHD18S-16//-1 [18S-161 (VC-7700S) [18S-16] (VC-7700S) AE
D103, VHD1SV-84//-1 [1sv84] (VC-7700S) [1Sv84] (VC-77008) AE

106,

109,

112
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D104,
110,
111

D105,
116,
117,
1401~
1426,
1501,.
1502,
3017~
3030

D201~
203,
206~
209,
301~
303,
403~
404,
502~
504,
601~
614,
701~
731,
733,
735,
736,
738,
801~
837,
839~
842,
903,
907,
908,
910~
912,
1261~
1263,
1451~
1460,
1603,
1604,
1506,
1507,
2001~
2024,
3101,
4001~
4009,
5501,
8001~
8027,
8801,
8802,
8807~
8812,
8816,
8817,
8819

D732

D737,
8811

D901,
914

D902

VHD182339MB-1

VHD181555//-1

RH-DX0048CEZZ

RH-DX0068CEZZ
RH-DX0148CEZZ

RH-DX0001GEZZ

RH-DX0121CEZZ

[182339] (vC-7700S)

[181555] (VC-7700S)

[182473] (VC-7700G.P.N)

[152339] {VC-77008)

[151555] (VC-77008)

[182473] (VC-7700G.P.N)

AD

AA

AA

AG
AB

AK

AH
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D904 RH-DX0126CEZZ AC
D905, VHD1S8S81///-1 AB

906,

909
D913 VHSSFGR1B421E AF
D1201 182473 . AA
D3011 VHD155106//-1 (VR-700M) {VR-700M) AB

3014

D3015 VHD1N60////-1 {VR-700M) (VR-700M} AB
D3016 VHDO0O525R6U/-1 (VR-700M) {(VR-700M) AB
D8803 VHDERB1201/-1 AB

8806,
8813
8815
D8892 RH-DX0005GEZZ AA
8899
ZD701, RH-EX0010GEZZ Zener Diode Zenerdiode AB
801,
802,
901,
2001,
3101
ZD902 RH-EX0011GEZZ Zener Diode Zenerdiode AB
ZDg03, RH-EX0019GEZ2 Zener Diode Zenerdiode AC
904
ZD1401 RH-EX0013GEZZ Zener Diode Zenerdiode AB
ZD8801 RH-EX0053GEZZ Zener Diode Zenerdiode AB
RH-PX0001GEZZ Photo Transistor Fototransistor AH
RH-PX0002GEZZ Photo Transistor Fototransistor AH
RH-PX0006GEZZ LED Leuchtdiode AH
RH-PX0009GEZZ Slack Sensor Bandschiackenfihler AC
LED1436 | RH-PX0026GEZZ LED Leuchtdiode AC
1466,
8001
8006
LED1451 | RH-PX0030GEZZ LLED Leuchtdiode AD
1462
D3003 RH-PX0030PAZZ LED (VR-700M) Leuchtdiode (VR-700M) AK
3005
D3010 RH-PX0020PAZZ Photo LED (VR-700M) Foto-LED (VR-700M) " AS
D3199 RH-PX0029GEZZ LED, APLD (VR-700M) Leuchtdiode, APLD (VR-700M) AS
D4099 RH-PX0027GEZZ LED Leuchtdiode AN
Coils Spulen
L201 RCiLPOO13GEZZ 5.6mH 6,5mH AD
L202 VP-CH390K 0060 39uH 39uH AB
L203, VP-1LK221K0000 220uH 220pH AB
207,
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208, VP-LK221K0000 220uH 220uH AB
302,

303,

307,

403~

4065,

408,

412,

504,

511,

550,

5501
L204 VP-LK151J0000 150uH 150uH AB
L205 VP-LK820J0000 82uH 82uH AB
t.206, VP-LK270J0000 27uH 27uH AC

406
301, VP-L.K330J0000 33uH 33uH AB

312
L304, VP-LK2R2K0000 2.2uH 2,2uH AB

306
L305 VP-LK220K0000 22uH 22uH AB
L308 VP-LK150K0000 15uH 15uH AB
L.309, VP-LK8R2K0000 8.2uH 8,2uH AB

310
L313 RCiLi0O004GEZZ Trap Falle AD
L314 VP-LK390K0000 39uH 39uH AB
L402 VP-LK180J0000 18uH 18uH AB
L411 VP-LK680J0000 68uH 68uH AC
L413 VP-LK101J0000 100uH 100pH AC
L505 VP-LK8R2J0000 8.2uH 8,2uH AC
L506 RCiLZ0046GEZZ Matching Anpassung AD
L509 VP-LK271J0000 270uH 270uH AB
L510 RCiLPO018GEZZ 15mH 15mH AD
L601 RCiLPO016GEZZ 12mH 12mH AD
L602 RCiLPO002GEZZ . 1mH 1mH AC
L603 RCiLiO003GEZZ Bias Trap Vorspannungs-Abfangskreis AD
L604 RCiLPOOQ7GEZZ 1.8mH 1,8mH AD
LL605 VP-LK102J0000 1mH TmH AC
L606 RCiLZ0065GEZ2Z Rec. Bias Aufnahme-Vorspannung AE
L 607 RCiLBO004GEZZ Equalizer Frequency Entzerrerfrequenz AE
L901 RCiLP0O019GEZ2Z 100mH 100mH AF
L1501 VP-CJ1R5EMO0000 1.5uH 1,5uH AB
L1502 VP-CJR47MO000 47uH 47uH AB
1.1503 VR-CJ2R2M0000 2.2uH 2,2uH AB
L1504, VP-CJ4R7K 0000 4.7uH 4,7uH AB

1507
L1505 VP-CJ560K 0000 56uH 56uH AB
L1506 VP-CJ121K0000 120uH 120uH AB
1:1508, VP-CJ220K 0000 22uH 22uH AB

1509
L1510 VP-CJ150K 0000 15uH 15uH AB
L3002 RCiLZ3250PAZZ 100mH 100mH AF
DL301 .RCiLZ0048GEZ2 Verzdgerungsleitung Delay Line AY
DL501 RCiLZ20047GEZZ Verzégerungsieitung Delay Line AT
FL201, RMPTDO056GEZ2 Filter Filter AK

401 .

FL203 RMPTDO0O57GEZZ Filter Filter AK
FL301 RMPTDO0042GEZ2Z Filter Filter AK
FL403 RMPTDOO58GEZZ Fiiter Filter AK
FL404 RMPTDO059GEZZ Filter Fitter AK
FL501 RMPTDO051GEZZ Filter Filter AG
FL503 RMPTDO053GEZZ Filter Filter AG
FL504 RMPTDOQ052GEZZ Filter Filter AG
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Transformers - Transformatoren
T601 RTRNHO005GEZZ Bias Oscillator Vorspannungsschwinger AF
T901 RTRNPQ023GEZZ Power Trans. Netztransformator BE
T902 RTRNHO008GEZZ Converter Trans. Konvertertransformator AM
T903 RTRNHO009GEZZ Converter Trans. Konvertertransformator AK
T1501 RCiLDO088CEZZ Detector Detektor AD
T1502 RCiLD0052CEZZ Detector Detektor AD
T1503 RCiLi0035CEZZ Detector Detektor AD
T1504 RCiLD0O084CEZZ Detector Detektor AD
Controls Regler
R207 RVR-B4006CEZZ Dark Clip, 22k ohm Dunkelbegrenzung, 22 kOhm AC
R208 RVR-B4006CEZZ White Clip, 22k ohm WeiRbegrenzung, 22 kOhm AC
R210 RVR-B4002CEZZ FM Balance, 4.7k ohm UKW-Balance, 4,7 kOhm AC
R214 RVR-B4004CEZZ Frequency Adj., 10k ohm Frequenzeinstellung, 10 kOhm AC
R229 RVR-B4004CEZZ Deviation Adj., 10k ohm Abweichungseinstellung, 10 kOhm AC
R232 RVR-B4002CEZZ EE Level, 4.7k ohm EE-Pegel, 4,7 kOhm AC
R306 RVR-B4196CEZZ Rec Balance Adj., 220 ohm Aufnahmebalanceeinstellung, 220 Ohm AD
R312 RVR-B4043CEZZ Chroma Rec.Current Adj., 2.2k ohm Chromapegel-Aufnahmestromeinstellung, AD
2,2 kOhm
R314 RVR-B4041CEZZ FM Rec Current Adj., 1k ohm UKW-Aufnahmestromeinstellung, 1 kOhm AC
R343 RVR-B4039CEZZ CH1 Dump Adj., 470 ohm Kanal 1-Phaseneinstellung, 470 Ohm AC
R351 RVR-B4039CEZZ CH2 Dump Adj., 470 ohm Kanal 2-Phaseneinstetiung, 470 Ohm AC
R391 RVR-B4041CEZZ P.B. FM Balance Adj., 1k ohm UKW-Wiedergabebalanceeinstellung, 1 kOhm AC
R417 RVR-B4006CEZZ Carrier Balance, 22k ohm Tragerbalance, 22 kOhm AC
R459 RVR-B4043CEZZ Playback Level, 2.2k ohm Wiedergabepegel, 2,2 kOhm AD
R496 RVR-B4041CEZZ False Vertical Adj., Tk ohm Fehlvertikaleinstellung, 1 kOhm AC
R507 RVR-B4002CEZ2Z Playback Colour Level, 4.7k ochm Wiedergabefarbpegel, 4,7 kOhm AC
R533 RVR-B4004CEZZ Mix Adj., 10k ochm Mischereinstellung, 10 kOhm AC
R536 RVR-B4004CEZZ AFC Adj., 10k ohm AFC-Einstellung, 10 kOhm AC
R561 RVR-B4004CEZZ Playback Equalizer, 10k ohm Wiedergabeentzerrer, 10 kOhm AC
R608 RVR-B4002CEZ2Z Playback Equalizer, 4.7 kohm Wiedergabeentzerrer, 4,7 kOhm AC
R609 RVR-B4006CEZZ Playback Level, 22k ohm Wiedergabepegel, 22 kOhm AC
R642 RVR-B4004CEZZ EE Level, 10k ohm EE-Pegel, 10 kOhm AC
R671 RVR-B4201CEZZ ‘Rec. Bias, 330k ohm Aufnahme-Vorspannung, 330 kOhm AD
R717 RVR-B4010CEZ2 Drum Lock, 47k ohm Kopftrommelverriegelung, 47 kOhm AC
R728 RVR-B4010CEZ2Z CH1 Phase, 47k ohm Kanal 1-Phase, 47 kOhm’ AC
R730 RVR-B4010CEZZ CH2 Phase, 47k ohm Kanal 2-Phase, 47 kOhm AC
R735 RVR-B4085CEZZ Rec. Phase, 100k ohm Aufnahmenphase, 100 kOhm AC
R771 RVR-B4085CEZZ Capstan Lock, 47k ohm Antriebswellenverriegetung, 47 kOhm AC
R783 RVR-B4024GEZZ Tracking, 200k ohm Spurensteuerung, 200 kOhm AD
R903 RVR-B4041CEZZ 12V Adj., tk ohm 12 Volt-Einstellung, 1 kOhm AC
R1414 RVR-Y4003GESA Tuning Volume, 50k ohm Abgieich, 50 kOhm AY
R1509 RVR-B4461CEZZ RF AGC, 10k ohm HF-AGC, 10 kOhm AC
R2028 RVR-B4009GEZZ Faise Vertical, 220k ohm Fehlvertikale, 220 kOhm AD
2032
R2041 RVR-B4026GEZZ Stop Position, 470k ohm Stop-Position, 470 kOhm AD
R7710 RVR-B4006CEZZ Double Speed Lock, 22k ohm Doppelgeschwindigkeitsverriegelung, 22 kOhm AC
R7711 RVR-B4006CEZZ Harf Speed Lock, 22k ohm Halbgeschwindigkeitsverriegelung, 22 kOhm AC
R7716 RVR-B4085CEZZ Normal Speed Preset, 100k ohm Normalgeschw.-Voreinstellung, 100 kOhm AC
R7718 RVR-B4085CEZZ Double Speed Preset, 100k ohm Doppelgeschw.-Voreinstetlung, 100 kOhm AC
R7724 RVR-B4085CEZZ Harf Speed Preset, 100k ohm Halbgeschw.-Voreinstellung, 100 kOhm AC
R8852 RVR-B4200CEZZ Level Adj., 220k ohm Pegeleinstellung, 220 kOhm AC
Capacitors Kondensatoren
C240, VCEAAATAWI107M | Electrolytic, 100uF, 10V Elektrolytkondensator, 100uF, 10V AB
432,
434,
442,
448,
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449, VCEAAAT1AW107M | Electrolytic, 100uF, 10V Elektrolytkondensator, 100uF, 10V AB
450, :
453,
606,
713,
1451
C243, VCEAAATCW107M | Electrolytic, 100uF, 16V Elektrolytkondensator, 100uF, 16V AB
3565,
451,
615,
1525
C435, VCEAAATCW227M | Electrolytic, 220uF, 16V Elektrolytkondensator, 220uF, 16V AC
616 . :
ca47 VCEAAATCW108M | Electrolytic, 1000uF, 16V Elektrolytkondensator, 1000uF, 16V AD
C631 VCEAAA1AW227M | Electrolytic, 220uF, 10V Elektrolytkondensator, 220uF, 10V AC
C648 VCQAPSB2GA 153K Polypro Film, 0.015uF, 400V Polypropylenschicht, 0,015uF, 400V AB
C649 VCQPSB2JA152K Polypro Film, 0.0015uF, 630V Polypropylenschicht, 0,0015uF, 630V AB
C732, VCSATA1VF106K Tantalum, 10uF, 35V Tantal, 10uF, 35V AE
761
C752 VCKYPB2HE 103P Discap, 0.01uF, 500V Discap, 0,01uF, 500V AB
C756, VCEAAAICWATIM Electrolytic, 470uF, 16V Elektrolytkondensator, 470uF, 16V AC
1529,
15635
C757 VCSATA1VF334K Tantalum, 0.33uF, 35V Tantal, 0,33uF, 35V AC
C803, VCEAAATEW107M | Electrolytic, 100uF, 25V Elektrolytkondensator, 100uF, 25V AC
808,
918,
919,
€901 RC-FZ0005CEZZ Mytar, 0.1uF, AC250V Mylar, 0,1uF, AV250V AH
AC902~ VCKYAT1EX103N Discap, 0.01uF, 25V Discap, 0,01uF, 25V AA
A 909,
A 932~
A 935
A €910, RC-EZ0073TAZZ2 Electrolytic, 4700uF, 35V Elektrolytkondensator, 4700uF, 35V AL
A 9N,
A 936
C914, VCEAAA1EW227M | Electrolytic, 220uF, 25V Elektrolytkondensator, 220ufF, 256V AC
925
C924 VCEAAA2AWA476M | Electrolytic, 47uF, 100V Elektrolytkondensator, 47uF, 100V AC
C1522 VCSATA1VF106K Tantalum, 10uF, 35V Tantal, 10uF, 35V AE
C1549 VCSATA1VE474K Tantalum, 0.47uF, 35V Tantal, 0,47ufF, 35V AC
C2006 VCQPSA2AA472) Polyplo Film, 0.0047uF, 100V Polypropylenschicht, 0,0047uF, 100V AC
C2016 VCSATA1VE105K Tantalum, 1uF, 35V Tantal, 1uF, 35V AD
Resistors Widerstéinde
R637, VRS-PU3AB330J Oxide Film, 33 ohm, 1W, 5% Oxidschicht, 33 Ohm, 1W, 5% AA
635
R801, RMPTCO001GEZZ 39%k ohm x 8 39 kOhm x 8 AD
803
R802 RMPTCO003GEZZ 100k ohm x 6 100 kOhm x 6 AD
R901 RR-DZ0004CEZZ Carbon, 12M ohm, LW Kohle, 12 MOhm, %W AD
AR912, VRN-RU3AAR27J Metal Coating, 0.27 ohm, 1W, 5% Metallschicht, 0,27 Ohm, 1W, 5% AB
A 915
R926 VRS-PU3AB272J Oxide Film, 2.7k ohm, 1W, 5% Oxidschicht, 2,7 kOhm, 1W, 5% AA
R8834 VRS-SU3DB680J Oxide Film, 68 ohm, 2W, 5% Oxidschicht, 88 Ohm, 2W, 5% AB
FR1501 | RR-XZ0005GEZZ Fuse Resistor, 4.7 ohm Sicherungswiderstand, 4,7 Ohm AB
VRW-CL4AC560J Cement, 56 Ohm, 10W, 5% Zement, 56 Ohm, 10W, 5% AE
Trimmers Trimmer
C311, RTo-H1005GEZZ Peak Frequency Adij. Spitzenfrequenzeinstellung AE
312 . :
Cbh45 RTG5-HO001GEZZ 4.43MHz Adj. 4,43 MHz-Einstellung AD
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Ref. No.

Part No.

Code

Ref. Nr. Teil Nr. Description Beschreibung ‘Kode
Printed Wiring Board Ass’y Leiterplatteneinheit
PWB-A DUNTKO0258HEOQQ Servo Circuit {Not replacement item) Servokreis (Kein Ersatzteil) —
PWB-C DUNTKO0271HEOO Y /C Circuit {(Not replacement item) Y /C-Kreis (Kein Ersatzteil) —
PWB-D DUNTKO0238HEQO Trick Motion {Not replacement item) Trickmotion {Kein Ersatzteil) —
PWB-E DUNTKO0291HEOQO Mechanical Control Circuit Mechanismus-Steuerungskreis (Kein Erasatzteil) —_
(Not replacement item)
PWB-G DUNTKO0240HEQOQ APLD/Tape Remaining Indicator APLD-/verbleibende Kassettenspielzeitanzeiger —
(Not replacement item) (Kein Ersatzteil)
PWB-H DUNTK0246HEOO Operation Circuit (Not replacemnt item) Betriebskreis (Kein Ersatzteil) —_
PWB-I DUNTKO0292HEO1 PIF PWB {Not replacement item) PIF-Leiterplatte {Kein Ersatzteil) —_
PWB.-J DUNTKO0251HEQO Operation Circuit {Not replacement item) Betriebskreis (Kein Ersatzteil) —
PWB-K DUNTKO0256HEOO R/C Connect Circuit (Not replacement item) R/C-Verbindungskreis {Kein Ersatzteil) —
PWB-N DUNTKO0249HEQCO Mecha Drive Circuit (Not replacement item) Mechanismustreibkreis (Kein Ersatzteil) —_—
PWB-S DUNTK0247HEOQ Channel Selector (Not replacement item) Kanalwahler (Kein Ersatzteil) —
PWB-T DUNTKOO08GEZZ Program Timer (Not replacement item) Programmzeitschalter (Kein Ersatzteil) —
PWB-U DUNTKO0290HEOO Tuning {Not replacement item) Abstimmung (Kein Ersatzteil) —
PWB-X DUNTKOQ0224GEZZ Rec./Head Amp. Circuit Aufnahmekopfverstarkerkreis (Kein Ersatzteil) —_
. {Not repiacement item)
PWB-P DUNTK0245HEOO Power Circuit (Not replacement item) Stromversorgungskreis (Kein Ersatzteil) —
Miscellaneous Sonstige Teile
AFO01 QFS-C6311TAZZ Fuse, TE30mMA Sicherung, T630mA AE
AF902, QFS-A2521CEZZ Fuse, T2.5A Sicherung, T2,5A AC
A 903
QACCZ2005CESA AC Cord Netzzuleitungskabel AL
QJAKEQOO6GEZZ Jack Buchse AE
QJTB-0004GEZZ Booster (VC-7700G.P.N) Spannungserhdher (VC-7700G.P.N) BF
QJTB-0003GEZZ Booster (VC-7700S) Spannungserhéher (VC-7700S) BH
QTiPMO017CEFM Tip, OB, LP Kontaktstiick, OB, LP AA
QPLGNO206CEZZ Plug, OA Stecker, OA AB
QPLGNO212GEZZ Plug, QA Stecker, QA AC
QPLGNO0213GEZZ Piug, CE, EN, EM, EP, FC, GC, IA, LC, NK, Stecker, CE, EN, EM, EP, FC, GC, IA, IC, NK, AB
PG, PH, UB, XD PG, PH, UB, XD
QPLGNO313GEZZ Plug, CO, DB, EH, NF, OA, PC, SC Stecker, CO, DP, EH, NF, OA, PC, SC AB
QPLGNO0413GEZ2Z Plug, AC, AE, CL, CK,CN, DC, EO, EF, IB, Stecker, AC, AE, CL, CK, CN, DC, EO, EF, IB, AB
XB XB
QPLGNO415CEZZ Plug, RB Stecker, RB AB
QPLGNOB03CEZZ Plug, LA Stecker, LA AB
QPLGNO0613GEZZ Plug, AD, AF, CG, CH, CM, CR, SB Stecker, AD, AF, CG, CH, CM, CR, SB AB
QPLGNO704CEZZ Plug, XB, RA Stecker, XB, RA AC
QPLGNO713GEZZ | Plug, AA, AB, CA, EA, FB, NB, PE,PD, TD, | Stecker, AA, AB, CA, EA, FB,NB, PE, PD, TD,  AB
SD SD
QPLGNO813GEZZ Plug, EJ, GA, NC, NI, ND, TC, VA Stecker, EJ, GA, NC, NI, ND, TC, VA AB
QPLGNO0913GEZZ Plug, AG, DA, EK, GB, PF, PB, SG Stecker, AG, DA, EK, GB, PF, PB, SG AB
OPLGN1013GEZZ Plug, CC, EC, UC Stecker, CC, EC, UC AB
QPLGN1110GEZZ Plug, PA Stecker, PA AC
OPLGN1113GEZZ Plug, EL, El, EB, FA, XA Stecker, EL, El, EB, FA, XA AB
QPLGN1212GEZZ Plug, MA Stecker, MA AD
QPLGN1213GEZZ Plug, NA Stecker, NA AD
QPLGN1313GEZZ Plug, SA, NG, UA Stecker, SA, NG, UA AD
QSGCNO102CEZZ Socket, OB, LP AnschluBbuchse, OB, LP AA
QSBCN0207CEZZ Socket AnschluBbuchse AB
QSGCN0O208GEZZ Socket, QA AnschluBbuchse, QA AA
QSHCN0210GEZZ Socket, NK, GC, EM, EN, PH, PG, XD, CE, AnschluBbuchse, NK, GC, EM, EN, PH, PG, AB
1A, UB XD, CE, 1A, UB
QSGCN0304CEZZ Socket, RC AnschluBbuchse, RC AA
QSGCNO310GEZZ Socket, DB, Cl, CO, NF, PC, EH, SC AnschluRbuchse, DB, C1, CO, NF, PC, EH, SC AA
QSGCNQO301CEZZ Socket, OA Anschlu8buchse, OA AB
QS6CN0407CEZZ Socket, RB : Anschiubuchse, RB AA
QSGCNO410GEZZ Socket, DC, AC, AE, CN, EF,EO, CL, CK, IB AnschluBbuchse, DC, AC, AE, CN, EF, EO,CL,; AB
CK, IB
QS6CNO508GEZZ Socket, TB AnschluBbuchse, TB AB
QSGCN0510GEZZ Socket, XC, CF, NE, NH, NJ, ED, EG, CB AnschiuBbuchse, XC, CF, NE, NH, NJ, ED, EG; AB

CcB

228



2‘:‘;'_ :‘: ‘.’rz} “? Description Beschreibung ﬁzﬂz
QSGCNOB04CEZZ Socket, LA AnschluBbuchse, LA AB
QSGCNO610GEZ2 Socket, AF, CG, CH, AD, CM, SB, CR AnschluBbuchse, AF, CG, CH, AD, CM, SB, CR| AB
QS6CNO702CEZZ Socket, RA ' AnschluBbuchse, RA ) AB
QSBCNO708GEZZ Socket, TD, PE k AnschluBbuchse, TD, PE AA
QSGCNO710GEZ2 Socket, XB, AB, AA, NB, EA, PD, CA, SD AnschluBbuchse, XB, AB, AA, NB, EA, PD, AB

CA, sD
QS6CNO0808GEZZ Socket, Ni, TC AnschiuBbuchse, NI, TC AB
QSGCN0810GEZZ Socket, NC, ND, GA, EJ, VA AnscbluBbuchse, NC, ND, GA, EJ, VA AB
QSGCNO908GEZZ Socket, PF AnschiuBbuchse, PF AB
QS6CN0910GEZZ Socket, DA, GB, EK, PB, SG AnschluBbuchse, DA, GB, EK, PB, SG AB
QSG6CN1010GEZZ Socket, UC, EC, CC AnschiuBBbuchse, UC, EC, CC AB
QS5CN1108GEZZ Socket, EB AnschiuRbuchse, EB AB
QSBCN1110GEZZ Socket, EL, El, XA, PA AnschluBbuchse, EL, EIl, XA, PA AB
QS6CN1208GEZZ Socket, MA, NA AnschluB8buchse, MA, NA AB
QS6CN1310GEZZ Socket, NG, SA, UA AnschluBbuchse, NG, SA, UA AB
A S901 QSW-C0013TAZZ Switch Schalter AM
Sw8o01, QSW-PQ017GEZZ Switch Schalter AE
802
SW8001~ | QSW-K0002GEZZ Switch Schalter AC
8005,
8007
SW8006 | QSW-K0003GEZZ Switch Schalter AF
SW1452 | QSW-PO014GEZZ Switch Schalter AK
SW1401 | QSW-S0004GEZZ Switch, AFT Schalter, AFT AE
SW201 QSW-S0019GEZ2 Switch ’ Schaiter AG
QSW-T0001GEZZ Switch, Forward Schalter, Vorlauf AH
SW8012 | QSW-P0015GEZZ Switch Schalter AF
X501 RCRSA0002GEZZ Crystal Kristall AN
X502 RCRSA0011CEZZ Crystal Kristall AN
X5501 RCRSB0O002CEZZ Crystal Kristall AM
RDTCHO001GEZZ Dew Sensor Taufiihler AU
RFiLNOOQ3GEZZ Drum Motor Noise Filter Trommelmotorengerauschsfilter AH
RTUNEQO11GEZ22 RF Converter HF-Konverter BL
VTUVTA-6S3V// Tuner (VC-77008S) Tuner (VC-7700S) BR
VTUVTA-6C3V// Tuner {VC-7700G.P.N) Tuner {VC-7700G.P.N} BK
RY601, RRLYZ0010TAZZ Relay Relais AN
3001
RY701 RRLYZ0009GEZZ Relay Relais AS
CF1501 RFiLCO007CEZZ Ceramic Filter Keramischer Filter AE
SF1501 RFiLCO019CEZZ Filter Filter AL
RFiLNOOO3GEZZ Drum Motor Noise Filter Trommelmotorengeriuschsfilter AH
X801 RCRSB0O005CEZZ Crystal Kristall AN
RRMCGO004GEZZ Remote Control, Transmmitter Fernbedienung, Sendeteil BM
RRMCUQO04GEZZ Remote Control, Reciever Fernbedienung, Empfinger BT
Digitron Digitron
ALM8001 | RALMB0O001GEZZ Alarm Alarm AG
QPLGNO513GEZZ Plug, CB, CF, EG, NE, NH, NJ, XC Stecker, CB, CF, EG, NE, NH, NJ, XC AB
QS3CD4002GEZZ Socket, R/C Connector AnschluBbuchse, R/C-Verbindung AC
QBRSK0001GEZZ Earth Brush Erdungsbiirste AF
QGCNW-0022GEZZ Connection Cord, Ant. Prove Verbindungsieitung, Antenne AR
QCNW-0110GEZZ Connection Cord, Mecha Verbindungsleitung, Mechanismus AD
QCNW-0112GEZZ Connection Cord, Mecha Verbindungsleitung, Mechanismus AD
QCNW-0128GEZZ Connection Cord, Mecha Verbindungsleitung, Mechanismus AG
QCNW-0129GEZZ Connection Cord, Mecha Verbindungsleitung, Mechanismus AG
QCNW-0131GEZZ Connection Cord, Mecha Verbindungsleitung, Mechanismus "AG
QCNW-0132GEZZ Connection Cord, Mecha Verbindungsleitung, Mechanismus AK
QCNW-0152GEZZ Connection Cord, EG, NH, EH, !A, IB, PB, PD, Verbindungsleitung, EG, NH, EH, |A, IB, PB, AG
PH, CR, CE, CC, CA, XA PD,PH, CR, CE, CC, CA, XA
QCNW-0153GEZZ Connection Cord, SD, RA, PC, RB, VA, CL, Verbindungsleitung, SD, RA, PC, RB, VA, CL, AK
CK, CB, XD . CK, CB, XD
QCNW-0154GEZ2 Connection Cord, TA, SG, SC, UB, PA Verbindungsleitung, TA, SG, SC, UB, PA AK
QCNW-0183GEZ2Z Connection Cord, Mecha Verbindungsleitung, Mechanismus AG
QCNW-0184GEZZ Connection Cord, Mecha Verbindungsteitung, Mechanismus AG
QCNW-0185GEZZ Connection Cord, Mecha Verbindungsleitung, Mechanismus AG
QCNW-0186GEZZ Connection Cord, Mecha Verbindungsleitung, mechanismus AG
QCNW-0199GEZZ Connection Cord Verbindungsleitung AG
QCNW-0202GEZZ Connection Cord, Cassette Control Verbindungsleitung, Kassettenkontrolle AG
QCNW-0216GEZZ Connection Cord, FG Lead Verbindungsieitung, FG-Zuleitung AG
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QCNW-0217GEZ2Z Connection Cord, VH Lead Verbindungsieitung, VH-Zuleitung AG
QCNW-0223GEZZ Connection Cord, VH Lead Verbindungsieitung, VH-Zuleitung AG
QCNW-0224GEZZ Connection Cord, FG PG Lead Verbindungsleitung, FG-PG-Zuleitung AG
QCNW-0229GEZZ Connection Cord, Heater Lead Verbindungsleitung, Thermozuleitung AG
QCNW.0230GEZZ Connection Cord, Dew Lead Verbindungsieitung, Tau-Zuleitung AG
QFSHD1002CEZZ Fuse Holder Sicherungshalter AA

X3001 RFiLFOOO5PAZZ Ceramic Osc., (VR-700M) Keramischer Osz., (VR-700M) AF
g:‘;" m‘: l"fz:al;: Rl‘:' Description Beschreibung ﬁ‘;‘;ee

Mechanical Parts Mechanische Teile

1 GCABB1003GEKA P Frame P-Rahmen AV
2 LANGQS008GEFW P.W.B. Mounting Angle L eiterp!atten-Befestigungskniestiick AE
3 LANGQB007GEFW | P.W.B. Mounting Angle Leiterplatten-Befestigungskniestiick AD
4 LHLDZ1036GEZZ Timer P.W.B. Holder Schaltuhr-Leiterplatte-Halter AB
5 LANGTO043GEFW | Heat Sink Angle Wirmeableitungswinkel AC
6 PRDAF1014GEFW Heat Sink Wairmeableiter AD
7 LHLDQ1001GEZZ AC Cord Bush Netzkabel-Buchse AB
8 LHLDWOO04GEZZ Holder Halter AA
9 LANGF9077GEFW Counter Angle Zahler-Kniestiick AB
10 LANGKO0040GEZZ Angle Kniestiick AA
11 LANGQB020GEFW | P.W.B. Mounting Angle Leiterplatten-Befestigungskniestiick AD
12 KCoUBOOOSGEZZ Counter Zahler AS
13 LHLDZ1032GEZZ CH, LED Holder K anal, Leuchtdiode-Halter AC
14 RH-PX0012GEZZ CH, LED Kanal, Leuchtdiode AD
15 LHDZ1023GEZZ LLED Holder Leuchtdioden-Halter AC
16 LHLDZ1021GEZZ Power LED Holder Leistungs-Leuchtdioden-Halter AC
17 JKNBK 1009GESA Knob, Tracking Knopf, Abtastung AC
18 RH-PX0026GEZZ LED Leuchtdiode AC
19 PZETNQO027GEZZ Bush Buchse AA
20 QTANN9004GEZZ Antenna Terminal Antennenanschiuf BL
21 PSPAHO004GEQO Insulating Plate Isolierplatte AA
22 PSPAHO010GEZZ Insulating Plate Isolierplatte AA
23 PZETV0019GEZZ Power Barrier B Netzsperre B AD
24 PZETV0018GEZZ Power Barrier A Netzsperre A AD
25 QSW-C0013TAZZ Switch Schalter AM
26 PGiDM0012GEZZ Down Guide Abwirts-Fiihrung AD
27 QSW-PO0O08BGEZZ Switch Schalter AF
28 JBTN-1027GESA Knob, Timer A Knopf, Zeitschalter A AB
29 HPNLT1007GESA Panel, Timer Tafel, Zeitschalter AM
30 LHLDZ1026GEZZ CH LED Frame Kanal-Leuchtdioden-Rahmen AC
31 HiNDPQ0O25GEZZ CH Indicator A Kanal-Anzeige A AF
32 HiNDPO026GEZZ CH Indicator B Kanal-Anzeige B AF
33 LHLDZ1027GEZZ CH: Indicator Frame Kanal-Anzeigen-Rahmen AE
34 JHNDPQOO1GESB CH Frame Holder Kanal-Rahmen-Halter AE
35 QS5CD4002GEZZ Remote Controi Connector Fernbedienungseinheits-Steckverbinbung AC
36 QCo0S-0029TAZZ Camera Connector Ass’y KameraanschluBkiemme-Aufbau AY
37 LANGQ3009GEFW | Camera Angle Kamera-Winkel AB
38 PSPAVO004GEZZ Cemera DEC Kamera-Dekorationsmetall AA
39 JBTN-1028GEZZ Button, Clock Start/Ali Crear Start-/Volléschknopf. Uhr AB
40 CH Button Spacer Kanaltaste-Distanzstiick AB

PSPAJO003GEZZ
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Figure 114.
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Abbildung 114,
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Main Chassis {A} Parts Teile Von Hauptchassis (A)
1 Main Chassis A (Not Replacement Item) Hauptchssis A (Kein Ersatzteil) —
2 DDRMUO00OTHEOB Upper Drum Ass'y Obertrommel-Einheit 8U
3 DDRMLOO0OTHEGO Bottom Drum Ass'y Untertrommel-Einheit BR
4 NBLTHO016GEQO Drum Belt Trommelriemen AD
5 LHLDZ3009GEFW Heater Holder Heizgerat-Halter AF
6 RHETPO001GEZZ PTC Heater PTC-Heizgerat AH
7 QBRSK0001GEZZ Earth Brush Erdungsbiirste AF
8 NPLYVO0O025GEMA D Motor Pulley P D-Motorenscheibe P AE
9 LANGR9Y004GEFW | D Motor Angle D-Motorenkniestiick AD
10 LBSHZ1001GEQO Motor Insulating Bush Motor-Isolierbuchse AA
11 PZETFO001GEZZ Motor Insulating Plate Motor-Isolierpiatte AC
12 RMGTP1010GEZZ Drum Motor Trommelmotor BD -
13 RFiLNOOO3GEZZ Drum Motor Noise Filter Trommelmotor-Gerduschfilter AH
14 VCEAAUTHWI105M | Capacitor Kondensator AB
15 LX-NZ3005GEFW Adjusting Nut Einstellmutter AA
16 PGiDPQO0O1GEFW Fix Guide Fixierfilhrung AE
17 MSPRCOO08GEFJ Adjustment Spring B Einstelifeder B AB
18 PGiDCOO07GEFW V Biock A-D V-Block A-D AK
19 PGiDHOO08GEFC Edge Guide-A Kantenfihrung-A AC
20 PGiDCOQ0O8GEFW V Block B-D V-Block B-D AK
21 PGiDHO009GEFC Edge Guide-B Kantenfiihrung B AC
22 V Base Relay P.W.B. V-Basisrelais-Leiterplatte. —_
23 PGiDCO003GEZZ V Base Ass'y V-Basis-Einheit AV
24 QSW-L0001GEZZ Thermo Lead Thermoleitung AP
25 NBRGCO0010GEZZ Capstan Holder P Ass'y Antriebsachsenhalter P-Einheit AK
26 PMLT-0001GEZZ Capstan Oil Reservoir Antriebsachsen-Olsumpf AA
27 RMGTP1009GEZZ Capstan Motor Antriebsachsenmotor ‘BE
28 NPLY VO039GEFW Capstan Pulley Antriebsachsenscheibe AF
29 LANGF9066GEFW Capstan Motor Table Antriebsachsenmotor-Tisch AC
30 PZETF0002GEZZ Motor Insuiating Plate Motor-isolierplatte AB
31 PGiDPOOQ3GEFW Guide Frange-B Fiihrungsflansch-B AC
32 NRGLMOO10GEZZ 1. Roller E I-Rolle E AK
33 MARMMOO12GEZZ | |. Roller Arm Ass’'y I-Rolienarm-Einheit AH
34 NPLYVO0037GEZZ L. Block Ass'y L-Block-Einheit AV
35 RMoTM1004GEZZ L Motor L-Motor AV
36 NPLYV0036GEZZ L Motor Puliey L-Motorenscheibe AB
37 NBLTKOO08GEOO | Un Loading Belt Entladeriemen “AD
38 RHEDTO005GEZZ F.E. Head Ass'y F.E.-Kopf-Einheit BK
39 MARMPOQOOO5GEZZ | S.I. Roliter Arm Ass'y S.1.-Rolienarm-Einheit AC
40 MSPRTO100GEFJ S.1. Roller Arm Spring S.1.-Rollenarm-Feder AA
41 LHLDW1008GEZZ Wire Holder | Drahthaiter AA
42 MLEVFQO055GEFW Lock Arm-A Sperrarm-A AB
43 MSPRTO068GEFJ Lock Arm Spring Sperrarm-Feder AA
44 MLEVFQO056GEFW L.ock Arm B Sperrarm-B AB
45 NRGOLPQO0O7GEZZ Guide Roller Ass'y Fiihrungsrolien-Einheit AN
46 LP6LM0O011GEZZ Pole Base AD Ass'y Polbasis-AD-Einheit AN
47 LP6LMO012GEZZ Pole Base BD Ass'y Polbasis-BD-Einheit AN
48 PGiDHO016GEZZ Slider-A ‘Ass’y Schieber-A-Einheit AF
49 PGiDHO017GEZZ Slider-B Ass’y Schieber-B-Einheit AF
50 LX-NZ3002GEFW Adjustment Pin Einstellstift - AC |~
51 LANGFQ014GEFW | Lamp Anigle Lampen-Kniestiick - AB -
62 Cassette L.amp Holder P.W.B. Cassettenlampenhalter-Leiterplatte —
53 RLMPMO005GEZZ Cassette Lamp Cassettenlampe AK
54 LHLDW1046CEZZ Wire Holder Drahthalter AA
55 LHLDW1006GEZZ | Wire Holder Drahthalter AA
56 LANGF9080GEFC Angle Kniestiick AD
57 LDAIH3003GEFW AC Head Plate -~ - Netz-Kopf-Platte AC
88 | AHEDUEB56ERZ- | ACHeadPAL RH L OV 0022KE22 | NoykoptpAL BD
59 MSPRCOO06GEFJ AC Head Spring : Netz-Kopf-Feder AA
60 LX-BZ3004GEFD AC Head Screw "~ Netz-Kopf-Schraube AB
61 AC Head Counnector P.W.B. Netz-Kopf—AnschluB—Léiterplatte —
62 RPLU-0025GEZZ “Pinch Roller Solenoid Andruckrolien-Tauchspule - AR
63 CFG Connector P.W.B. CFG-Anschiu3-Leiterplatte _
64 i MLEVC0007GEZZ Pinch Roller Ass'y Andruckroilen-Einheit AV
65 i MLEVF0091GEFW Pinch Double Action Lever A Andruckro!Ien-Doppelwirkungshebel A AF
66 ' MSPRTO102GEFJ Pinch Pressure Lever Spring Andruckroilen-Druckhebelfeder AF
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67 MLEVFQ092GEFW Pinch Double Action Lever B Andruckrolien-Doppelwirkungshebel B AC
68 MSPRTO101GEFJ Pinch Roller Return Spring Andruckrolien-Rickfiihrungsfeder AA

. 69 LANGF9068GEFW Pinch Solenoid Angle Andruckrotlen-Tauchspulenkniestiick AB
70 PSPAFO008GEFW Slide Spacer Gleitabstandshalter AB
71 MSPRPOO10GEFJ Slider Spring A Schieberfeder A AB
72 MSPRP0OO11GEFJ Slider Spring B Schieberfeder B AB
73 NBLTH0015GEQQ Capstan Belt Antriebsachsenriemen AE
74 NBLTKO0O06GEQO Rewind Belt Rickspulriemen AC
75 NFLYV0013GEZZ Capstan Flywheel-P Antriebsachsen-Schwungscheibe-P AT
76 LANGF9069GEZZ L Ring A Ass'y L-Ring-A-Einheit AH
77 LANGF9070GEZZ L Ring B Ass'y L-Ring-B-Einheit AL
78 NRGLPO00EGEZZ Ring Roller Ringrolle AF
‘79 MSPRTO104GEFJ Double Action Spring : " Doppelwirkungsfeder AB
80 LANGF9067GEZZ Fly Angle Ass'y Schwungkniestiick-Einheit AE
81 MLEVP0O0O16GEZZ Lock Lever Ass'y Sperrhebel-Einheit AE
82 LANGAOO10GEFW Ring Stopper Ringstopper AC
83 LANGQ1026GEFW L Switch Angle L-Schaiter-Kniestiick AD
84 QSW-MO005GEZZ micro Switch Mikroschalter AF
85 : . L Switch PW.B. A L-Schalter:Leiterplatte A —
86 T ] L SwitchPW.B. B L-Schalter-Leiterplatte B —
87 MSPRTO069GEFJ | Roller Arm Spring I-Roliemarm-Feder AA
88 LANGKOQO041GEFW-. | Transistor Heat Sink Transistoren-Warmeableiter AB
89 - PZETKO001GEZZ - | Transistor Bush Transistorembuchse AB
90 RDTCHO0001GEZZ Dew Sensor Feuchtigkeitssensor AU
91 "QHWS-0001CEFN Lug ‘ Ose = AA

.92 RHEDZ0004GEZZ | MR-CUE Head Magnetwiderstand-Nachsuchkopf BB

" 93 LANGKO038GEZZ | CUE Head Plate Machsuchkopfplatte AE
94 | RH-PX0009GEZ2Z Siack Sensor Schiaffsensor AC
95 ~ | Slack Sensor P.W.B. Schlaffsensor-Leiterplatte -
96 CUE Head Relay P.W.B. Nachsuchrelais-Leiterplatte —_—
97 PZETMOO01TAZZ | -Mica ' Glimmer , AB
98 QPWBF0230GEZZ Heat Sink P.W.B. Wiérmeableitung-Leiterplatte —
99 Hum Cancel Coil Brummunterdriickungsspule AE
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Main Chassis (B} Parts Teile Von Hauptchassis B
1 LCHSMO011GEZ2Z Main Chassis 710B Hauptchassis 710B AU
2 MSPRTO098GEFJ Tention Arm Spring Spannarm-Feder AB
3 MLEVFO093GEZZ Tention Arm Ass'y Spannarm-Einheit AF
4 PSPABOO10GEFW Tention Spacer Spannabstandschalter AB
5 LBNDK3008GEZZ Tention Band Ass'y Spannband-Einheit AH
6 MLEVP0029GEZZ Tention Arm Regulator Lever Ass’y Spannarm-Reglierhebei-Einheit AD
7 MLEVP0023GEZZ F.F. Sub-Brake Lever Ass'y F.F.-Nebenbremshebel-Einheit AE
8 MSRRTO099GEFJ Tention Arm Spring Spannarm-Feder AA
9 MSPRTO095GEFJ F.F. Sub-Brake Lever Spring F.F.-Nebenbremshebelfeder AB
10 QSW-MO0004GEZZ Micro Switch Mikroschalter AF
11 LANGQ1027GEFW | Cassette Down Switch Angle Cassetten-Abwirtschalter-Kniestiick AD
12 NDAiV1011GEZZ Supply Rell Stand Ass’y Abwickelrollengestell-Einheit AL
13 NBRGMOO04GEZZ | Reel Bearing Rolleniager AF
14 MLEVP0021GEZZ Supply Loading Brake Ass'y Abwicklungs-Auflaufbremse-Einheit AD
15 MSPRTOQ094GEFJ Loading Blake Spring Auflaufbremsfeder AA
16 MLEVPQ022GEZZ T. Loading Blake Spring T.-Auflaufbremsfeder AB
17 NPLYV0Q042GEZZ Counter Connector Pulley B ZahleranschiuB8-Zug B AF
18 MSPRTO093GEFJ Main Brake Spring Hauptbremsfeder AB
19 MLEVPO020GEZZ Take-up Main Brake Aufwicklungs-Hauptbremse AC
20 NBLTK0011GEQO Counter Belt 710A Zéhlerriemen 710A AC
21 NDAIiIV1007GEZZ Take-up Reel Stand Ass'y Aufwickelrollengestell-Einheit AM
22 PSPAZ0014GEZZ Reel Spacer . Rollenabstandshal ter AB
23 NPLYV0038GEZZ Counter Connector Pulley A ZahleranschiuBscheibe A AC
24 NBLTMO010GEQQ Counter Belt 7108 Zihlerriemen 7108 AD
25 MLEVPO018GEZZ Play Idler Lever Wiedergabe-Zwischenrollenhebe! AC
26 MSPRT0092GEFJ Play Idler Return Spring Wiedergabe-Zwischenrollensiick fiihrungsfeder AA
27 MSPRDO0O18GEFJ Play Idler Lever Spring ‘Wiedergabe-Zwischenrolienhebelfeder AA
28 NPLYV0040GEZZ Un Loading Pulley Ass’y Entladescheiben-Einheit AM
29 RPLU-0021GEZZ FF, REW Solenoid Schnellvorlauf-, Riickspultauchspule AR
30 94GSS4-9941 Return Spring Riickfiihrungsfeder AB
32 MGERH1004GEZZ REW Gear Ass'y Riickspulgetriebe-Einheit AF
36 MLEVP0O024GEZZ Preset Lever Voreinstellhebel AE
37 MSPRTO0097GEFJ Un Loading Spring Entladefeder AA
38 94GSS4-9939 REW Spring Riickspulfeder AB
39 94GSS3-0559 REW Slider Riickspulschieber AD
40 94GSS4-10060 Double Action Spring Doppelwirkungsfeder AB
41 94GSS4-10053 REW Double Action Slider Riickspul-Doppelwirkungsschieber AD
42 94GSS4-9938 F.F. Spring F.F.-Feder AB
43 94GSS3-0556 F.F. Slider F.F.-Schieber AD
44 94GSS4-9940 Main Spring Hauptfeder AB
45 94GSS3-0557 Main Slider Hauptschieber AE
46 Solenoid Block Connect P.W.B. Tauchsbulenblock-AnschIuB-LeiterpIatte —
47 94GSS3-0558 Chassis Chassis AH
48 RPLU-0019GEZ2Z Main Solenoid Haupttauchspule AR
49 MLEVPO017GEZZ L-Brake Double Action Lever L-Bremse-Doppelwirkungshebel AC
50 NPLYV0041GEZZ Play Idler Ass'y Wiedergabe-Zwischenrotien-Einheit AM
51 LANGJOO08GEFW Pinch Regulator Plate Andruckrollen-Regelungsplatte AD
52 RH-PX0002GEZZ Photo Transistor Phototransistor AH
53 RH-PX0006GEZZ Light Emitting Diode Leuchtdiode AH
54 RSTR-0015GEZZ PPG Stater Ass'y PPG-Aniasser-Einheit AL
55 LHLDZ1006GEQO Reel Sensor Holider | Wickeltauchspulenhalter AA
56 CPG Connect P.W.B. CPG-AnschluB-Leiterplatte —
57 MGERH1005GEZZ FF Gear Ass'y F.F.-Getriebe-Einheit AE
58 MLEVP0025GEZZ FF Lever F.F.-Heber AC
59 MLEVPO031GEZZ FF Arm F.F.-Arm AC
60 MSPRDOO19GEFJ FF Lever Spring F.F.-Hebelfeder AA
61 QSW-T0001GEZZ FR Switch F.R.-Schalter AH
62
63 FR Switch P.W.B. F.R.-Schalter-Leiterplatte —_
64 Tape Remaining P.W.B. Restbandlangenzahier-Leiterplatte . —
65 LX-WZ3005GEFN Tape Remaining P.W.B. Rug Ose fir die Restbandléngenzéhler—!.eiterplatte AA
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Ref. No.

Part No.

Code

Ref. Nr. Teil Nr. Description Beschreibung Kode
Cassette Housing Parts Cassettengehiuse-Teile
1 LHLDX3005GEZZ Slider Ass'y Schieber-Einheit AK
2 LHL.DX3006GEQO Cassette Holder (Right) Cassettenhalter {(Rechts) AC
3. LHLDX3007GEQCO Cassette Holder (Left) Cassettenhalter (Links) AC
4 MARMPO008SGEZZ Lock Release Ass'y Sperrausiosungs-Einheit AB
5 NGERH1008GEZZ Connect Gear AnschluBgetriebe AC
6 LANGF9072GEFW | Top Plate Oberplatten AD
7 LANGF9073GEZZ Cassette Switch Holder Cassettenschalterhalter AC
8 MLEVP0O032GEZZ Cassette Switch Lever Cassettenschalterhebel AA
9 LANGF9074GEZZ Flame (Right) Ass'y Rahmen (Rechts)-Einheit AK
10 LANGT9037GEZZ Flame (Left) Ass'y Rahmen (Links)-Einheit AK
11 MARMPOO06GEZZ Drive Arm (Right) Ass'y Antriebarm (Rechts})-Einheit AE
12 MARMPO007GEZZ Drive Arm (Left) Ass'y Antriebarm (Links)-Einheit AE
13 NGERH1006GEZZ Drive Gear {Right) Antriebgetriebe (Rechts) AC
14 NGERH1007GEZZ Drive Gear (Left) Antriebgetriebe (Links) AC
15 NGERH1009GEZZ Pinion (Right) Ritzel (Rinks) AA
16 NGERH1010GEZZ Pinion (Left) Ritzel (Links) AA
17 PGiDMOO0O8GEZZ Slide Guide (Right) Ass'y Gleitfithrungs {Rechts)-Einheit AF
18 PGiDMO0O09GEZZ Slide Guide (Left) Ass'y Gleitfiihrungs (Links)-Einheit AF
19 NGERH1011GEZZ Slide Gear Gleitgetriebe AB
20 PGiDMO0O10GEZZ Fixing Guide (Right) Fixierfihrung (Rechts) AC
21 PGiDMO0O011GEZZ Fixing Guide (Left) Fixierfiilhrung {Links) AC
22 MGERW1003GEZZ | Worm Wheel - Schneckenrad AB
23 LANGJOO09GEZZ Double Action Plate Doppelwirkungsplatte AC
24 LANGAQOO11GEZZ Worm Spring Schneckenfeder AB
25 MSPRDO021GEFJ Double Action Spring Doppetwirkungsfeder AB
26 MSPRDO022GEFJ Drive Spring Antriebfeder AC
27 MARMMO022GEFW | DS Washer DS-Unterlegscheibe AA
28 NSFTLO139GEFD Main Shaft Hauptachse AF
29 NRoGLP0015GEZZ Set Cover Rolier Deckel-Einstellrolle AC
30 LANGT9038GEZZ Switch Frame Schalterrahmen AK
31 MLEVFQ097GEFW Solenoid SW Lever A Tauchspulen-Schalterhebel A AB
32 MLEVFQO098GEFW Solenoid SW Lever B Tauchspulen-Schalterhebel B AB
33 MLEVFO0099GEZZ Operation Lever C Ass’y Bedienungshebel C-Einheit AE
34 MARMMOO023GEZZ | Suction Plate Ass'y Saugplatte-Einheit AC
35
36 PZETV0016GEZZ Fiber Faser AB
37 LANGTO040GEFW Switch Mounting Plate 1 Schalter-Halterungsplatte AB
38 MLEVP0O034GEZZ Erase Protection Switch Lever Ldschschutzschalterhebel AB
39 LHLDZ1028GEOO E Sensor Holder E-Sensorhalter AC
40 LHLDZ1029GEQOO S Sensor Hoider S-Sensorhalter AB
41 LHLDZ1030GEZZ Motor Holder Ass’y Motorhalter-Einheit AD
42 NPLYV0043GEZZ L Motor Pully L-Motor-Scheibe AF
43 E Sensor PWB E-Sensor-Leiterplatte —
44 S Sensor PWB S-Sensor-Leiterplatte —
45 FR Switch PWB FR-Schalter-Leiterplatte —_
46 : AD
47 RPLUQ023GEZZ Eject Solenoid Auswurf-Tauchspule AR
48 MSPRTO106GEFJ Solenoid Switch Lever Spring Tauchspulen-Riickfiilhrungsfeder AB
49 MSPRTO107GEFJ C Ring Spring C-Ring-Feder AA
50 MSPRTO108GEFJ Set Cover Spring Deckel-Einstellfeder AA
51 MSPRTO109GEFJ Solenoid Return Spring Tauchspulen-Rickfiihrungsfeder AA
52 LANGQ5014GEFW | Connect PWB Angle Anschiu®-Leiterplatten-K niestiick AD
53 NBLTKO009GEGO Casecon Loading Beit Casecon-Laderiemen AC
54 NGERW1004GEZZ Worm Ass'y ’ Schnecken-Einheit AF
55 Connect PWB AnschiuR-Leiterplatte —
56 RMoTM1005GEZZ Loading Motor Lademotor BB
57 QSW-M0012GEZZ Switch Schalter AE
58 QSW-T0001GEZZ F.R Switch FR-Schalter AH
59 QSW-M0011GEZZ Switch Schalter AE
60 RH-PX0001GEZZ Photo Transistor Phototransistor AH
61 VRW-CL4ACS560J Cement Resistor Zementwiderstand AE
62 GFTAC1006GESA Cassette Cover Cassettendeckel AK
63 QPLGN1212GEZZ Connector Anschluf3 AD
64 LANGT9041GEFW Switch Mounting Plate Schalter-Halterungsplatte AB
CHLDX3005GE03 Cassette Housing Ass'y Cassettengehiuse-Einheit BN
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CASSETTE HOUSING PARTS/ CHASSETTENGEHAUSE-TEILE

~ Figure 116.
Abbildung 116
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Figure 117,
Abbildung 117.
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RR:ff" m‘: F;.Z':} m? Description Beschreibung ﬁz‘;:
Cabinet Parts Gehduse-Teile
1 CCABA1008GEO07 Cabinet, Ass'y (VC-7700G) Gehause-Aufbau (VC-7700G) BE
1 CCABA1008GE09 Cabinet, Ass'y (VC-7700P.N.S) Gehause-Aufbau (VC-7700P.N.S) BE
2 GBDYU3004GEFW Bottom Plate Bodenplatte AR
3 HINDMO136GESA RF Converter indicator {VC-7700G) HF-Umformer-Anzeiger {VC-7700G) AH
3 HINDMO127GESA RF Converter Indicator (VC-7700P.N.S) HF-Umformer-Anzeiger (VC-7700P.N.S) AH
4 HINDMO119GESA Indication Plate, Auto Fine Tuning (VC-7700G) | Anzeigeplatte, Feinabstimm-Autematik AD
(VC-7700G)
4 HiINDMO101GESA Indication Plate, Auto Fine Tuning Anzeigeplatte, Feinabstimm-Automatik AD
(VC-7700P.N.S) (VC-7700P.N.S)
5 GFTAT1003GESB Preset Tuning Control Cover Riickstell-Abstimmungsdeckel AK
6 CPNL.C1023GEO1 Front Panel Ass’y (VC-7700G) Frontplatte-Aufbau (VC-7700G) BE
6 CPNLC1021GEO1 Front Panel Ass'y (VC-7700P.N.S) Frontplatte-Aufbau (VC-7700P.N.S) BE
7 JBTN-1015GESA Setector Buttoh Wahlschalterknopf AC
8 GCoVA1007GESA Button Cover Knopfdeckel AB
9 GMADIOO09GESA Cassette Tape Compartment (VC-7700G) Kassettenfach (VC-7700G) AM
9 GMADIOO07GESA Cassette Tape Compartment (VC-7700P.N .S) Kassettenfach {(VC-7700P.N.S) AF
10 HBDGB3004GESA SHARP Badge SHARP-Kennzeichen AE
11 MSPRPQ017GEFJ Spring Feder AA
12 PC5VU9003GESB Digitron Filter Digitron-Filter AC
13 GMADKOQO01GESA Counter Window Zahierfenster AD
14 GMADIO004GESA Channel Timer Plate {VC-7700G) Kanaltrimmerplatte {VC-7700G) AF
14 GMADIOO08GESA Channel Timer Plate (VC-7700P.N.S) Kanaltrimmerplatte (VC-7700P.N.S) AF
15 GDoRF1001GESD Timer Door Trimmertiir AG
16 HiINDPOO39GESA Tracking Indication Plate (VC-7700G) Abtastungsanzeigeplatte (VC-7700G) AF
16 HiNDPQO37GESA Tracking Indication Plate (VC-7700P.N.S) Abtastungsanzeigeplatte {VC-7700P.N.S) AF
17 TLABH0012GEZZ Tracking Label (VC-7700G) Abtastungsetikette {(VC-7700G) AC
17 TLABHO011GEZZ Tracking Label (VC-7700P.N.S) Abtastungsetikette (VC-7700P.N.S) AC
18 GDoRF1003GESA Tracking Door Abtastungstiir AG
19 JBTN-1017GESA Button, Channel Knopf, Kanal AC
20 JBTN-1018GESA Button, Power Knopf, Netz AC
21 JBTN-1021GESA Button, Memory Knopf, Specicher AC
22 MSPRCO012GEFJ CH Button Spring Kanalknopffeder AA
23 PSPAJO001GEZZ Spring Hold A Federhalt A AB
24 PSPAJO002GEZZ Spring Hold B Federhalt B AB
25 GCoVA1005GESA LED Decoration Cover A LED-Dekorationsdeckel A AE
26 GCGVA1008GESA LED Decoration Cover B LED-Dekorationsdeckel B AF
27
28 PFLT-0006GEZZ Felt {Bottom) Filz (Boden) AB
29 TLABMOOD42GESA | Model Label (VC-7700G) Modelletikett {VC-7700G) AC
29 TLABMO0O43GESA Model Label (VC-7700P) Modelletikett {VC07700P) AC
29 TLABMOO49GEZZ Model Label (VC-7700N) Modeiletikett (VC-7700N) AC
29 TLABMOO50GEZZ Model Label (VC-7700S) Modelletikett (VC-7700S) AC
30
31 GDGRF1007GESC Speed Changing Door {(VC-7700G) Geschwindigkeitdnderung-Tiir (VC-7700G) AH
31 GDGRF1004GESC Speed Changing Door (VC-7700P.N.S) Geschwindigkeitinderung-Tiir (VC-7700P.N.S) AH
32 HiNDPQO40GESA Speed Changing Plate (VC-7700G) ) Geschwindigkeitinderung-Platte {VC-7700G) AD
32 HiNDPOO38GESA Speed Changing Plate (VC-7700P.N.S) Geschwindigkeitdnderung-Platte (VC-7700P.N.S} | AD
33 JBTN-1024GESA Button, APLD Taste-APLD AC
34 Tape Remaining P.W.B Verbleibende Bandspielzeit-Leiterplatte -

245



';:ff'_ ':": ?'.2'; m? Description Beschreibung ﬁ%‘:’:
Ersatzteilliste fiir die Fernsteuerungseinheit
Remote Control Parts (VR-700M) (VR-700M)

RRMCGO0004GEZZ | Transmitter(VC-7700G) Sender (VC-7700G) BM
RRMCGO005GEZZ Transmitter (VC-7700P) Sender (VC-7700P) BM

1 DCABA9583VASA Cabinet A assembly Gehause-A-Baugruppe AP
1 DCABA9584VASA Cabinet A assembly Gehiuse-A-Baugruppe AP
2 GCABB9470VASA Cabinet B Gehause B AF
3 GCoVHO001VASA Battery compartment cover Batteriefachdeckel AC
4 PFiLWO0O19VASA Infrared filter Infrarotfilter AC
5 JBTN-0011VASA Push button (Silver) Druckknopf (Silber) AC
6 QTANZO007VAZZ Battery terminal A & BatterieanschiufRklemme A & AB
7 QTANZO008VAZZ Battery terminal B © BatterieanschluRklemme B © AC
8 QOTANZOOO9VAZZ | Battery terminal C O BatterieanschluBklemme C S AC
9 MSPRPO0O58VAZZ Rubber sheet Gummimatte AG
10 DPWB-0173PAZZ Circuit PWB assembly for transmitter Stromkreisleiterplatten-baugruppe fiir den Sender}  —
1 QPWBF0314PAZZ Switch PWB for transmitter Schalter-L.eiterplatte fiir den Sender AK
RRMCUOQOQ04GEZZ Receiver Empfanger BT

12 DCABA9585PASA Cabinet A assembly Gehause-A-Baugruppe AN
13 GCABB9585PASA Cabinet B Gehiuse B AM
14 GCABC9585PASA Cabinet C Gehduse C AM
15 DLEG-0001PASA Leg assembly FuB-Baugruppe AH
16 LSTPPOO37PASA Stopper Anschiag AC
17 - JBTN-0036PASA Push button Druckknopf AB
18 MSPRCO034VAFJ Spring A Feder A AA
19 LLEG-0003PAZZ Non-slip Gleitschutz AA
20 DPWB-0174PAZZ Photo-sensor Unit Fotosensor-Einheit —_
21 PFiLW0026PASA Infrared filter Infrardtfilter AC
22 DPWB-0175PAZZ Circuit PWB assembly for receiver Stromkreisleiterplatten-Baugruppe fiir den —_

Empfinger
23 DSoCDO002PAZZ Lead wire assembly with 10-pin connector and Draht-Baugruppe mit 10-poligem Stecker und AY

9-pin socket

9-poliger Steckdose
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‘ REMOTE CONTROL PARTS/ ,
ERSATZTELLISTE FOR DIE FERNSTEUERUNGSEINHEIT

Figure 118.
Abbildung 118.
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ngf: ?\II‘: ?I'ael;: m:’ Description Beschreibung Gsv;:iz:se
Miscellaneous; Screw, Nut, Washer, Sonstige Teile, Schrauben, Muttern,
Wire Holder Unterlegscheiben, Drahthalter

301 XBPSD20P04000 Pan Head Screw Kegetkopfschraube 2P+4S
302 XBPSD20P05J00O Pan Head Screw " Kegelkopfschraube SW2P+5P
303 XBPSD20P 10J00 Pan Head Screw Kegelkopfschraube SW2P+10S
304 XBPSD30P04J00 Pan Head Screw Kegelkopfschraube SW3P+4s
305 XBPSD30P04000 Pan Head Screw Kegelkopfschraube 3P+4S
306 XBPSD30P05J00 Pan Head Screw Kegelkopfschraube SW3P+5S
307 XBPSD30P06JS0O Pan Head Screw Kegefkopfschraube SWS3P+6S
308 XBPSD30P06J00 Pan Head Screw Kegelkopfschraube SW3P+6S
309 XBPSD30P06000 Pan Head Screw Kegelkopfschraube 3P+6S
310 XBPSD30P08JS0 Pan Head Screw Kegelkopfschraube WSW3P+8S
311 XBPSD30P08J00 Pan Head Screw Kegelkopfschraube SW3P+8S
312 XBPSD30P08000 | Pan Head Screw Kegelkopfschraube 3P+8S
313 XBPSD30P 10JS0 Pan Head Screw Kegelkopfschraube WSW3P+10S
314 XBPSN30P06000 Pan Head Screw Kegelkopfschraube 3P+6S
315 XBSSD26P06000 Pan Head Screw Kegelkopfschraube 2,6+6S
316 XEBSD40P 10000 P-Tight Screw ’ P-Spannschraube
317 XEBSD40P 16000 P-Tight Screw P-Spannschraube
318 XEBDS40P25000 P-Tight Screw P-Spannschraube
319 XHPSD20POBWS0 | Cup-Tight Screw Pfannen-Spannschraube C2P+6S
320 XHPSD30P05000 Tap-Tight Screw Spannschraube 3P+56S
321 XHPSD30PO6WSO | Cup-Tight Screw Pfannen-Spannschraube C3P+6S
322 XHPSD30P06000 Tap-Tight Screw Spannschraube 3P+6S
323 XHPSD30P0O8WSO | Cup-Tight Screw Pfannen-Spannschraube C3P+8S
324 XHPSD30P10WS0 | Cup-Tight Screw Pfannen-Spannschraube C3P+108
325 XLHAZ30-06000 )
326 XRESJ20-04000 E Ring E-Ring E-2
327 XRESJ30-06000 E Ring E-Ring E-3.
328 XRESJ30-06000 E Ring E-Ring E-4
329 XRESJ50-06000 E Ring E-Ring E-5
330 XUASD30P 10000 Round Head Tapping Screw Halbrund-Gewindeschraube A3P+10S
331 XWHJZ18-05040 Plain Washer Unterlegscheibe 1,8W4-5
332 XWHJZ21-05045 Plain Washer Unterlegscheibe 2,1W4,5-5
333 XWHJZ31-01054 Plain Washer Unterlegscheibe 3,1W5.4.1
334 XWHJZ31-02054 Plain Washer Unterlegscheibe 3,1W5,4-2
335 XWHJZ31-05054 Piain Washer Unterlegscheibe 3,1W5.4-5
336 XWHJZ38-05100 Plain Washer Unterlegscheibe 3,8W10-5
337 XWHJZ42-05070 Plain Washer Unterlegscheibe 4,2W7-5
338 XWHSD21-04060 Plain Washer Unterlegscheibe 2,1W6-0,4
339 LHLDF1001CEZZ | Wire Holder Drahthalter
340 LHLDW1001GEZZ | Wire Holder Drahthalter
341 LHLDW1006GEZZ | Wire Holder Drahthalter
342 LHLDW1008GEZZ | Wire Holder Drahthalter
343 LHLDW1033CEOO | Wire Holder Drahthalter
344 LHL.DW1045CEZZ | Wire Holder Drahthalter
345 LHLDW1049CEZZ | Wire Holder Drahthalter
346 LHIL.DW9003CEZZ | Wire Holder Drahthalter
347 LX-BZ3004GEFD AC Head Screw Netz-Kopf-Schraube
348 LX-BZ3008GEZZ Screw Schraube
349 LX-BZ3009GEFD Screw with Plain Washer Schraube mit Unterlegscheibe
350 LX-BZ3011GEFD. | Screw with Plain Washer Schraube mit Unterlegscheibe
351 LX-LZ1002GE09 Push Rivet Druckniete ‘ D4
352 LX-NZ3002GEFW | Nut Mutter
353 LX-NZ3005GEFW | Nut - Mutter
354 LX-NZ3037CEFJ Nut Mutter
355 LX-PZ3001GEFJ Spring Pin Federstift *3
356 |-LX-WZOO15TAFW | Washer Unterlegscheibe
357 LX-XZ3001GEFP Set Screw Stellschraube
358 LX-XZ3003GEFP Set Screw Stellschraube
359 LX-XZ3009GEFP Set Screw Stellschraube
360 | LX-XZ3013GEFP - | SetScrew Stellschraube
361 XCBSD40P08000 | Tapping Screw Gewindeschraube
362 LX-RZ3001GEFP Glip Ring FaBring @2
363 ) XJBSD30P 10000 B Tight Screw B-Spannschraube
364 LX-JZ3001GEFD Special Screw Speziél schraube
365 PSPANQOO5GEZZ | Spacer Abstandshalter
366 XHPSF30P0O8WSO Cup-Tight Screw | Pfannen-Spannschraube
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R " oweruen e =
367 LX-RZ3003GEFJ CS Stop Ring CS-Stoppring ¢2
368 PSPANQO02GEZZ Spacer Abstandshalter 5,2
369 XWHSD31-05080 Plain Washer Unterlegscheibe 3,1W8.0,5S
370 LX-WZ1001GEQO Washer Unterlegscheibe
371 LHLDW9001GEZZ | Wire Holder Drahthalter
372 XWHSD31-05060 Washer Unterlegscheibe 3,1W6-0,58
373 XBPSN30P06000 Pan Head Screw Kegelkopfschraube 3P+6S
374 XBPSD20P08000 Pan Head Screw ‘Kegelkopfschraube 2P+8S
375 XWHJZ17-05045 Plain Washer Unterlegscheibe 1,7W4,5-05
376 XWHJIZ21-05045 Plain Washer Unterlegscheibe 2,1W4,5-0,5
377 XJBSD30P 10000 B-Type Tap Tight Screw B-Typ-Gewindespannschraube B3P+10S
378 XHPSF30P0O6WSO Cup-Tight Screw Pfannen-Spannschraube C3P+6S
379 XJBSF40P 16000 Screw Schraube )
380 LHLDW1013GEZZ | Wire Holder Drahthaiter
381 LHLDW1012GEZ2Z | Wire Holder Drahthalter
382 LHLDW1019GEZZ | Wire Holder Drahthalter
383 XHPSD30P08000 Screw Schraube S3P+8S
384 LX-XZ3014GEFP Set Screw Stellschraube
385 L XBSD40P 10000 Screw Schraube
386 XRESJ25-04000 E-Ring E-Ring E-2,5
387 LX-RZ3004GEFF Speed Nut Geschwindindigkeit-Mutter
388 XEBSD20P06000 P-Tight Screw P-Spannschraube
389 XCPSB26P08000 Tapping Screw Gewindeschraube
390 LBNDKO0018JBKO | Wire Band Ringband
391 LHLDZO0010PAZZ | Wire Band Holder Ringbandhalter
392 XCBSD30P08000 Tapping Screw Gewindeschraube
393 XBPSF30P08K00 Screw Schraube
394 XCBSD26P06000 Tapping Screw Gewindeschraube
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