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ETAGE DE SORTIE TRAME TEMPS ALLER

Fig 2

Pendant le temps aller, le montage réagit comme un
push radio, le dévisteur se comportant pretiquement comme une
résistance.

Néanmoins, l'utilisation d'un push pull série complé-
mentaire pose gquelques problémes au centre de l'écran. En efft,
a cet instant, le raccordement de la conduction de T 2011 et
T 2012 est délicat.

Le solution, adoptée dans cet appareil, résoud le
probléme mr une attaque de 2 transistors de puissance par une
source & courant ; autrement dit, par une résistance R trds
importante réalisée dans ce cas par T 2009 gui a une polarisa-
tion continue fixe (base 3 la masse en < ).Dans ces conditions
l'amplification de T 2010 est trés importante. De plus, lorsgue
T 2011 ne conduit plus, i son courant base disparsit, alers que
il n'est pas encore présent.

La résistance d'entrée des 2 transistors est maximum
par conséquent l'aplification également. L'on passe trés rapide-
ment du blocage de 1'un & la conduction de l'sutre. On peut
considérer en approximation gque 1'on introduit sur les bases du
push wne déformation corrigeant les défsuts de raccordement de
celui-ci ( > 0,7 V base émetteur)

Fig2AM'autre part, lors de cette coupure rapide, le
condensateur C 2191 va maintenir un courant dens le transistor
2 009 (genre boot strapp), par conséguent un caurant base dns
2011. Le courant IC 2011 et 2012 conserve donc une forme
linéaire au centre de l'écran.

La résistance de 22 Ohms polarise légdrement les
2 transistors pour qu'ils soient plus prés de leur seuil de
conduction. Une contre-réaction trds efficace essurey la bonne
linéarité.

Avantages

Bonne stabilité, boucle dfésse;yiséément avec
grande amplificetion = & L. - E B

e - d : i .

Seolution élégante pour faire travaeiller les transis-
tors en push série prés de la classe B, avec un courant de
repos trés faible.

Dissipation moyenne inférieure.

Chagque transistor conduit pendant la moitié..du
Balayage, l'autre moitié son courant est pratiquement nulle.
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LA CORRECTION NORD - SUD fIG I et II

Ce circuit est destiné & redresser les lignes horizontales de
1'image . A cet effet, le courant de balayage vertical doit &tre
modulé par un courant parabolique & fréquence lignes dont
l1'amplitude et la polarité dépendent de l'endroit de 1'écran
considéré.

Des impulsions de retour lignes sont appliquées au circuit
compartant e.a. les enrculements primaires 2-4 et 6-8 du
transducteur 2252 et la diode 2046, de sorte que ces enroulements
seront parcourus par un courant en dents de scie et par un courant
continu de prémagnétisation du noyau.

Le courant en dents de scie provoque une magnétisation du noyau de
2252 au rythme de la fréquence lignes. Comme la self-induction des
enroulements secondaires 1-3 et 5-7 dépend e.a. de la perméabilité
p du noyau et que celle-ci varie en fonction de la magnétisation,
l'impédance des bobines secondaires varie au rythme de la fréquence
lignes.

Les impulsions lignes qui se développent aux secondaires

exciteront le circuit résonant 2247 -~ 2250 et 2203 qui entrera en
oscillation. La tension aux bornes de ce circuit sera sinusoidale
et le courant dans le circuit sera de forme cosinusoidale, ce qui
est une trds bonne approximation de la parabole requise. Le courant
sosinusoidal circulera dans les bobines de déflexian trame.

2249 permet d'ajuster la phase du courant cosinusoidal en position
625 lignes.

En position 819 lignes 2249 et court-circuitée par le relais R 52266
et la phase se régle alors a l'aide de 2250. Ces bobines saont a
ajuster pour redresser les lignes horizontales dans le haut et
dans le bas de - l'image (déformation en S).

Les résisances 2140 2142 qui se trouvent en parallgle sur C 600
servent d'amortissement . 2142 permet de régler l'amplitude du
courant cosinusoidal. Ce poterntiométre est & régler pour redresser
les lignes horizontales dans le haut et dans le bas de l'image
(distorsion en coussin). La ligne horizontale médiane doit &tre
redressée & 1'aide de l'aimant permanent rotatif qui se trouve dans
le noyau 2252.

L'unité de déflexion provogue un défaut de convergence qui se
manifeste par un croisement en S des lignes horizontales rouges et
vertes. Pour éliminer ce défaut, des mesures sont prises aussi bien
dans le circuit de correction nord-sud que dans le circuit de
convergence. En effet, dans le circuit constitué e.a. de 2247,2202,
2138 et 2201 on obtient un courant de 2° harmonique qui est ensuite
appliqué au point médian des bobines de déflexion trame.

En 819 lignes 2201 est débranché du circuit 2247,2202 et 2138 par la
commutation du R*5 2266. La frégquence de résanance du circuit corres-
pondant alors & la 2° harmonlque de la fréquence lignes-en 819

(40,9 kHz). Le circuit série 2246,2245 et 2198 (en 819 Lignes :

2245 et 2198) accordé sur la-fréquence lignes, représente.une basse
impédance pour le courant cosinusoidal. La tension en provenance de
la correction nord-sud se retrouvera donc avec la pleine amplitude
aux bornes des bobines de déflexion trams.

La résistance 2129est destinée a amortir les oscillations du circuit
série et des bobines de déflexion. S5i le circuit n'existait pas, une
partie du courant de correction nord-sud passerait par le circuit de
cantre réaction. ‘ o ab
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C2179  270p A1 R 2085
C 2180 470 A1 R 2086
C 2181 470n B1 R 2087
c2182 680n B1 R 2088
C 2183 470n B2 R 2089
C2184 4u7 B2 R 2090
C 2185 22n B1 R 2091
C 2186 14 A2 R 2092
C 2187 151 C1 N R2093
C 2188 2204 B2 R 2095
C 2189 47n C1 .R 2096
C 2190 470p C2 R 2097
C 2191 68 1 B3 R 2098
C 2192 150 n C2 R 2100
C 2193 220p B3 R 2101
C 2194 150 n A3 R 2102
C 2195 100u B2 R2103
C2196 10004 C3 “R2104
C 2197 10n A2 R 2105
C 2198 47n A4 R 2106
C2199 470n A2 | R2107
C 2200 15n A4 R 2108
C 2201 15n B4 R 2109
C 2202 8n2 B4 R2110
C 2203 27n B3 R2111
C 2205 15n C4 R2113
C 2206 18n B4 R2114
C 2207 10n B4 - R 2115
C 2208 470u C4 R2116
C 2209 4n7 A3 R2117
R 2118
i R 2119
Résistances R 2120
R 2075 1K5 A1l R 2121
R 2076 4K7 A1l R 2122
R 2077 220K A1 R 2123
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R 2124 3K3_ A2

R 2125 10 c3
R 2126 1Q c3
R 2127 270 A2
R 2128 2700 A2
R 2129 3902 B3
R 2130 10 ¢3

R 2131 4K7 A3
R 2132 3K3 A2
R 2133 3K3 A2
R 2134 47Q B1
R 2135 2K2 A4
R 2136 1 c3
R 2137 47K B4
R 2138 2K7 B4

R 2140 1K B3
R 2143 1K8 B4
R 2144 390 ) B4
R 2145 2K2 A2
R 2150 1K A3

Potentiométres ou
résistances ajustables :

P 2083 220K B1
P 2094 22K B2
P 2099 2K2  C1
P2112 22K C2
P 2142 1K B3




