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Dans 1'anode de ce tube, un second cireuit accordé Z 201 transmet le sigral de réception &
Ya grille de commende du deuxiéme amplificateur.

Tous ces circuits accordés, y compris celul placé dans 1'anode du deuxidme amplificateur sont
alignés avec les circuits de 1Toscillateur pilpte. Clest en effet 101 gui délermine la fréguence de l1a
porieyse émission~réception,

11.6.2. - CONVERTISSEUR DE FREQUENCE v 202

Le tube convertisseur 68 HE {¥ 902Y recoit d'une part, sur sa grille de commande,
te signal H.F. amplifié et, d'autre part, sur éa grille dtarrét, le signal de 17 aa&;l?ataur
local. Dans ce changeur de fréquence, la frﬁquaﬁce de. 1’¢5¢:i3ﬁtear tocal ést supbriewre @ 1a
fréquence H. F. & receévoiry glle est obtenue & partiv de [Tétage ‘iripleur de 1toscillateur
principal v 303 {voir & 11,4,2.2.) sujvi d'un étage doubleur {V 304) couvrant la gamme 29,6 3
49,5 MHz. Dans ces conditions, la moyenne fréquence esi de 2,6 MHz donnée par la formule ¢i=
aprés !

= fg - Fr

Fo = fréquence oscillateur local comprise entre 29,6 et 48,5 MHz
= fréquence H, F. recue comprise entre 2? 5 et 39,9 MHz.

La gritle diarrét #st polarigée & partir de la cathode & travers une sa!f de choc
#oF. (L 203) dont le rdle est d'éviter le retour du signal Fo sur la cathode.

Ltanode du tube ¥ 202 est chargée par le circuit (FL 200} accordé sur 2,6 MHz; le
signal M.F, prélevé sur ce circuit est envoyé vers le chissis M.F. B F. par 1'intermédiaire de
ta fiche B 202,

1146.8. ~ AMPLIFLCATEUR M. F.

-

Llamplificateur W F. 3 2,8 Mﬁz et constitud par quatre pentodes 6B H6 {? 800 &
¥ 403}, lés transformateurs M. F. sont & couplage capacitif, La bande passante de 1a chafne
HoFo est de 50 kHz & & dB et de 170 kiiz & 60 4B

Les tubes ¥V 400, V¥ 401, constituent 1Tamplificateur Mo F. proprement dit; tes tubes
¥ 402, ¥ 403 forment un amplificateur 1imiteur. Cat effet est obteny par la polarisation de
grille appliguée sur ces tubes (mdme & la masse des cathodes),

En présence de signavx faibles les tubes ¥ 402, v 403 amplifiont normalement tandis
que pour des signaux forts ils se trouvent rapidement saturés et agissent de ce fait en limiteur.

P1.6:8 « DETECTION

Le signal moyenne fréquence amplifié (bruit ou signal + brait} est détscté par le

discrimingteur FL 408, feux résistances R 18 &t R W19 sont montiées en paralidle sur les dioe

des CR 0! de ce discriminatenr, afin didguilibrer Teur résistancd intemne.

L2 tension détectée est envoybe diune part; & travers £ 431 el R R23 & la grille de
commande du tube amplifigateur de bryit {V 404} et d*autre part, par 1lintermédiaire de la
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boite de commande et du relais K 805, & la grille de commande du tube préamplificateur B.F, (V 408) 3 travers C 429
2t R 422, ‘

H8.6 - BEGLAGE DE LA PUISSANCE B.F. DE SORTIE

La tension B.F, détectée 4 la sortie du discriminateur est réglable au moyendu potentiométre VOLUME
B.F. (R BOO) de la boite de cammande BC-101-A. En fonction de la puissance sonore dés;rée‘ une fraction de cette
tension B.F, est ;}réievée sut le potentiométre R 500 pour étre amwhquée par Iintermédiaire d'un contact repos du relals
Smission-réception (K 805) & Ientrée du préamplificateur B.F, {V 408},

i16.6. - SILENCIEUX

A~ 17 version

Le dispositif de silence est constitué par le tube'V 404 (6 BH 6), les diodes CR 402 — CR 403 et le
potentiométre & intecrupteur R 501 situé sur la boite de commande BC.101-A (fig. 25/

B~ 2% version

Le diﬁpﬁﬁit?f de sitence est constitué par le tube V404 {6'BH 6}, les diodes CR 402 — CR 403, &
tésistance R 508, le potentiométre sans interrupteur B 501 ot Vinverseur S 503 situés sur la boite de commande:

BC.101-A {fig. 25].
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Fig2h - Dispositif desilases,

Mise & jour : Mars 1981
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Le dispositif de sifence est utilisé & deux fing

- il permet I'appréciation du rapport signal/bruit et permet aprés détection, le blocage de la réception dans le cas.
ol ce rapport est inférieur A un niveau donné,

- Hl permet également la suppression du souffle en I'absence de signal réception.

Un réseau C 431 - R 423 agissant commie un filtre passe-bande détecte les fréquences de bruit {environ 10 3
30 kHz} & la sortie du discriminateur. Ces fréquences sont amplifides par V 404, Dans le cas ol le nivead du rapport
signal/bruit est inférieur & un niveau donné et réglable par R 501 inséré dans le circuit d'anode de V 404, une tension
négative bloque le tube de réception V 405,

La diode CR 402 détecte en créte les alternances négatives du bruit qui viennent bloguer'V 408,

Le seuil de détection est déterming par le pont R 432 - R 431 - R 501. La diode CR 403 assure une pro-
“tection dans lecas ol la tension négative de polarisation de grille V 405 donnerait naissance & un courant grille.

Le potentiometre R 501 permet de supprimer le souffle en 'absence de signal de réception et son intér-

rupteur assure Ja mise hors service du silencieux en coupant la haute tension sur 1écran et I"anode du tube V 404,

{16.7. — AMPLIFICATEUR BASSE FREQUENCE

Les tubes V 406 - V 407, pentodes BA KBS, sont montés en paralléle et constituent |'étage final.

Un transformateur de sortie T 400 envoie la tension basse fréquence vers le transformateur T 800 du
haut-parleur et le casque du combiné téléphonique.

LYimpédance est adaptée & 600 Ohms.

1.7, — MECANISMES DE SYNCHRONISATION (plariches 23 et 24)

L7484, — GENERALITES

Les éléments qui commandent et déterminent les fréquences émission et réception se subdivisent en
deux groupes : '
- g premier groupe comprend Poscillateur-interpolateur ef le doubleur.

- lesecond comprend i’os;:’iEiatemr principal, les circuits de mélange, V'amplificateur de mélange du standard
de fréquence et entin les circuits HF. de I'8metteur et dis récepieur,

Mise 2 iour-: Mai 1963
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Dans un méme groups, les condensateurs variables des circults accordés sont fixés
sur un seul axe commandé par un moleur propre au groupe.

La commande enique des deuy groupes de circuits, & llalde d'un systéme mééaﬂi@a_é
différentiel, a pu 8tre évitde par ['emploi, dans le second groupe, du dispositif suivant :

- 1'oseiliateur principal assure seul le pilotage, donc i1 peut 8tre normalement
aligné avec les autres circuits HoF. Mais pour obtenir un alignement simultand des circuits
de mélange accordés sur 1a différence des fréquences des oscillateurs, oprincipal et inter-
polateur, et des circubts HoFe, i1 & &té néoessaire d'utiliser, pour les premiers, des ¢ire
cults & large bande,

1447.2. ~ PRINCIPE DE FONCTIONNEMENT

Le positionnement proprement dit sur une fréquence déterminée est obteny par combie
naison dlun systeme électronique et d'un systdme électroméoanique.

«

Le premier consiste i utiliser la variation de courant anodique du ‘tube 3 réac-
tance d'un oscillateur synchronisé par impulsion, pour oblenir un seuil de réglage précis,

Le tube & réactance agit comme une inductance en paralldle sur le circuit oscillant
de 1'oscillateur et le réglage du discriminateur de phase est tel qu'en 1'absence de synchrow
nisation, le courant snodidue du tube & réaclance est maximum.

En faisant tourder 1'axe de commande du condensateur variable dans le sens des fréw
quences croissantes, le passage dans une zone de synchronisation falt varier le courani anow

.

digque du tube 3 réactance de sa valeur maximum 4 une valeur voisine de zéro.

_ lers du dépassage de la zone de synchronisation, le courant anodique du tube
4 réactance revient i son maximum, et le cycle recommence & la glage de synchronpisation syl
vante.

On utilise ce phénomdne en insérant dans 'anode du tube A réactance,un relals sen-
sible, réglé de telle sorte, qu'il vienne au repos pour le courant correspondant du centre
de ia plage d¢ synchronisation.

La venue au repos de ce relais commands larr®t Instantané du systéme dlentralnse

ment et le condensatesr variable se trouve positionnéd exactement & 1'endroit voalu, ceci inw
dépendamment des variations d'alignement accidente!les ou systématiques.

La seconde partie du dispositif de positionnement automatigue est purement élec.
tromédanique

Le systéme électronique décrit plus haut, nécessite une présélection de zone, afin
qu'il n'y ait aucune ambiguité sur le choix du canal choisi. Elle est assurée par un contact
tournant solidaire de 1'axe de commande des condensateurs variables, le contact balais une
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série de secteurs correspondant aux plages successives de synchronisation. Un sélecteur na-
nuel permet de choisir le secteur représentant la fréquence désirde de fdgon 3 ce que le
contact du relais du tube & réactance; déclenchant 1'arrBt du dispositif d'entrainement n'agis-
se qué lorsgue le contact tournant se frouve en regard du secteur choisi.

De plus, 1'arrBi rapide du systdme d'entrainement est assuré par un frein &lectro~
magnétique, alimenté par 1'intermédiaire d'un contact repos du relais inséré dans les tubes
3 réactance des oscillateurs principal et interpolateur, ce contact coupe en méme temps 1'ali-
mentation du moteur d'entrainement par 1'intermédiaire d'un autre relais.

Dans le but de diminver I'martm du systeme de frelnage et de ménager les pignons
dtentratnement, un 1imifeur de couple est prévu de fagon 3 permetire an moteur, Maxe de comw
mande étant blogué, de fourner librement sur %4 lancée pendant un cartain temps.

11743, ~ MECANISMES DE POSITIONNEMERT

Le schéma de principe foncltionnel du dispositif de positionnement est donaé en
planche 23

73 low Synchronisation des vscillateurs

L‘af‘{scmge dlune f?@qwace {taide des commutateurs § 500 (MHz x 0;1) et § 504
{Mz x |} de la bolte de commande provoque respectivement, la mise en recherche de I'oscile
tateur interpolateur et 12 mise en recherche de 1'osciilateur principal,

Si 1'on agit uniquement sur le commutateur § 501 {MHz % 1}, on ne déclenche gue la
mise en recherche de Vioseillateur principal, mais, par contre, si 1'6n agit uniguement sur
fe commutateur § 500 (MHz x 0,1), on déclenche obligateirement la mise en recherche de 1o~
cillateur interpolateur st é;e'é'?wgi {lateus principal.

Lorsgue | 'interpolateur varie de 0 & 9, la fréquence de 1'oscillateur principal
varie de 166,666 kHz en 10 bonds, tandis que la fréquence de mélange 01 « ap  reste
constante et synchronisée sur la ndMe harmonique du gquartz. 8i 1'on ne repositionnait
alors pas Yloscillateur principal sa fréquence devrait varier, mais non la valeur du cone
densateur variable puisgu’il n'a pas tourné. Donc ce serait le iube & réactance de 17oscile
lateyr principal gui devrait fournir la variation de fréquence de 1'oscillateur principal.
De ce fait le tube & réactance devrait travailler avec un courant anode notablement différent
du courant normal {2 mA} et mBme ne pouvoir fournir la variation de fréguence demandée & 1708«
cillateur principal, i1 est donc nécessaire en cas de céiaagemr;t de ft@qwme de 1tosciliaw
teur interpolateur de repositionner le eandensamw variable de E*Mc;i’ﬁa%wr principal ai‘m
qué ce s0it celuiwci qui rattrape la variation de fréquence demandée ot non le tebe & réace
Tan ce.

Pour effectuer le positionnsment de 1Tosciilateyr interpolateur ou de 1'oscillateur
principgal, deux conditions nécessaires sont 3 réaliser, d'une part, une condition électronique
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qui détermine un premier contact, d'autre part, une condition mécanique qui détermine un
deuxidme contact.

F1e7e 30 b lo= Condition élecivonifiie

Pour cette condition, Ta damue de Fréduence covverte par 1'oscillateésr ‘interpola-
teur est divisée en 10 secleurs de synchronisation, répartis sur [80°, et correspondants aux
10 positions (0 & 9) du commutateur § 60O (MHz x 0,1} de la boTte de commande; la gamme de
fréquence couverte par 1foscillateur principal est divisée en I8 secteurs de synchronisation,
répartis également sur |80°, et correspondants aux 18 positions {27 i 39) du comwutateur § 501
{MHz x I} de la boTte de commande.

St on utilisait uniquement la condition électronique {1 wcontact) pour effectuer le
posi tionnement, celui-~ci starr@terait sur la premiére synchronisation rencontrée au cours de
ia ?echershe, ce qui ne pé?&éﬁt?&ii pas le positionnement sur ta fréguence désirde, d'ol la
QEﬁeﬁsfta de lui adjoindre une autre condition déterminant le choix parmi les 10 {61) ou les

3.(0r} secteurs de synchronisation possible. C'est e but de la condition mécanique.

Ley plages angulaires de synchronisation des condensateurs variables sont de 1'ardre
113 3 2/]8 de i%%~ environ pour 'oscillateur interpolateur et de . ’?g environ pour 1'ose

cillateur principal, La frontiére des plages mécaniques décrites dans le £ 11.7.8: 1.2 se
situe de ce fait entre deux plages de synchronisation &lectronique. Celte condition permet
éventuellement aux plages de synchronisation électronique de se déplacer légérement 3 1'inté~
rigur des plages mécaniques {dérive des circuits par exemple) sans toutefois en sortir

11078 1020w Condition wécanique

La condition mécanique, pour 1'oscillateur interpolateur et loscillateur principal,
est obteque ¥ partiv d'un sélectbur constidué par up secteur de 180°, divisé en plages méca
niques, et un balai, La conception de ces secleurs permet d'ebtenir 10 plages mécaniques pour
itescillateur interpolateur {§ 804} et 13 plages mécaniques pour Ilescillateyr pripcipal
{5803 4).

Ces plages mécaniques déterminentles plages. aaguiatres.éa condensatear var%abie de
1‘a5c illateur interpolateur ou de I’u%ca??atear principal qui correspondent aux secteurs de
synchronisation {condition électroniquel.

Lées plages mécaniques sont sélectionndes électriquement 3 partir du commutateur
$ 500 (MHz % 0,1) pour le secteur § 804 de 1'oscillateur interpolateur, et par le commutateur
501 (MHz X 1) pour le. sectesr § 803 A de 1'osciliateur principal,

11,78 2.« Fonoticnnenen t détaillé du disposi tgf e posi tionnemernt

La condition mécanique est assurée en premier; §é moteyr améne ?é ﬁcn&égsateur
variable dans 1a plage angulaire choisie et permet ajnsi ‘ay d;spﬁa;iif slectroniqus d‘effec—

tier la synchronisation. Le wmotéur s'arrBte dés dque 1&s conditions de synchronisation sont
réalisées,
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Les secteurs de synchronisation n'étant pas identiques sur 1'osciliateur Eﬁierpqw
lateur (10} et sur l'oscillateur principal (13) i1 en résulte que les plages angulaires du
condensateur variable sont plus étroites pour 1Moscillateur principal que pour 1'escilliateur

. . ; ) T B
dinterpolateur. Chacune de ces plages, d'environ ui?ugw soit 18° pour 1loscillateur interpolaw

teur, et »«f?&% soit environ 13° pour Vloseillateur principal, est plus large que la plage de
synchronisation électronique correspondante. L'exploration des plages de synchronisation est
done plus rapide sur V'oscillateur principal. Le systdwe mécanique de positionnement, ulili-
sé pour l'oscillateur interpolateur, est de ce Fait trop rapide pour V'exploration des plages
de synchronisation de 'oscillateur principal, ce qui conduit, pour le mécanisme de 1'0P, 2
réduire la vitesse d'exploration 3 1'intérieur de la plage de synchronisation choisie, dong,
4 réduire 1a vitesse de rotation du moteur, lors de la recherche de 1a plage de synchronisa-
tion de V'oscillateur principal 2 1'intérieur de la plage mécanigue choisie,

Le fonctionnénent di ce dispositif est le suivant :

Liintervupteur § 801, de 1'émetteurwrboeptedr, placé sur 1a position "AUTO", appli-
que en permanence le + 24 volts sur 1'ensemble des circuits de télécommande, mais les sélec.
teurs asservis § BO3 A et § BOY n’assnfgn% te contact, entre le - 24 ¥ (masse) et les fils U
et T, que lorsque l1a condition mécanique est réalisée,

Supposons 17 Emetteyr-Récepleur synchronisé sur 1a fréguence affichée sur la bo?ta
de. commande @

« 18 relais K 803 et les électrosfreing £ 800 « £ 801 seﬁ¥é‘sdnt‘éliméﬁtéﬁ

= 1e voyant | 501 de la boTte de commande est allumé.
167 8.2, lo= lére Fhase = Mise en recherche de i1fescillaetenwr inbere
folatenr

Le fait d'afficher une nouvelle combinaison sur le commutateur $ 500 (MHz x 0,1) de
la boTte de commande supprime la condition mécanique du positionnement en déconnectant le « 24V
{masse) du fi1 U et T, ce qui entralne dans 1'ordre cieaprés :

a) simultanémont ¢

]

Ta couplive de 1'alimentation de 17élsctroefrein £ 800, ce qui permetira le démare
rage d¢ motesr (B 800} d'entraTnement du mécanisme de positionnement de 1'oscile
Jateur interpolataur

§

Ta coupure de 1'alimentation du relais K 803

i

1a coupure de 1'alimentation de 1'électro~frein E 801

H

1talimentation de K 807
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b) le passage en position repos du relais K 803 assure simul tanément :

= 1'alimentation du moteur B 800 & travers les contacts 9 ~ B de K 803 et les contacts
12 « 11 du relais € 802 toujours en position reposy le mofeur démarre

3

V'excitation du relais K 807 & travers les contacts 18 - |5 de K 803. e relais est
utilisé pour 1'arr8t en deux temps de 1'oscillateur principal

- Vlexcitation du relais Kk 804 & travers les contacts 1| « 12 de ¥ 803 et les contacts
15« 14 de K 802; ce relais est utilisé pour la mise en recherche automatigue de 1708w
cillateyr principal, dés que Te positionnement de 1'oscillateur interpolateur est terw
miné. Le relais K 804 assure cette fonction en coupant toute alimentation possible du
relals K 808 et de 1'électrofrein £ 801 tant que le condensateur variable de ]'68¢ilw
tateur principal nlest pas sort] des plages de synchronisation.

€) - la coupure de I'alimentation du voyant | 50! de la boTte de commande effectuée i tra-
vers les contacts Il « 12 du relais K 807

« 1o moteur B 800 entraine le condensateur variable € 100 de 1701 ainsi que le balai
du sélecteur S 804, le tube 3 réactance V 103 maintient la synchronisation de 1703
jusqu'a ses timites de fonclionnement, mals audin fatirapage ne peut avoiv Vieu dtant
donné que le contact (A) du relais X 800 connects du F11 U ne se refertie plus & 12 mas~
se (- 2% ¥) et que par ailleurs le + & V permanent est appl iqué sur le discriminateur
O {2 101) & travers les contacts & - 7 de K 80% L'oscillateur interpolateur se trouve
donc désynchronisé, le relais K 800 est excité car le courant anode du tube 3 réactance
V 108 devient maximum. :

Le moteur B 800 continue 3 tourner, le balai du sélectesr sort de la plage mécanin-
que précédemment affichée et rentre dans la plage méoanique suivanie.

51 1a plage mécanique, correspondant & la nouvelle position du commytateur § 500,
n'est pas la suivante immédiste de la plage que le balai vient de quitter, la condition mécae
nique nécessaire n'est pas réalisée, le moteur continue & tourner et fait apparaltrsé succese
sivement Ves diffbrentes plages de gyw&rog?satimvélgetmniqma_ gxploréss et ¢s, Jjusu'au
moment ol le balal rencontre la plage mécenigue sélectionnée par le commutateyr § 500. A cha-
que renconire de plage de synch ronisation électronique, le relais K 800 passe de la position
travail & 1a position repos, du fait que le courant dg tube 3 réactance passe d'un maxi-
mum & un winimum, puis repasse en position travail une fois 1a pldage de synchronisation
traversés,

Des que le balai entre dans fa plage mécanique nouvellement choisie, la masse est
rétablie sur le il U ainsi que sur Je contact mobile du relais K 800, ia synchronisation élec-
“tronique correspondant & cette plage mécanique steffectue, le relais X BOO passe alors en po-
sition repos et assure simul tanément par-ses contacts A«§ 1'exeitation du relais X BOZ et
Italimentation de 1'électro-frein £ 800 qui bloque instantanément 1€ mécanisme d'entratnement
du condensateur variable de 1oscillateur intersslateur. .

Le relais K 802 en passant en position travail coupe |'alimentation du moteur B 800
{contacts 11 « 12},
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La mise en service du rattrapage automatique de ]'oscillateur interpolateuy sera
assurée 3 travers R BOY dds que le rulais K 804 passera en pesitiion repos,

Le positionnement de 1loscillateur interpolateur est terminé.

Kemargue

Les différentes plages de synchronisation 41ectroniques peuvent étre observées sur
le milliampéremdire | 500 (MHz x 0,1) de la bolie de commande; 1'aiguille de ce mitliampére
métre balaye enijérement le cadran pour chague plage de synchronisatiaon sxplorée, €% doit

starrBter dans la zone bleue du cadran lorsque 1a synchronisation, correspondani a la frém
guence choisie, est réalisée,

11.7.3: 0= 2bme Phase - Hise en recherche de 1oscillatesy prin-
cibual

te balai du sélecteyr § BOX 4 de t1oscillatéur principal élant dans 1a plage wécaw
nique sélectionnée par le commutateur S 501 {Mﬁz %1}, le i1 T se trouve encore connacté ay
Fil U, clestea~dire 4 la masse, la condition mécanigue de ce fait gst toujours r&myiseg Le
moteur B 801 ne pourrail éemarrerq ttélectro«frein £ 801 et le relais K 803 étant en prin-
cipe alimentés,

Dans ces conditions le démarrage automatigue du positionnement de 1'oscillateur
principal est le suivant.

Le relais K 802 étant excité assure simyltanément ¢
w 1laliméntation du mofeir B 801 a travers ses contacts 13« i2

« 1a coupure de 1'alimentation du relais K 80% & travers les contacts 15«18 wmals ¥ 804
est maintenuy en position fravail 3 partiv du + 24 ¥ par 1'intermédiaire de ses conw
tacts 15 - 16 et da 1finterruptear § 200 en position formée, Le fait d'aveir commuté
$ 500 avait alimentd le relais K 80U préparant ainsit le redémarrage obligatoire de

Troscillateur principal qui a lieu maintenant et qui est la fonction sssentielie de
ce relais.

De ce fait, le retour de masse (= 20 ¥) du Fi1 T sur le relais K 803 ai’%*éiectraw
frein E 801, est coupé par Mouverture des contacts |1 - 12 de K 804 La condi tion mécanique

‘dasparart ¢6 qui permet le démarrage du moteur B 801 entrafnant Ye mécanisme de positionne~
mend de 1'osciateur princlipal.

Toutefois, 1& nouvedy positionnement de Tloscillateur principal ne peut avolr lieu
que si le relais X 804 est en position repos. Cette condition est remplie par 1'interrupteur
§ 200 ﬁammanéa par une came montée sur 1Taxe du condénsateur variable {¢ 200} du chissis
émetteur et circuits HF récepieur, enirainé également par le moteur 8 801, La canme ferme
i*:nterruﬁteur 8 200 pendant toute la durée d'exploration des slages de synchronisation de
110P et méme au deld ce gui oblige le condensateur variable de 1'0P. & sortir des plages de
synchronisation: 1a came suvre 1linterrupteur § 200 en un point situé approximativement &
mi chemin enfre la dernidre plage de synchronisation exg%ore& et la premidre que Tlon rfene
contre 180° plus loin; & cet instant le + 24 V, appliqué sur le relais K 80%, est coupé,
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celui-vi passe, en position repos. Les deux conditions mécanique et électronique sont, de
nouveau, possibles, le positionnement de 1'oscillateur principal pewt avoib lisu.

Le moteur B 80! entratne le condensateur variable © 300 et le balel du sélecteur
$ 803 A, la masse ezt coupbe de la ligne T dés que le balai sst serti de la plage mécanique
correspondant 2 la fréquence affichée sur le commutatear § 501 {MHz x 1), La rotation du conw
densateyr variable fait apparaitre les différentes plages de synchronisation électronique de
ta méme wanibre que pour 1'oscillateur interpolateur, et ce, jusqu'au moment ou le balai ren-
contre & nouveau la plage mécanique sélectionnée par § 501, ce qui rétablit la masse {» 2% V)
sur le fi1 T par 1'intermédiaire du §i1 Y.

A cet instant, le courant d'snode du tube & réactance est maximem, le relais K 80!
est excité, le premier temps du positionnewent de 1'oscillateur principal commence,

Le condensateur { 807, qui s'est chargé durant la rotation du condensateur varia-
ble & + %Y sur |'une de ses armatures &t & + 24 ¥V sur 1'avtre armature, ce qui lui donne
une charge de 20 Volis, ést mis instantanément 3 la wasse (516 charge, plus positive) 3 traw
vers Je i1 T, et par suite, iransmet par 1¢s contacts §« 10 de K 807 une impulsion de w 20
Volts sur te discriminateur 7 102 bloguant durant son bref tenps de décharge (« 20 30 V) le
tube & réactance V 302 de 1'oscilliateur principal.

Le relais K BO| passe un court instant en position repes, ce qui assure durant ce
méme femps, & travers les confacts A-§ de ¥ 801 :

= Vlalimentation de 1'électro«frein £ 801, qui blogue le mécanisme d'entrafnement de
Ploscillatedr principal

-« Tlalimentation du relais K 803, gui coupe 1'alimentation du moteur B 801,

 L'action conjuguée de K 802 et de £ 801 durant ce bref instant, annule la vitesse
de rotation du woteur 8 801,

Le relais K 807 est maintenu en position travail étant retardé au décollage par la
présence dé ¢ 806 et R 801, La constante de temps de ce OR est au moins dix fois plus longue
gue fa durée de basculementi du relais X &01.

Dés que ['impulsion - 20 ¥ a disparue, le tube & réactance conduil & nouveau et
comme |‘entrée de la plage mécanigue correspond & une position électronique désynchronisée,
le courant du tube 3 réactance est maximum, le relais K 801 revient instantanément en posi-
tion travail gprovoque la coupure de 1'alimentation de 1'électro-frein £ 801, du relais K 803
et réalimente le moteur B 801, : '

Le deuxidme tenps de positionnesent commence avec la vilesse réduite du moteur B 801.

En effet, bien avant que Ye meteéur ait atieini .sa vitesse normale, le condensateur
variable de 1'0P entre dans la plage de synchronisation électronique, e courant du tube 2
réactance diminue et le relais K 801 passe de nouveau en position repos, ce qul entralne siw
mulianément

a) 1a mise sous tension de 1'électro-frein, qui bloque définitivement le mécanisme d'en~
tratnement de 'oscillatesr principal

« {lalimentation du relais ¥ 803
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b) le relais K 803 étant en position travail améne :
- 1a toupure de i'alimentation du motleur ¥ 801

« Y& coupure retardée {{ 806 R 801} du relais £ BO7

¢) le passage de K 807 en position repos assurs *

« Jtalimentation dy voyant | 501 & travers ses contacis 1! « iZ signalant ainsi ia
fin du¢ positionnsment

~ & coupure de |'alimentation du velais K 802

« e verrouillage au - 24 ¥ {fi1 T} par ses contacts 56 de 1'8lectirowfeein £ 801
¢t du relais K803

~ ta mise en service du rattrapage automatique de {toscillateur principal par ses
contacts 8 - § et la résistance R B0

Remarque 1

Comme pour l'oscilliateur interpolateur lés différentes plages de synch ronisation
électronique peuvent Bire observées sur le milliampéremdtre M 501 {HHz x 0,1} de la boi'te de
commandes Tlaiguille doit s'arrBter 3 I'intérieur de la zone bleve dy cadran lorsquée la
synchronisation correspondant i la fréquence choisie sst réalisée.

Le positionnement terminé, i1 ne reste sous tension que le relaisi 803 et les élece
tros freins £ 800 et E 801,

La résistance R 809 montée entre + 24 ¥ et le fil T a4 pour but de déterminer un po-
tentiel fixe pour ce Til, lorsque celui-ci est déconnecié de 1a masse durant le positionnew
ment, Cetle précaution est prise afin dléviter que le fil T ne se referme 3 travers les divers
éléments de la télécommande sur des poteniiels variables, qui risqueraient de perturber le
fonctionnement du dispositif de télécommande.

HheZuBe « DISPOSITIFS ANNEXES DU SYSTEME DE COMMANDE

He?vlli Low Systdme de verrowillage de la commande i distance

Lorsque 1'appareil est positionné, 1'alimentation + 24 ¥ est coupée sur tout 1'en~
semble du systéme de télécommande exceptéd sur te relais K 803 et sur les électros~freins. Seul
un changement de fréquence permet de réalimenter la télécommande, en comxant la masse des
points T et U, ceci pour éviter qu'un fonctionnement intempestif des relais K 800 et K 80!
_provoque un nouveau repositionnement. :

72w Contrdle de Lo svnchronisation

i1 est assuré par deux galvanomdtres M 500 (Mz) et M 501 {Mlz x 0,1), placés res.
pectivement dans leos anodes des tubes & réactance ¥ 103 et ¥ 302, Lorsgu'il y a synchronisa-
tion {wwaai minimum) Jes aiguilles des appareils de mesure doivent s trouver dans la plage
bleue de {'échelle,
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Lorsque 1lapparsil est positionné, un voyant {1 501) s'allume. Ces éiéments sont
placés sur Ya boTie de commande.

L7, 8.3« Dispositif de rattrapage

11 peut arriver, lors dlun arrét suivi diune remise en marche, que la synchionisaw
tion disparaisse du fait que la zone d'accrochage de synchronisation est bien plus étroite
que la zone ol cette dernidre, une fols établie, peut Btre maintenue. La synchronisation est
assurbe de ta facon suivante :

8i un tel phénoméne se produit dans 1'un des oscillateurs, 1loscillateur principal
¥ 303 par exemple (fig. 28), le retals d'anode K BO! du fube 3 réactance correspondant vient
ay travail, puisqu'a ce moment le courant est maximum; ceci établit par I'intermédiaire dlun
contact travail, un poni de résistances entre le + % ¥, appliqué normalement sur le discri-
minateur 7 102, et la masse. Le potentiel appliqué sur R 109 s'annule pratiquement &t une
forte balsse de tension sur la gr;?ie du tube i réactance ¥ 302 blogue ce fube. En  congée
guence, le relais K 801 vient au repos. &t devrait provoquer’ ir‘:stantaaémnt la mﬁmate& dy

B

potentiel grii e de ¥ 302, Mais cetie remontée est ralentie qrice A une x:am%:zz:_;_ta de temps

(¢ 183 « R 110) convenable, et ne sreffeclus que progressivenent sur le tube & macta&ca,
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permettant ainsi 3 celuieci de provoquer un balayage de 1a zone de ¥réquence qu'il contrle
et, par suite, de faive coTncider ay moment opportun, la fréquence de 1toscillateur avec le
point de synchronisation.

La durde d'action du dispositif est de 1Vordre de 0, | seconde:
Sur 1a figure, on voit que le ratirapage n'est possible que si K 807 est au repos.

Le méme dispositif, précédemment décrit; existe également pour 'oscillateur intere
polateyr,

{1484 ~ ALIMENTATION BATTERIE BA~153-A (planche 25)

Ltfalimentation batterie est desiinée & fournir les tensions nécessairés au fonc-
tionnement de 1'émetteur-récepteur & partir d'une source de tension continue 24 Volts (Bat-
teries A= 26~ A).

P08 1. » GENERALITES

Lialimentation BA-1%3-A permei de disposer des tensions suivantes

« yne &limentdlion haute taasiﬁn + 500 Yolts par 1lintermédiaire d'une commutatrie
ce 24 - 500 ? qui délivre sous 500 V une intensité maximale de 0,1 A (E de ¥ 600).

fette haute teasion est utilisée pour 1'talimentation HT du tube 'aﬁaiificataur de
puissance d'émission.

- une alimentation haute tension + |50 Volis par 1'intermédiaire d'un vibreur et
d'un transformateur (¢ de J 600), le vibreur du type synchrone assuré le redressement de la
tension secondalre du transformateur

« yne alimentation haute tension + 105 Volts obtenve 2 partir de 1'alimentation
préacédente ot régulea par un tube OB2WA V 600 (A de J 600)

- ana aigmeniaiiau + 2% Yolis éasiigee ‘4 I*aixmentaiian des é;ffareats tuhas el A
celle des moteurs de positionnement (R et § de J 600)

-« yne alimentation basse tension + 4 Voltis oblenue 3 partir de 1'alimentation + 24
Yolis et destinée & polariser les tubes & réactance des oscillateurs principal et interpole-
teur (Vv 302 et v [03) pendant Je positionnement aytomatique (M de 4 600)

« une alimentation basse tension d'environ + % volis obtenue i
tation + 24 VYolts destinde & 1'excitation micro (4 de d 600)

partie de ['alimen

« une alimentation basse tension + 3 Volfs; obienie comse 17aVimentation précédens
tg & gart;r du + 24 Yolts et destinée & po%ar:ser le: tﬁ&a i réactangé du §;¥ai& émission
V 306 (F de ¢ 600).
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11.8.2. - FONCTIONNEMENT

La tension caﬁ%ma& 24 Yolts est distribuée & partir de la prise J 60! qul est
branchée directement sur la batterie (AC~- 26~ A),

Le relais K 600 dont Uvenroulement est aliments on tension 24 Yolis pa?'1’¥gtérmé~
diaire de |'interrupteur $ 502 "ARRET-VEILLE~-TRAFIC" commands 1a distribution de cette ten-
sion & l'ensemble des clreyits de 1falimentation,

Lorsque 1'interrupteur § 502 est placé sur Jes positions "VEILLE” ou " TRAFIC ™ le
relais K 600 est excité et permet la distribution directe des tensions sujvantes 2

~ A travers R 608, la tension + 28 Volts distribuée sur deux fils.

- A partir du diviseur de tension R 608 - R 610, la temsion + 4 Volts filtrée
par £ 908 8.

- A partir du éiv'_é%wr de tension R BO% ~ R 605, 1a tension + 3 volts filtrée
par 804,

« A partir dy diviseur de tension R 611« R §12, une tension d'environ 4 Volts filw
trée par € 609 a.

En outre, la tension 24 Volts alimente Ves «irtyits sulvants ¢

=~ L& vibreur § 600 & travers : dedx cellules de filtrage ¢ 616 « L 604 « ¢ 608 et
613~ C6I5~ L 608~ ¢ 807 et un enroulement de T 600,

~ Le relais K 801 par 1'intermédiajre du contact de travail 10 de K 805, e cone
tact de repos 14 de K 807 situés sur la platine de téléuommande et en cagcade, le relais
K 802 et la commutatrice 28 « 500 Volis,

Le vibreur G 6800 est un vibreur synchrone qui découpe Ta tension continue 2% ¥ et
provoque un courant pulsé, alternativement dans chacune des deux moitiésde Venroylement pri-
maire du transformateur 7 500, Les extrémités de 1'enroulement secondaire étant mises & la
masse tour & tour par des contacts du vi hmur, en synchronieme aver le découpage dy 24 ¥, on
recueille alors ag point milieu de cet enroulement une tension continue ondulée, Celle-ci,
aprés filtrage par deuy cellules, L 602 « ¢ 605 - € 61 foet L 601 « € B0%a « C B03b, fournit
Jtatimentation + 150 v,

Les capacités € 610 - £ 614, aux bornes de I'enroulement primaire du transformateir
T 600, sont destinées & diminuer au maximum les parasi tes engendrés par le vibreur,

Sur le circult haute tension + 150 ¥, est préjevée par une résistance chutrice
% 605, une haute tension + i1065 ¥, stabilisée par le tube au néon ¥ 600 {082 WAH).

La haute tension + 500 V est obtenue & partiv de la commutatrice D 600 dont 14 mise
sous tension est commandée depuis la phdale du combing téidphonique branché suf te pupitre
de commande. Cette pédale excite le relais K 805, permet 1'alimentation + 2U Volis du relais
K 601 @ travers le contact de travail 10 de K 805, le contact de repoy 14 de ¥ 807 et a%v
mente la commutatrice en tension + 24 Volts 3 travers lé contact de travail de K 601 et la
résistance R 604,
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Le relais K 602 est retardé & 1'attraction et 1'établissement différd de son con-
tact de travail courtecircuite la régistance R 601, assurant ainsi un démarrage en deux temps
de 1a commytatrice.

La commutatrice d&livre une haule tension + 500 Volts, Tiliréde bar uwae cellule come
prenant Ta self L 600 et les capacités C 600 et { 601, Une résistance série R 602, mise en
service par le commutateur § 600, permet dé réduire la haute temsion + 500 V & + 350 V pour
te réglage de |'émetieurwrécepteur. Le voyant [ 600 s'allume pour une haute tension rédulle.

La commutatrice ne peul Btre alimentde ei done fourniv ta hasie lfension que  si,
préatablement, la teénsion 28 V de chauffage est appliquée sur le tube amplificateur émission
par le relais K 600,

Par ailleurs, un circuit de séeurité interdit son démarrage ou son fonctionnement
en cours de pasitionnement automatigue,

Un tube ballast & fer hydrogéne ¥ 801 slacé dans le retour des Filaments en série
des tubes V 203 ~ V 204 assyre la régulation du courant de chauffage de ces tubes,

f1.8,3. « DISPOSITIFS DE SECURITE

La protection des différents circuits est assurée par les fusibles sulvants ¢
- un fusible F 600 (10 A) placé dans 1& ¢iveult d'alimentation géndrale en 20 Vi
« un fusible F 601 (0,16 A) situé sur Ve circuit 500 vy
- un fusible F 602 {4 A) situéd sur le circuit d'alimentation en 24 ¥ du vibreur G 600;

- deux fusibles F 603 {4 A) et F 604 {4 A) placés respectivement dans les deux circuits
d'al imentation + 24 Volts, en veille &t en trafic

« Ya distribetion + 24 Volis, grotégée par Te fusible F 808, alimente lgs filamentis
de tous les tubes 3 chauffage indirect, sauf les deux tubes 2 £ 24

- la distribution + 2% Volts, protégde par le fusible F ﬁﬁé,‘&iim&ntﬁ'§es:?Qiaméaiﬁ
des deux tubes 2 £ 24, la télécommande et le voyant | 500,

B0 TA~ 81 1ton veul ukilisér don plus une source de tenglon batterie 24 v mais la source
de tension 27 V éxistant 3 bord dravion par exemple, i1 est nddessaire de metlre en
série les résistinces R 600 e B 803 e inversant 1a fiche tourt-circuit P 602 ser~
vant de commutateur 24/27 ¥, 1'indication 27 ¥poriée sur cette fiche doit alors ap-
paraitre en regard de la fléche "TENSION de SERVICE".
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CHAPITRE 11l

DESCRIPTION DES VARIANTES

1.1, - GENERALITES

I a été fait mention au § 1.2 de deux ensembles similaires au TRTP-TA, décrit dans les deux
premiers chapitres. Ce sont les ensembles Emetteurs-Récepteurs TRYP-1A, et TRSP-2A. |ls different es-
sentiellement du premier poste par leurs conditions d'emploi et pour cette raison, certains de leurs éléments
ou sous-ensembles présentent des caractéristiques différentes propres & leur utilisation.

Les paragraphes suivants montrent en quoi différe chacune des versions TRVP-TA et TRSP-2A.
de la version TRTP-TA, entidrement décrite dans les pages précédentes.

1112, - ENSEMBLE EMETTEUR-RECEPTEUR TRVP-1A

L’ensemble Emetteur-Récepteur TRVP:1A ne comporte pas de berceau tubulaire SK-47-A. 11 dif-
fére également de l'ensemble TRTP-1A par son antenne fouet AN-125A ef son siége enti-choc SG-199A. 1I
possede en plus un support d'antenne fouet MP-50-FR.

Mis & part ces différences, la description générale du premier chapitre et la théarie de fonction-
nement exposée au deustiéms chapitre restent valables.
HLZA, <ANTENNE FOUET AN-128A (plinche 12} - .

L'antenne fover AN-125A est constituée, comme |'antenne AN-124A, de trois brins MS 116, MS 117
et MS 118, s’emboitent les uns dans les autres. Mais I'embase est du type AB 15/ GR-FR prévue pour efre
fixée surun support MP-50-FR.

La prise coaxiale, permettant de relier |'antenne au cable coaxial de 'Emetteur-Récepteur, est

située & la partie inférieure de V'embase.
12,2, ~SUPPORT MP-50-F&

Clest un support e acier, sur lequel est montée |'embase AB-15/GR-FR et qui se fixe par

quatre boulons sur le ¢b1é d'un vehicule,

Mise & jour Février 1974
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HL2.3. ~ SIRGE ANTI-CHOU SG-199A (planche 29)
Le Sigge anti-choc SG-199A ne differe du Sigge SG-123A principalement que par ses dmortisseurs

qui sont spécialement concus pour l'installation de ensemble TRYP-1A sur véhicules,

Le Sidge anti-choc $G-199A reste toutefois interchangeable avec le Sidge $G-123A.

[11.3. - ENSEMBLE EMETTEUR-RECEPTEUR TRSP-2A

L'ensemble Emetteur-Récepteur TRSP-2A n'est pas muni du berceav tubulaire SK<47A. Il diffare,
en outre, de Vensamble TRTP-1A, d'une part par son Alimentation secteur BA-152A, d'autre part, par son
antenne tobulaire AN-1264.

LS, ~ ALIMENTATION SECTEUR BA-IS52A

L'alimentation secteur BA-152A, prévue pour remplacer, dans cette version, I'Alimentation bat-
terie BA-153A, délivre les mémes tensions que celles énumérées au § 11.8.1.

HL3.1.1. - Description {planche 9}

L'alimentation secteur BA-152A se présente de la'méme facon que 'alimentation BA-153A. Elle
est contenve dans un coffret étanche, placé & la draite de 'Emetteur-récepteur. Les systémes de fixation
sont-identigues. ‘

A} Description du panneau avant de ["Alimentation BA-152A

Le ponnecu avant de |'Alimentation
BA-152A porte les éléments de réglage et d'ex-

F705  £703

ploitation suivants {fig. 27}

De haut en bas,

- un fusible F 702 (0,16 A) placé dans le circuit » » k 1700
+ 500 V; >

~un fusible F 705 (0,16 A) placé dans le circuit $760 ¢ g S TG4
+ 150 V; ' ' " '

- un fusible F 703 (4 A) placé dans le circuit
24 VY continus;

~un fusible F 704 (4 A) placé dans le circuit
24 ¥V abternatifs:

- un voyant | 700 qui s'allume lorsque le com-
mutateur $ 701 est sur la position « REGLAGE »
{puissance réduite);

- un indicateur de tension associé ou répartiteur 3
de tension $ 700 qui permet d'adapter par prises Fr00 F01
les tronsformatevrs dalimentation 8§ lo tensioh

{110-127 ou 220 Volts); Fig. 27 Panneay avant de 'Alimentation BA-152A

Repérage des éidments
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- un commutateur § 701, & deux positions "REGLAGE~ TRAFIC™ qui permet d'utiliser 1'émetieyr.
récepteur, soit en puissance normale pour !'exploitation, soil en puissance réduite pour
effectuer des réglages:

« une prise femelle 14 braches, J 700, permettant le branchement du o88le de lialson émetieurw
récepteur~alinentation ;

- une prise femelle 9 broches, § 701, permettant le branchement du cable de liaison alimen-
tation secteurs

« deux fusibles F 700 et F 701 (1,6 &) placés dans le circuit d'alimentations " Arrivée sece
teur®, des transformatedrs T 700, T 701

8) Description du chissis Alimentation

Le chissis de 1"alimentation Stant retiré de son coffret et placé sur le c6té droit
{planche 9}, on acchde sux &léments sulvants :

£n partani du pannsau avant,
- le tube néon régulateur ¥ 700 (0BZ WAH):
« le transformateur d'alimentation T 761:
- les selfs de Filtrage L 700 st L 701y
~ les capacités C 703, € 708, ¢ 707 4
» le redresseur (R 712 comprenant ¥ diodes i cristal;
~ la capaciid ¢ 700
« les capacités ¢ 705 et € 706
- 1e transformateur d'alimentation T 700

« la capacité £ 761,

Sous le chlssls on a acchs aux &léwents syivants ¢

« le redresseur 7 700 comprenant :

- {es diodes & cristal CR 700 & CR 707

« les résistances R 709 2 R 716
~ le redresseur 7 70! comprenant ¢

- {es dicdes & cristal CR 708 4 6R 711:
« le redressear 7 702 comprenant 2

« Yos diodes & cristal R 718 & CR 718
« ta se1f de fittrage L 702
« les résistances R 700 & 708 « R 717 ~ R 722,

~ l& relais ¥ 700

= 128 condensaleurs § 702 - § 708 » £ 709,



88 TR=TP=1~A ~ TR-VPwlwi « TR~EP~SwA NET 124

1.8 L 2w Fonctionnement {pilanche 26}

L'alimentation secteur BA«152-A fournit les tensions nécessaires ay Tonctionnement
de 1'émeiteur~récepteur ER=56-A 3 partir du réseau secteur normalisé 110127220 Yolts 6O Haz.

Elle permet de disposer des fenslons d'alimentation sulvantes

-~ une alimentation haute tension + BOO ¥ délivre une intens! ¥ maximum 0,1 A utitisde pourle
fube ampiifacaieur dfémission (£ de 4 700):

- une alimentation haute tension + 150 ¥ (C de J 700);
= une alimentation haute teasion + 105 ¥ (A de J 700

= une alimentation continue + 24 ¥ destinée aux relals émission-réception, a 17alimentation
des moteurs de positionnement et {Talimentation des tubes 2 E 2% 4 chavffage dirpet (H de
4 700 ¢

< une alimentation alternative 20 V destinée au chasffage des filaments des tuhes 3 chayffage
indirect {R et § de § 700}

~ une alimentation conlinue d'environ % % V pour 1'excitation du wicrophone {J dé J 700} 3

~ uoe alimentation continue + W ¥, destindé i polariser les tubes 4 réactance des Qﬁﬁit¥ﬁﬂ
teurs principal et interpolateur ¥ 302 et ¥ iﬂﬁ ?@ﬁd&ﬁi?& posi tionnement aai&matzque {ﬁ da
i ?ﬁ&}

~ une alimentation + 3 ¥ destinde a polariser le tube & réactance du pilote émission ¥ 308
{F de ¢ ?ﬁﬁ}

La tension secteur est appliquée sur 1a prise J 701 el de 134 sur les transformae
teurs dlalimentation T 700 £t T 700, Un comnutateur double S 700, placé dans le primaire des
deux transformateurs permet d'appliquer la tension secteur sur les prigses correspondantes aux
taaszaﬁs (10 V= 127 ¥ o 226 V.

P80 1 2 bim Transformateur 7 700

Le tramsformategr T 700 fournit Yes hautes tensions % 500 ¥, + 150 ¥, + 105 ¥3 i1
a deux enroulements secondaires,

= La tension alternztive r#a&%i!l;a aix boraes de enroulement secondaire 11 « 12 #gd
redressée par un pont de redresseurs secs LR 700 & €R 707 Les résistances R 709 3
R 716 en paralléle sur les redresseurs dquili brent lese résistance inverse. Les régie
dis alternatifs sent a§4miﬁ&a par une celtule dé f%ltrag& consti tude par%a el ¥ t 700
et les condensateurs ¢ 700 8% € 701,

Une résistance ballast R 700 placée en paralidle sur la distribution + 500 Volts
fimite Ta tension & vide,
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¥

Le relais X 700 commandé par la pédale du combiné branché sur le pupitre de com
mande permet la distribution de 14 haute fension + 500 Volts Yorsque fopérateur passe
sur "émission”,

La tension alternative recueillie aux bornes de ¥?eﬁrauiem%ﬁt secondai re 6« 7 €8t ree
dressée par un pont de redresseurs secs CR 708 & CR 711, Les résidus altermatifs sont
éliminés par la cellule de i1 trage, constituée par 1a self L 701 et les condensateurs
€768, ¢ 704, ¢ 708,

Une résistance ballast R 702, placée en paralldle sur ¥a distribition + (50 ¥,
fimite la fengion ¥ vide.

La distribution + 105 Yolis est prélevée en déviation sur la distribution + 150 Volts
par une résistance chutrice R 703, Cetie tension est régulée par le fube ﬂéﬁﬁ ¥y 700
{082 wal).

13 2. 2.« Transformateur T 701
Le transformateur T 701 possdde également deux enroulements,

La tension altaraatsve recugillie aux herﬁﬁ& de %‘aar@aiﬁment ‘secondaire 12 - 13
est raé?sssae par doux pani& g8 ee%%a!ea en pafal!éla.

- La tension redressée par e pont de redresseurs secs CR 716 3 CR 719 est filtrée par

la seif L 702« et le condensateur ¢ 705. Un diviseur de fension R 707 - R 708 donne
ta tensjon continue + 4 Volts pour Ia polarisation de ¥ 302 - ¥ 304,

Un diviseur de tension R 705 « R 706 donhe 1a tension continve + 3 Yolts pout 1a
polarisation de ¥ 306,

La résistance chutrice R 722 permet de disposer de 1a tension dtexcitation micro
{environ + 4 Volts).

La tension + 24 Yolts, redressée par le pont de cellules R 712, est sonmairement file
trée par le condensateur ¢ 706.

La tension alternative 24 Volts, recusillie aux bormes de ttenroulenent secondalre
16 « 11, est distribude djrectement,

P11e8. 1,2, 80« Disposi tif de séourité

1a protection des dxfféreata cireutts d¥alimentation ea% fa sulvante @

ﬂauxvfﬁsfh§es F 700 et F 701 (1,6 &) placés sur le circuit d’atrsve& 46 14 Tension aaﬁieur

= un fusible F 702 (0,16 &) placé sur le cireuit de distribution + 500 Volts

o

un

un

un

fusible F 703 (4 A) placé sur le circuit de distribution + 2% Volts
fusible F 704 (4 A) placé sur le circuit de distribution 2% Volts al ternatifs

fusible F 705 (0,16 A) placé sur le cirouit de disteibution + 150 Yolts.
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T Be 2« ARTEHNE TUBULAIRE ARw126«A (planche 11)

Ltantenne tubulaire AH«126-A comprend deux parties principales @

« yng antenne wapremem: dite, constitude d'un tube gylindrique mata spr yne embase
isolante: ‘

-~ yn mat de guatre mdtres de haut supportant tlantenne, et maintesu par quatre haubsns.

Le mat dlantenne est composé de trois sections de tube cylindrigue qui s'assemblent
bout & bout par 1'intermédiaire de deux coupleurs. Le w8t ainsi constitud est posé sur un

gsocle, fixé ay sol par quatre piquets, et est mainteny verticalementpar quatre haubans munis

de tendeurs.

Auv sommet du mit, une embase isolante, sur le coté de lagquelle se frouve une priss

-cz;ama%e, supporte 3‘3&%%& tubulaire. A la prise coaxiale 50 ohms de 1'embase, est mﬂcorﬂe
le cdble coaxial de liaison avec 1"émettey rerécep tour.
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EMETTEUR RECEPTEUR TRSP.2A.
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j EMETTEUR RECEPTEUR TRANSPORTABLE
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2.5 Copet chassis recepteur MF - BF
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