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SARAM 5-41

OBJET DU MODIFICATIF

Le présent modificatif n® 2 a pour objet la mise & jour de la liste des piéces
détachées de Pémetteur-récepteur de bord SARAM 5-41.

11 annule et remplace le chapitreVVIII (pages 85 4 89) de la notice technique -
N.L.S. 53. : ) ’




N.L.S. 53 SARAM 5-41 . 85
CHAPITRE VIll
g
) Repére Repére . . Repére
g Schéma Constr, | PESIGNATION CARACTERISTIQUES Fournisseur| o scceur
Z
Chassis
1 R 207 5.584 Résistance Carbone miniat. 100 Q-5 % 1/2'W.| Ohmic
1 R 208 5.5685 — . — 125 — — —
1 R 205 5.586 — — 200 —  — — —
1 R 204 5.587 — — 240 — — — —
1 R 203 5.589 — IK— — — —
1 { R202 - 5,195 — Graphlte 31,6 KQ1/4 W. 45 9 —_
1 R 206 5.580 — Carbone miniat. 1 M Q +3 A) / Canetti Eric
type HS 108
2 | C201-202 ({15.770/1 | -Condensateur |500 pF boulon 2 cosses 350/1.000 V. Alter
1 G 207 6.155 — 0,0025 uIF 500/1.500 — —_ Domino
1 G 212 16.138/3 — 0,1pF 165/600 —| Wireless Aviacap
2 | C211-213 6.075 — O] uF 125/400 —| C.G.T.E. Capatrop
4. | G203-204 | 16.137 — ‘ C 203 : 50.000 pF| S.A.F.C.O. .
C 205-206 Multip]e G 204 : 28,400 —
150/5600 V. [ C 205 : 66.000 —
v G 206 : 170.000 —
1 CV 201 15.919 — Variable Elveco type E
1 Cm 201 16.348 | Commutateur Jeanrenaud|OAK type H
1 Red 201 16.068 Redresseur Germanium Westectal ‘Westingh. WGlll jéume
2 |Rel. 201 202; 15.000 Relais 4 RT Télécommande
1 Rel. 206 16.071 —_ d’antenne
1 P 201 15.774/4 | Potentiomeétre | 1 K Qbobiné linéaire 1,5 W. Alter 45
1 P 202 15.774/1 S 50 K Q graphite linéaire 1/4 W. —
1 13.640/1 | Microamperem. [0 a 500 pA. Brion-
Leroux
1 L 201 16.109 Self Variable, accord antenne
1 T 201 16.159 Filtre Passe-haut. Alter
1 | L 203-204 :
1 T 203 16.861 | Transformateur |De sortie
[
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2
< Repére Repere - - ; . Repére
§ Schéma | Constr. DESIGNATION CARACTERISTIQUES l‘"ourmsseur Fournissetr
17.035/1 |Bloc générateur| H.F.
4 R 24-25 5.582 Résistance Carbone miniat. 10 @45 % 1/2'W.| Ohmic
R 27-28
1 R 22 5.586 — e 200 @ — e —
2 R 5-13 5.576 — — 250 Q43 9 — Canetti Eric
. type HS 108
5 R 4-8-12 5.592 — —_ 3.300 2+59 — Ohmic
R 16-20
1 R 26 5.593 — — 3.900 — — — —
1 R 14 5.594 — — 5100 — — — — :
1 R 9 5.610 —— — 10 KQ+43 9% Canetti Eric
\ type HS 108
1 R 10 5.495 — -— 15 — +59% — —
1 R 3 — — — 15 — 59 — —
1 R 18 5.600 — — 100 — — —_ —
1 R 6 5.601 — — 150 — — — —_
1 R 19 — - - — 150 — — — —
1 R 23 5.602 — — 160 — — — —
1 R 2 5.605 — —_ 510 — — — —
1 R1 5.608 — — 3M — — —
5 | R7-11-15 5.621 — — 100K — — —
R 17-21 R
+ 0
1 G 39 6.237 Condensateur 5 pF — 0,8 pF céramique tubul. L.C.C. IIT TM 20
+1
1 G 40 6.229 — 5 — —0pF — — —
+ 3
2 C 9-13 6.238 — 12 — — 0 — — —_ —
3 G 1-2-6 6.209 — 50 — céramique tubulaire + 20 %
: 500/1.500 V.| — —
1 C 44 6.210 — 100 — céramique tubulaire -+ 20 %,
' 500/1.500 V. — —
1 C21 15.770/1 — 500 — bouton 2 cosses 350/1.000 V. Alter
28 | G 3-4-5-7 {15.777/1 _— 500 — — 1 — — —
8-10-11-12
14-15-16-17
18-19-20-22
23-24-25-26
27-28-29-30
31-32-33-34
1 |CV1-2-3-4| 15.933 — Variable oscillateur Elveco
1 | CV 5-6-7-8 | 15.932 — —  récepteur —
2 L 2- 16.543 Self Pl 18 F .
1 L4 16.542 — Plaqgue de sortie 18 F
1 L6 16.541 — Grille changeur
1 L7 16.540 — Plaque H.F.
1 L38 16.539 - Grille H.F.
1 L9 16.538 — Antenne
1 L1 © 16.463 o Doubleuse
1 CH1 13.106 — De choc
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2l L oot » ent
Q epére, epére . . o epére
g Schéma Constr. DESIGNATION CARACTERISTIQUES Fournisseur| oo our
Z
16.880 .| Emetteur Bloc H.F.
6 | R 110-111 5.422 Résistance 31,60 45 9% 1/4 W. Ohmic
R 116-117
' R 123-124
1 R 120 5.609 — Carbone miniat. 125 2+ 3 9% 1/2 W.| Canetti ‘Eric
, type HS 108
2 | R 106-107 5.586 — — 200 @ + 59 — Ohmic
1 R 105 5.587 — — 240 — — — —
1 R 114 5.577 — — 1 K a — — —
1 R 129 5.443 | — Graph. aggl. 1 K Q410 % 1/4 W. —
1 R 130 5.458 — : — 2 — — — —
2 | R103-104 5.610 — Carbone min. 10 K @ +3 % 1/2 W, Canetti Eric
, ' type HS 108
"1 R 167 5.579 — — 49 K Q — e — —
4 | R112-113 5.462 — Graphite 50 K @ 410 % 1/4 W. Ohmic
R 118-119
1 R 122 5.611 — Carbone min. 79 K @ 43 9% 1/2 W.| Canetti Eric
' ‘ type HS 108
1 R 101 5.605 — — 10 KQ-+59% — Ohmic
1 R 115 5.612 — — 300 . — 1W —
1 R 108 | 5.615 — e 10K Q@ — — —
2 | R102-128 5.621 — — 100 — Q@ —  — —
2 | R 126-127 5.580 — o 1MO+3 9%1/2W. Canetti Eric
i type HS 108
1 R 121 5.630 — 400 Q Ohmic VSA 6.30
2 | R 109-125 5.457 — 10K 2 8W. Sfernice | RSSM 5.29
1 R 181 5.427 — 362 6 W. — —
1 G 102 6.230 Condensateur 5 pF céramique tubulaire -+ 20 9,
. 500/1.500 V.| L.C.G. IIT TM 20
7 { G101-109 | 6.208 — 25 — céramique tubulaire 20 %,
C 110-116 500/1.500 V. — —
G 117-122 6.209 — 50 — céramique tubulaire =+ 20 9,
T G123 : 500/1.500 V. — —
3 G 103-106
. 107 :
1 C 104 6.226 — 2.000 pF céram. fixe 350/1.000 V. — Subm TB 100
1 G 125 6.232 — 500 pF by-pass céram. 500/1.500 V. —
2 | G121-127 6.233 — 500 — —  a collier —
15 | G 105-108 {15.770/1 — 500 pF bouton 2 cosses 350/1.000 V. Alter
111 113 114
115 119 134
135 136 137
138 139 140
144 ,
5 | C112-124 |15.771/1 — 500 pF bouton 1 cosse 350/1.000 V. —
126 141 142 : o .
8 | G 118-120 |15.898/1 — 500 pF 1 cosse avec cuvette
128 129 130 350/1.000 V. —
131 132 133 .
1| cviol 15.784 - Variable Elveco type A -
2 |GV _102-103| 15.786 — — — type BC
1| CV104 | 15.785 — — e type D
8 |CH 102-103] 15.750 Self De choc
104 105 106/ -
107 108 109
1 CH 101 13.106 — De choc
1 L 101 15.781 Self HF Grille mélangeuse
2 | L 102-103 | 15.783 — Grille et anode pré-ampli
1 L. 104 — Anode ampl
1 L 105 15.779 — Couplage sortie
1 T 101 16.733 | Transformateur |Mélangeur
1 T 102 15.760 — Oscillateiir
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: .
’Q A A B _ 3
g | Repére | Repere | iy ogrGNATION CARACTERISTIQUES Fournisseur| . T.oPore
) :2 Schéma Comnstr. ' : Fournisseur.
16.848 | Modulateur
8 | R 163-164 5.583 Résistance Carbone min. 20 & 4 5 % 1/2 W,A Ohmic
166 168 169 ' » - ; ,
170 171 174
1 R 153 5.589 —_— — 1K Qo — —_— —_
1 R 182 5.590 — e 1.500 ¢ — — —
2 | R172-173 5.595 — — 10K @ — — -
2 | R 178-180 5.600 — — 100 — — — —
2 | R 158-159 5.603 — — 200 — — o e
2 | R 161-162 5.604 — — 250 — — — e
4 | R 151-152 5.605 — — 510 —~ — — —
R 157-160
1 R 154 5.607 — — 2MQ  — — —
2 | R 176-177 5.619 _ — 62KQ — 1W, —
1 R 183 5.622 — — 160 — — — —
1 R 155 5.625 — — 1M2 — —_ —_
1 R 179 5.617 — — 33KQ@ — — —
2 | R 165-175 5.398 — 1252 6 W, Sfernice RSSM 5.29
4 | G 151-152 [15.770/1 Condensateur |500 pF I;but_on 2 cosses 350/1.000 V. Alter
C 172-173 :
2] C157-158 6.234 _— 800 pF céramique tubulaire + 20 % :
: 500/1.500 V.| L.C.C. III T 80
2 | C160-161 6.218 0,005 pF . 250/800 V.| C.G.T.E. Capatrop.
3 | C169-170 6.088 0,01 — » — — —
- 174
2 | C163-164 6.075 — 0,1 — 125/400 V. — —
1 C 156 15.772/1 — 0,01 — 500/1.500 V.| Wireless Aviacap
2 | C153-154 |16.138/1 — 0,01 — 165/500 V. — =
1 C 155 15.773/1 — 0,01 — 250/750 V. — —
1 C 162 15.747 — 25 — 25/30 V.| S.A.F.C.O. ET 1
1 P 151 15.774/1 | Potentiométre |50 KQ graphite linéaire 1/4 W. Alter 45
1 T 151 16.881 | Transformateur |D’attaque
1 T 152 16.879 —_ De modulation
16.870 | Amplificateur |MF-BF
3 | R 53-58-62 5.586 Résistance Carbone min. 200 @ + 5 % 1/2'W.| Ohmic
4 | R 51-55-60 5.591 —_— — 2 KQ — — —
64
2 R 57-81 5.578 — — 9 — +3% — Canetti Eric
- |type HS 108
1 R 69 5.596 — -— 30 — +=59% — Ohmic
1 R 97 5.579 — — 49 — +39% — Canetti Eric
: ' type HS 108
1 R 50 5.197 — Graphite 50 K @ 1/4 W. Ohmic
1 R 76 5.999 R Carbone min. 62 KQ 4= 5 9% 1/2'W, —
3 | R 52-56-61 5.600 — — 100 — — —_ —
1 R 68 — — — 100 —  — e —
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o .
2 | Repére | Repeére | pyoq1GNATION | CARACTERISTIQUES Fournisseur| _ 1 cPore
:2 Schéma Constr. i : Fournisseur
16.870 | Amplificateur |[MF-BF (Suite)
3 | R 80-94-95 5.601 Résistance Carbone min., 150 K 245 9% 1/2 W.| Ohmic
2 R 72-87 5.603 — — 200 — — _ —
3 | R 70-85-89 5.605 — — 510 — — — —
2 R 66-67 — — — 510 — — e —
3 |R 65-71-100] 5.606 — — 1M — — —
1 R 88 5.5688 — — 620 Q — — —
1 R 90 5.613. — — 620 — — 1W. —
2 R 74-82 5.614 — — 5100 — —  — —
1 R 99 5.615 — — WK — — —
1 R 84 5.616 — 1 — % — — @ — —
1 R 93 5.618 — — 3 — -  — —
3 | R 54-59-63 5.620 | —— : — 82 — —  — —
1 R 98 5.623 — — 510 — — @ — —
1 R 86 5.624 —_— ' — 750 — — — —
1 R 78 5.626 — — 1,2MQ — — —
2 R 73-83 5.627 — — 2MQe — — —
1 R 92 5.428 50 @ 1 W. bobinée Alter PE 1
1 R 75 5.628 — Carbone miniat. 50 K 2-+-39%,1/2 W.| Canetti Eric
, : type HS 108
1 R 91 5.440 — 42 06 W. Sfernice RSSM 529
1 R 96 5.439 20006 W. — —
3 | C 54-61-68 6.229 Condensateur 10 pF céramique tubul. =+ 20 %
' 500/1.500 V.| L.C.C. IITI TM 20
1 C 76 6.208 — 25 — céramique tubul. 420 9%
500/1.500 V. — —
1 C 77 6.209 — 50 — céramique tubul. -=20 %
500/1.500 V.. — —
1 C 51 6.203 — 98 — céramique tubul. 45 9,
] 500/1.500 V. - —
7 | G 52-59-60 6.204 — 108 — céramique tubul. =5 9%,
66-67-73-74 500/1.500 V. — —
1 G 97 15.770/1 | e 500 pF bouton 2 cosses 350/1.000 V. Afetr
2 C 90-93 6.218 — 0,005 pF 250/800 V.| C.G.T.E. Capatrop.
19 | C 53-55-56 6.088 | — 0,01 — — — —
57-58-62-63
64-65-69-70 f
71-72-79-81
82-84-89-95 ) , ‘
2 G 91-92 (15.773/1 — 0,01 pF 250/750 V.| Wireless Aviacap
1 C75 15.773/3 — 0,05 — — — —
1 C 87 15.773/2 — 0,1 — — — —
1 C 78 16.138/3 | — 0,1 — 165/500 V. — —
1 C 85 6.075 — 0,t — 125/400 —| C.G.T.E. Capatrop
1 C 96 13.454 — 1 — 175/500 —| S.A.F.C.O. RV 14
2. C 86-88 16.659 — 2 — 250/750 —| Wireless - Tropical
1 G 94 15.747 — 25— 25/30: — | S.A.F.C.O. ET1
17.150 | Alimentation |(Adaptateur pour convertisseur)
2 | R 301-302 "5.464 Résistance 800. avec collier curseur Sfernice |[RSSR
- 16.90 AN
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90 N.L.S. b3
‘G_‘.) P
) Repére Repére - . < . Repére
g Schéma Constr. | PESIGNATION CARACTERISTIQUES Fournisseur Fournisseur
Z ‘
17.150 | Alimentation |(Suite)
3 | C301-302 {16.952 Condensateur |8 ‘pF 500/1.500 V, S.A.F.C.0.] type BLD
303] /4,5
1 15.083/1 Prise Femelle 12 broches type américain | Jardillier 1706 F
1 Rel. 301 17.162 Relais 2RT 2T
1 16.428 Fusible Cartouche 600 pA Cehess D/120/53
17.065 | Boite de comxmande
1 R 401 5.327 Résistance 100 @ bobibée 1 W. Alter PE1
1 R 402 5.589 | — Carbone miniat. 1 K Q45 9% 1/2 W.| Ohmic
1 Cm 401 |16.347/1 Commutateur [12 positions Jeanrenaud |OAK type H
1 Cm 402 17.024 — 4 — — —
1 Cm 403 16.288 | Interrupteur Metox 31.079
2 Ch 16.231/1 Prise Male 14 contacts C.C.L
2 Ch 1.6231/2 C— Femelle 14 contacts —
17.000 | Boite a jacks
1 R 601 5.083 Résistance 600 @ Ohmic VSA 6.30
1 P 601 |15.774/5 | Potentiométre |3 K @ 1,5 W. Alter 45
1 T 601 16.862 | Transformateur |D’isolement —
1 13.945/2 Jack D = 6,35 écoute 2 contacts
1 13.946/2 — D = 6,93 micro 3 contacts
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ERRATUM

Page 12 : * — Ajouter : Puissance empruntée au

secteur : Emission 385 walls.
: Réception 275  —
» 15 (§c) + — Lire: Sept connexions soudées (au
» lieu de six.)

» 22 (Remarque) — Ajouter : Relever les cames avant
les manceuvres 1° et 2¢,

» 39 (ligne 13) — Lire : R 208 au lieu de R 207.

» 39(Fig. 10) — Lire:R 98 » » » R 9%4.

S R 100 » » » R 9.
C Y5 » v » € 94,
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CHAPITRE I

CARACTERISTIQUES GENERALES

I — UTILISATION

a) L’ensemble SARAM 5-41" est un matériel léger et robuste spe01alement destiné a
équiper des engins mobiles (avions en particulier) et commande a distance.

II' permet d’obtenir des liaisons téléphoniques, sans reglage de la part de I'ope-

rateur, sur 12 frequences différentes, données par la simple manceuvre d’un commu- -

tateur.

b) Il peut gtre utilisé con]omtement avec un systeme de « Hommg » permettant le guidage
¢ -sur un émetteur. :

¢) Il peut aussi alimenter des dlsposfmfs d’aide 4 la nav1gat10n (systemes a. compa1alson
"~ de phase ou a double modulation d’amplitude).

d) La liaison entre deux postes n’est obtenue normalement que s’ils sont en wvisibilité
optique ; pour un avion la portée dépend donc essentiellement de-son altitude (Plan-
‘che A). Toutefois, dans certaines condltlons atmosphenques, les portees peuvent
étre beaucoup plus grandes ‘

II. — FBEQUENCES

- La bande de fréquence VHF utilisée s’é¢tend de 100 & 156 Mcs (éventuellement
. de 100 a 160 Mcs).
Chacune des 12 fréquences d1sp0n1bles est stabilisée par un crlstal I'émission et
- la réception se faisant sur la méme frequence
Frequence mtermedlalre (MF) . R T T Tt 9,72Mcs

IIT. — CONSTITUTION DE LI ENSEMBLE

Le SARAM 5-41 comprend les organes sulvants 3

a) un coffret Emission-Réception monté sur un suppmt elasthue (Raok) adapté & une
semelle fixée sur le corps de l'avion ;

_ b) une boite de commande assurant la mise en route de l’ensemble le choix des frequences

et le réglage de la sensibilité ; -

¢) un microphone et-un casque reliés au telephone de bord si lmstallatlon en comporte ,
un. Dans le cas contraire, une boife ¢ jacks permet le branchement de 1’equ1pemen1:
de téte et le réglage du niveau d’écoute ;

d) un co]‘]‘rei d’alimentation renfermant un convertisseur utlhsant le réseau 27,5 V du bord ;

e) un jeu de cdblages munis de fichiers & fixation raplde permettant de réunir les diffé-
rents éléments.
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IV - GARACTERISTIQUES ELECTRIQUES . ,
Bande de fréquences . . e e 100 & 160 Mes

Nombre de fréquences d1spon1bles . ’ 12 -

© Stabilité et Précision de la fréquence . . . . . . . ... . définies par le quartz

- Tension normale d’alimentation . . . . . . . . . . . . . . 27,5 volts”
Tensions' extrémes de fonctionnement. . . . . . . .« . .. 22-30 volts -
Emetteur ‘ ﬁ } ) V
Puissance porteuse. . . ... . . .. . .. s 7 4 10 watts
Impédance antenne . . . . . . . . ... Do .. e L. 37 a 50 ohms
Bande BF transmise . . . s e e e e e .. .. ... 400-4000 Cs (==5db)
Impedance entrée modulafclon e e e e e e 70 ohms
- Niveau entrée modulation. . . . . . . . . . . . . . . .. 3 mV pour 100 %
Récepteur. ‘ ,
Sensibilité. . . ... .. . oL superleure ab pV pour 50 mW sortie
Bande passante &coute . . . . C e e e e 400—4000 Cs (=5 db)
Puissance maximum de sortie ecoute C e e e e e e - 10 W
Impédance circuit écoute . . . ... . .. .. L . -300 Q-
Puissance sortie aide nav1gat10n e e e ' C 1 mW
Impedance - = = I . 600 Q

Tubes utilisés

- . ; 12 tubes 6AKS
Oscillateurs, mélangeuis et 3 amplificateurs MF et BF 2 — QQE 0,4/20
' : ( ou 832 A
: : » l '3 — 6ALD
Détecteur et circuits auxiliaires . . . . . . . . . . 2 — O6AT6
N B - 2 — 6J6
, . 1 — 6J6
Amplificateurs BF. % 3 — O6BAS6
‘ ) 6 — 6AQ5 -
- Soit au total 31 tubes ‘

Antennes

‘Sabre ou fouet en quart d’onde dans la gamme 100-160 Mcs. La ha1son antenne-
émetteur doit &tre assurée par un feeder coaxial d’impédance caractéristique adaptée
a ceHe de I'antenne muni, du c6té de Iemetteur, d’une fiche coamale (P1. XVI).

- V. - ENCOMBREMENT ET POIDS

emonts P101ds Largeur | Hauteur | Profond.
: tg. | _mm, mm. . mim.,
Bloc Emetteur—Recepteur avec: support et ‘ A '
semelle . . . . . . oo . oL 21,800 293 266 - 464
Boite de commande ... . '. C o e .. .| 0,600 50 | 130 107
Alimentation avec convertisseur PE 94 B.| 19,650 329 223 214
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I. —

A)

CHAPITRE II

DESCRIPTION GENERALE

COFFRET EMETTEUR-RECEPTEUR (Planche I).

Ce coffret est constitué par un chéssis en duralumin protégé par un capot amo-
vible, démontable au moyen de trois fermetures type « Dzus»..

Le capot est muni d’ouvertures assurant la ventilation en fonctionnement, et
peut étre plombé pour empécher 'accés aux organes intérieurs, lorsque les réglages
sont terminés. : - :

Le chéssis constitue ’armature du-poste. Il est solidaire du panneau avant et

contient certains organes.
A la partie inférieure du chéssis, deux fichiers A et B assurent les liaisons . élec-
triques du bloc Emetteur-Récepteur avec les autres éléments de ’ensemble.
A Vintérieur -du chéssis sont logés le bloc générateur VHFE pilote-récepteur, ainsi
que le bloc émetteur-modulateur, réunis électriquement au chassis par des fichiers.

L’ensemble émetteur-récepteur SARAM 6-41 peul donc se séparer en ftrois sous-

ensembles, & savoir :
A) Chéssis ;
B) Bloc générateur VHE pilote-récepteur ;
() Bloc émetteur-modulateur. ‘
Ces trois sous-ensembles peuvent étre séparés et démontés facilement,

Chassis (Planche II) :

a) Panneau avant (Planche I).
Le panneau comporte les organes suivants :

— une prise « Générateur» en haut & gauche, permettant de brancher un générateur
de fréquences destiné & remplacer éventuellement les quartz de pilotage ;

— un microampéremeétre de réglage et son commutateur ;-

— une prise coaxiale « Anfenne» en haut a droite ;

— une porte & fermeture « Dzus» donnant accés aux organes de commande de frois
positionneurs marqués de 3 couleurs différentes assurant respectivement I’accord :
— du pilote et du récepteur (bleu),

— de Pémetteur (blanc),
— de l'antenne (rouge).

Nota I. — Le positionneur bleu est muni du commutateur Cm 204 assurant la mise
en service du cristal choisi. Le positionneur blanc est muni du commutateur Cm 205
assurant le fonctionnement des positionneurs.

Nota II. — Un poussoir de sécurité, libéré par 'ouverture de la porte, interdit le
fonctionnement des positionneurs pendant les réglages.
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— les logements des 12 quartz repérés par 12 lettres A a L, ou M & X dans le cas de .
I’emploi simultané de deux ensembles SARAM 5-41 ; '

— une prise de casque ; '

— une prise de microphone ;

— un poussoir d’alternat ;

— le réglage du potentioméire de silencieux ;

— une porte d’accés au relais d’anfenne Rel 206 ; :

— & la partie inférieure, deux fichiers MA, MB, masqués par un capot, permettent
le branchement de la boite de contréle BC 54 ou d’un appareil de mesure pour
la vérification ou le dépannage-de I’ensemble.

b) Derriére le panneau avant se trouvent : ,

— le moleur des positionneurs avec ses organes de filtrage ;

— les deux relais Rel 201 et 202 associés aux positionneurs ;

— le dispositif d’adaptation et le relais d’antenne ; :

— les organes de coniréle émission avec le potentiométre de réglage de niveau ;

— les fichiers de raccordement aux sous-ensembles B et C;

— les fichiers de raccordement au support élastique.
¢) A larriére du chdssis se trouvent :

— le filtre passe-haut du circuit microphonique ;

— le transformateur de sortie du récepteur. .

'B) Bloc générateur VHF pilote-récepteur (Planche III).

Ce bloc est situé dans'la partie droite du chéssis et se subdivise en deux parties :

a) a gauche, le générateur pilote et I'amplificateur VHEF recepteur ;

b) a droite, Iamplificateur MF, le détecteur, les circuits  auxiliaires et I’ampli-
ficateur BF.

Ces deux parties, formant chacune un bloc homogéne, sont assemblées mécanique-
ment par la base et reliées électriquement par dix connexions soudées. 3¢

a) Générateur VHE pilote-Amplificateur VHE récepteur. .

Ce bloc se présente sous la forme de deux condensateurs variables & 4 sections, —
accouplés mécaniquement, et montés sur une platine rigide.

Ces deux condensateurs sont commandés, & partir du positionneur bleu, par un
train d’engrenages a rattrapage de jeu; deux contrepoids assurent I’¢quilibrage des
rotors.

Chaque section des condensateurs comporte deux stators entre lesquels s’engage
le rotor isolé sur I’axe : il n’y a donc pas de contacts frottants.

Tous les éléments des différents étages : condensateurs d’appoint (trimmers),
inductances d’accord, tubes, condensateurs de couplage et de découplage, résistances
d’alimentation ou de filtrage, sont montes directement sur les condensateurs variables
afin de réduire la longueur des connexions et les réactions parasites.

Nota. — Tous les condensateurs de découplage travaillant en VHE sont du type
4 disques (bouton) présentant une inductance parasite trés faible; ils sont soudés
directement sur les blindages.. '

A partir de 'avant, on trouve les organes suivants :
_ un oscillateur doubleur & cristal équipé d’un tube 6AK5 (V13), relié au commu-

tateur Cm 204 par l'intermédiaire de la résistance R207 ;
— un multiplicateur de fréquence de coefficient 9, équipé d’'un tube 6AK5 (V14) ;-
— deux amplificateurs VHE équipés de deux tubes 6AKS (V15-V16) ;
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— une pnse coaxiale assurant Iahmentatlon VHF de lampllflcateur demlssmn,

— une vis de réglage de I'inductance L4 ;

— un changeur de_fréquence équipé d’un tube 6AKS5 (V2);

— une prise coaxiale marquée « MF», fermée normalement par un bouchon vissé,
permettant d’injecter un signal de fréquence MF (9, 72 Mecs) & 'entrée de ’ampli-
ficateur MF (b) pour regler lahgnement de ses circuits ;

— un amplificateur VHF (récepteur) équipé d’un tube 6AKS (V1)

— une prise coaxiale réalisant la liaison avec le relais d’antenne.

b) . Amplificateur MF-BF.
Il se présente sous la forme d’un chass1s en tole pliée et soudée o I’on trouve,

4 partir de 'avant :

A la partie supérieure :

— un étage délecteur de son et régulateur de niveau (CAYV) équipé d’ un tube 6AL5
- (V6);

— un amplzflcateur MF 4 3 étages équipés de trois tubes 6AK5 (V3-V4-V5) et
de quatre transformateurs a fer HF (T51-T52-T53-T54) ;

Nota. — Le premier etage (T51-V3-T52) est situé au milieu du chéssis, & proxi-
mité du tube V2 (changeur de fréquence). .

— un .préamplificateur BF equlpe d’un tube 6BA6 (VlO)

- — un amplificateur BF d’aide & la navigation, équipé d’un tube 6J6 (V11)

‘20

— un déphaseur BF équipé.d’un tube 6J6 (V12);

— un amplzflcateuz BF final (derriére le bloc “a”) équipé de deux tubes 6AQ5 (V30-

V31).

Sur le cété droit se trouvent les différents éléments d’alimentation, ainsi que le relais -
Rel. 51 et le condensateur C 96, utilisés dan’s, le fonctionnement en Homing.

30 A la partie inférieure :

)

— un limiteur de parasztes équipé d’un tube 6AL5 V7);
— un silencieux équipé de deux tubes 6AT6 (V8-V9);
— les circuits d’alimentation des deux étages precedents.'

Bloc émetteur-modulateur (Planche IV).
‘Ce bloc est situé dans la partie gauche du chéssis et se subdivise en deux partles
@) 4 droite, Pamplificateur VHF;

b) a gauche Pamplificateur de modulation.

Ces deux parties, formant chacune un bloc homogéne, sont assemblées méca-
niquement par la base et reliées électriquement par six connexions soudées, . '

a) Amplificateurs VHEF :

Ce bloc se présente sous la forme -d’une platine sur laquelle sont montés les quatre
circuits oscillants des trois étages d’amplification.

- Les quatre condensateurs variables sont disposés par paires, de chaque c¢oté de
la platine ; chaque paire de condensateurs est entrainée par I'intermédiaire d’un
couple d’engrenages réducteurs et d’'un couple conique, & partir d’un arbre commun,
accouplé par flectors au positionneur blanc.

Des ressorts spiraux, montés de telle sorte que le couple résultant soit nul, rat-.

trapent le jeu des différents engrenages.
Tous.les axes sont montés sur roulements a billes. Chaque condensateur variable .

. est entrainé par l'intermédiaire d’une fourchette, ce qui permet son démontage facile




16 .

SARAM 5-41

IL.

Les stators des condensateurs variables peuvent étre décalés par rapport au rotor
par la manceuvre d’un engrenage blocable, pour lajustage de la capacité de départ

de chaque circuit lors de l’ahgnement
Les découplages VHF sont assurés par des condensateurs du type « boutony».

A partir de I’avant, on trouve les organes su1vants :

- — un amplificateur VHF final équipé d’un tube’ 'QQE 0 ,4/20 ou 882 A (V21), associé
au circuit oscillant CV104-1104 (au-dessus de la platme)
— un amplificateur VHF' infermédiaire «Driver» équipé d’un tube QQE 04/20 ou
832 A (V20), associé au circuit oscillant CV103-L103 (au—dessous de la platme)

A P arriére de cette platine, sur la paroi verticale, on ‘trouve :

— un amphfzcateuz mélangeur VHFE équipé de deux tubes 6AKb5 (V18-V19),
associés aux circuits oscillants CV102 - L102 (sous blindage) CV101- L101
et au transformateur T101 ;

— un oscillateur doubleur (9, 72 Mecs) équipé d’un tube 6AKSH (V17) associé au
transformateur T102 et au-cristal de fréquence 4,86 Mcs.

b) Amplificateur de modulation :
Cet amplificateur est monte sur un chéssis en toéle phee et soudee ou ’on trouve
4 partir de I’avant :
— un fransformateur de sortie (T152) combme avec un filtre passe- “bas; !
— un amplificateur final équipé de quatre tubes 6AQ5 (V24 a V27);
— un amplificateur infermédiaire equlpe d'un tube 6J6 (V29);
— un préamplificateur & gam variable équipé de deux tubes 6BA6 (V22 -V23) ;
— un lransformateur d’ enirée (T151) ;
— un potentiométre de réglage de gain (P151), protégé par un capot vissé ;
— un. compresseur équipé d’'un. tube 6AL5 (V28).

— SUPPORT ELASTIQUE (Planche V). -

Ce support est un cadre en métal léger constitué par des corniéres soudees 11 porte
deux glissiéres sur lesquelles on fait coulisser le bloc emetteur-récepteur lors de sa mise
en place. Ce dernier est maintenu a Darriére par deux goujons & entrée conique, sur
lesquels il s embroche, et & I’avant, par .deux écrous molletés escamotables.’

Le support est réuni par quatre amortisseurs 4 une semelle fixée sur le corps de 'avion.

Les amortisseurs sont complétés par des butées souples et des cuvettes qui agissent
lors des déplacements de grande amplitude.

'La continuité des masses entre les parties fixes et mobiles est assurée par des tresses

metalhques
A Tavant du support vient se fixer, par quatre vis imperdables, un fichier solidaire

des cablages de liaison avec les autres parties de I’ensemble, et assurant le branchement -

du bloc émetteur-récepteur lors de sa mise en place.

Nota important. — Le type d’amortisseurs différe suivant que le poste est monté
horizontalement ou verticalement. :

III. — BOITE DE COMMANDE (Planche VI)

Cette boite est constituée par un coffret métallique de dimensions réduites et sert

& utiliser & distance I’ensemble SARAM 5-41. :
La boite se fixe rapidement par des vis imperdables sur une semelle solidaire du
ciblage et portant deux fichiers assurant les liaisons électriques avec la boite.
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Le panneau avant comporte :

— un commulateur a 4 positions « Arrét, Trafic, Hommg A2, Homing A1»-

— un commutateur & 12 positions servant de sélecteur de frequences Le cadran portant
12 lettres (A & L) peut é&tre facilement remplacé par un cadran marqué de M a X,
dans le cas de I’emploi simultané de deux ensembles 5-41. :

Les indications relatives a ces commutateurs sont lummeuses et portees sur des
plexiglass interchangeables. ;

— un voyant lumineuzx, éteint pendant la manceuvre des positionneurs, s’éclaire dés que
le poste est utilisable sur la fréquence affichée.
L’éclat du voyant peut étre réglé en faisant tourner sa collerette.
— une clé «sensibilité » commande la mise en service du silencieux :
sur la position « normale» le silencieux est en service ;
— « maximumy» le silencieux est hors service.
Les organes internes de la boite sont accessibles lorsqu’on retire la ceinture exté-
rieure maintenue par deux équerres et deux vis.

IV. — BOITE A JACKS (Planche VI)

Cette boite est consituée par un coffret métallique de dimensions réduites, permettant
de relier a I’ensemble 5-41 I’équipement de téte de I’opérateur.

Cette boite comporte :

— un jack bipolaire « C» recevant la fiche du casque ;

— un jack tripolaire « M » recevant la fiche du mlcrophone muni d’une pedale d’alternat

— un pofentioméfre. commandé par un bouton «volume son» permet & I'opérateur de
régler le niveau de I'écoute.

- La boite est solidaire du céblage auquel elle est raccordée. Quatre vis 1mperdables
permettent de I’ouvrir pour donner accés & 6 bornes a vis, auxquelles on peut raccorder
un équipement de téte non muni des fiches normalisées.

V. — ALIMENTATION (Planche VII)

Les organes d’alimentation sont renfermés dans un coffret fixé & I’avion par quatre
amortisseurs et divisé en deux parties :

'— la partie inférieure renferme les organes suivants :
© — un convertisseur PE 94|B dont le réglage et certaines connexions ont été modi-
- fices pour le fonctionnement avec le SARAM 5-41 ; :
- -— un relais de démarrage ;
— des organes de filtrage HF 5

— La partie supérieure (adaptateur) renferme les organes suivants :

— deux résisiances pour le réglage des hautes tensions d’alimentation ;
— des organes de filtrage ;
—- un relais (fonctionnant avec ’alternat) assurant la distribution des tensions.

Les contacts de ces relais sont accessibles de la face avant, par une porte de visite
a fermeture « Dzus». Cette porte sert de support aux fusibles de rechange. A gauche
se trouve le fusible en service (HT) accessible directement.
Les deux parties sont réunies electrlquement par un céblage extérieur muni d’un
fichier a six broches.
L’adaptateur est relié au coffret émetteur-récepteur par un ciblage muni d’un fichier
a 12 broches (branché sur P'adaptateur en haut a droite). : ‘
Le convertisseur est relié¢ au réseau 27,5 V du bord par un céblage muni d’un fichier
a deux broches (en bas & droite). : : ‘
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CHAPITRE III

INSTALLATION

I. — COFFRET EMISSION-RECEPTION ET SUPPORT ELASTIQUE (Planches I et V)

IL

Il peut étre placé dans un endroit quelconque, horizontalement de préférence ou, si.-
nécessaire, verticalement. Vérifier avant le montage que le type des amortisseurs ‘est
approprié & la position choisie. Voir la Planche V qui indique les deux modeles utilisés.
La face avant doit rester accessible pour le réglage, et il y a lieu de prévoir les débatte-
ments nécessaires pour la mise en place du poste sur le support élastique. Si possible,
le poste sera installé & proximité de ’aérien, de maniére & réduire la longueur du feeder.

La semelle du support élastique est fixée sur I'avion au moyen de 7 vis de 5 mm.
On. veillera & ce que ces vis assurent une liaison électrique parfaite avec la masse, afin
de fixer le potentiel de I'installation et de diminuer les risques de parasitage par d’autres

materlels

— ALIMENTATION (Planche VII)

Le convertisseur se monte sur un plan horizontal par 'intermédiaire de ses quatre

amortisseurs, fixés chacun par 4 vis de 5 mm.

Les quatre tresses doivent assurer la liaison électrique avec la masse. La face avant
doit rester accessible pour la mise en place des fichiers de raccordement et pour permettre
I’accés au fusible et a la porte de visite du relais.

Les petits cotés du boitier ne doivent pas étre situés trop prés des parois, de fagon

a ne pas géner la ventilation.

III. — BOITE DE COMMANDE (Planche VI)

Elle doit se trouver & portée de main de I’ operateur

Elle peut se fixer de deux fagons :

a) par l'intermédiaire de la semelle qui posséde 4 trous pour vis de 4 mm. ;

b) encastrée dans un panneau, par I'intermédiaire des 4 vis imperdables de liaison
4 la semelle. La découpe du panneau est donnée par la Planche VI

~1IV. — BOITE A JACKS (Planche V1),

Elle doit se trouver suffisamment prés de 1’opérateur pour que les fiches termmales
des cordons de son équipement de téte puissent y étre enfichés, et pour que le bouton
de réglage du volume sonore soit facilement accessible.

Elle se fixe par le fond :

10 en l'ouvrant, en utilisant deux trous lisses places en dlagonale pour vis de 4 mm. ;
20 par Parriére en utilisant deux trous taraudés pour vis.de.-4 mm., pas 0,75. Les vis
ne doivent pas pénétrer de plus de 10 mm. a lintérieur de la boite. :
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V. — CABLAGES

A) Cdblage alimentation a réseau.

11 est terminé & une extrémité par une fiche a deux broches se montant sur le conver-
‘tisseur. A l’autre extrémité, deux fils libres munis de cosses sont & brancher sur une prise -
réseau prévue pour un débit d’au moins 15 amperes.

Il y a lieu de respecter la-polarité, le fil rouge étant le positif.

Nota. — Le réseau peut avoir ou non un point commun avec la masse.

B) Cdablage poste.
Il comporte un fichier multiple se fixant par quatre vis imperdables, 4 la partie avant
du support élastique. ‘ - :

Nota. — Veiller & ce que le pan coupé de la coupelle des amortisseurs avant soit bien
orienté vers le fichier, afin de permettre le libre fonctionnement de la suspension.

Plusieurs types d’installations peuvent é&tre envisagés pour le raccordement de ce -
fichier aux autres parties de I’ensemble 5-41. - '
Quatre sorties de cAbles sont prévues sur le fichier. I'une d’entre elles est toujours
réservée 4 la liaison au convertisseur, et une autre aux dispositifs auxiliaires (homing ou
aide & la navigation). ' '
 Les deux autres servent aux liaisons avec les autres organes (Boite de commande,
Téléphone de bord ou boite a Jacks, et alternat). :
Leur liaison avec le fichier du support élastique peut, dans certains cas (cloison
¢tanche ou non) se faire par I'intermédiaire d’une prise ¢tanche ou d’une boite de raccor-

dement (voir Planche C, page 20).

Nota. — Les cablages issus du fichier du support élastique doivent passer sous I'oméga
arriére. o o

C)" Branchement au téléphone de bord. -

Il peut se faire soit & partir du fichier pos‘éé, soit & partir de la boite de raccordement,
ou du fichier de traversée. ’

Il y a trois circuits a brancher par paires : ‘

— le circuit casque (impédance 300 ohms). Il est complétement isol¢ de la masse ;

— le circuit microphone (impédance 70 ohms), il est symétrique et son point milieu
est réuni & la masse dans le poste. Le circuit raccordé doit donc étre parfaitement
isolé ; ' ,

~— le circuit alternat, qui a un point commun avec le — 27,5 volts.

D) Branchement de la boite & Jacks (utilisée en I’absence de téléphone de bord).

Pour le raccordement d’un équipement de téte non normalisé, on utilise les barrettes
de raccordement intérieures. Les plots 1-1 seront raccordés au casque (le réglage « volume-
son» agira sur ce casque). Les plots 2-2 seront reliés au’ circuit d’alternat (poussoir de
manche du pilote par exemple). Les plots 3-3 seront reliés au microphone, ce dernier
devant étre parfaitement disolé et n’avoir en particulier aucun point commun aveec le
circuit d’alternat. i :

Nota. — Ce point commun existe sur les micros & poussoir d’alternat branchés. nor-
malement sur la boite par le jack tripolaire. Pour cette raison, la boite comporte un frans-
formateur d’isolement de rapport 1/1. )
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'VI. — AERIEN

C’est une antenne du type sabre ou fouet installée dessus ou sous ’avion, aussi loin
que possible des masses importantes tfelles que dérive, train d’atternssage ou aériens -
travaillant dans la méme bande de fréquences. - : -

La connexion masse devra étre particuliérement soignée, et réalisée par une ou plu-
sieurs connexions de grande surface extérieure (tresse ou ruban de cuivre) aussi courtes

que possible. -

La fiche terminale du feeder peut se brancher directement sur le poste, ou par r 1nter—
médiaire d’un raccord & angle droit, selon la place disponible. :
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CHAPITRE IV

UTILISATION - REGLAGES

I. — UTILISATION
‘ a)' Placer le commutateur inférieur de la boite de commande sur la position « Trafic».

IL.

Observer, avant de travailler, un délai de 30 secondes, nécessaire pour le chauffage
des tubes. : ' :

b) Choisir la fréquence & utiliser en placant le commutateur central de la boite de com-
mande sur la lettre correspondante. ‘

¢) Le voyant' s’éclairera dés que les positionneurs auront cessé de fonctionner. (Le délai
de fonctionnement des positionneurs est variable : il est au maximum de 6 & 8 secondes
dans les conditions normales d’emploi.)

d) Le poste est alors en position « Réception». L’intensité de réception est réglable sur
la boite a jacks.

La clef «sensibilité» sera habituellement sur « Normale» qui correspond & une
réception exempte de bruit de fond. On placera la clef sur « maximum» pour la récep-
tion des signaux faibles dont I’intensité est du méme ordre de grandeur quée celle
du bruit de fond. , ,

e) Pour émettre, il suffit d’actionner sur la commande d’alternat (poussoir de micro-
~phone ou de manche) et de parler devant le microphone. -
/) Pour les vols de nuit, on réglera I'intensité lumineuse du voyant en tournant sa col-
lerette. , : .
g) Pour changer de fréquence, placer le commutateur central sur la lettre correspondant
au nouveau canal a utiliser. Le trafic est possible sur ce canal dés que le voyant
s’éclaire de nouveau. »

— REGLAGES ,
Pour obtenir le réglage d’un canal sur une fréquence donnée, effectuer les opéra-
tions suivantes :

a) Placer le commutateur central de la boite de commande sur la lettre correspondant
a la fréquence choisie.

b) Quand le positionnement est terminé, ouvrir la porte avant du poste.
¢) Introduire un quartz dans le support marqué de la lettre choisie.
La fréquence Fq de ce cristal est donnée par la relation :
‘ R F — 9,72 Mcs
| ¥ =~
F étant la fréquence de trafic & obtenir.
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. |
La Planche E donne la fréquence Fg pour les canaux F de la bande 100—1 60 Mecs,
espaces de 100 Kes en 100 Kes.

d) Desserrer la vis centrale des trois positionneurs & 1’a1de d un tournevis.

e) Placer le commutateur du panneau avant sur la position « Bleu» (Récepteur).

/) Introduire le tournevis dans le bouton demultiphe « Bleu» du positionneur central,
et accorder celui-ci jusqu’a obtenir un maxunum 4 l'appareil de mesure, en s aidant
de la graduation en Mcs du cadran.

g) Placer le commutateur sur la position « Blanc» (Emetteur).

h) Appuyer sur le poussoir d’alternat et accorder comme précédemment le p051t10nneur
«Blanc» pour obtenir le maximum de déviation de I’appareil de mesure.

i) Placer le commutateur sur la position « Rouge» (adaptation antenne).

J) Accorder le positionneur « Rouge» de la fagon suivante, en appuyant sur le poussom

~ d’alternat :

- En partant du zéro de la graduation (couplage d’antenne faible), explorer le cadran
Des maxima successifs, d’amplitudes différentes, sont indiqués par 'appareil de
mesure. Le reglage optimum est celul qui donne la plus grande déviation.

Dans le cas ou plusieurs accords donnent la méme élongation, choisir de préfé-
rence celui qui correspond au couplage le plus faible.

k) Rebloquer la vis centrale des trois p031t10nneurs

) Refermer la porte. :
Pour régler un autre canal proceder de la méme maniére. Dans le cas de plusieurs
Téglages successifs, on pourra éviter .de fermer la porte en appuyant avec le doigt
sur le poussoir habituellement manceuvré par celle-ci, afin d’assurer le fonctionnement

des positionneurs.

Notas importants.

a) Les vis centrales des positionneurs devront étre bloquées sans forcer.

b) En aucun cas les positionneurs ne doivent fonctionner quand les vis centrales sont des—
serrées.

¢) Ne jamais effectuer de réglages en dehors des zones graduées. i

Remarque. — I est possible de faire les reglages (ou I’exploitation) sans le secours
du moteur dentralnement ‘des positionneurs.

La porte étant ouverte, réaliser le positionnement de la maniére suivante :

10 Afficher les trois sélecteurs sur la lettre correspondant au canal choisi, en les falsant '
tourner dans-le sens de la fléche.

20 Manceuvrer les trois. boutons de commande dans un sens ou dans I'autre jusqu’a

obtenir - lenchquetage du rotor.

S'il s’agit d’effectuer un réglage, procéder ensuite de la facon habituelle (operatlon ¢
a [ indiquées précédemment).
- En repassant au fonctionnement électrique, s’assurer que les trois sélecteurs 1nd1quent
bien le méme canal. Sinon, effectuer un changement de canal a la boite de commande
qui remettra au synchronisme les trois sélecteurs.
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CHAPITRE V

THEORIE DU FONCTIONNEMENT

/

A. — GENERALITES (Planche D)
Au cours d’une liaison, 1’émetteur et le récepteur fonctionnent sur la méme fréquence,
utilisant le méme crlstal de la maniére suivante : :

un oscillateur local fonctionnant en permanence (émission et réception) sert de pilote et
fournit une frequence Fl controlee par -cristal et fonction de la fréquence de trafic F
choisie. -

Le Récepteur comporte :

-un amplificateur VHF amplifiant les signaux de fréquence I regus par l’antenne ;

un changeur de fréquence faisant interférer les signaux de fréquence F recus avec les
oscillations de fréquence FI du pilote, pour donner par différence des signaux de fréquence
F — Fl = 9,72 Mcs, fréquence d’accord de I'amplificateur MF ;

un amplificateur MF & trois -étages, 4 résonance, accordé sur la fréquence 9,72 Mes ;
un amplificateur BF alimentant I’écoute.

L’ Emetteur comporte : ‘
un oscillateur local controlé par cristal, fournlssant la fréquence fixe 9,72 Mcs (fréquence
d’accord de lamphflcateur MF du recepteur) ;

un mélangeur réalisant I’addition des deux fréquences locales pour donner la fréquence F
de trafic - Fl 4+ 9,72 = F Mecs.

un amplificateur VHF a deux étages, qui amplifie les oscillations de fréquence F, pour
exciter I'antenne ;

un amplificateur BF permettant de moduler en amplitude 'amplificateur VHF precedent
Le contréle de I'émission se fait par I'écoute sur amplificateur BF du récepteur du

produit de la detectlon d’oscillations prélevées sur 1'antenne.

Les organes en fonctionnement sont donc :

Réception '
Oscillateur local pilote. . . . . . . . . . . . .. .. .. . . fréquence FI '
Amplificateur VHF. . . . . . . . . . . ..o o — F
Amplificatenr MF. . . . . ... . . . ..o L — - 9,72 Mcs

Amplificateur BF.
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- Emission
Oscillateur local pilote. . . . . . . . e« . . . . ... ... fréequence Fl -
Oscillateur local . . . . . . . . S — 9,72 Mcs

Amplificateur VHF. . . . . . .
Modulateur BF.
Amplificateur BF récepteur (controle émission).

Dans les ensembles SARAM 5-41 et 5-42, la fréquence FI de l'oscillateur local est egale

a 18 fois la fréquence propre Fg du cristal employé :
étage doubleur suivi d’un étage mulz‘zpllcal‘eur de rang 9.

On a donc : '
Fréquence de trafic F = 18 Fg 4 9,72 Mcs
F — 9,72 Mcs

ou Fréquence du cristal Fq = T

: cette fréquence FI est obtenue par un -
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PLANCHE E

.

'FREQUENCES DE CRISTAL Fq CORRESPONDANT AUX FREQUENCES DE TRAFIC F

F Fq F Fq F - Fq
Mes - Kes Mes Kes- Mes Kes -
100, 5015,55 . 105, . 5293,33 110, 5571,11
,1 5021,11 B | 5298,88 ,1 5576,66 .
27 5026,66 ,2 5304,44 \2 5582,22
3 5032,22 ,3 5310 ,3 5587,77
| A 5037,77 4 5315,55 A 5593,33
D - 5043,33 ,D 5321,11 ,0 5598,88
; 56 ~ 5048,88 .6 5326,66 ,6 5604,44
: 7 5054,44 ,7 5332,22 ,7 5610
i .8 5060 .8 5337,77 ,8 5615,55
9 5065,55 .9 5343,33 9 5621,11
101, 5071,11 106, 5348,88 111, 5626,66
,1 5076,66 ,1 5354,44 ,1 . 5632,22
2 5082,22 \2 5360, ,2. - 5637,77
,3 5087,77 ,3 5365,55 ,3 5643,33 -
A 5093,33 A 5371,11 4 5648,88
) - 5098,88 D 5376,66 D 5654,44
, ,6 - 5104,44 ,6 5382,22 ,6 5660
' ,7 5110 ,7 £387.77 . 7 5665,55 .
.8 5115,565 ,8 5393,33 .8 5671,11
.9 5121,11 ) ,9 5398,88 ,9 5676,66
102, 5126,66 107, 5404,44 - 112, 5682,22
,1 5132,22 N | 5410 ,1 5687,77
\2 5137,77 ,2 5415,55 ,2 5693,33
3 « 5143,33 ,o 5421,11 ||’ ,3 5698,88
A 5148,88 4 5426,66 4 5704,44
D 5154,44 ,D 5432,22 ,D 5710
,6 5160 ,6 b437,77 ,6 5715,55
7 5165,55 7 5443,33 L7 5721,11
,8 5171,11 ,8 5448,88 .8 5726,66
9 5176,66 ,9 5454,44 -9 5732,22
103, 5182,22 108, 5460 113, 5737,77
,1 5187,77 .1 5465,55 N | 5743,33
W2 5193,33 )2 5471,11 2 5748,88
.3 5198,88 3 5476,66 3 5754,44
4 5204,44 A "5482,22 A 5760 -
,D 5210 ,D 5487,77 b 5765,55
,6 5215,55 ,6 5493,33 ,6 5771,11
7 5221,11 . 7 5498,88 ,7 - 5776,66
,8 5226,66 8 5504,44 8 5782,22
.9 5232,22 9 5510 - ,9 5787,77.
104, 5237,77 109, 5515,55 114, 5793,33
,1 © 5243,33 ,1 © 5521,11 N | 5798,88
,2 5248,88 2 5526,66 ,2 5804,44
3 5254,44 ,3 5532,22 3 5810
4 5260 A 5537,77 A 5815,55
N5 5265,55 ) . 5543,33 ,D 5821,11
,6 5271,11 ,6- 5548,88 ,6 5826,66
.7 5276,66 .7 5554,44 ,7 5832,22
8 5282,22 8 5560 ,8 5837,77
,9 5287,77 L9 5565,5b 9 5843,33
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F -Fq- F Fq F Fq
Mes Kecs . Mecs Kes Mcs Kes
115, 5848,88 120, 6126,66 - 125, 6404,44
,1 5854,44 B | 6132,22 Nt - 6410
,2 5860 ,2 6137,77 ,2 6415,55
,3 5865,55 ,3 6143,33 L3 64271,11
4 5871,11 A4 6148,88 A4 6426,66
R3] 5876,66 ,D 6154,44 \D 16432,22
,6 5882,22. ,6 6160 ,6 . 6437,77
7 5887,77 7 6165,55 .7 6443,33
,8 5893,33 ,8 - 617111 ,8 6448,88
,9 5898,88 ,9 6176,66 ,9 . 6454,44
116, 5904,44 121, 6182,22 126, 6460 -
L1 5910 | 6187,77 1 6465,55
,2 5915,h5 . ,2 6193,33 \2 6471,11
3 5921,11 3 -6198,88 ,3 6476,66
4 5926,66 4 6204,44 A 6482,22
) 5932,22 ) - 6210 ,H 6487,77
,6 5937,77 ,6 6215,55 - .6 6493,33
.7 5943,33 ,7 6221,11 ,7 6498,88
38 5948,88 .8 6226,66 e 6504,44
,9 5954,44 ,9 6232,22 ,9 6510
117, 5960 122, 6237,77 127, 6515,55
,1 5965,55 )1 6243,33 - | 6521,11
,2 5971,11 ,2 6248,88 ,2 6526,66 -
.3 5976,66 3 6254,44 3 1 6532,22 -
4 5982,22 4 6260 A 6537,77 .
i) 5987,77 ) 6265,55 ,D 6543,33 -
,6 5993,33 6 6271,11 ,6 6548,88 .
,7 5998,88 e 6276,66 7 6554,44
,8 6004,44 . .8 6282,22 ,8 6560
,9 6010 ,9 6287,77 9 6565,55
118, 6015,55 123, 6293,33 128, 6571,11 -
,1 6021,11 .1 6298,88 ,1 6576,66
;2 6026,66 2 . 6304,44 2 6582,22
,3 6032,22 .3 6310 - 3 6587,77
A 6037,77 A 6315,55 A 6593,33
»D 6043,33 ) 6321,11 ) 6598,88
,6 6048,88 ,0 6326,66 ,6 6604,44
,7 6054,44 7 - 6332,22 .7 6610
.8 6060 - 58 6337,77 .8 6615,55
L9 6065,55 ,9 6343,33 ,9 - 6621,11
119, 6071,11 124, 6348,88 129, 6626,66
1 6076,66 - L1 6354,44 ,1 6632,22
,2 6082,22 2 6360 ,2 6637,77
,0 6087,77 .3 6365,55 3 6643,33
A 6093,33 4 6371,11 4 66438,88
) 6098,88 5 6376,66 ,D 6654,44
,6 6104,44 ,6 6382,22 ,6 6660
,7 6110 .7 - 6387,77 ,7 6665,55
,8 6115,55 .8 6393,33 ,8 6671,11
,9 6121,11 ,9 6398,88 9 .6676,66 -
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F Fq - F ' Fq F Fq
Mcs Kes - Mes Kes Mecs Kes
130, - 6682,22 135, 6960 - 140, . 7237,77

,1 6687,77 ,1 . 6965,55 W1 7243,33
42 6693,33 ,2 6971,11 ,2 7248,88
.3 6698,88 3 6976,66 3 7254.,44
A 6704,44 4 6982,22 L4 7260
b 6710 5o 6987,77 .5 7265,55
.6 6715,55 ,6 6993,33 ,6 7271,11
7 6721,11 7 6998,88 7 7276,66
.8 - 6726,66 ,8 7004,44 ,8 7282,22
,9 6732,22 ,9 7010 ,9 7287,77
131, 6737,77 136, 7015,55 141, 7293,33
,1 6743,33 1 .7021,11 L1 7298,88
2 6748,88 2 7026,66 2 7304,44
.3 6754,44 ,3 7032,22 ,3 7310
4 6760 L4 7037,77 4 7315,55
D - 6765,55 5 7043,33 b 7321,11
6 6771,11 6 - - 7048,88 . ,6 7326,66
7 6776,66 -7 7054,44 7 7332,22
8 6782,22 8 7060 ,8 7337,77
.9 - 6787,77 .9 7065,55 ,9 7343,33
132, 6793,33 + 137, 7071,11 142, - 7348,88
| 6798,88 .1 ., 7076,66 ,1 7354,44
2 6804,44 2 7082,22 2 7360 .
.3 6810 ,3 7087,77 3 7365,55
4 6815,55 4 7093,33 4 7371,11
b 6821,11- K 7098,88 ,D 7376,66
,6 6826,66 ,6 . 7104,44 ,6 7382,22
7 6832,22 7 7110 7 7387,77
58 " 6837,77 ,8 7115,55 ;8 7393,33
.9 6843,33 ,9 7121,11 .9 7398,88
133, 6848,88 138, 7126,66 - 143, 7404,44
,1 6854,44 ,1 7132,22 -1 7410
2 - 6860 ,2 7137,77 2 7415,55
3 | . 686555 .3 7143,33 ,3 7421,11
4 - 6871,11 4 7148,88 A4 7426,66
i 6376,66 ) 7154,44 5 7432,22
,6 6882,22 ,6 7160 ,6 - 7437,77
,7 6887,77. ,7 7165,55 7 7443,33
8 6893,33 ,8 7171,11 8 7448,88
,9 6898,88 ,9 7176,66 ,9 7454,44
134, 6904,44 © 139, 7182,22 144, 7460
L1 6910 ,1 7187,77 ,1 7465,55
,2 6915,55 ,2 7193,33 2 7471,11
3 6021,11 3 7198,88 ,3 7476,66
4 6926,66 4 7204,44 4 7482,22
b 6932,22 b 7210 b 7487,77
,6 6937,77 ,6 7215,55 ,6 7493,33
7 6943,33 7 7221,11 7 7498,88
,8 6948,88 ,8 7226,66 ,8 7504,44
9 6954,44 ,9 7232,22, .9 7510

P
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" F Fq F . Fq F Fq
Mes Kes Mes Kes Mes Kes
145, 7515,55 150, 7793,33 155, 8071,11
,1 7521,11 ,1 7798,88 ,1 8076,66
,2 7526,66 ,2 7804,44 ,2 8082,22
3 " 7532.22 3 7810 ,3 '8087,77
4 . '7537,77 4 7815,55 4 8093,33
b 7543,33 b -7821,11 b 8098,88
,6 7548,88 ,6 7826,66 ,6 8104,44
7 7554,44 7 7832,22 - ,7 8110
.8 7560 ,8. 7837,77 ,8 . 8115,55
9 . 7565,55 L9 7843,33 ,9 8121,11
146, 7571,11 151, - 7848,88 156, 8126,66
L1 7576,66 ,1 - 7854,44 1 8132,22
o 7582,22 2 7860 ' ,2 8137,77
3 7587,77 3 7865,55 ,3 . 8143,33
L4 7593,33 4 7871,11 4 - 8148,88
5 - 7598,88 b 7876,66 . b 815444
,6- 7604,44 ,6 7882,22 ,6 8160
7 7610 - 7 7887,77 ;7 8165,55
,8 . 7615,55 8 7898,33 R 8171,11
,9 7621,11 ,9 7898,88 - ,9 ~ 8176,66
147, 7626,66 152, 7904,44 157, . 8182,22
,1 7632,22 ,1 7910 ;1 8187,77
,2 7637,77 ,2 7915,55 ,2 8193,33
3 7643,33 - 3 - 7921,11 »3 8198,88
4 7648,88 A4 7926,66 - 4 8204,44
b - 76564,44 b 7932,22 N5 8210
.6 7660 6 - 7937,77 ,6 8215,55
7 - 7665,55 7 - 7943,33 7 8221,11
,8 7671,11 8 7948,88 ,8 8226,66
.9 7676,66 ,9 7954,44 ,9 8232,22,
148, - 7682,22 153, 7960 158, . 8237,77
,1 7687,77 L1 7965,55 ;1 8243,33 .
,2 7693,33 52 7971,11 2 8248,88
3 1'7698,88 3 7976,66 .3 8§254,44
A 7704,44 4 7982,22 A4 8260-
. .5 7710 b 7987,77 ,b 8265,55
6 -7715,55 ,6 7993,33 ,6 8271,11
-7 7721,11 7 7998,88 ,7 8276,66
.8 7726,66 ,8 - . 8004,44 ,8 8282,22
,9 7732,22 ;9 8010 -9 8287,77
149, 7737,77 154, 8015,55 ° 159, 8293,33
1 7743,33 ,1 -8021,11 S 8298,88
,2 7748,88 2 8026,66 2 830444
.3 7754,44 .3 8032,22 ,3 8310
4 7760 A4 8037,77 4 8315,55
N 7765,55 b 8043,33 D 8321,11
.6 L 7771,11 ,6 8048,88 - ,6 8326,66
7 7776,66 7 8054,44 7 8332,22
,8 7782,22 ,8 8060 8 -8337,77
.9 7787,77 ,9 8065,55 9 8343,33
160, - 8348,88
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‘B. — PILOTE
les fichiers et bornes auxquels sont reliées les connexions.
a) osczllaieur—doubleur de fréquence (fig. 1).
et C44.

‘cathode:

mutateur CM204, placé a larrlere du .positionneur « Bleu »,
evitées par R 207.

" Nota. — Les groupes de lettres et de chiffres portes sur les schemas des figures, 1nd1quent

Le cristal sélectionné est connecté a la grille du tube oscillateur V13 (6AK5) par le com-

par lintermédiaire de R207

L’ensemble des elements Chl, G2 et Cl assure l’oscﬂlatlon de V13 par. réaction de
Les réactions paras1tes sur cet oscillateur pendant le fonctmnnement en émission, sont
Un noyau variable permet d’ajuster L1.

Le courant cathod1que est limité & une Valeur raisonnable en I’absence de cristal par R26.
Le diviseur de tension R1-R2 détermine la polarlsatlon de la grille. Le condensateur
C44 évite toute variation de polarisation de grille due a I’ensemble support-cristaux.
quence double de celle du cristal (2 Fg).

La tension HF est transmise a I’étage sulvant par C6.
La tension écran est déterminée par R3-C3.
Le decouplage alimentation est réalisé par R4-C4.

Le circuit oscillant 1.1-CV1 Ca 1, place dans le circuit anodique, est accorde sur la fré-
de la bande 100-160 Mcs (cristal Saver)

i
-

Nota. — Une prise coaxiale, placee sur la.face avant, est reliée au commutateur Cm 204 :
elle permet de remplacer les cristaux par un générateur spemal délivrant les dlfferents canaux

V44

—

Cm. 204

! ACCORD BLEU
LIAISOR CcHASSIS :
go °

HT PWLOTE
3R
aB

Fig. 1 - Pilote
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b) multiplicateur de ]‘requence (ﬁg 2)
Cet étage est destiné a créer le mgnal a frequence elevée (VHF) nécessaire au changement

de fréquence du récepteur.

Le tube V14 (6AKD), tra\?aﬂlant en classe C est excité par l’osmllateur~doubleur (a).

Le circuit oscillant L2-CV2-Ca2, placé dans le circuit anodique, est accordé sur I'har-
monique 9 de la fréquence d’ attaque (18 Fq). La tension VHF aux bornes de- ce circuit est

transmise & I’étage suivant par C9.
IL’autopolarisation de la grille est assuree par R6.
La tension écran est déterminée par R7 et C7.°
Le decouplage alimentation est assuré par R8 et C3.

- La mesure du courant grille par la boite de controle BC54 est perm1se par R5 decouplee
par Cb. A
R28 est une résistance de stabilisation.. " -

R28

=2
ACCORD BLEU

| c7 l CB
R% %
« = = .
MESURE 4 }
BN A : coe W PlLoTE

1MB N . EX)
o » ' agl

Fig. 2 - Multiplicateur de fréquence
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- ¢) Amplificateur VHF (18 Fq) (fig: 3). : *
- Cet amplificateur comporte deux étages et délivre la tension VHF nécessaire :
— au pilotage de I’émetteur,
. — au changement de fréquences du récepteur. :
Il comporte deux tubes V15 et V16 (6AKS5), dont les charges d’anode sont constituées
par deux circuits oscillants 1.3-CV3-Ca3 et 1.4-CV4-Ca4-C39, tous deux accordés sur
la fréquence 18 Fq. Les deux étages sont couplés par C13. A
Le circuit oscillant de sortie est couplé inductivement au circuit grille de 'étage changeur
de fréquence du récepteur et, par une ligne & basse impédance 4 I'entrée de I'émetteur, a
travers C45.. v ’ : ] : : :
L’autopolarisation des grilles est assurée parr R10 et R14.
Les tensions écran sont déterminées par R11-C11-et R15-C15. . o
Les découplages alimentation sont réalisés par R12-C12 et R16-C16. R24 et R25 sont
des résistances: de stabilisation. A :
La mesure du courant grille de V15 par la boite de contréle BCb4 est permise grace a R9
découplée par C10. : . ‘. '
R13, découplée par Cl4, sert de shunt au microampéremétre de réglage, ‘quand le com-
- mutateur Cm 201 est sur «Bleu» pour la mesure du courant grille de V16. '

:Nota. — Les circuits accordés des. quatre étages préc'édentS'sont alignés ¢électriquement
et commandés par le positionneur « Bleu». La mesure du maximum du courant drille de
V16 indique I’accord de l’ensemble pilote sur le cristal choisi. ‘

' . va

=

.C10

MESURE 5 ! ’ :
s < , ®
12 18 : | VERS  EMETTEUR
. i
® ’
— : HT PILOTE..
o ”——l .
BLEU s . 3R] -
Cm 201 ap

i

1.500pA R.4000 2

Fig. 3 - Amplificateur VHF

BN
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C. — AMPLIFICATEUR VHF (RECEPTEUR)
a) Amplificatear d’entrée (fig. 4). -

Le circuit oscillant L9-CV8-Ca8-C40 est couplé & I'antenne par le relais d’antenne
Rel 206 et au circuit oscillant L8-CV7-Ca7, excitant par R27 la grille 'du tube V1 (6AKS).
Ces deux circuits oscillants constltuent un transformateur HF accordé sur la flequence de
trafic I,

' Dans le circuit anodlque se trouve le primaire d’un autre transformateur HF, constitué
" par le circuit oscillant 1.7-CV6-Ca6, également accordé sur la flequence F, ce transfor-
mateur assure la liaison avec I’étage suivant . (mélangeur).

La polarisation de cathode est assurée par R22 découplée par C21.

La tension de régulation (CAV) est appliquée a la grille par R23 découplée par C22.
. La tension d’écran est déterminée par R21 découplée par C20.
~ Le découplage alimentation est réalisé par R20 et C19.

\

ARTENNE REL. 206
) @
i . (O

cve ca?’fevy
] .
L Lo La| | _ | ACCORD BLEU
Lol Ladsl ,1 ,_[, '
@ N 4] o) 8
_cav. + HT%R:CEPTEUR.
188

Fig. 4 - Ampliﬁcateur VHF .(Rééepleug' )
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“b) Changeuz de fréquence (fig. b5).

Cet étage est destiné & transformer le signal recu de frequence F en un 31gnal de frequence .

cconstante 9,72 Mcs qui’ attaque Pamplificateur MF.

La grille du tube V2 (6AKS5) est excitée par le circuit oscillant L6-CV5- Cab accorde sar

, la frequence E et couplé inductivement :

— au circuit de sortie de l’amphﬁcateur VHE-L7-CV8- Ca6 pour recevoir le signal pro-
venant de I’antenne ; .

— au . circuit de sortie du pllote L4-CV4- Ca4—(339 pour recevoir les oscillations de =

fréquence 18 Fq. %

La superposition -des oscillations de fréquence F et 18 Fq dans le circuit grille, donne = -

naissance a un battement de fréquence F'— 18 Fg = 9,72 Mcs, que I'on recueille dans le
circuit anodique au moyen du transformateur T51 accordé sur cette fréquence.

La- polarisatibn de grille est assurée par R18 découplée par C18.

Le courant de grille peut étre mesure par un appareil de mesure branché aux bornes
de R19. :

Le circuit de grille comporte une prise coaxiale marquée « MF», permettant d’attaquer .

I'amplificateur MF & I’aide d’un générateur étalonné, pour les reglages
La tension d’écran est déterminée par R17 et C17.
. Le. découplage alimentation est réalisé par RH1 et C53 (placés sur le chéssis MF).
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Fig. 5 - Changeur de fréquence.
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D. — AMPLIFICATEURS MF. BF ET AUXILIAIRES

a) Amplificateur MF (tig. 6).

C’est un amplificateur & trois étages fonctionnant sur la frequence 9,72 Mcs et équipé
avec trois tubes 6AK5 (V3; V4, Vh). :

Le gain de ces étages est contrdlé par le regulateur (CAYV).

Les liaisons entre tubes sont réalisées 4 I'aide de transformateurs a deux circuits accordés

T51, T52, T53, ThH4.
Ces transformateurs possédent deux inductances montées sur noyaux magnethues ajus—

tables dont la variation pérmet I'accord des enroulements sur la fréquence 9,72 Mcs.
Le pnmalre et le secondaire sont légérement surcouplés pour obtenir la bande passante
désirée. ,
- La dérive en fréquence de ces ensembles est rendue pratiquement neghgeable par I’ emplm
d’inductances et de capacités & coefficient de température excessivement faible. :
Les. qrﬂles.des tubes sont attaquées par les secondaires de Th1, T52, TH3 a travers C54

- €61, C68.

La tension de régulation est appliquée a ces grﬂles a travers R52 RbH6, R61
La polarlsatlon des cathodes est assurée par R53, R58, R62,. C55, C56, C62, C63, C69, C70.
. La polarisation de cathode de V4 peut .étre mesurée par la boite de contréle BC54 au

moyen de RbH7.
Tes tensions des écrans sont determmees par R54, C57, Rb9, (64, R63, C71.

Les découplages alimentation sont assurés par R55-C58, R60-C65, R64-C72.
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. b) Dez‘ecz‘eur (fig. 7).

La détection du signal modulé provenant de T5H4 est assuree par un élément du tube V6
(6ALb) (broches: 2-5).

Le circuit de détection est constltue par R68, R69, C77.
La modulation BF est recueillie au pomt commun de R68 et R69.

vs - [Eea v

Fig. 7 - Délecteur
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¢) Régulateur (CAV) (fig. 8). _ .

Cet étage est destiné & contrdler le gain de amplificateur VHF, de I’amplificateur. MF
et du préamplificateur BF, en'fonction de I'amplitude du signal regu. ’

A cet effet une tension détectée, issue du signal de sortie MF, est appliquée aux grilles
des étages contrélés, leur assurant une polarisation supplémentaire et variable. '

La détection de la tension anodique MF du tube V5 est assurée par R66, C76 et un
élément du tube V6 (6ALb) (broches 1-7). - o

La tension continue aux bornes de R66 est appliquée a la ligne de régulation par R65
et C75; ces deux éléments assurent le filtrage de la composante de modulation et déter-
minent la constante de temps de la régulation. (En réception homing, on augmente la cons-
tante de temps en connectant C96 en paralléle sur C75 par le relais 51.) - )

‘Pour éviter une légére désensibilisation du récepteur pour des signaux faibles, la détection
CAV ne peut avoir lieu qu’au dessus d’un certain niveau du signal antenne, a cette fin la
cathode de V6 est reliée a la cathode de V5, lui assurant une polarisation de départ retardant
I’action du régulateur. o '
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. d) Limiteur de parasites (fig. 9).

La composante BF de détection (aux bornes de R69) est éppliquée a I’étage silencieux
(V9) au travers de la diode V7 (6AL5) (broches 1-7), normalement conductrice. ‘

Des signaux brefs surmodulant le signal & recevoir, provoquent le blocage de’la diode V 7
_arrétant la transmission du signal BF & I’étage silencieux.

En effet il apparait aux bornes de R68, R69, par suite de la détection, une tension
négative sur laquelle se superpose la composante de modulation.

En labsence de modulation, 1’anode de V7 se trouve .moins négative que la cathode
(alimentée par R67, R70). La tension anode-cathode est proportionnelle au niveau MF
détecté et est déterminée en particulier par R68, R69. . :

Lorsque le signal ést modulé, I'anode de V7 devient par rapport & la masse, plus ou moins
négative, en fonction du taux instantané de modulation. La tension de cathode par contre,
reste liée & la valeur de la composante continue de détection, sa valeur étant fixée par R67°
et la charge de C78. = A C '

Tant que le taux de modulation n’atteindra pas une valeur telle que l'anode de V7
«devienne négative par rapport & la cathode, la modulation sera transmise par la diode et
recueillie aux bornes de R70. o . ‘ '

A T’apparition d'un parasite surmodulant profondément, le signal- V7 se trouvera bloqué
et arrétera la transmission de la modulation aux étages suivants.
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Fig. 9 - Limileur de parasiles
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") Silencieuz (tig. 10).

Cet étage permet d’obtenir la suppression du souffle’ du récépteur en I’absence.de signaux
recus. Il est équipé de deux tubes 6AT6 (V8-V9) dont I’élément triode est seul utilisé.

Le tube V9 transmet normalement la modulation issue du limiteur de parasites au préam-
plificateur BF ; il est susceptible d’étre bloqué par le tube V8 (6AT6) fonctionnant en

amplificateur continu de la tension détectée. ' : -

La tension BF aux bornes de R70 est appliquée & travers C81 4 la grille de V9 et a
R72. Ce signal BF apparait dans la charge d’anode R76 et est appliqué.-a I'’étage suivant
" par. CG84. ‘ : - o : _

La grille de V8 est polarisée par une fraction de la tension détectée a I'aide du diviseur
R71-R100. C79 élimine la composante de modulation. R73 constitue la charge anodique
de V8. C82 élimine les résidus BF pouvant exister sur I’anode de V8. .

Le diviseur de tension R84, R75, R74, P201, R2@ R402, placés entre le -+ et le —
haute tension, assure la répartition des potentiels de fonctionnement des électrodes de V8
et V9. . '

HT_PiLOTE

|
_ B

Fig. 10 - Silencieux
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En Pabsence de signal, la tension détectée est pratiquement nulle. La polarisation de V8,

~ donnée par le potentiel de cathode, est telle que la chute de tension dans R73, provoquée

par le courant anodique de V8, surpolarise V9, assurant ainsi son blocage.

A la réception d’un signal, la tension détectée surpolarise' V8, annulant son courant
anodique, 4 ce moment V 9 se trouve normalement polarisé et transmet la modulation an
préamplificateur BF. , . -

Nota. — Il est possible d’ajuster le seuil d’action du silencieux (niveau HF au-dessous
duquel le récepteur se trouve bloqué). - 4 .

. Ce réglage est obtenu en faisant varier la polarisation de cathode de V8 par le poten-
tiomeétre P201. - , : co

Un interrupteur Cm 403, placé sur la boile de commande, permet & l'utilisateur d’aug-
menter la polarisation de V8 de telle maniére que ce dernier se trouve bloqué en permanence,

‘supprimant ainsi I'action-du silencieux et permettant la réception de signaux extrémement

faibles d’un niveau voisin de celui du souffle.
11 est prévu sur le fichier B (chéssis-broches 4-16);, une sortie permettant d’utiliser la
différence de potentiel existant aux bornmes de R76 (apparaissant dés la réception d’un

signal) pour des installations auxiliaires telles que : ,
— (installation de deux ensembles en relais herizien (commande de relais automatique) ;
— (installation homing (indication du champ). ‘ A

A cet ‘effet, la composante BIF est éliminée sur cette sortie par R98 et C95.

f) Préamplificatenr BF (fig. 11). | :

, Le signal BF issu de V9 est appliqué & la grille du tube V10 (6BA6) par le diviseur
R78-R80. Le gain de cet étage est controlé par le régulateur (CAYV). _ o

ve viz
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Fig. 11 - Préamplificateur B F

I




SARAM 5-41 o \ 41

La charge d’anode est constituée par R85.
La modulation est transmise aux étages suivants par G89.

La polarisation de cathode est assurée par R82, decouplee par C86 ; elle peut etre mesurée
par la boite de controle BC54 au moyen de R81.

Ta tension écran est déterminée par R83 et C87.

9 Amplificateur pour Aide & la navigation (fig. 12).

Cet étage est destiné & fournir les signaux de modulation aux ensembles indicateurs
lors de la réception de radlophares omnidirectionnels, ou de «localizer» d’atterrissage.

Get amplificateur a une "large bande passante et est équipé d’'un tube 6J6 (V11) dont
- les deux -&léments triodes sont en paralléle. _ :

La grille du tube est attaquée & travers R89.

I’impédance de charge R88 est placée dans le circuit de cathode

Ce tube délivre une puissance moyenne de 1 milliwatt aux bornes d’une 1mpedance de
600 ohms.

Le signal de sortle est dlspomble ala borne 7 du fichier B. .

R89
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16R
ap

Fig. 12 - Aide d la navigation
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v
\

-~ h) Déphaseur (tig. 13).

Cet étage est destiné a fournir, a partlr .du signal issu de VlO deux. signaux amplifiés,
égaux en amphtude ‘et de phase opposée, afin d’ attaquer I’étage symetrlque d’ amphflcatlon
finale.

Une des grilles se trouve attaquée par le diviseur de tension R86-R 87-R50.

La charge anodique de cet. élément est constituée par R99 et le signal de sortie est
transmis par C90. : .

Dans la cathode commune une charge, constituée par R90, est destinée & alimenter
la grille du deuxiéme élément ; en'effet, cette deuxiéme grille étant reliée & la masse, la
tension appliquée entre celle-m et la cathode est de phase opposée a celle apphquee ala
premiére -grille.

Aux bornes de la charge anodlque R93 du deuxiéme élément on recueﬂle a travers (€93
le second signal de phase opposée. :

- La tension BF de controle émission est appliquée aux bornes de R50 a.travers C85.

I’action des courants induits dus & I’émetteur est éliminée par C97.

V40
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Fig. 13 - Déphaseur
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1) Amplificateur BF fmal (fig. 14). ,
C’est un amplificateur symetrlque équipé de deux tubes 6AQ5 (V30-V31) fonctlonnant

en classe ABI.

Les deux signaux issus de V12 sont appliqués aux Grﬂles dont le potentiel moyen par
rapport & la masse est fixé par R94-R95.

La charge anodique est constituée par le primaire du transformateur T203, dont le
secondaire est relié au circuit d’écoute et se trouve court-circuité par-les relas Rel201,
Rel202 pendant le fonctionnement des positionneurs. =

La polarisation de cathode est assurée par R96 découplée, par C94. La mesure de cette
polarisation par la boite de contréle BC54 est possible au moyen de R97.

Le primaire de T203 est shunté par (207 pour éliminer en partie les frequences élevées
du spectre BF dans le but d’améliorer I'intelligibilité du signal recu.
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Fig. 14 - Amplificateur BF final
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E. — AMPLIFICATEUR VHF (EMETTEUR)

a) Oscillateur 9,72 Mes (fig. 15).
Cet oscillateur est destiné & fournir le signal complementalre qui, par addmon au sugnal
issu du pilote, - donnera la fréquence de trafic. '
I est équipé d’'un tube 6AK5 (V17) monté en oscillateur-doubleur.

Dans le circuit grille, se trouve un cristal de fréquence 4,86 Mes. L’oscillation est entre-
‘tenue par la réaction cathod1que Ch101-C101 et le condensateur de ‘couplage €102, La
polarisation de grille est assurée par R101.

La charge anodique est constituée par le primaire du transformateur HF T102 a indiic-
tance variable, accordé par C103 sur la fréquence 9,72 Mcs.

L’¢nergie de sortie est transmise*au melangeur par une ligne & basse impédance rehee
au secondaire de T102.

La tension anodlque est aJustee par R102 decouplee par C104.
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- Fig. 15 - Oscillateur 9,72 Mcs

b) Amplificateur-mélangeur (fig 16). _

Cet étage attaque par les deux 51gnaux de fréquences 18 Fgq et 9,72 Mecs délivre un signal
de fréquence 18 Fqg + 9,72 = F.

11 est équipé de deux tubes 6AKS (V18-V19).

Les grilles de ces deux tubes sont attaquées en phase par le circuit oscillant 1.101- CV101
accordé sur 18 Fg, a travers C109 et C110, couple par une ligne & basse impédance a letage‘
de sortie du pilote.

Les grilles de ces deux tubes sont eg91ement attaquees mais en opposition de phase,
par le secondaire de T101, & travers les inductances Ch102-Ch103 qui, avec (109 et C110
évitent I’interaction de ces deux systémes d’attaque I'un sur I'autre. Le secondaire de T101,
4 inductance variable, est accordé sur 9,72 Mcs par C106-C107. :

Le circuit anodlque comprenant L102-CV102 est accordé sur la frequence de trafic I¥
et est couplé & I'étage suivant par C116-C117.
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Cette disposition des deux circuits d’ entree et du circuit de sortie a pour but d’éviter
dans ce dernier la naissance d’'un signal parasite de fréquence 18 Iq. .

La polarisation des grilles est assurée par R103-R104. Ces courants grilles peuvent é&tre
mesurés par la boite de contréle BC 54 au moyen de R105.

Les résistances R106-R107, découplées par (C108-C142, C111-C141, . limitent le courant
anodique en I'absence de s1gnal d’entrée. o

Les tensions écran sont déterminées par R108, €112, C114.

L’alimentation des anodes est faite en paralléle par Ch104, Ch105, amorties par RllO
R111. La tension anode est déterminée par R109, C113.
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Fig. 16 - Amplificaleur-mélangeur

" c) Amplificateur VHF intermédiaire (Driver) (fig. 17).

C’est un amphﬁcateur de tensmn symétrique équipé d’un tube QQEO04/20 ou 832A
(V20).

Les grilles sont attaquées par le signal provenant de V18, V19.

La charge anodique est constituée par le circuit oscillant L103-CV103 couplé & 1’ampli-
ficateur final par (122, C123.

La modulation est appliquée ¢ lécran par le transformateur T152, afin d’obtenir une
meilleure linéarité aux taux élevés de modulation.
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Le courant cathodique en I'absence de signal, est limité par R115 découplée par C120.

La polarisation des grilles est assurée par R112, R113. Le courant grilles peut étre mesuré
par la boite de contréle BC 54 au moyen de R114 découplée par C118.

La tension écrans est determmee par R128, C119. R130 est une résistance de stabl—
lisation.

L’alimentation des anodes est faite en paralléle par Ch106, Ch107 amorties par R116,
R117. Le decouplage est assuré par C121. ,
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Fig. 17 - Driver

d) Amplificateur VHF final (fig. 18).
C’est un amplificateur symétrique travaillant en classe C equlpe d’'un tube QQEO4/2O
. ou 832A (V21).
Les grilles sont attaquées par la tension HF provenant de V20.

La charge anodique est constituée par le circuit oscillant L104-CV104 couplé au circuit
d’adaptation de I’antenne (plagé sur le chéssis) par L105 et une ligne bifilaire.

La modulation est appliquée sur les anodes et-écrans du tube V21 par le transformateur
T152.

Le courant cathodique en I’absence de 51gna1 est limité par R121, découplée par C126.
Le courant cathodique peut étre mesuré par la boite de controle BC54 au moyen de R122.

La polarisation des grilles est assurée par R118, R119. Le courant grilles peut étre
mesuré par le milliamperemétre de réglage (face avant du bloc émetteur-récepteur), quand
le commutateur Cm201 est sur « Blanc», R120 découplée par (124 servant de shunt.
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La tension écrans esf déterminée par R125, C125. R129 est une résistance de stabilisation.
L’alimentation des anodes est faite en paralléle par Ch108, Ch109 amorties par R123,
R124. Le découplage est assuré par C127.
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Fig. 18 - Amplificateur VHYF final

Nota. — Les circuils accordés des trois étages, mélangeur, driver et amplificateur
final sont alignés électriquement et commandés par le positionneur “Blanc™.

La mesure du maximum de courant grilles de V21 indique laccord général de I'émet-
teur sur la fréquence du pilote.

e). Adaptdteur d’antenne (fig. 19).

Cet organe destiné & coupler correctement I'antenne & I'amplificateur final, est constitué
par un circuit oscillant 1.201-CV201 accordé sur la fréquence de trafic par l'intermédiaire
du positionneur « Rouge». Ce circuit est couplé au circuit anodique de V21 par une ligne
bifilaire et une inductance L202. ’

Une prise variable sur L201 est connectée & ’antenne par le relais Rel206 : I’ajustage
de cette prise permet, pour un ensemble antenne-feeder et une fréquence donnés, de maintenir
dans le circuit anodique de V21 une impédance de charge optimum. i

La prise sur L201 est réalisée par un galet roulant sur ses spires. La rotation de 1201
assure ainsi le déplacement du galet le long de I'inductance. '

La commande de CV201 étant jumelée avec celle de L201, le positionneur « Rouge»
permet d’obtenir simultanément I’accord du circuit et le couplage optimum de I'antenne.

Pour un tour complet du condensateur CV201 (type papillon) il y a quatre accords possibles
du circuit dans la bande de fréquence utilisée ; la course du positionneur assurant 2 tours-
et-demi de rotation & 1.201, il y a donc, théoriquement, 10 accords successifs correspondant
chacun a un couplage différent : on choisira, parmi ces accords, celui qui délivre le courant
antenne maximum. :
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: Nota. — Pour un surcouplage trop important entre antenne et circuit adaptateur, le
désaccord de ce dernier est tel, pour certaines fréquences, qu’il n’est pas possible de le rat-

traper par la variation de CV201 : le nombre d’accords donnés par la rotation du positionneur

est donc, en général, inférieur au nombre théorique. ’

f) Conirdle émission et relais d’antenne (fig. 19).

Le relais blindé Rel206 assure le branchement de I’antenne soit sur I'entrée du récepteur,
soit sur le circuit adaptateur.

Une connexion rigide est couplée & la paillette mobile du relais formant. avec celle-ci un
transformateur HF. Lors du passage du courant d’antenne, la tension VHF disponible aux
bornes de cette connexion est détectée par I'ensemble Red201, R203, R204, (201, C202.

‘La composante continue recueillie aux bornes de R204 alimente le microampéremétre
de réglage quand le commutateur Cm201 est placé sur « Rouge» : ce dernier indique de cette
maniére un courant proportionnel au courant VHF d’antenne .

La composante BF de modulation recueillie aux bornes de R203 est injectée par R202
a D'entrée de l'amplificateur BF du récepteur. Le potentiométre réglable P202 permet
d’ajuster le niveau d’écoute du contrdle d’émission.
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F — MODULATEUR

C’est un amplificateur symétrique destiné a fourmr 4 partir du mlcrophone le signal
nécessaire a4 la modulation de I’émetteur.
Il est équipé d’un systéme de compression & trés faible constante de temps, qui permet
“d’obtenir un taux de modulation moyen trés élevé.

a) Filtre passe—haut microphonique (fig. 20).
Ce filtre, place a l'arriére du chéssis, élimine les signaux microphoniques de fréquence

inférieure a 400 cs.
Un transformateur T201 adapte l1mpedance du .circuit microphonique a celle du filtre.

‘ Le filtre comporte deux cellules : la premiére en « M» comprend 1.204, €204, C205,
! C206 ; la.deuxiéme en « T» comprend 1203, C203, C204.

€ 206 €204 €203

Hirllzl“

CZOS
©5 A

fie} : | —' v ~ Sey L Pl S

MICRO <—— .A il . 3= L2o4 Im L203 ml ‘ | ® Vers
~ >

@ | ‘ n . i ° . e T 151

R 20S

Fig. 20 - Filtre passe haut
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.b) Préamplificateur (fig. 21).
C’est un amplificateur de tension équipé de deux tubes 6BA6 (V22-23), monté en
symétrique.

Les grilles sont attaquées par le secondaire du transformateur T151 dont le prlmalre
est relié au filtre passe-haut. Les inductions HF parasites sont éliminées par (151, C152.

L’impédance du secondaire est fixée par R154.

Les grilles sont soumises & la tension de contrdle du compresseur par lmtermedlalre
du filtre R151, R152, C153, C154, C155.
- La charge anodique est constituée par R157, R160. Le couplage avec I’etage suivant
s’effectue par C157, C158.

La polarisation de cathode est assurée par le diviseur.de tension R153, R183, et par
(170, C174. ,

La tension des écrans est fixée par RI55 C156.

Ld 1eblstance 78 gssure le decoupla e avec les autres étages.
Q0 ol @ ok dssourlogy M&@, S e dovis

i'ﬁ; 4@5’ M

o _ vae
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V23 6BA6 MDDI;L:TIO\'\

7

P151

Iig. 21 - Préamplificateur
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¢) Amplificateur intermédiaire (fig. 22).

Cet étage est équipé d’un tube 6J6 (V29).

Le signal issu du préamplificateur est appliqué aux grilles et aux résistances R158, R159.
La charge anodique est constituée par R176, R177. Le couplage avec l'amplificateur

final s’effectue par C160, C161.
La polarisation de cathode est assurée par R182.

La résislance R179 assure le découplage avec les autres élages.. .

vaz
C 161 .

,Ii:r u

c1e0

R 177

kj
=
R
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=
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<
I ’
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R 159
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R 475
[

R 182
o
R 178

4+ HT MODULATION
6E|’
17 &

Fig. 22 - Amplificateur intermédiaire

v27




52 SARAM 5-41

.d) Amplificateur final (fig. 23).

C’est un amplificateur de puissance symétrique, travaillant en classe ABI, et équipé
de quatre tubes 6AQ5 (V24 & V27). Ces quatre tubes sont montés en paralléle deux & deux.

Les grilles sont attaquées par le tube V29. L’'impédance de grille est fixée par R180,
R161, R162. '

Le circuit anodique est constituée par le primaire du transformateur T152.

La modulation est appliquée & I'émetteur par le secondaire de T152 par I'intermédiaire’.
d’un filtre passe-bas. ‘

La polarisation de cathode est fixée par R165, C162. Cette polarisation peut étre mesurée
par la bofte de contréle BC54 au moyen de R167. ‘

La boite de contrdle BC54 permet de mesurer la haute’ tension modulateur par R127
et la haute tension émetteur par R126.

Les résistances R163, R164, R166, R168, R169, R170, R171, R174, évitent 'entrée.
en oscillation parasite de cet amplificateur.

Le filtre passe-bas de fréquence de coupure égale & 4.000 cs est constitué par deux cellules
en = comprenant deux inductances incorporées au transformateur et les condensateurs C165,

C166, €167, C168. ’

F V24 6AQ5

i R 170 '

F‘?érah ‘_\quéﬂ Vers V20=V21
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S
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Fig. 23 - Anipliﬁcateur final
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»é) Compresseur (fig. 24).

Cet étage est équipé d’un tube 6AL5 (V28). Par détection d’une fraction du signal de
modulation, prélevée sur le primaire de T152, il délivre une tension ondulée appliquée au
préamplificateur et destinée & contréler le gain des tubes V22-V23 en fonction du signal

fourni par le microphone.
Les anodes sont reliées au primaire de T152. L’ensemble C163, C164, C169, R172,

R173 constitue le circuit de détection. _
Le réglage du potentiométre P151 permet d’ajuster le gain moyen de tout I'amplificateur

de modulation. :

V28 6ALS

vaz.vaz3

Fig. 24 - Compresseur
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G — ALIMENTATION

a) Convertisseur PE 94 B (Planche XIII). 7
Le rotor du convertisseur PE 94 B posséde un enroulement primaire alimenté sous 27,5 volts
et trois enroulements secondaires délivrant respectivement les tensions :
14,5 — 150 — 300 volts.

- Seul le dernier enroulement secondaire est utlhse pour I’alimentation en haute tension
du SARAM 5-41.

L’excitation de ce convertissem est obtenue a partir de trois enroulements :

— un enroulement série (inséré dans le circuit induit du moteur), assurant un demarraoe
rapide ;

— un enroulement shunt (alimenté par le réseau 2’7 5 volts) ;

— un enroulement regulateur alimenté par I'induit 14,5 volts & travers une remstance régu-
latrice.

Les deux premiers enroulements excitateurs agissent sur les quatre enroulements mdmts
par contre ’enroulement régulateur ne controle que la vitesse du moteur.

Le convertisseur est démarré par I'intermédiaire d’un relais mis en action par le commu-
tateur « Arrét-Trafic» de la boite de:commande.

La résistance régulatrice est constituée par une résistance en graphite sur laquelle un-

électro-aimant exerce une pression variable déterminée par la tension issue de l’enrou-
lement 14,5 volts. La pression varie dans le méme sens que la tension et la résistance varie
en sens inverse de la pression : toute augmentation de tension, par exemple, entraine une
diminution de résistance, ce qui a pour effet d’augmenter le courant d’excitation régulateur
et de diminuer la vitesse du moteur et par suite les tensions de sortie.

Le régulateur est stabilisé, en fonction de la temperature par un bilame agissant sur
I’électro-aimant.

La tension secondaire du convertisseur est réglée par la résistance ajustable R316 placée
en série dans le circuit de régulation.

Chaque circuit de sortie comporte un filtre HF incorporé a I’ensemble.

Pour Palimentation du SARAM 5-41, le convertisseur PE 94 B d’origine a recu les
modifications suivantes : : 4

— modifications de céblage (Planche XII).
“- la haute tension de sortie est de 325 volts (au lieu de 300 volts).

b) Adaptateur (Planche XIII).

Cet élément est destiné & assurer la’ dlstrlbutlon et le réglage de la valeur de la haute
tension pour les différents étages suivant que ’ensemble fonctionne en émission ou en réception

Les circuits fonctionnant en permanence (pilote-amplificateur BF pour controle émission)
sont alimentés en haute tension (250 volts) par R301.

La distribution des tensions est assurée par le relais Rel 301 commande par le circuit
d’alternat : .

— sur repos (Réception), les ampliﬁcateurs VI—IF et MF sont alimentés par R301 (250 volts) ;

— sur travail (Emission), le modulateur est alimenté par R302 (260 volts). L’ émetteur
- est alimenteé directement par le 325 volts.
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H. — POSITIONNEURS

Ces appareils permettent de positionner angulairement avec précision les commandes

d’accord des circuits VHF et de choisir les cristaux, .
IIs peuvent fournir 12 positions angulaires quelconques rigoureusement indépendantes

les unes des autres. » :
Ils sont normalement entrafnés par un moteur électrique mais sont susceptibles d’étre

positionnés manuellement.

a) Géndralités (tig. 25).

Le doigt 2 d’un levier B pivotant autour de 1’axe i et poussé par le ressort j est susceptible
de s’engager dans I’encoche 7 d’un disque A normalement solidaire de ’axe commandé q,
mais pouvant étre libéré de celui-ci pendant les réglages. '

I’axe a porte 12 disques A associés & 12 leviers B, chaque couple disque-levier corres-

pondant & une des 12 positions. : :
Pour une position donnée, le choix :de ce couple est assuré par une des encoches 4 d’une

came D solidaire d’un axe h. ,
*Seul le levier B, dont le talon 3 peut s’engager dans une encoche 4, posséde une course
.suffisante pour s’encliqueter sur le disque A. Les talons des 11 autres leviers, portant sur
la came D, limitent la coutse de ces derniers et les empéchent de participer au positionnement.
Pour différencier les deux opérations : sélection du levier ef positionnement de Paxe de
commande, on utilise les deux sens de rotation du mofeur.

sens. de stleckion
———— e ——— SENS de Posiﬁonnement

Fig. 25 - Principe du positionnement
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Pendant un cycle de fonctionnement, les mouvements se succédent dans Iordre sutvant (fig. 26) :
— mise en route du moteur (sens de selectlon) '

— relevage des leviers B
rotation de I'axe a dans le sens des aiguilles d’une montre jusqu’a. sa butée de fin de

course ;
— snnultanement rotation de I’axe h dans le sens mverse du precedent ]usqu 4 son arrét

sur la position desirée ;

— inversion du sens de rotation du moteur (sens de positionnement) ;

— rotation de ’axe a dans le sens inverse des aiguilles d’'une montre jusqu’a son blocage
par le levier B choisi. Pendant ce mouvement h ne tourne pas ;

- — arrét du moteur.

Nota. — Le positionnement de I’axe h ne peut s’effectuer qu’a partir du moment ou
'axe a est en butée de maniére & explorer toute la rotation de A pendant la période de posi-

: tmnnement

_ b) Description du positionneur fype A-12 (Planches G et H, pages 63 et 65).

Le positionneur type A 12 comporte les organes suivants :

~ 12 disques A (Aa & AL) montés sur un axe a rehe mecamquement a lappareil & com-
mander.

' Ces dlsques indépendants les uns des autres, peuvent étre rendus solidaires -de I'axe q,
leurs crans I ayant des posmons quelconques (v01r montage des disques A, Planche K
page 67).

— 12 leviers B (Ba 4 Br) correspondant chacun au disque A de méme indice et portant
chacun une dent 2. .
Ces leviers pivotent autour de 'axe fixe i. Sur chacun d’eux agit un ressort 7 (Ga aju).

Nota. — Il n’a été représenté sur les planches qu'un seul des 12 éléments A, B, D, j.

un axe principal a relié¢ au dispositif & commander K et accouplé & un axe «’ par un
dispositif & friction &.

Le moteur entraine par la vis tangente C la roue dentee 18, qu1 entraine & son tour
la roue dentée s par son ergot I12.

La roue ‘dentée z, solidaire de I’axe a’, peut étre entrainée avec un certain retard par

la roue s, grace a lergot 12 coulissant dans la rainure circulaire 15 de la roue z.

L’axe a entraine, & une de ses extrémités, la rondelle 76 munie d’un poussoir p pouvant
agir en fin de course, dans les deux sens, sur la lame élastique de contact r provoquant,
suivant le sens de rotation, soit la fermeture du contact electrlque m, soit I’ouverture

du contact n.

Nota. — En réalité I'axe a’ est confondu avec I’axe a sur lequel les roues 18, setz
-tournent librement ; la roue z est simplement fixée aux méachoires du dispositif d’entrai-

nement par friction.

— un aze de relevage en deux parties t et u.

La rotation de I'axe f est assurée par la roue dentée s par I'intermédiaire de la roue s’.

L’axe f est couplé &4 I’axe u par un dispositif a friction 9.

L’axe u est solidaire de la came z, dont la course est limitée par le maneton y tournant
entre deux butées y’-y” et qui a pour role de relever simultanément les 12 leviers B en
agissant sur leurs extrémités 13.

Un étrier J, pivotant librement autour de I'axe i et muni d’un poussoir isolant 77,
peut, sous l’actlon d’un levier B quelconque en position de verrouillage, provoquer Pouver-
ture du contact E (Planche H détail - /) )
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— un axe de seleciwn h entrainé, uniquement dans le sens inverse des aiguilles d’une montre,
par un dispositif a rochet a une den’c 6 monté sur la roue dentée f, commandée par la
roue dentée z.

Sur I'axe h sont montées 12 cames de sélection D (Da a D1) correspondant chacune

4 un des 12 leviers B.

Les encoches 4 de chacune de ces cames sont simultanément décalées entre elles de
30 degrés.

Sur I’axe h est monté un dispositif de blllage H précisant les 12 positions qui corres-
pondent 4 chacun des crans ¢ des 12 cames D et & celles d’'un commutateur électrique C
a 12 contacts dont le rotor assure, pour chaque position, le court-circuit de 11 de ces
“contacts.

— un moteur électrique d’entrainement indépendant du positionneur proprement dit
(Pl. L pag€e 69). - A
Ce moteur, & courant continu, peut tourner dans les deux sens grace a deux excitations

séparées. . : :
Il est commandé par deux relais : Rel 1 (mise en marche), Rel 2 (inversion),

— un commutateur & 12 positions (A 4 L ou M 4 X) indépendant du positionneur et placé
dans la boite de commande.

Nota. - Montage des disques A sur Parbre a (Planche K page 67).

La planche K représente en perspective le montage des disques A sur Iarbre a.
Les éléments sont représentés écartés les uns des autres; en réalité, ils sont juxtaposés

et serrés les uns contre les autres.

Les disques A sont réalisés sous la forme de couronnes circulaires pouvant coulisser et
tourner librement sans jeu sur ’axe a.

L’indépendance de chaque disque A est obtenue en plagant entre tous les disques un
disque intermédiaire A’ qui peut coulisser sans tourner sur I’'axe a (ces dlsques portent une
clavette s’engageant dans une rainure longitudinale de ’axe a).

Un dispositif.de serrage, commandé par une vis de blocage P provoque, par I’ mtermedlalre
de la clavette O et de la bague de pression N, soit la libération des disques A, soit leur coin-
cement sur I'axe a.

¢) Fonctionnement du positionneur type A 12.
Réalisation d’un cycle complet (Planches H et L).

Supposons le positionneur (au repos) et le commutateur de commande & distance sur
la position A (par exemple), les divers organes étant au repos dans les positions representees
Planche H.

Pour obtenir la position I (par exemple), il suffit de placer le commultateur de commande
a distance sur lg position F.

Le relais 7 vient en position de travail alimenté en 24 volts par I'intermédiaire du commu-
tateur de commande & distance et du commutateur C (plot F) :

— le contact 32 maintient auto-excité le relais Rel 1 dans la position travail pendant tout
le temps ol le contact n restera fermé. De cette fagon la sélection ne pourra se faire qu’ apres
le retour de l'axe a en butee de départ ; ‘

— le contact 34 alimente un des poles du moteur. Le moteur se met alors 4 tourner dans
un certain sens, il entraine I'arbre b donc la vis ¢ et les roues 78 et s qui sont solidaires
et qui tournent alors dans le sens des aiguilles d’'une montre.

Ce mouvement provoquera immédiatement I’entrainement de la roue s’ et de l'axe

de relevage ¢t qui tournent en sens inverse des aiguilles d’une montre.

—~
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La came x, entrainée grace & la friction 9, en tournant relevera tous les leviers B,
et en particulier le levier Ba qui assurait la position initiale. :

Le contact E qui était initialement ouvert se ferme.

Lorsque le maneton y aura atteint la butée y’, la came x s’arrétera grice au jeu de
la friction 9, I’axe f continuant & tourner.

Pendant ces mouvements, 1’axe principal a n’a pas bougé, la roue z est immobile et
I'ergot 12 s’est déplacé dans la rainure circulaire 75. Cet ergot arrive a I'extrémité de la
rainure et il entraine alors la roue z qui, a son tour, entraine simultanément :

— Taxe «’, donc Paxe « ‘qui lui est reli¢ par le dispositif d’entrainement par friction 8.
Les disques A tournent donc de ce fait dans le sens des aiguilles d’une montre. Le
poussoir isolant p suit le méme mouvement.

— la roue f qui, grice au rochet & une dent 6, entraine elle-méme en sens inverse des
aiguilles d’une montre, par I’axe h, les cames de sélection D, le dispositif de billage H
et le commutateur C. : : :
Lorsque le poussoir isolant p arrive a toucher la lame élastique r, il provoque la

rupture du contact n et I’axe a vient en bufée mécanique de début de course. L’axe a s’arréte

et, grice a 'entrainement par friction & qui patine, I’axe h continue de tourner.

Lorsque I’encoche du rotor du commutateur C arrive devant le plot F, le circuit
d’alimentation du relais Rel 1 se trouve ouvert, le contact n n’assurant plus par ailleurs
son auto-excitation. : :

On constatera que dans cette position :
le motéur M n’est plus.-alimenté, il s’arréte ;

la came Dr de sélection se trouveen position telle que son cran 4 laisse libre I'extrémité 3
du levier Br qui, seul, pourra s’encliqueter par la suite.

Le contact 31 du relais Rel 1 renvoie & ce moment, par I'intermédiaire du contact E
le courant sur le relais Rel 2. Le contact 36 assure alors la rotation en sens inverse du
moteur M. Les roues 18 et s tournent a ce moment en sens inverse des aiguilles d’une
montre. ‘ :

La roue s entraine immédiatement la roue s’, donc I'axe de relevage ¢ de la, came =,
dans le sens des aiguilles d’'une montre. La came z s’abaisse et libére les leviers B. La
course de la came x est limitée par son maneton y et la butée y’. -

Le levier sélectionné Br vient frotter par sa dent 2 sur la surface extérieure du disque AF.

Pendant cette opération la roue z est restée immobile, mais ’ergot 12 arrive en butée
sur I’extrémité de la rainure 75. A ce moment la roue z tourne dans le sens inverse des
aiguilles d’une montre et entraine simultanément : : o

— la roue f qui tourne alors dans le sens des aiguilles d’'une montre. Cette rotation est
sans effet sur le dispositif de sélection, car le rochet 4 une dent 6 n’entraine pas 'axe h
qui reste immobile ainsi que la came D, le billage H et le commutateur C;

— I’axe o’ et, par Iintermédiaire de la friction 8, 'axe a qui était arrété a sa position
de début de course. Les disques A tournent donc en sens inverse des aiguilles d’une

montre.
- Quand I’encoche I du disque AF, correspondant au levier sélectionné Br, passe sous

sa dent 2, celle-ci s’y engage sous I’effet du ressort Jr. L’axe a s’arréte et la friction §

patine. Le verrouillage est alors assuré. ,
Le mouvement du levier Br agissant sur 1’étrier J assure I'ouverture du contact E.

Le relais Rel 2 revient au repos, le moteur M s’arréte.
Le cycle de fonctionnement est.terminé.

Remarque. — Le contact m est un contact de sécurité. En effet, si pour une raison quel-

'
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conque le verrouillage ne se fait pas lorsque la dent 2 du levier Br passe devant le cran I
du disque AF, I'axe « va en butée de fin de course, le poussoir isolant p agit alors sur la lame

¢lastique r-et ferme le contact m. Ce contact provoque alors la réalisation d’un nouveau cycle

complet comme ci-dessus en ramenant au travail le relais' Rel 1.

d) Fonctionnement manuel.

Les axes a et h sont munis de boutons de manceuvre. L’axe de relevage u est manceuvrable
au moyen d’un tournevis. '

On voit facilement qu’en faisant tourner ’axe h grice 4 son bouton de manceuvre, gradué
de A a L, et dans le sens inverse des aiguilles d’une montre (suivant la fléche gravée sur ce
bouton), on ne rencontre aucune contrainte mécanique autre que celle du billage. On peut
donc placer ce bouton sur la position de sélection désirée (de A a L). :

L’axe a, couplé par la friction & au reste du mécanisme, est manceuvrable manuellement
et dans les deux sens de rotation, grace & un démultiplicateur a engrenages placé sur la face
avant del’appareil. En tournant le bouton du démultiplicateur,]’axe a etles disques A tournent;
il suffit de leur faire parcourir toute la course pour provoquer le verrouillage de la position
sélectionnée. : :

Si lon désire explorer toute la course de I'arbre a (340 degrés), sans rencontrer de posi-
tionnement, c’est-a-dire en toute liberté, il suffit de faire tourner dans le sens inverse des
aiguilles d’une montre, au moyen d’un tournevis, I'axe u dont I'extrémité¢ est fendue, jusqu’en
butée, ce qui provoque le relevage de tous les leviers B. :

e) Réglage. : -

Pour régler une position sélectionnée quelconque, cette position doif d’abord élre verrouillée.
Il suffit ensuite de desserrer la vis de blocage P représentée Planche K et placée sur la face
avant, au centre du cadran, pour libérer les disques A par rapport 4 'axe a.

On manceuvre alors le bouton démultiplicateur de fagon & I’amener dans la position
désirée, puis on resserre la vis de blocage. : :

L’opération est terminée.

Nota. — Les trois positionneurs étant actionnés par un moteur unique et sélectionné par
le seul commutateur.Cm 204, il est nécessaire de réaliser un calage mécanique des axes b
pour assurer la synchronisation des sélecteurs. D’autre part les trois jeux de contacts m, n
et E sont branchés en paralléle.. ‘ : ‘

De plus le sélecteur du positionneur « Bleu» entraine le commutateur Cm 205, assurant la
commutation des cristaux correspondant aux diverses positions.
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PLANCHE G

Positionneur : vue schématique en perspective
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PLANCHE H : [brsposirie & connamobe A | e SEMS DE SELECTION
. f , e = == SENS DE POSITIONNEMENT

Positionneur: schéma mécanique
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I. — COMMANDES
(Planche XIV)

Les différentes commandes sont réalisées de la maniére suivante :

a) Mise en marche.

Le 4 27,5 volts est amené directement au commutateur Cm 402 « Arrét-Trafic- Hommg A2-

Homing Al ».
. Sur frafic, le 4 27,5 volts est renvoyé par la hgne Démarrage (+ 24 D) au bloe émetteur-
récepteur-pour alimenter les différents relais de cet ensemble et au relais-de mise en marche

du convertisseur.
Le fonctionnement du relais du convertisseur connecte le 4 27,5 Volts 4 une ligne §

forte intensité (- 24 chauffage) assurant le chauffage des tubes et le fonctionnement du
moteur des positionneurs. :

b) Choix de la fréquence.

Le commutateur Cm401 est ahmente par + 24 D et le distribue sur le commutateur
Cm205 (positionneur blanc) :

. ¢) Commande du silencieux.

La clé Cm403 permet, en posmon de « Sens. max. », d’insérer la résistance R402 dans le
circuit du silencieux.
L’action de Cm403 est supprimée par le commutatem Cn1402 :

— sur position « Arrét» pour permettre la commande de sensibilité par la b01te de contrdle
BCH4 ;

— sur position « Homing A2 et AI» de maniére a utiliser I’étage silencieux comme indi-
cateur de -champ. . .

d) Alimentation boyant.
Le voyant est alimenté par le + 24 D & travers les contacts de repos des relais Rel 201~

Rel 202.
La résistance R401 réduit la tension d’ahmentatlon du voyant.

e) Alternat.

Les relais ‘Rel 206 et Rel 301 sont commandes par la pédale d’alternat, assurant leur
' ahmentatlon par le — 27,5 volts.
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CHAPITRE VI

ENTRETIEN - DEPANNAGE

I. — ENTRETIEN.

Maintenir 1’ensemble émetteur-récepteur en bon état de propreté.

Toutes les 50 heures de marche environ, procéder a la vérification générale : tenue des
tubes, boutons de commande, fonctionnement des relais et propreté de leurs contacts.

Les positionneurs ne demandent aucun entretien, leurs roulements a billes ont été garnis
en usine d'une graisse spéciale. :

T en est de méme pour le moteur d’entrainement dont la vis tangente tourne dans une
réserve de graisse.

Le convertisseur sera vérifié toutes les 50 heures environ. Maintenir les collecteurs: trés
propres en y passant, selon leur état, un chiffon ou un abrasif trés fin. Vérifier I'état d’usure
des balais et les remplacer dés que Teur longueur paraitra insuffisante.

S’assurer que les balais coulissent tou]ours librement, sans se coincer dans les porte-

balais. -
e Vi sehne pour e gra ssage des roulé ]
el ,,_i RAALA At/ J G L8V
. ¢ z

wé» 20/

/4)@ /D&w&%}
: / N ( m&!@. /5
&/ flis ﬁj’ :
Nota. — Pour nettoyer les contacts de relais, passer a plusieurs reprls uné ’? ame
meétallique entre les grains conducteurs, en ayant soin de ne pas déformer les lames.
Cette opération doit étre faite aprés avoir débranché l’alimentation.
‘La toile émeri est & prohiber formellement.
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L — VERIFIGATION‘ RAPIDE

On env1sagera toujours, dans les 1ndlcat10ns données par la suite, que le réseau d’alimen-
tation est & 27,5 volts, et que les réglages du poste ont été exécutés correctement.

I’examen de la déviation du microampéremétre du panneau avant donne une premiére
indication sur le fonctionnement du pilote, de I’émetteur ou du circuit de sortie, quand on

le commute successivement sur les positions «Bleu, Blanc, Rougen.

Un examen plus détaillé est obtenu par lemp101 de la boite de controle BC54 qui se’
branche au fichier inférieur avant du poste, aprés avoir fait basculer le capot qui le protége.,
~ Cette boite, qui permet de réaliser toutes les commandes du poste en local, peut étre
utilisée dans les conditions mémes d’installation du poste, sans le sortir de son b01tler, le
commutateur de la boite de commande devant rester sur « Arrét».

Elle permet d’analyser le fonctionnement de :

A) Emetteur-récepteur.
a) Pilote. — Les 4-étages du pilote sont controlés par :
10 Le courant grille de V14 (mesure n° 4), indiquant que le tube V13 oscille,
20 Le courant grille de V15 (mesure n° 5), 1nd1quant le fonctlonnement du tube

multiplicateur de fréquence V14.

30 Le courant grille du tube V16 (mesure 'sur I'appareil du panneau avant,
commutateur sur la position «Bleu»), indiquant le fonctionnement du 1e* amph-

ficateur 18F¢-V15.
40 Le courant grille des tubes V 18 et V 19 (mesure n° 6), indiguant le fonctlon- ‘
nement du 2¢ amplificateur 18Fg.

Nota. — ‘Pour cette derniére mesure, il y a lieu de laisser le poste en receptlon
et de s’assurer que lemetteur est bien accordé. -~

b) Emetteur. ' ' .
En se placant en émission, les quatre étages de 1*¢metteur sont controlés: par :
1o Le courant grille de V18 et V19 (mesure n° 6), indiquant 1’oscillation du
tube VI17.
20 Le courant grﬂle de V20 (mesure n° 7), indiquant le fonctionnement de I’etage
mélangeur (V18-V19).

30 Le courant grille de V21, mesuré sur l’apparell du panneau avant (commu-
tateur sur la position « Blancy), 1nd1quant le fonctionnement de l’amplificateur V20.

40 Le courant cathodique de V21 (mesure n° 8), indiquant le fonctionnement de
l’ampli final VHEF ainsi que celui du circuit adaptateur d’antenne.

c) Etage régulateur C. A. V.

La mesure de la polarisation cathodique du 2 amplificateur MF V4 (mesure
- n° 9) met en valeur l'efficacité C. A. V. Elle permet d’apprécier la tensmn HF d’un

signal capté par I’antenne.

d) Amplificateur BF Récepteur.
10 La mesure n° 10 indique la valeur de la polarisation cathodique de V10.

20 La mesure n° 11 indique la valeur de la polarisation cathodique de V30 et V31.

e) Modulateur.
La mesure n° 12 indique la valeur de la polarisation cathodlque de V24, V25,
V26 et V27.

b
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B) Alimentation. v
Le fonctionnement de 1’alimentation est indiqué par :

10 Lamesure de la H.T. modulateur 260 volts (mesure n° 1), (en appuyant sar I'alternat). -

20 — —  récepteur 250 — ( — mn°2).

30 e —  émetteur 326 — ( — no3),(enappuyantsurl'allernat). -
Nota. — Toutes ces mesures peuVent étre également réalisées & I’aide d'un galva-

nométre ayant comme caractéristiques : déviation totale 400 A — résistance interne

1000 ohms. ) ‘ :

Cet appareil sera connecté sur le fichier MB (placé a la partie inférieure droite
du poste sous le capot & bascule). Le tableau I suivant indique les points de bran-
chement, ainsi que les sensibilités correspondant a chaque mesure. Ces sensibilités
sont détérminées par les résistances série et shunts incorporées dans le coffret émetteur-

.récepteur.
Tableau I. — Points de branchement et sensihilités d'un appareil de mesure extérieur
Déviation Lecture pour Branchement sur fichier MB
Mesure  maximum fonctionnement : : =
obtenue corrgct positif négatif
1 400 volts 260 volts 17 5
2 400 — 260 — 16 5
3 400 — 326 — 10 5
4 2 mA 500 pA min. 5 1
5 400 pA - © 20 pA min. 5 12
6 2 mA 1 mA min. 5 7
7 800 pA 200 pA min. 5 - 8 .
8 80 mA 60 a4 30 mA.- 9 5
9 4 volts 2 volts 6 5
10 -4 — 2 — 11 b
11 20 — 15 — 4 5
12 20 — 15 — 20 5
: La broche 5 du fichier MB est réunie a la masse.
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III. — TROUBLES DANS LE FONCTIONNEMENT
(Planche XIV)

A) Positionneurs.

10 Défectuosités intéressant les 12 positions.

20

a) Les posmonneurs ne démarrent pas lors de la manceuvre de la boite de com-
mande :
— la porte avant du poste n enfonce pas bien le poussoir de sécurité ;
— le relais 201 ne fonctionne pas ou ses contacts de travail sont mauvais ;
— la tension n’arrive pas au moteur ou il n’est pas en bon état de marche ;

—le + 24 D, issu du commutateur CM401 de la boite de commande n’arrive pas
sur le plot correspondant du commutateur €m205, placé sur le positionneur
« Blanc»,

Nota. — Les différents plots du commutateur Cm205 sont réunis au fichier MA
(placé a la partie inférieure gauche du poste, sous le capot & bascule). :

" b) Les positionneurs démarrent, mais la sélection n’a pas lieu (le moteur tourne
en permanence dans le premier sens de rotation) : :

— les positionneurs ne sont pas en butée (résistance mécanique anormale) ;

— le contact n des trois positionneurs ne s’ouvre pas lorsqu’ils arrivent en fin de
course (sens des aiguilles d’une montre).

¢) La sélection s’établit normalement, mais 4 ce moment le moteur s’arréte et
il n’y a pas d’inversion de sens de rotation :

— le relais 201 a des contacts repos défectueux ;
— les contacts de travail du relais 202 ne s’établissent pas ;

" le moteur d’entrainement est défectueux.

d) L’inversion du moteur a lieu, mais le positionnement ne se réalise-pas et le
moteur tourne en permanence :

— l’axe de relevage des leviers ne s’abaisse pas pour les libérer pendant le cycle de
positionnement (entrainement & friction de cet axe avarié) ;

— une résistance mécanique anormale fait patiner I’entrainement & friction du rotor.

e) Le positionnement s’établit, mais le moteur continue de tourner, le contact E
des trois positionneurs ne s’ouvre pas au positionnement de ceux-ci. .-

Défectuosités intéressant une ou plusieurs posilions particuliéres.

a) Les positionneurs ne démarrent pas :
— l’'alimentation de Cm205 n’est pas réalisée sur la ou les positions incriminées ;
— le commutateur Cm205 est défectueux.

b) Les positionneurs démarrent mais ne se sélectionnent pas :

— deux ou plusieurs des 12 connections de commande se trouvent en court-circuit
(cablage, commutateur Cm 401, etc.).

Nota. — Ce phénomeéne se produit en particulier lors du branchement de la boite
de controle BCH4 si 'un des deux commutateurs de mise en route (boite de com-
mande et boite de contrdle BC54) n’est pas sur « Arrét».
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¢) Le positionnement ne s’établit pas :
— le levier intéressé ne pivote pas librement autour de son axe ;
— le ressort du levier intéressé est déplacé ;
— le positionneur est verrouillé en dehors des zones graduées ;

— les positionneurs ont fonctionné les rotors non bloqués et l'encoche du disque
intéressé se trouve placée en dehors des butées du rotor. .-

Nota. — Dans ces deux cas, effectuer le positionnement manuel et ramener le
réglage dans la partie graduée du cadran. :
— les seélecteurs ne se positionnent pas exactement (systéme de positionnement par

billage avachi).

d) Le positionnement est établi, mais le moteur ne s’arréte pas :
— T'axe de relevage n’atteint pas sa position butée ;

— le levier incriminé coince et ne coupe pas le contact E correspondant ;
— le sélecteur se positionne mal et ne libére pas totalement le levier.

e) Jeu dans le positionnement :
— le levier intéressé ne descend pas a fond dans I’encoche.

f) Les positionneurs se sélectionnent sur une position autre que celle choisie :
— commutateur Cm205 défectueux.

Nota. —= Lors du dépannage, examiner simultanément les trois positionneurs, une
défectuosité de I'un d’eux paralyse le fonctionnement général des trois.
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B) Vérification électrique.

En cas de fonctionnement défectueux, il y a lieu de s’assurer tout d’abord du bon
état apparent des tubes. Par exemple les cathodes incandescentes sont géneralement
visibles et les rentrées d’air se traduisent par un dépot blanchétre & I'intérieur de 'ampoule.
Les filaments étant groupés en série pour le chauffage direct sous 24 volts (en général
4 tubes en série), la coupure de 'un deux améne 'extinction du groupe intéressé. Dans
ce cas, on trouve toute la tension de la batterie aux bornes du filament détruit.

Des recherches plus avancées se font a 'aide d’un voltmétre dont la consommation
sera de 200 pA pour la déviation totale (5.000 ohms par volt). En particulier, on utilisera
le voltmétre de la boite de controle BCH4. Ce dernier posséde quatre sensibilités :

4 volts, résistance totale  20.000 ohms

20 — — — 100.000 —
40 — — —  200.000 —
400 —- — — © 2 mégohms

Les indications dans les tableaux suivants sont valables pour un voltmétre ayant ces
caractéristiques. Sauf mention spéciale, la sensibilité 4 utiliser sera celle donnant le

maximum d’élongation lisible.

a) Pilote. v :
Les tensions anodiques sont mesurées a la base des circuits oscillants.
Les tensions écrans sont mesurées & 'extrémité de leur résistance d’alimentation.

| V13 V14 V15 V16
V anode 215 220 215 215
-V écran 185 |- 70 75 75

b) Amplificateur VHI Récepteur. :
Les tensions anodiques sont mesurées 4 la base des circuits oscillants.
Les tensions écrans sont mesurées a Uextrémité de leur résistance d’alimentation.

]’ V1 [ V2
V anode 2920 2925

V écran 90 75

¢) Amplificaleur MF.
Les tensions anodiques sont mesurées a4 la base des circuits oscillants.
Les tensions écrans sont mesurées a I’extrémité de leur résistance d’alimentation.
Les tensions cathodiques sont mesurées aux bornes de la résistance de polarisation.

V3 Ve | V5
V anode . 225 225 225
V écran 110 110 . 110
V cathode 1,5 1,5 L5
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d) Etage silencieuz.
Les tensions anodiques et cathodiques sont mesurées directement sur les électrodes.

V38 V9

V anode sensibilité normale — | 175
—  maximum — 100

: sensibilité normale 0,3 20
V' cathode —  maximum 4,0 25

/ .e) Amplificateurs BF.
' - Les tensions sont mesurées directement sur les électrodes.

vio | v V12 vso | vsr
V anode | 100/400 | 250 |190 (R 99) 240 | 240
- 180 (R 93)| o
V écran 10/40 1250 | 250
V cathode | 1,3 6 4 | 14 14

if) Amplificateur HF émission.

Les tensions anodiques sont mesurées & la base des circuits oscillants.
Les tensions écran et la polarisation sont mesurées directement sur les électrodes

7 V17 V18 V19 v20 | Vel
V anode | 110 135. 135 300 300
V écran L 90 90 | 150 250
V cathode o 2 2 15 ’ 25

g) Modulateur.
~ Les tensions anodiques, les tensions d’écram et les polarisations sont mesurées
directement sur les électrodes. .

V 22-V 23| V29 |V24aV27

"V anode 15 80 . 250
V écran 10/40 — 260
V cathode 14 | 25 15

/
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C) Vérification radioélectrique.

a) Matériel de mesure a utiliser:

— Générateur étalonné couvrant la bande 100-160 Mcs, ayaht une impédance de
sortie de 50 ohms, et susceptible d’étre modulé en amplitude au taux de 30 % a la

fréquence 1.000 cs. o
— Générateur étalonné couvrant au minimum la bande 9.500-10.000 kcs, également

‘modulé en amplitude au taux de 30 % a la fréquence 1.000 cs.

Nota. — Ce dernier générateur doit étre étalonné en fréquence avec précision pour
effectuer les réglages MF ; sinon on contrélera sa fréquence & T'aide d’un fréquen-
cemétre a cristal de référence. Son impédance-de sortie sera faible (10 ohms environ).
 Générateur BF & faible taux de distorsion couvrant la bande 400-4.000 cs au
minimum et susceptible: de délivrer une tension variable de 0,1-5 volts, sous une
impédance de 20.000 ohms et, de 0 & 5 mV, sous une impédance de 80 ohms.

— Wattmétre de sortie d’impédance 300 ohms, susceptible de mesurer des puissances
comprises entre 0 et 5 watts, dans la bande de fréquence 400-4.000 cs.

A défaut on utilisera un voltmétre alternatif branché aux bornmes d’tine résistance
de 300 ohms. : .

— Millivoltmétre alternatif fonctionnant dans la bande 400-4.000 cs, présentant une
impédance minimum de 1 mégohm. '
- Antenne fictive composée d’une résistance de 50 ohms utilisable dans la bande
100-160 Mcs en série, avec un ampéremétre & thermocouple d’'une déviation totale
de 0,5 A (Planche XVI).

Nota. — Tous ces appareils, & I’exclusion du générateur MF et du millivoltmétre BF,
sont incorporés dans la- boite de mesures BMb4, permettant une vérification totale
de l’ensemble 5-41. ‘

 b) Amplificateur BF récepteur.

Raccorder le wattmétre de sortie au circuit d’écoute en ayant soin de ne laisser
branché aucun casque. Le générateur BF sera réglé 4 1.000 cs et raccordé aux diffé-
rents points d’attaque a travers une capacité minimum de 0,05 ul. A ces différents
points d’attaque, on trouvera pour une puissance de sortie de 3 watts :

1,2 volts maximum sur la grille de V 12
60 mV — — V10
70 mV — - vV 9.

¢) Amplificateur moyenne fréquence.

Le wattmétre de sortie branché comme précédemment, les différents étages MF.
seront attaqués par le générateur réglé sur la fréquence d’accord (9,72 Mcs). Le
générateur sera branché aux bornes du secondaire du transformateur MF intéressant

le circuit grille de I'étage considéré. E
Pour une puissance de sortie de 50 mW, on aura : -

moins de 30.000 n.V sur T 53

- 1.800 nV — T 52

_ 160 uV — T 51
‘ — 3 ¢V en attaquant 4 la prise MF.

Pour cette derniére mesure, arréter le pilote.
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d) Pilote.
Se reporter aux indications de la boite de controle BC54, concernant les mesures
4,5 et 6 (voir paragraphe II, Vérification rapide).

e) Amplificateur VHF récepteur.

Le wattmétre de sortie étant toujours branché comme precedemment on connec-
tera le générateur VHF a la borne antenne.

Pour 50 mW de puissance de sortie la tension d’entrée sera inférieure & 6 pV.
En coupant la modulation du générateur, le souffle résiduel sera inférieur 4 5 mW. -

f) Régulateur (CAV).

Dans les conditions précédentes pour une variation de tension d’entrée .de 30 &
100.000 1V, la puissance de sortie variera dans un rapport inférieur a 10.

g) Amplificateur VHF émelfeur.

Se reporter aux indications de la boite de controle BC54 concernant les mesures 6,
7 et 8 (voir paragraphe II, Vérification, rapide).
L’antenne fictive étant connectée a la borne antenne, I’ ampéremetre HF indiquera
au minimum 0,3 A (4,5 watts).

h) Modulateur.

Un générateur BF d’impérance 80 ohms sera connecté au circuit microphonique
et réglé sur la frequence 1.000 cs.

Dans le cas ou ce générateur posséde une sortie symétrique, il est possible
d’attaquer. le modulateur par le jack microphone du panneau avant, en ayant soin
d’isoler de la masse le point milieu du circuit de sortie du générateur.

Dans le cas contraire, il est nécessaire d’attaquer par le jack microphone de la
boite & jack, pour profiter de son transformateur d’isolement (dans ces conditions,
prendre garde au fait que ce jack est relié au réseau 24 volts).

La moduldtion maximum (100 %) est obtenue pour une tension alternative aux
bornes' de T152 (bornes M et B Planche XI) de : Veff = 0,707 VA ; Va étant la
tension d’alimentation del’émetteur soit, par exemple, 230 Veff pour 325 volts alimen-
tation.

Pour cette modulation maximum, la tension délivrée par le générateur sera infé-
rieure a 5 millivolts.

Dans ces conditions on trouvera :

— entre masse et grilles V22-V23 . . . . . . . . . . .. ... 110 4 180 mV
— — — V29 . . .. c e . . . . . . .. 650a1.000mV
— —_— —  V24-V25-V26- V27 e e 144 18V

Toutes ces tensions seront mesurées avec uh millivoltmétre ayant une impédance
minimum de 1 mégohm.

Nota. — Dans le cas ou le champ VHEF de I’émetteur trouble le fonctionnement
de ce millivoltmeétre, arréter le pilote et remplacer la charge de T152 (V20-V21)

par une résistance de 3.600 ohms.
Néanmoins, alimenter V20 et V21 en haute tension pour ne pas modifier le débit

du convertisseur.
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.D) Réalignement.

Cette opération ne sera entreprise que dans le cas ou le remplacement d’un élément,
faisant partie de circuits VHF ou MF, aurait affecté sensiblement les performances

de I’ensemble. , .
Il ne peut étre exécuté que par un personnel spécialiste qualifié et entrafné.

a) Pilote.
I’alignement du pilote est réalisé en utilisant la boite de contrdle BC 54 sur les
* positions de mesure 4-5-6.

L’opération se fera aux fréquences supérieures de la gamme (150-156 Mcs), en
retouchant les condensateurs ajustables des étages & Iaide d’un tournevis, et aux
fréquences- inférieures de la gamme (100-105 Mcs) en retouchant les inductances
par rapprochement ou ¢éloignement de leurs spires, a ’aide d’une pince.

Les accords seront indiqués par le maximum d’élongation du galvanométre de
la boite de controle et correspondant;, pour les p051t1ons suivantes ,de cette der-

niére a :
position 4 : accord grille multiplicateur de fréquence,

— B: — —  ler amplificateur 18 Fyg,

— 6: — anode2e amplificateur.18 Fg.

L’accord grille du 2e ampliﬁéateur 18 Fq est indiqué par le milliampéremetre du
panneau avant sur position «Bleu.

Il y a lieu, pour effectuer la mesure 6, d’accorder sur la frequence correspondante,
le circuit grllle du meélangeur de I'émetteur.

Nota. — Pendant ces réglages, éviter les court-circuits possibles par le tournevis
ou la pince, les condensateurs ajustables et inductances étant au potentiel HT.

Pour apprécier 'accord exact des différents circuits, sans risquer de les dérégler,
-on utilisera avantageusement une baguette d’ ahgnement Celle-ci est constituée par
un batonnet isolant portant, & I'une de ses extrémités, une masse de cuivre ou d’alu-
minium, & l'autre un morceau de fer divis¢ HF (Volrl’lanche XX).

L’introduction de l’extrémité cuivre dans une inductance diminue celle-ci et par
suite, augmente la fréquence d’accord du circuit. Par contre, I'introduction du fer
divisé augmente 'inductance et diminue la fréquence d’accord.

h) Emetteur.

Les circuits VHF de I'émetteur seront réglés a 'aide de la boite de controle BCH4.

L’accord des transformateurs T101 et T102 sera indiqué par le maximum de
déviation en position 6 (le pilote étant alors hors service, en enlevant le quartz par
exemple). L’indication provient alors uniquement de I’oscillation 9,72 Mecs.

L’alignement des circuits VHF se fera également aux deux extrémités de la gamme
suivant un procédé analogue & celui du pllote

La rotation des stators des condensateurs variables permettra d’ajuster la capacfce
de départ aux fréquences élevées, et la déformation des 1nductances I’accord des

circuits aux fréquences basses.
L’accord grille-mélangeur sera indiqué par le maximum en position 6.

L’accord grille-ampli intermédiaire sera indiqué par le maximum en position 7.
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L’accord anodique-ampli final sera indiqué par le minimum en position 8.

L’accord grille amplificateur est indiqué par le mllhamp remetre ‘du panneau
avant sur position «Blanc».

Il y a lieu de désaccorder le circuit adaptateur d’antenne en faisant la mesure 8.

Nota. — Les mémes précautions que précédemment sont & observer au su;et de
la H.T. La baguette d’alignement rendra également service (voir Planche XX).

¢) Amplificateur moyenne fréquence el BF récepteur.
Pour réaccorder I'amplificateur MF, ajuster tous les circuits des transformateurs
a l'accord, en ayant soin de s’assurer de la précision de la fréquence injectée.

Nota. — La fréquence d’accord de lamphflcateur MF parhmpe A Pexactitude de
la fréquence de réception.

d) Amplificateur Haule Fréquence récepteur.

Le réglage des circuits haute fréquence de I’étage amplificateur et de I’étage chan-
‘geur de fréquence sera exécuté par le méme procédé que pour le pilote. La fréquence
de réglage sera injectée sur la borne antenne. L’accord des 01rcu1ts aura lieu pour
le signal maximum Iu sur le mllhwattmetre de sortie. '
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CHAPITRE VII.

DEMONTAGE ET REMONTAGE

A) Démontage.
Le démontage du poste en ses éléments constltutlfs est aisé puisqu’il peut étre
“réalisé avec un outillage trés réduit. Néanmoins il ne d011: étre entrepris que par un
personnel expérimenté, opérant avec précaution. _
Ce démontage n’est possible qu’en effectuant les diverses opérations dans l'ordre
indiqué ci-dessous :

a) Emetteur-Modulateur.

— Desaccoupler la commande des condensateurs variables en desserrant les 4 vis
a téte carrée du flector se trouvant imimédiatement & I’arriére du positionneur
«Blanc». Le trou du longeron vertical avant gauche permet le passage de la clef
de démontage.

-~ Faire glisser ce flector sur ’arbre de commande. Ce mouvement dozt se faire sans
effort, le flector est fragile.

— Déconnecter la ligne bifilaire de sortie VHF du condensateur CV104.

— Déconnecter la fiche coaxiale reliant le mélangeur au pilote.

— Déconnecter le fichier E, en prenant soin auparavant de desserrer la vis de blocage
se trouvant en bout (remplacée, sur certains postes, par un ressort de verrouil-
lage)..

— Retirer la platine arriére portant le filtre passe-haut ainsi que le transformateur
de sortie du récepteur T203, en enlevant les 4 vis fraisées accessibles &4 I'arriere
du chéssis. _
Les .connexions reliant cette platine au chéssis sont suffisamment longues pour

permettre le degagement de celle—c1 Prendre soin de ces connexions pendant les

opérations suivantes :

-~ Retirer les 7 vis de 4 mm. fixant la platine émission au chéssis (3 a Pavant et

4 a larriére).

— L’émetteur, en basculant sort du chéssis, I’arriére le premier par la partie supé-

rieur du chassm

b) Pllote-receptem

— Débrancher Iextrémité de la résistance R207 de la borne fixée sur le commu-
tateur Cm204.

— Débrancher la connexion de masse placée & la partie supérieure accord du pilote.

— Débrancher la fiche coaxiale reliant I’amplificateur HF au relais d’antenne.

— Débranclier le fichier R en prenant soin de desserrer sa vis de blocage (ou d’ap-
puyer sur le ressort de verrouillage).

— Introduire dans les trous, disposés & cet effet, sur le double plgnon d’entrainement
du CV, une broche coudée de diamétre 1,5 mm., pour bloquer le rattrapage de ]eu
(von Planche XX).
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— Retirer les 6 vis de 4 mm. fixant la platine réception au chéssis (3 &4 I'avant, 3 a
I’arriére). ‘ : N
L’ensemble pilote-récepteur peut étre retiré du chéssis d’une maniére analogue”
a celle de I’émetteur. ~

‘B) Remontage. _
Pour la remise en place des é¢léments dans le chéssis, procéder dans I’ordre inverse
des opérations de démontage. Cependant, pour retrouver le calage correct des cadrans
. gradués en fréquences, observer les indications suivantes :

“a) Pilote-récepleur.

“La broche coudée, supprimant le rattrapage de jeu, étant en place, engager le
pilote récepteur dans le chéssis et introduire sans les serrer, les vis de fixation"de
telle maniére que les pignons ne soient pas engrenés. . ‘

Introduire par I’arriére du bloc CV, une tringle pour hrochage (voir Planche XX)
de diamétre 1,5 mm. et de longueur 200 mm., dans un des trous de calage disposés
a cet effet a travers les paquets de lames, le CV étant au maximum de- valeur
(contrepoids dirigés vers le bas.) Agir avec précaution pour ne pas fausser les lames
des condensateurs. , ' ’

Pldcer le cadran du positionneur « Bleu» sur le trait de repere se trouvant & gauche
du point 100 Mcs, et a ce moment, engrener les deux pignons et serrer modérément
les vis de fixation de la semelle. Retirer immédiatement la broche du cV.

Ajuster la mise en place de I'ensemble de telle maniére que les pignons engrénent
en conservant un jeu léger. : '

Bloquer les vis de fixation. .
Retirer la broche coudée supprimant le rattrapage de jeu.

On retrouve ainsi le calage d’origine.

b) Emelteur-modulateur.

_ . L’émetteur étant en place et fixé au chéssis, faire glisser le flector sur I’arbre de
“sortie du positionneur, jusqu’a buter sur la bague d’é¢paisseur dont on aura, au prea-

lable, vérifié la présence. - '

- Positionner le positionneur « Blanch sur le repére 125 Mcs ou & défaut sur 120 ou
130 Mes. o ' :
Bloquer le flector sur I’arbre télécommandé au moyen des deux vis, de telle maniére
que de I'avant une des deux vis se trouve & gauche et la seconde sur le dessus du

flector. -
Faire fonctionner le pilote sur la fréquence affichée sur le cadran du positionneur
«Blane» (quarls correspondant aux fréquences 120-125 ou 130 Mes en place).

Se placer en émission et aiguiller le commutateur de réglage sur « Blancor.

~Faire tourner & la main le pignon intermédiaire d’entrainement du condensateur

CV104 situé sur la platine supérieure, jusqu’a obtenir un maximum de déviation
sur 'appareil de mesure. :

Bloquer le flector sur I’arbre commandé & ’aide des deux autres vis.
Le calage correct du cadran est alors retrouve. '

Nota. — Les fréquences rondes 120-125 ou 130 Mcs sont conseillées .pour
relrouver le calage car elles donnent un acces facile anx vis de blocage du flector,

N
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CHAPITRE VIII

LISTE DES PIECES DETACHEES

® ‘ )

- 3\ \

£ | Repére | Repere | g rGNATION CARACTERISTIQUES Fournisseur| 1P ®
E Schéma Constr. : Fournisseur

5’52 g’ Chassis

1 - R 207 5.170 Résistance 1/4 W. Radiac g? .

1 R 208 : — N Rago &

1| R205 | 5173 — g | PR O

1 R 204 g.lgél — . .OOO —_ ﬁagiac ﬂ .

1 R 203 .180 e . —= — adiac

1| R202 549 — 59600 Cowfremer P %

1 R 206 5.44 — 1Mo — =19 1/2 W. Daco

2 |G 201 C 202|15.770/1 Condensateur 500 vuF 350/1.000V. Alter

. bouton 2 cosses

1 CV 201 15.919 —_ Variable Elveco . E

1 C 207 6.155 —_ 0,0025 pF "1.500 V. Alter Domino
1 G212 - [16.138/3 _— 0,1 — 165/600 — | Wireless Aviacap
2" |G 211 C 213] 6.075 — 0,1 _— 125/400 — CGTE Gapatrop
4 |C 203 C 204| 16.137 —_ Multiple 150/500 — | S.A.F.C.O.

C 205 C 206
1 Cm 201 16.348 Commutateur Jeanrenaud OAK HP
1 Red. 201 16.068 Redresseur Controle émission Westingh., W GI% jaune
G

2 |Rel. 201 202; 15.000 Relais - Télécommande .
1 Rel. 206 16.071 —_ Relais antenne

1 P 201 15.774/4 | Potentiomeétre 1.000 Q : Alter 45

1 P 202 15.774/1 — 50 K Q graphite Alter 45

1 13.641/1 | Micro-ampérem. | "0 a 500 pA 1.000 Q Brion-

Leroux
1 T 201 16.159 Filtre Alter
1 T 203 16.861 | Transformateur Alter
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E | Repe Rept ' | Repére
ére . . . :
= ep PET® | DESIGNATION CARACTERISTIQUES Fournisseur| _  Por0
ZO Schéma Constr, . Fournisseur
17.035/1 | Générateur VHF
Récepteur
4 |[R24 R 25| 5.450 Résistance - 10 © graphite 1/4 W.| Radiohm | Miniature
R 27 R 28
T R 22| 5.173 — 200 — — — Daco
2 1R 5 R13| 5455 — 250 — =19 — — —
5 IR 4 R 8 5185 — 3.150 — : —_ — Radiac
{R12 R 16 .
R 20
1 R 26 5.186 — 4 KQ — —_ —
1 R 14 - 51400 — 5 — — — Frankel Miniature
1 PR 9 5.445 — 10—+ 1Y% — — Daco
1 R 10 5.401 — 15 — — — Frankel Miniature
1 R 3 5.145 — 15 — — — Radiac :
1 R 18 5.200 — 100 — — — Daco .
1 R 6 5,405 — 150 — —_ — Frankel Miniature
1 R 19 5.407 — 150 — — — Radiac - .
1 R 23 5.202 — 160 - — — - —
1 R 2 -5.406 — 500 — —_ — Frankel Miniature
1 R 1 5.448 — 3MQ — — e —
5 |[R 7 R11} 5.016 — 100 KO — 1/2 W.| Radiac
R15 R 17 o
R 21
1 C 39 6.237 | Condensateur 5 wuF céramique 4 0-0,8 LCC IIT TM 20
1 C 40 6.239 — 5 — — S— —
1 C 45 6.229 — 10 — — — —
2 1G9 C 13| 6.238 — 12 — — + 3-0 — —
3. |C1C2C 6] 6.209 — 50 — — — —
1 C 44 6.210 — 100 — e — -
1 C21 . |15.770/1 — 500 — bouton 2 cosses Alter
350/1.000 V.
28 |C3 C4 C5|15.771/1 — 500 — bouton 1 cosse Alter
7 810 11|15.770/1 350/1.000 V. .
12 14 15 16
|17 18 19 20|15.771/1
22 23 24 25
126 27 28 29
30 31 32 33
34
| L2 L3 16.543 e
' % v 4 16.542 S_lf
1 L6 16.541 —
1 L7 16.540 -
1 L8 16.539 -
1 L9 16.538 _
1 L1i*® 16.463 —
1 CH1 13.106 — Choc !

P
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& Rept¢ R & ‘ Repe
epére epére : epeér
'g P P DESIGNATION CARACTERISTIQUES Fournisseur p. ¢
zo Schéma | Constr. N : Fournisseur
16.880 Emetteur '
6 R110R 111 5.422 Résistance 31,5 Q graphite agglom. 1/4 W.} Ohmic
R116 R 117 : : o
R123 R 124 8
1 R 120 . 5.460 — 126 — 1Y — — Daco
2 |[R106 R107| 5.173 — 200 —  — — — —
1 R 105 5.425 — 250 — —  mminiature — Vilrohm
1 R 114 5.446 — 1.000 — —=*=1Y% — Daco
1| R129 5.443 f— 1.000 — — agglom. — Ohmic
1| R130 5.458 — 2.000 — 1 — J
2 [R103R 104 H=426—-HSJ5 — 10 Kka (& Reatige Ot &
1 R 167 5.432 — 49 — Daco :
4 |[R112R113] 5.462 — 50 — Ohmic,
R118 R 119
1 R 122 ° 5.461 — 79 — — Daco
1 R 101 5.207 — 500 — — Daco
-1 R 115 5.056 — 400 QO — - Daco
1 R 108 5.044 — 10KQ — — Daco
2 |R102R 128/ 5.016 | — 100 — — — Radiac Y,
2 |R126 R127| 5444 — 1Mo — Ly — | "Daco [ < yen 577
1 R 121 5.454 — 400 @ — =FY% W, Rapwlac
2 |[R109R 125 5.457 — 10 KQ bobinée ~ 8 W.| Stfernice’ | R S-S M 6-34
1 R 181 5.427 — 36 Q — 6 W. — RSSM5-29
1 G 102 6:230 | Condensateur 5 puF céramique LGC III T™M 20
7 | G101 109 | * 6.208 — . 25— — — —
110 116 117
122 123
3 G 103 6.209 — 50 — — =5 — —
C 106 107 : :
1 C 104 6.226 —_ 2.000 — — — Subminiature
' TB 100
1 C 125 6.232 — 500 — by-pass 1.500 V. . :
2 |.G121 127 | 6.233 — 500° — —  &collier — —
15 | C 105 108 [15.770/1 — 500 — 2 cosses 350/1.000 V. Alter
111 113 114 :
115 119 134
135 136 137
138 139 140
144
5 | G112 124 |15.771/1 — 500 — 1 cosse — —
126 141 142
8 | G118 120 115.898/1 — 500 — bouton a cuvette — —
128 129 130 - .
131 132 133 .
1 GV 101 15.784 “n Variable Elveco A
2 CV 102 15.786 - — — BC
CV 103
1 GV 104 15.785 — — — D
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2 | Rept Repére ’ Repé
2 epére epére : epére
g P P | DESIGNATION CARACTERISTIQUES Fournisseur| _  ©
2 Schéma Constr. Fournisseur
- 16.848 | Modulateur ’
§ |[R163 164 5.163 Résistance 20 Q  graphite 1/4 W. Daco
166 168 169 ‘
170 171 174 ) :
1 R 153 5.180 — 1.000 — — — —
1 R 182 5.395 — 1.500 — —, — —
2 |[R172R 173| 5.190 — 10 KQ - — —
2 EﬂgR 1?3 g.200 — N — — M
2 168R 1 438 — — Frankel iniature
> RiciR1cs 50bi — " A1) a0t
4 [R151 152| 5.207 — AR il
) 157 160 - v
1 R 154 | 5,379 — 2 MQ e —— Radiac
"2 |[R176 R177] 5.288 — 63 K Q. — 1/2 W. Daco
1 R 183 5.218 - 160 — — = Radiac
1 R 155 5.000 — 1 MQ —_— — Daco
1 R 179 5.300 | e 31.500 Q — 1 W. —
2 |[R165R 175 5.398 — 125 — — 6 W. Sfernice |RSSM 5-29
4 | G151 1562 {15.770/1 Condensateur 500 puF bouton 2 cosses - Alter
G172 C1738] - 350/1.000 V. ‘
2 |G 157 G158 6.234 — 800 — céramique tubulaire LCC IIT T 80
2 |G160 G161 6.218 — 0,005 pF 250/800 V. CGTE Capatrop -
3 |C169 C170] 6.088 — 0,01 — - — —
' 'C 174
2 |C163 C164| 6.075 — 0,1 — 125/400 V. — —
1 C 156 15.772/1 — 0,01 — 500/1.500 'V, | Wireless Aviacap
2 |G 153 C 154(16.138/1 i 0,01 — 165/500 V. — o —
1 G 155 15.773/1 e 0,01 — 250/750 — — —
< i G 12% ,15577?7 —= . 5 25 — dleclrochimiq. 25/30 — | S.A.F.C.O Elel%tz%ETl
D1 5 éz tentiomeétre 0.000 Q o D S ilter
7 . y 69 4. 7
;2/ vgifé - /S’S 16.870 ificateur K L M= 50"//2
MF BF '
3 |R 53 58 62 5.173 Résistance 200 Q graphite 1/4 'W. Daco
4-|R51 R 55 5183 — 2 KQ — — —
R 60 R 64 )
2 |[R57 R 81| 5.429 — 9 — —  E1Y — —
1 R 69 . 5.403 —— 30 — miniature — Radiac. ,
1 R 97 5.43 — 49 — graphite = 1Y — Daco :
1 R 50 5805 - - 50 — — — -
1 R 76 5.99 - 63 — - — Radiac
3 |R 52 56 61 5.20 — 100 — — — —
1 R 68 - 5.434 — 100 — miniature — —
3 |R 80 94 95| 5.407 —= 150 — graphite — —
2 |[R72 R 87 5.203 —- 200 — - — Daco
3 |[R70 R 85 5.207 — 500 — e — Radiac
‘ R 89 -
2 'IR66 R 67 5.406 e 500 — miniature — —_—
3 |R 6571100/ 5.435 — 1 MQ — —_— —
1 R 88 5.079 — 600 Q  graphite 1/2 'W. Daco
1 R 90 5.256 — 630 — - . —
2 |[R74 R 82 5052 — 5 KQ — — Radiac
1 R 99 5.044 — 10 — — — Daco
1 R 84 5.031 — 15 — e e Radiac
1 R 93 5.113 — 40 — — — Daco
3 |R 54 59 63| 5.286 — 80 — — — Radiac
1 R 98 5.020 — 500 — — — e
1 R 86 5.112 — 750 KQ — — Daco
1 R 78 5.249 — 1,256 MQ — — — ;
2 |[R73 R 83 5.041 ) — 2 — — — Radiac
1 R 92 i/@ — 50 Q  Dbobinée - 1,W. Alter ~PE1
1| R7 / g — ) KO graphite =4 A"~ | pask 02’»@
1 R 91 5.440 — 42 Q  bobinée 6 W. | Sfernice | RSSM5-29
1 R 96 5.439 — 200 —  graphite - — —
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2 mere | Rent et
. epére
E epere | HEPSIe | B B SIGNATION CARACTERISTIQUES Fournisseur| _ 20
202 Schéma Constr. - | Fournisseur
16.870 | Amplificateur
MF BF
3 |C54 61 68 6.229 Condensateur 10 puFF céramique tubulaire- LCC IIL TM 20
1 G 76 6.208 —- 25 — e : — —
1 -G 77 6.209 — 50 — — T — —
1 C 51 6.203 — 98 — — — = 5o — —
7 |G 52 59 60| 6.204 — 108 — — —_ = — —
66 67 73 74 -
1 G 97 15.770/1 — 500 — Dbouton 2 cosses Alter
. 350/1.000 V.
2 1G9 C93 6.218 -— 0,005 pF 250/800 V.;. CGTE Capatrop |
19 |C 53 55 56| 6.088 — 0,01 — ~ : — —
57 58 62 63| |
64 65 69 70 !
|71 72 79 81
82 84 89 95 .
2 1 G91 C92 (15.773/1 e 0,01 pF 250/750 V.| ‘Wireless Aviacap
1 G175 15.773/3 — 0,05 — — — —
1 G 87 15.773/2 — 0,1 — — — — [
1 C 78 16.138/3 — 0,1 — 165/500 V. — —
-1 C 85 6.075 e 0,1 — 125/400 —| CGTE Capatrop
1 C 96 13.454 — 1 uF 175/5600 —| S.A.F.G:0. RV 14
2 | C86 (88| 16.659 - 2 — - 250/750 —| Wireless Tropical |
i -G Y4 15.747 — 25 — éleclro-chimique 25/30 —| S.A.F.C.O. ET1
17.150 | Alimentation )
2 |R301R302] 5.464 Résistance 800 Q A& collier Sternice RSS EN
- ' : 16.90
3 |C 301 C302{16.352/4 | Condensateur 8 pF 500/1.500 V.| S.A.F.C.0. |B L D spécial:
C 303 . :
1 15.083/1 | Prise de courant | 12 broches type américain Jardillier 1706 F
1 16.428 Fusible 600 mA : CEHESS| D/120/53
1 17.162 Relais.
Boite )
17.040 de commande
1 R.401 5.327 Résistance 100 Q bobinée 1 W, Alter
1 R 402 . 5.180 — 1.000 — graphite 1/4 W.| Radiac
1 Cm 401 16.347 Commutateur 12 positions Jeanrenaud| OAK type H
1 Cm 402 17.024 e 4 — — —
1 ) 16.288 Interrupteur Metox 310 79
2 Ch 16.231/1 Contacteur Male 14 contacts GCCI
2 Cb 16.231/2 — Femelle 14 contacts —
Boite !
17.000, s . * 7
§b94| 8 Jacks Sw a&w AN A C-3
1 R 601 52683 Résislance 600 Q graphile 1W. Daco
1 P 601 15 774.5 Polentiomélre 3K Q bobiné Aller 45
1 - T 601 16.862 | Transformaleur . —
! 13.945/2 Jack @ 6,35 2 conlacts
1 13.946,2 — -7 3 -
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PLANCHE XVIII

Caractéristiques statiques des tubes

Tensions (volts) Courants (mA) -
» A Rgswtance Pente
TUBES Fila Fila interne
" |Gl G2 |Anode " | G2 |Anode| MQ mA/V
ments ments
6 AK 5 6,3 |— 2 120 180 175 2,4 7,7 0,69 5,1
6 AL 5 6,3 150 300 9
6 AQ 5 6,3 |—12,5 | 250 250 450 4,5 45 0,052 4,1
6 AT 6 6,3 [(— 3 250 300 1 0,058 1,2
6 BA 6 6,3 |— 1 100 250 300 4,2 11 1,5 4,4
6J 6 6,3 |— 4 150 450 8,56 0,0071 5,3
QQE 0,420
839 A 12,6 250 400 800




PLANCHE XIX

Brochage des culots des tubes
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PLANCHE XX

Outillage
[BROCHE COUPEE POUR BLOCAGE PiGren RECEPTELR |
-
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