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PIECE SUPPLEMENTAIRE POUR REALISATIONS D 2

N° 33, — Epanouissement polaire pour induit
triple ancre R=22 (acier bruni).

=]
Toutes les pidces du MATERIEL et de POUTILLAGE M&U&WBH@WE@@ sont reproduites

grandeur réelle



MATERIEL ET OUTILLAGE  [ilITIAITEUR

« I’ELECTRICITE EN P1ECES DETACHEES™
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CARACTERISTIQUES DES NOUVELLES
PIECES ET OUTILLAGE

PIECES

24. — Etrier hauteur 20 mm. (acier bruni).
45. — Support induit triple ancre (acier bruni).

55. — Balai métallique pour collecteur a 3 lames (cuivre).
59. — Barrette pour collecteur 2 lames (laiton).

106. — Ecrou-douille de 4,5 x 7,5 (laiton nickelé).

119. — Rondelle pour collecteur 3 lames (fibre).

OUTILLAGE

508. — Clef ouverte de 6 et fermée de 5 (acier cadmié).
512. — Clef & douille de 5 (acier cadmig).
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Interrupteurs de manceuvre pour contacteurs

Contacteurs
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INTERRUPTEURS DE MANGEUVRE POUR CONTACTEURS

Fig. 60 bis. — Schéma de I'interrupteur 60. x&))
P

2
F—

T
(1)

Fig. 61. — Moniage décomposé de l'interrupteur 60.
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Dans ce modéle, la borne Xi est 3 la masse. Dans le cas ol le montage serait fait sans pdle
3 la masse, la borne X: et la pidce 100 formant plot, seraient isolées avec des canons |16 et des rondelles 117,

puis réunies par un fil.
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Fig. 62 bis. — Schéma de P’interrupteur 62.
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Fig. 62. — Inferrupteur & ouverture.
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Fig. 62 ter. — Schéma,
montage vertical,
de ’interrupteur 62.

114 92 103 501 | 93 50! 13
Fig. 63. — Montage décomposé de I’interrupteur 62,

Pour montage sans pdle i la masse, méme remarque que pour le modéle précedent.




CONTACTEURS

Dans I’Album [-Diffusion,
nous avons décrit le fonctionnement et I'emploi ;
des RELAIS, qui sont des interrupteurs com- R]w_
mandés 3 distance et qui n’assurent le passage ;
du courant que pendant que l'on appuie sur
I'interrupteur envoyant le courant dans la
bobine. L'abandon de l’interrupteur coupe le N
courant dans la bobine et par suite dans le cir-
cuit commandé par le relais.

Si nous maintenons le cou-
rant dans la bobine du contacteur, méme aprés
I’abandon de l'interrupteur ou bouton a fer-
meture, par un dispositif solidaire du contac-
teur, autrement dit si nous REALIMENTONS
cette bobine, le relais devient un CONTAC-
TEUR. Sa manceuvre nécessite deux inter-
rupteurs ou boutons de manceuvre, l'un 2
fermeture (Fig. 60) pour envoyer le courant
directement dans la bobine et fermer le contac-
teur, l'autre 2 ouverture (Fig. 62) pour couper
ensuite le courant de la bobine et ouvrir le
contacteur.

r“Inll‘;"‘
<

-

A "
96 47 100 B~ Y,
26 126
Xy P =Y,
S 8
Fig. 64 bis, — Schémas du
J contacteur 64.

Fig. 65. — M dé & d
8 114 78 100 78 86 16 62 14 10 & foeds ol shie e



Fig. 66 bis. — Schéma du
confacteur 66.

Entre Y: et Y; on utilise | bobine.
Entre Y; et Y:; on utilise 2 bobines en série.

Fig. 66. — Type d’un contacteur vertical & deux bobines 125.

4 116 114 125 125 & 17 16 502 | 103 114
102 100 18 100 86| 6 114 "7 | 16 102

N A\ W
ety Ty
FeE

[ I

i [

114
14

102

501
46

94_@;@@@:@@3@@

10 46 79 100 46 92 141 N4 102 114

Fig. 67. — Montage décomposé du contacteur 66.

La figure 68 représente le schéma d’utilisation d’un contacteur (Fig. 64, schéma 64 bis) com-
mandé par un interrupteur a fermeture (Fig. 60, schéma 60 ter), un interrupteur 4 ouverture (Fig. 62, schéma 62 ter)
et appliqué a la commande d’un vibreur (Fig. 16, 17, 18). La source de courant commune au contacteur et au vibreur
sera du courant continu (piles ou accumulateurs) ou du courant alternatif redressé.
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Fig. 68

FONCTIONNEMENT

Si I'on appuie sur le bouton K, de I'interrupteur & fermeture IF, le courant est envoyé direc-

tement dans la bobine B du contacteur C. Le circuit de fermeture est [e suivant:
+ X Y. Y. Y, —

Dés que le courant traverse la bobine B, I'armature A est attirée et ferme les contacts Y, - X's
et R, R,. Les contacts Y, X', réalimentent la bobine par le circuit suivant + Y, X, X3 X'5 Y, Y5 —. L’interrupteur IF
peut donc étre abandonné : le contacteur « tient tout seul ».

Les contacts R, R, alimentent le vibreur V dont le circuit est le suivant + R; R, Y, X, —.

Pour ouvrir le circuit du contacteur et par suite arréter le vibreur, appuyer sur le bouton K, de
Pinterrupteur 3 ouverture 1O qui coupe le courant de la bobine.

Une nouvelle pression sur K, ferme 3 nouveau le contacteur et une nouvelle pression sur K,
I'ouvre. LE VIBREUR PEUT ETRE REMPLACE PAR N'IMPORTE QUEL APPAREIL D’UTILISATION APPROPRIE :
MOTEUR TRIPLE ANCRE, SONNERIE, LAMPES, etc...

REMARQUE

Les contacteurs 64 - 66 peuvent étre de type horizontal (schémas 64 bis et 66 bis).

Pour un fonctionnement intermittent, utiliser la bobine 126; pour un fonctionnement prolongé,
utiliser deux bobines 125 montées en série suivant Fig. 66, schéma 66 bis, et ne pas dépasser 6 volts.

Les bornes X, X, Y, et le plot X', sont & la masse, mais ils peuvent &tre isolés et réunis électri-
quement entre eux, notamment dans le cas du montage de I'ensemble sur platine.




CHAPITRE

Induit triple-ancre
Montage d’un collecteur a 3 lames
Moteurs a inducteurs a 2 pdles saillants
Moteurs d 2 pbles conséquents cuirassés
Moteurs & 2 pbles conséquents en C
Moteurs a palettes
Moteur a 2 sens de rotation
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BOBINES

Par suvite des difficuités d’'approvisionnement il n'est
plus possible de maintenir les coloris indiqués dans
les textes pour identifier les fils ENTREE et SORTIE.

EN CONSEQUENCE -

seuls les fils ENTREE seront toujours JAUNE
et les fils SORTIE d'un coloris quelconque.
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INDUIT TRIPLE-ANCRE

Cet induit peut remplacer I'induit DOUBLE-ANCRE sans modification aux inducteurs décrits
dans I'Album [-Diffusion.
Son montage mécanique est le suivant :

Fig. 69. — Induit triple-ancre.

¥
[e==]

= g 505

125

105

Fig. 70. — Montage décomposé de I'induit &9.

Monter une douille fendue 75 dans le trou central d’un support triangulaire d’induit 45, la téte
de cette douille 2 I'intérieur du support et la serrer fortement avec un écrou 103; ne pas omettre sous I'écrou une
rondelle cambrée 46.

Monter ensuite, sur chacun des trois cétés du support d’induit 45, un noyau d’induit 78, fixé
solidement par une vis 93 préalablement passée dans une rondelle | 15. La vis doit se trouver bien au fond de la fente
ou “ mortaise "’ du support.

: Mettre sur chacun des noyaux une bobine d’induit 125, la face attenante au fil jaune en regard
de la face du support.

A l'autre extrémité du noyau, fixer au moyen d’une vis a téte fraisée 96 un carré 505 et une piece
cambrée 33, comme l'indique la figure 70. Serrer la vis 96.
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MONTAGE D’UN COLLECTEUR A 3 LAMES

98 83 51 106 115 103

AEEEEEEREEEEEEEERLEEREEELEEREREEELEEREEE LD

R

[
104 5 88 119 51 119 73 (05
Fig. 72. — Montage décomposé du collecteur 71.

Fig. 71. — Collecteur a 3 lames. N

Sur une douille 73, visser un écrou-douille 106 jusqu’a
environ 4 mm. de I'extrémité non fendue de cette douille, extrémité sur
laquelle une rondelle fibre 119 et une rondelle laiton |15 seront placées et
serrées avec un écrou |04. Glisser dans chacune des mortaises de la ron-
delle 119 la partie découpe d’une lame de collecteur 51. Glisser ensuite une
seconde rondelle 119 sur la douille et la présenter de fagon que les mortaises
de cette rondelle soient en regard des tenons des lames de collecteur.

Pousser la deuxiéme rondelle 119 jusqu’a ce qu'elle porte
sur les lames du collecteur; mettre une rondelle | | 5 et serrer avec un écrou 103,

Monter, sans serrer, un écrou i pas tronqué 105 sur la partie fendue de Ia
douille 73. Enfiler sur I'arbre 64 le support d’induit avec ses bobines et le
fixer vers le milieu de I'arbre au moyen d’un écrou 105 vissé sur la douille
fendue de cet induit. Enfiler ensuite le collecteur, I'extrémité non fendue de
la douille 73 en avant et fixer ce collecteur a environ |15 mm. des bobines
d’induit en serrant I'écrou 105, aprés avoir orienté les lames du collecteur
suivant figure 73.

Sur chaque lame du collecteur, connecter le fil d’entrée
brun de la bobine située légérement i droite de cette lame ainsi que le fil
de sortie jaune de la bobine située [égérement 4 gauche de cette méme lame,
3 I'aide d’une petite borne 98, comme indiqué pour le collecteur 2 2 lames.

L’induit se trouve ainsi monté suivant schéma 74 (tension

de 4 2 8 volts).
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Dans I’Album [-Diffusion, nous avons décrit quelques systémes inducteurs 2 un pdle saillant et
un pdle conséquent et 2 deux pdles conséquents en C a une bobine. Dans ce chapitre, nous décrirons :

des moteurs 2 INDUCTEURS a 2 POLES SAILLANTS,

des moteurs 3 INDUCTEURS 2 2 POLES CONSEQUENTS CUIRASSES,

des moteurs 3 INDUCTEURS 2 2 POLES CONSEQUENTS EN C (2 deux bobines).

Ces inducteurs pourront recevoir soit un induit DOUBLE-ANCRE, soit un induit TRIPLE-ANCRE.

MOTEURS A INDUCTEUR A 2 POLES SAILLANTS

Fig. 75. — Moteur a 2 péles saillanis — triple ancre - Position 2.

MONTAGE DE L’INDUCTEUR DU MOTEUR 75

Monter successive-
ment en C, sur le gabarit 500 (Fig. 76),
une cale 503, deux piéces | séparées
par un carré 505; réunir au moyen
Nicas d’'une douille 74 et d’un écrou 103.
—— C@ Monter ensuite en D, une cale 503,

o — 503 deux piéces | séparées par une autre
/ C % piéce | mise en croix; réunir au moyen

501 94 1 74 103 505 10

Z
=
AT
79 L‘j‘
B

500 d'une douille 74 et d’un écrou 103.

l’l . En A et B, monter
@A O B&' A B9 & varde dunevis 94, une cale ronde 503
C @v% et un noyau 79; serrer.

201 ] ; 48 Fixer a chaque

. \ Q D X 501 extrémitlé des pieces | e:‘.j enttl'e‘?J ces

== ; pieces |, une piece coudée au

9% o @ = ’/@jf__/ moyen d’une vis 94, de deux rondelles

S I cambrées 46 et d'un écrou 103; dans

N le bas on ajoutera deux piéces cam-

B brées 18 qui formeront les pattes du

moteur. Les piéces 10 porteront sur

les extrémités des noyaux 79 aprés

interposition d'un guide 501 et seront

? S0l Vlls sl 1 - o serréz sur ces noyaux au moyen d’'une
Fig. 76. vis 94 et d'une rondelle 46.

—




20

501 94 | 64 74 505 46 10

C
=
;

o= -

79 o

501

10 D
94 \ -
18

501 1 103 1 501 48 18

Fig. 76 bis.

501 1 S0 46 503 73

1 7% 501 1500 46

Fig. 76 ter.
7 A
T | 4
N S
T
X@®E S
™

i

Fig. 77. — Schéma « SERIE ou UNIVERSEL » (I Exécution).

Démonter les
douilles 74 en C et D. Tourner le
gabarit 500 de 90° (Fig. 76 bis),
remonter les douilles 74 sur les piéces |
en haut et en bas en serrant |égérement
les écrous 103. Passer ensuite un
arbre 64 dans ces deux douilles et
dans un coussinet 74 fixé au centre du
gabarit; serrer les vis 94 en A et B.
Retirer I'arbre 64.

Monter 2 chacune
des extrémités de la piéce | mise en
croix, une piéce |0, avec un guide
501, une vis 94, une rondelle 46,
un écrou 103. Intercaler, de plus,
une piéce cambrée |8 entre le guide
50| et la piéce |. Cette piéce |8 for-
mant la troisiéme patte du moteur.
Serrer. Monter a I'extrémité libre de
'une des piéces 10 un coussinet 74
avec deux rondelles cambrées 46 et un
écrou 103, serrer légérement. A |'ex-
trémité de |'autre pieéce 10, monter un
coussinet 76 avec une armature porte-
balais (voir album DI Fig. 37), une
rondelle cambrée 46 et un écrou 103.
Serrer légérement.

Enfiler un arbre 64
(Fig. 76 ter) dans les coussinets 74 et
76 et dans les deux coussinets 74 préa-
lablement remontés sur le gabarit; il
faut que I'arbre tourne trés librement
dans ces coussinets. Le réglage se fera
comme pour les autres moteurs types.
Apres réglage, retirer I'arbre 64, dé-
monter le gabarit.

Glisser sur chacun

des noyaux 79 une bobine [26.

Pour terminer cet
inducteur, monter a chacune des extré-
mités libres des noyaux 79, un support
27 et un épanouissement polaire 29,
au moyen d'une vis 96.

Pour monter un
induit double ou triple ancre dans cet
inducteur, découpler une piéce 10 et
procéder ensuite comme pour les mo-
teurs précédents.

Ce moteur 3¢
monte électriquement suivant sché-
ma 77; on le nomme : moteur SERIE
ou UNIVERSEL, parce qu'il peut rece-
voir indistinctement soit du ceurant
continu fourni par des piles ou des
accumulateurs ou provenant d’une cel-
lule de redressement, soit du courant
alternatif provenant d'un transforma-
teur-réducteur.

La tension a ad-
mettre est de ['ordre de 82 |2 volts.
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Fig. 78. — Schéma « SERIE ou UNIVERSEL » Fig. 79. — Schéma « SERIE ou UNIVERSEL »
(2* Exécution). (3° Exécution).

Ce moteur peut encore étre monté suivant schéma 78, qui ne différe que dans I'ordre des
connexions. En effet, dans le schéma 77, le courant passe d’abord dans une bobine inductrice, puis dans I'induit
et dans la seconde bobine inductrice, tandis que dans le schéma 78, le courant traverse successivement les deux
bobines inductrices puis I'induit.

Ce moteur est également SERIE ou UNIVERSEL et fonctionne aussi sous tension de 8 & |2 volts.

Dans le schéma 79, les deux bobines inductrices au lieu d’étre en série soit directement soit par
I'intermédiaire du collecteur, sont en paralléle entre elles, puis en série avec I'induit.

Ce montage est toujours du type « SERIE » ou « UNIVERSEL » et fonctionne sous une tension
voisine de 8 volts.

Ce moteur peut encore (mais de préférence alimenté en courant CONTINU) étre du type
« SHUNT » c'est-3-dire que les inducteurs, soit en série, soit en paralléle entre eux, sont en paralléle avec I'induit.

- s ®5S
X
s - E
| T | S A |
N S
S S | L |
E Y €
E Y 3
B g \
Fig. 80. — Schéma « SHUNT » (I"* Exécution). Fig. 81. — Schéma « SHUNT » (2* Exécution).

Le schéma 80 représente le montage SHUNT avec les bobines inductrices montées entre elles
en série, tandis que dans le schéma 81, les bobines sont en paralléle entre elles, puis avec I'induit.

Le premier montage fonctionne sous 6 & 8 volts et le second sous une tension |égérement infé-
rieure.

L’ordre des entrées et des sorties des bobines demande 3 &tre rigoureusement respecté; s'il en
était autrement le moteur ne fonctionnerait pas.

Pour changer le sens de rotation de ce moteur, inverser I'ordre des connexions venant aux balais,
aussi bien dans le moteur série que dans le moteur shunt.

Les remarques générales et observations sur les cas d'insuccés applicables aux moteurs de ['élé-
ment D1, s'appliquent €galement aux moteurs ci-dessus.

Les montages shunt des schémas 80 et 81 sont indiqués 4 titre expérimental.

Ces montages s'exécuteront de préférence en remplagant chaque bobine 126 par une ou par
deux bobines |25 couplées en série ou en paralléle.

La tension d’alimentation sera fonction du nombre de bobines inductrices et de leur couplage,
ainsi :
— pour une bobine 125 par inducteur, la tension sera de 8 a 10 volts;
— pour deux bobines 125 par inducteur couplées en paralléle suivant schéma 89, la tension d'alimentation sera
de 82 10 volts;
— pour deux bobines 125 par inducteur couplées en série suivant schéma 88, la tension d’alimentation sera de
16 a |8 volts.
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MOTEURS A INDUCTEUR A 2 POLES CONSEQUENTS
CUIRASSES =

Fig. 83. — Moteur & 2 pdles conséquents cuirassés induit iriple-ancre - Position 2. (I*® réalisation)
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Fig. 84. — Moteur & 2 pdles conséquents cuirassés. Induit friple ancre. Position 2. - (2¢ réalisation).

505 46 501 502 503 94 10
| 16 103‘46 103|501 | 46

Fig. 84 bis.
Montage décomposé de I'inducteur du moteur 84,
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MOTEURS A INDUCTEUR A 2 POLES CONSEQUENTS EN C

L’inducteur de ce mo-
teur se monte de facon identique 2 l'in-
ducteur du moteur 44 mais en rempla-
cant la bobine inductrice 126 par deux
bobines 126 montées méecaniquement
suivant figures 86-87 et électriquement
suivant schémas 88 ou 89.

Fig. 85. — Moteur & 2 pdles conséquents en C-
2 bobines inductrices - |'° réalisation - Position 2

GiiHRRwD m it [
Fig. 87. ‘
79 126

44444 4444444444 4

R

Montage décomposé de
I’ensemble 86. 86

86 126 79 86

REMARQUE

Les piéces |6 attenantes aux
bobines seront remplacées par des piéces |8.
Pour obtenir plus de rigidité et améliorer le cir-
cuit magnétique, ces piéces |8 seront jumelées.

Fig. 90. — Moteur 85 - Position I.

e |

R ==
B ‘— ; i

Ce mo-
teur se monte de fagon ana-
logue au Moteur 85, le sup-
port d’induit étant décalé
de 90° par rapport au
Moteur 85. Fig. 90
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Ces deux moteurs seront montés électriquement : en SERIE suivant schémas-91-92,
en SHUNT suivant schémas 93-94.

e

E Y

n

Fig. 93.

L’inducteur du moteur 95 se monte de
la fagon suivante.

Sur le gabarit 500 monter : (fig. 96).

En C, successivement une cale 503, une
piece |, une cale carrée 505, puis une seconde piéce |, un
guide 501. Réunir avec une vis 95 et un écrou 103.

En D, successivement une cale 503, une
piece |, une piéce coudée 10 mise d’équerre, une deuxiéme
piece |, un guide 501 une piéce 6 et une piéce cambrée 18.
Réunir avec un filet 86 et deux écrous 103.

501

|
505

Fig. 95. — Moteur a 2 péles conséquents en € - 2 bobines
inducirices - 2* réalisation - position 2.
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En A et B, fixer un coussinet 74 avec une rondelle 46 et un écrou 103,

Glisser dans chaque mortaise d’un étrier 24 (Fig. 96 a) une vis préala-
blement vissée de quelques tours sur un noyau 79. Glisser sur chacun des noyaux 79 une
bobine 126 de fagon que la sortie de la bobine supérieure et I'entrée de la bobine inférieure
soient proches de la face de I'étrier.

Monter I’ensemble de la figure 96 a 2 I'extrémité des piéces | figure 96 b :

lo 3 la partie supérieure, 3 I'aide d'un guide 501, d'une vis 94, sans
omettre d'intercaler entre les pieces | une cale carrée 505.

203 la partie inférieure, i I'aide d'un guide 501, d’une vis 94, et en
intercalant une piéce |8 qui servira de troisiéme patte de fixation.
128 Monter un coussinet 74 sur |'étrier 24; faire passer un arbre 64 dans ce
coussinet ainsi que dans les deux coussinets 74 montés en A et B sur le gabarit 500. Régler
la position de I'étrier et du gabarit pour que I'arbre soit bien libre. Serrer ensuite convena-

o o blement les vis 94 des noyaux puis les écrous 103 en C et D. Retirer l'arbre.
Monter sur I'extrémité libre de
501 94 fo =gl 95 95 la pigce 6 (Fig. 96 c), sur la face supérieure, une

pitce coudée 10, puis un guide 501; sur la face infé-
rieure une piece |8. Réunir avec une vis 93 et un
écrou 103 bien serré.

Monter au centre du gabarit 500,

126
un coussinet 74 avec une rondelle 46 et un

écrou 103; sur la pidce 10 attenant 2 la pigce 6,

103
T4

un coussinet 76 équipé d’une armature porte-balais

avec une rondelle 115, une rondelle 46 et un

écrou 103 peu serré; sur l'autre piece |0, un cous-

sinet 74 avec deux rondelles 46 et un écrou 103.
Enfiler un arbre 64 dans les cous-

sinets 74 et 76 montés sur les pieces |0 et dans le

04
126

coussinet 74 monté au centre du gabarit.

94 | 95 501

Fig. 96 b. 501

Régler ces coussinets pour que 39
I'arbre soit bien libre. Retirer cet arbre.

2%
103

Démonter le gabarit et monter

en C et D les épanouissements polaires comme pré-

cédemment indiqué.

Pour monter un induit dans cet 74 ‘
inducteur, découpler la piéce 10 portant le coussi- e s na
net 76, enfiler 'induit (cdté opposé au collecteur) = '
dans le coussinet 74, remonter ensuite cette piece 10. ‘5/\
Avant de serrer 'écrou 103, s'assurer que l'arbre '

tourne toujours bien librement.
Rabattre les balais. Faire les essais 74

comme pour les moteurs précédents.

Fig 96 c.
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X

«Tnmm)
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Fig. 97. — Moteur a 2 pdles conséquents en C -
2 bobines inductrices -2° réalisation - position |.

RAS

Fig. 98. — Moteur a 2 pdles conséquenis en C -
2 bobines inductrices - 3° réalisation - position 2.

Fig. 99 — Moteur a 2 [péles conséquenis en C -
2 bobines inductrices - 4" réalisation - axe vertical.

Les montages élec-
triqgues des moteurs 95-97-98-99
seront exécutés selon schémas 88-89

pour les bobines inductrices et 9[-92-
/ Fig. 99 \E 93-94 pour les connexions entre les

bobines inductrices et le collecteur,
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Fig. 100. — Moteur & 2 pdles conséquents
en C -2 bobines inducirices - 5° réalisation
mécanique -

L’inducteur de ce mo-
teur se montera de fagon identique a
I'inducteur du Moteur 49, en tenant
compte des remarques suivantes :

Les piéces |6 attenant
aux bobines seront remplacées par des
piéces |8 jumelées.

Les lames du collec-
teur seront calées par rapport aux
bobines selon schémas 101 et 101 bis.

Le montage électrique
de ce moteur sera fait comme les préce-
dents.

Fig. 101.

MOTEURS A PALETTES

Dans ces moteurs I'induit ne comporte pas de bobinage.

Fig. 102. — Induit a 2 palettes.

Les lames du collecteur, orientées
sont court-

comme pour un induit double-ancre,
circuitées i I'aide de deux barrettes 59.

Cet induit se monte dans tous les
inducteurs 2 2 bobines 126, mais de préférence dans les

inducteurs du type a pdles saillants.

Position 2.




Ce moteur (Fig. 104) se monte
électriquement suivant schéma 77 ou 78.

Fig. 105. — Moteur a paleties (inversé).

Moteur a inducteur @ 2 péles saillants,
induit & 2 palettes - position 2.

Dans ce moteur (Fig. 105),
I'inverse des précédents, I'inducteur est mobile
et les palettes sont fixes. La carcasse se monte trés
facilement 2 I'aide du gabarit 500 en mettant en A, B,
C et D une cale 503.

Une légére impulsion est le plus
souvent nécessaire pour faciliter le démarrage des
moteurs représentés figure 104 et figure 105. La
vitesse peut étre réglée suivant la position des
balais, de 50 3 3.000 TOURS PAR MINUTE ; ce
réglage est trés facilement réalisé par I'emploi de la
commande mécanique (voir Album [-1er Cycle).

MOTEURS A 2 SENS DE ROTATION

Fig. 106.

Les moteurs 75-82-83 montés
suivant schéma |06 auront deux sens de rotation
que I'on obtiendra de la fagon suivante :

Un péle de la source de cou-
rant sera mis en Y, le deuxiéme pdle en X,
pour un sens de rotation et en X, pour le sens
inverse.

REMARQUE

Si le deuxiéme pdle est mis
simultanément en X, et X,, le moteur ne peut
fonctionner.
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Fig. 107. — Branchement d’un moteur sur

transformateur (Alimentation - Album ).



Edité par la

SOCIETE PRISMA
7., Rue Scribe Paris

avec la collaboration de
pour les dessins : Pierre CHARRE
pour les clichés : Ets CLICHES-UNION
8, Rue de la Grotte Paris

Achevé d’imprimer le |5 Février 1942
sur les presses de
L’EDITION ARTISTIQUE & Paris
34, Avenue de Saint-Ouen

Pour la

SOCIETE ANONYME MULTIMOTEUR
25 Rue Garnier Neuvilly-sur-Seine



