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| - CARACTERISTIQUES PRINCIPALES I

TYPED'APPAREIL . . ... ... : Platine tourne-disques manuelle.
TYPE D’ENTRAINEMENT ............. ... ............ : Direct.
TYPEDEMOTEUR ......... ... .. i : A capteur magnétique.
PLATEAU . . ... e : Poids 1,2 kg- @30 cm.
VITESSES DEROTATION ........... ... ... ..., : 33 et 45 tr/mn ajustables.
FLUCTUATIONS TOTALES ....... ... ... ... ... ooo... : <+008%
REGLAGES DUBRASDELECTURE .................... : — Forcedappuide0a3g

— Compensation de la force centripéte (« antiskating »).
TYPEDELATETEDELECTURE ....................... : V 3300/7 magnétique.
TYPE DE LA POINTEDELECTURE ..................... : V 3300/7 diamant sphérique.
FORCE D’APPUICONSEILLEE ........................ :2g
COURBEDEREPONSE . ...............c.ciiiinnn... : 203420000 Hz.
ECARTS DE NIVEAU ENTREVOIES .................... : < 1dB.
SEPARATIONDESVOIES .. .......................... : 25dB a 1 kHz.
SENSIBILITE ... ... . e : 4mVabcm/spour 1kHz.
ALIMENTATION ... .. . . i e : 220V -50 Hz.
CONSOMMATION ... .. .. .. it : 3,6 VA.
DIMENSIONS AVECCAPOT . ..., : L4499 -H 140-P 342 mm.
POIDS AVEC CAPOT ... ... .. it : 6,5kg
ACCESSOIRES . ...::civovscnvnsinesamasiomnsisosnsn : 1 centreur 45 tr/mn - 1 tournevis.
AMH 28D
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Il - DEMONTAGES

A. DEPOSE DU MOTEUR (Fig. 1)

1° - Enlever le couvre plateau (52) et le plateau

2° - Retirer les huit vis de fixation de la plague de dessous de coffret

3° - Enlever la plaque de dessous de coffret

4° - Déconnecter le peigne (44) du bloc moteur.

5° - Retirer les trois vis de fixation

6° - Enlever I'ensemble moteur de la table de lecture.

7° - Retirer les trois vis de fixation pour libérer I'ensemble moteur de la plaque support

B. DEMONTAGE DU BRAS DE LECTURE (Fig. 1)

1° - Retirer le contrepoids du bras de lecture

2° - Enlever la plague de dessous de coffret (voir 8 A 2°).

3° - Dessouder les fils des cosses relais

4° - Dégager le ressort a épingle du crochet métallique

5° - Dévisser |'écrou 'A) et retirer le crochet métallique

6° - Retirer la vis de fixation du bras de lecture sur le tableau de commande

7° - Enlever le bras de lecture de la platine.

Nota : Lors du remontage, le bras étant bloqué sur son support (4), régler la position du crochet métallique afin que
le ressort (11) de réglage de compensation de la force centripéte vienne prendre appui sur ce dernier pour une position

de réglage correspondant au repére 0,5 g.

C. DEPOSE DU TABLEAU DE COMMANDES (Fig. 1)
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Effectuer les opérations du § B.

Retirer les vis de fixation (3 pour libérer I'équerre

Enlever les vis de fixation de la plaque support des commandes et la dégager.
Décoller I'enjoliveur du tableau de commandes

Retirer les vis de fixation du tableau de commandes sur le coffret.

Enlever le tableau de commandes

DEMONTAGE DU SYSTEME DE COMPENSATION DE LA FORCE CENTRIPETE (« ANTISKATING ») (Fig. 2).

Décoller I'enjoliveur du bouton de réglage de
compensation de la force centripéte (« ANTI-
SKATING »).

Retirer I'anneau d’arrét de l'axe tout en
exercant une poussée de I'ensemble dans le sens de la
fleche

Reldcher, et dégager le bouton (2), les rondelles (4),

et (7) ainsi que le ressort
Le ressort de compensation de la force centripéte soli- F
daire de l'axe est alors libre. f

Fig. 2

1l - CONTROLES ET REGLAGES MECANIQUES]

POSITIONNEMENT DE LA CELLULE (Fig. 3)

Placer la cellule dans le porte cellule et serrer modéremment les vis de fixation

Pousser le levier léve-bras sur la position « ¥ ».

Saisir la téte de lecture par son doigt de préhension et amener le bras au-dessus de I'axe du plateau.
Faire glisser la cellule pour obtenir une distance de 15 entre le centre de |'axe et la pointe de lecture
Vérifier que la cellule est rigoureusement dans I'axe du porte cellule.

Serrer les vis de fixation (E) de la cellule.

REMARQUE : En cas de changement de cellule, il est indispensable de reprendre I'équilibrage du bras ainsi que les ré-
glages de la force d’appui et de compensation de la force centripéte (voir § B, C)
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B. EQUILIBRAGE DU BRAS (Fig. 4)

1° - La téte de lecture étant fixée sur le bras, retirer la coquille de protection de la pointe de lecture.
2° - Engager le contrepoids (C) sur I'extrémité libre du bras en le tournant jusqu’'a encliquetage.

3° - Placer le « 0 » de la commande du réglage de compensation de la force centripéte (« antiskating ») (E) en regard du
repeére fixe (D).

4° - Vérifier que le levier léve-bras est sur la position « ¥ ».

5° - Libérer le bras de son support.

6° - Visser ou dévisser le contrepoids (C) pour amener le bras a |'horizontale.
7° - Replacer le bras sur son support.

ATTENTION : Cette opération est délicate. Pour éviter de détériorer la pointe de lecture, placer votre doigt sous le bras
pour éviter que la téte de lecture ne tombe sur le socle.

C. REGLAGE COMBINE « FORCE D'APPUI ET COMPENSATION DE LA FORCE CENTRIPETE »
(« ANTISKATING ») (Fig. 4)

1° Réglage de la force d’appui:

Pour cela:

— Tourner la bague graduée (B) du contrepoids pour faire coincider le chiffre zéro avec le repéere (A).

— Tourner I'ensemble contrepoids (C) et bague (B) dans le sens de la fleche [a| pour mettre en coincidence le chiffre 2 de
la bague (B) avec le repére (A).

2° Réglage de la compensation de la force centripéte (« Antiskating ») ~\

- Mettre le chiffre 2 de la commande (E) en face du repére fixe (D). ]
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IV - CONTROLES ET REGLAGES ELECTRIQUESJ

A. CONTROLE ET REGLAGE DE LA VITESSE 45 tr/mn (Fig. 5).

- Alimenter la platine et sélectionner la vitesse de 45 tr/mn

— Mettre a mi-course le potentimetre de réglage fin
45 tr/mn (1).

— Régler I'ajustable situé sous la platine, sur le bloc moteur 50+
et portant l'indication « 45 » de sorte que la couronne « B»
soumise a |'éclairage stroboscopique paraisse immobile.

(33tr mn)—

(45tr mn)—|—
[ ]

|

|

B. CONTROLE ET REGLAGE DE LA VITESSE
33 tr/mn (Fig. 5)

- Alimenter la platine et sélectionner la vitesse de 33 3
tr/mn. B

— Mettre & mi-course le potentiométre de réglage fin
33 tr/mn (2).

— Régler I'ajustable situé sous la platine, sur le bloc moteur
et portant l'indication «32 » de sorte que la couronne s e
«A » soumise a l'éclairage stroboscopique paraisse im- 5., |
mobile.

Nota : Aprés ces opérations, ajuster avec le plus de pré-
cision possible les vitesses a I'aide des potentiométres de Fig. 5
réglage fin suivant le cas.



V - SCHEMA DE CABLAGE
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SCHEMA DE LA CELLULE DE LECTURE
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VI - ANOMALIES DE FONCTIONNEMENT ET REMEDES

ANOMALIES CAUSES REMEDES
Le plateau ne tourne pas quand la table de 1 — Le courant n’arrive pas au moteur. 1 — Vérifier les connexions.
lecture est sous tension. 2 - Moteur défectueux.
Vitesse du plateau trop faible. 1 — Tension secteur trop basse.
2 - Circuit de régulation de vitesse mal 2 - Reprendre les réglages (chapitre IV
réglé. CONTROLES ET REGLAGES ELEC-
TRIQUES).
La pointe de lecture ne suit pas le sillon. 1 - Pointe usée ou sale.

2 - Les fils aboutissant a la cellule sont
trop tendus.

3 - Force d'appui de la téte de lecture 3 - Régler la force d'appui de la téte

insuffisante. (8 C chapitre Il CONTROLES ET
REGLAGES MECANIQUES).

4 - Ressort « antiskating » trop tendu. 4 - Changer le ressort «antiskating»

(8 D chapitre | DEMONTAGES).

VIl - LISTES DES PIECES DETACHEES

A PIECES DE CHASSIS ET DE PRESENTATION (VUE ECLATEE)

REPERE DESIGNATION CODE REPERE DESIGNATION CODE
291 TX 0015
. ot 36 FUSIBLE VERRE 100mA TEMPORISE s S
2 T 37 SUPPORT FUSIBLE ik
: i Y 38 PLAQUETTE A BORNES
5 oy o 39 PLAQUETTE PLASTIQUE (PLAQUETTE 38) 101 TX 0884
i S ane 20 TRANSFORMATEUR D'ALIMENTATION 433 TX 0046
gl - a PLATINE ALIMENTATION EQUIPEE 196 TX 0324
; SUPPORT PLASTIQUE (FIXATION PLATINE 41) 101 TX 1909
5 b &3 423 TX 0045
1 = s
9 101 “ 847 TX 0087
- 138 as 101 TX 1910
= 13 25 160 TX 0430
12 { 1 101 |
7 4 i 1
- = 47 161 TX 0010
i ot a8 VIGNETTE DECOREE (STROBOSCOPE) 152 TX 0662
15 o a8 PROTECTEUR PLASTIQUE (NEON 45) 101 TX 1911
= 101 IX 0866 50 ATTACHE PLASTIQUE (CORDON 23) 101 TX 0877
1 908 TX 0030 51 PLATEAU 614 TX 0497
18 108 Tx 0855 52 COUVRE PLATEAU CAOUTCHOUC 614 TX 0501
<o 101 TX 1852 53 AMORTISSEUR DU PROTECTEUR PLASTIQUE 101 TX 0853
20 Lo 54 PROTECTEUR PLASTIQUE :g; :)): gizg
21 N %0 55 ENJOLIVEUR NOIR DU PROTECTEUR PLASTIQUE
22 AME (FIXATION LEVIER 21) ehilse 56 CHARNIERE CHROMEE 101 TX 0852
P . T
23 IMENTATION 824 TX 0011 57 ENJOLIVEUR DECORE "ENTRAINEMENT DIRECT 152 TX 0663
28 9
E LI B) PIECES DE CHASSIS
25 824 TX 0007
2
166 TX 0318 i OESTONAT RO REPERE
166 TX 0319
28 101 TX 0874
> 196 TX 0324 | PLATINE ALIMENTATION EQUIPEE
207 TX 0428
= e 240 TX 0009 | CONDENSATEUR CHIMIQUE 2200uF 25V c17
=2 273 TX 04 E W
31 ESSORT 32) 101 TX 1906 e g DIO0E 8
32 TACTEUR 28) 136 TX 0844 C) ACCESSOIRES
33 715 TX 0148
3¢ 101 TX
_ o CODE DESIGNATION
35 101 TX 1908
925 TX 0016 | CENTREUR 45 TOURS
994 TX 0001 |  TOURNEVIS
7 AMH 28D

n.0.0.0.0.0.0.0.0.0.000 0000000 ¢°



