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70FP146/30 Mark |l is identical to 70FP146/00
except for:

1. Pos. 207 - 4822 460 20575
Switch 16041607 - 4822 276 11499

2. Keyboard panel {see figures 1 and 2}.
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1. REPARATURHINWEISE
1.1. Auswechseln des Antriebsseil

— Antriebsseil von Pos. 76 trennen.

— Mit Hilfe des Buigels Pos. 511 der Feder Pos. 72
spannen.

— Das Antriebsseil lasst sich nun von Pos. 511 und
Pos. 104 I6sen.

— Befestigung des neuen Antriebsseils siehe Bild 2.

1.2. Auswechseln von Tonarm- und Liftteilen

— Antriebsseil von Pos. 76 trennen.

— Pos. 514 ausbauen.

— Pos. 517 lasst sich nun gemeinsam mit sdmtlichen
Tonarm- und Liftteilen 16sen.

Anmerkung:
Bei Einbau von Pos. 517 veraniassen, dass die Zunge
auf der Vorderseite von Pos. 517 unter Pos. 508 gelangt.

2. ARBEITSWEISE
2.1. Tonarmregelung

— Es wird davon ausgegangen, dass die Nullspur
richtig eingestellt ist (siehe Kapitel Einstellungen).
In der Abspielstellung wird die Nadel die Rille
einhaiten. Wird der Arm durch die Rille schief
gezogen, dann wird der Phototransistor 7632 mehr
Licht empfangen.

Die Spannung an Anschluss 7 von IC7652 wird
héher werden, wodurch die Spannung an Anschluss
2 von I1C7652 abnimmt.

Der Motor wird laufen und der Arm gerade ziehen.

— Wenn der Arm beschleunigt nach links bewegt wird
gelangt an Anschiuss 14 von IC7609 fur einige
Sekunden eine Rechteckspannung, wodurch an
Anschiuss 13 von IC7652 die Spannung ein wenig
zunimmt. Der Motor fangt an langsam zu faufen und
der Arm wird sich langsam nach links bewegen.
Nach diesen wenigen Sekunden kommt an
Anschiuss 14 von IC7609 eine "0”. Dadurch wird die
Spannung an Anschluss 13 von IC7652 etwa gleich
14 Volt.

Der Motor wird nun schneller laufen, und der Arm
wird sich schneller nach links bewegen.

— Wenn der Arm beschleunigt nach rechts bewegt
wird gelangt an Anschliuss 12 von IC7608 fur einige
Sekunden eine Rechteckspannung, wodurch an
Anschluss 13 von I1C7652 ein wenig abnimmt. Der
Motor wird nun langsam in entgegengesetzter
Richtung laufen, und der Arm wird sich langsam
nach rechts bewegen.

Nach diesen wenigen Sekunden kommt an
Anschluss 12 von IC7609 eine "0”. Dadurch wird die
Spannung an Anschluss 13 von {C7652 auch 0 Volt.
Der Motor wird nun schneller laufen, und der Arm
wird sich schneller nach rechts bewegen.

2.2. Schlittenantrieb

— Waihrend sich der Arm auf der Platte bewegt, wird
seine Stellung durch die beide optischen Sensoren
7602 und 7603 gepruft.

Diese Sensoren detektieren die Richtung und die
Zahl der Umdrehungen eines Schmetterlingrads,
das mit den Schlittenantriebsmotor verbunden ist.
Jedesmal wenn der Lichtstrahl unterbrochen wird,
wird ein Impuls erzeugt.

Diese Impulse werden auf ein digitales Zahlwerk
Ubergebracht.

Die Stellung des Z&hiwerks wird mit den
verschiedenen Positionsbefehler verglichen, und
der Arm wird sich in die verlangte Stellung bewegen,
m.a.W. zu der Stelle, an der das Zahiwerksignal dem
Befehlssignal entspricht.

— In dieser Weisse kann der Arm von seiner
Ruhstellung aus zu dem Anfang einer Platte mit
einem Durchmesser von 30 cm oder 17 cm laufen,
sich Uber der Platte bewegen, stoppen und in seiner
Ruhestellung zurickkehren.

3. EINSTELLUNGEN UND KONTROLLEN
3.1.Nullspureinstellung

— Auf die Tellerauftage eine 30-cm-Testplatte legen.

— Potentiometer 3670 auf minimum drehen.

— Arm zu der "0,8 mm pitch” mittels der << Taste
bringen.

— Platte von Hand anhalten.

— Tonabnehmerlift bedienen (Platte blockiert).

— Platte 1 Umdrehung machen lassen und wieder
blockieren.

— Potentiometer 3670 so einstellen, dass der motor
gerade anfangt zu drehen. (Platte blockiert - Kein
Licht auf den Phototransistor erlaubt).

— Falls jetzt der Tonabnehmerarm nach oben oder
nach unten gesetzt wird, darf der motor nicht
drehen.

— Platte loslassen und die Taste "Reject” bedienen.

— Falls der Arm in seine Ruhestellung ist, 33 U/Min.
wéhlen und die Taste "Play” driicken.

— Uberpriifen ob die Spannung auf A1 grésserals 11V
ist.

3.2. Drehzahleinstellung

— Potentiometer 3606 dient der Einstellung von 33
Umdrehungen in der Minute.

— Potentiometer 3607 dient der Einstellung von 45
Umdrehungen in der Minute.

3.3 Aufsatzmasseinstellung

— Das Aufsatzmass lasst sich mit der Schraube in Pos.
63 einstellen.
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Satety regulations require that the set be restored 1o its original
condition and that parts which are identical with those specified be

used.

GO

Veiligheidsbepatingen vereisen, dat het apparaat in zijn oorspronkelijke
toestand wordt teruggebracht en dat onderdelen, identiek aan de

gespecificeerde, worden toegepast.
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Bet jeder Reparatur sind die gellenden Sicherheitsvorschriften zu
beachten. Der Originalzustand des Gerits darf nicht verandert werden;
fiir Reparaturen sind Original-Ersatzteile zu verwenden,

@

Le norme di sicurezza esigono che I'apparecchio venga rimesso neile
condizieni originali e che siano utilizzati | pezzi di ricambiago identici a
quelli specificati.

G

Les normes de sécurité exigent que I'appareil soil remis a I'état d'origine
et que soient utilisées les piéces de rechange identiques a celles
spécifiées.




