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INTRODUCTION

* Le N4418 est magnétophone HI-FI stéréophonique, trois
vitesses, 4 pistes, congu pour l'utilisation 4 la verticale
tout comme & l'horlzontale
L'a parell est prévu pour 1'enregistrement en mono et en
stéréo et pour la reproduction, pour le multiplay, 1*écho,
le contr6le de l'amorce de bande et de la fin de bande ainsi
que le mixage a 1'enregistrement. L'amphﬁcateur Haute
Fidélité 2 x 12 W (d < 1 %) peut aussi étre utilisé séparément;
le reste du mécanisme est alors déclenché.
La commande s effectue par touches électroniques corres-
pondant chaqu'une & un électro-aimant qui est excité et met
1'appareil dans la position voulue, la touche correspondant a
cette fonction restant alors illuminée.
La magnétophone est équipé de 3 tétes: tétes d'enregistrement,
de reproduction et d'effacement.
L'entrainement se fa1t au moyen de 3 moteurs: un moteur &
réglage électronique & courant continu, pour 1'entrainement
du cabestan ainsi que deux moteurs de courant contmu pour
le bobinage raplde et 1'entrainement des plateaux 4 bobine.
L'appareﬂ posséde aussi un compte-tours avec touche de
remise & zéro et réglage possible de 1'arrét de bande, arrét
automatique en fin de bande, commande de tension de la
bande servant 3 l'enroulement reguher de la bande, enceintes
acoustiques incorporées, possibilité de défilement d'une
bande sans fin et raccordement pour écouteurs ainsi que pour
télécommande N6719.
Tant la partie audio que la partie de comma.nde sont montées
sur des platines enfichables appelées unités fonctionnelles.

SE RVICE
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CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

Tensions secteur
Fréquences secteur
Puissance absorbée
Nombre de pistes
Vitesses de défilement

Diameétre maximum des bobines
Nombre de tétes
Nombre de moteurs

.

"Wow" et "flutter" a:
4,75 cm/sec.
9,5 cm/sec.
19 cm/sec.

Temps d'enroulement pour une bobine de 18 cm

bobine avec bande LP (540 m)
Sensibilités d'entrée:

micro

tape

tuner
phono
"auX"

Tensions de sortie:
tape
monitor
headph.

Puissance de sortie

Gamme de fréquence (dans les limites de 6 dB)

Enceintes acoustiques incorporées
Haut-parleur

Fréquence d'effacement

Dimensions (avec couvercle transparant)

Poids (avec couvercle transparant)

CS33045

INIALA

:110 - 127 - 220 - 240 V

: 50 - 60 Hz (pas de commutation)
: min, 30 W - max, 80 W

1 4

: 4,75 cm/sec. +2 %

9,5 cm/sec. +1 %
19 cm/sec.+1 %

: 18 em
: 3 (1 enregistrement, 1 reproduction, 1 effacement)
: 3 (1 & courant continu pour l'entraftnement du cabestan,

2 3 courant continu pour l'entrafnement des plateaux & bobine)
0,35 %

0,2 %

0,15 %

: <180 sec.

: 0,15 mV/> 2 k@
. 100 mV/ 1 M2 (3, 5)

2mV/ 20 kQ (1, 4)

: 100 mV/100 k&

1,5 mV/ 47 kQ (MD/céramique HIFTI)

. 100 mV/ 1 MQ (3, 5)

2mV/ 20 k2 (1, 4)

:1V/>50 kQ
:1V/>50 kQ
: 3 V/400-600 Q

:2x12W(d<1%-8Qetd Q)
: 4,75 cm/sec. 60 - 8000 Hz

9,5 cm/sec. 40 - 15000 Hz
19 cm/sec. 40 - 20000 Hz
40 - 16000 Hz (avec filtre)

: 2x5 [itres
: 8Q (2x102/154) 4822 240 20108

:100 kHz (+10 %)
: 515 x 380 x 200 mm
:12 kg
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ENTREES ET SORTIES
Symbole Pour raccordement a Sensibilité | Impédance Genre de douille | Raccorder au Emplacement
MICRO L + ST | 1 micro tripolaire, 1809, prise 0,15 mV=x | >2kQ 5p, 1809, DIN 1 - gauche 3 l'avant
BU1 DIN pour enregistrement sur 4 - droite
chaque canal en position 1-4 et 2-1
2-3 et pour enregistrement sur A o 5 - droite
canal de gauche en position stéréo; o 3 - gauche
1 micro pentapolaire 180° DIN i3
pour enregistrement stéréo
MICRO R 1 micro tripolaire ou pentapolaire, j 0,15 mV x | > 2 kQ 5p, 1800, DIN 1 - droite 3 l'avant
BU2 1809, prise DIN, pour enregistre- 4 -
ment sur canal de droite, en 2 -4
P sin o1 30
position stereo L.5 5-
o 2%
o 3 -
HEADPH Ecouteurs stéréophoniques 3V 400 - 600 Q 1- 3 1'avant
BU9 2-14
3-4
4 - gauche
5 - droite
TUNER 1 tuner 100 mV 100 kQ 1- a l'arriére
BU3 4 -
2-4
s 5 - droite
23,9 3 - gauche
TAPE IN/OUT | un autre magnéto. ou tout autre 5p, 180°, DIN 1 - gauche a l'arriére
BU4 appareil avec prise pentapolaire 4 - droite
1800, DIN douille entrée/sortie 2-14
entrée: broche 1 et 4 2 mV 20 kQ o 30 5 - droite
broche 3 et 5 100 mV 1 MQ o2 50 3 - gauche
sortie: broche 3 et 5 1. ¢V > 50 k@
AUX Toute sorte d'instrument électro- 5p, 1800, DIN 1 - gauche a l'arriére
BU5 nique tels: 1'orgue électronique, 4 - droite
un magnéto., un tourne-disque a 2-4
élément cristal Q1 30 5 - droite
entrée broche 1 et 4 2 mv 20 kQ 2% 3 - gauche
broche 3 et 5 100 mV 1 MQ
PHONO un tourne-disque a élément 1,5 mV 47 kQ 5p, 1800, DIN 1 - droite a l'arriére
BU6 céramique HIFI ou a élément MD 4 -
o1 30 2-4 .
o 2 5 5 - droite
o 3 - gauche
- Points de mesure - - 5p, 1800, DIN 1 - MP2 a 1'arriere
BU12 (reproduction
gauche)
4 - MP102
(reproduction
= % droite)
o 2 5% 2-4
o 5 - MP101
(enregistrement
droite)
3 - MP1
(enregistre-
ment gauche)
MONITOR 1 amplificateur pour moniteur IV > 50 kQ 5p, 1800, DIN 1- a l'arriére
BU11 4 -
2 -4
VLRSS 5 - droite
055=° 3 - gauche
REMOTE 1 unité de télécommande N6719 - - 10p 1 - enregistre- 3 l'arriére
BU10 ment
2 - arrét
3 - bobinage
rapide vers
la gauche
4 - bobinage
rapide vers
la droite
5 - arrét momen-
tané
6/~
7/9 --22V
8/10 - reproduc.
LOUDSP. L 1 enceinte acoustique ayant une 2p, DIN 1-49/8Q a l'arriere
LOUDSP. R impédance de 4 ou 8 @ 2- 1
BU7 49/8Q
BUS8 4 9/8Q

692A

® Si I'on ne branche qu'un seul micro mono et le sélecteur de piste en position 1-4 ou 3-2 (mono), la sensibilité est de 0,3 mV 3 > 2 kQ,



PRISES ET ORGANES DE COMMANDE

Inscription sur

Contacts représentés

7 8 g 10

Fig. 1.

11 12 13141516 283031

1318A

1'appareil sur schéma
M (fig. 1)
1. Axes de plateaux avec systéme de verrouillage des bobines
2. Palpeurs de tension de la bande et contacts de bande SK9/SK10 T.C.
3. Compte-tours
4, Bouton de mise a zéro du compte-tour
5. Arrét de bande réglable AUTOSTOP
6. Commutateur d'arrét de bande automatique (position A)
7. Sélecteur d'entrée TUN TAPE AUX PHON SK1
8. Commutateur pré/post enregistrement BA SK3
9. Sélecteur de piste 1=4 ST 3-2 SK4
10. Commutateur de fonction AMP NOR MP SK5
11. Sélecteur de vitesse 19 9,5 4,75 SK13
12. Fente d'introduction de la bande
13. Touche de rebobinage rapide REW
14. Touche de bobinage rapide F FORW
15. Touche de défilement PLAY
16. Touche d'arrét momentané PAUSE
17. Touche d'enregistrement REC
18. Touche d'arrét STOP
19. Commutateur secteur ON SKO0
20. Commande de niveau du micro pour canal de gauche et multiplay MICRO L MP R308
21, Commande du niveau d'enregistrement du micro pour canal de MICRO R R358
droite
22, Commande du niveau d'enregistrement pour toutes les autres RED R309/R359
sources sonores
23, Commande d'intensité du son VOLUME R314/R364
24, Commande des aigués TREBLE R322/R372
25. Commande des graves BASS R317/R367
26. Commande de balance BALANCE R315/R365
27. Indicateur du niveau d'enregistrement du canal de droite RIGHT ME101
28, Indicateur du niveau d'enregistrement de gauche LEFT ME1
29. Prise micro stéréo ou micro mono du canal de gauche MICRO L + ST BU1
30. Prise micro mono du canal de droite MICRO R BU2
31. Prise &couteur HEADPH BU9
A l'arriére (fig. 2)
32. Sélecteur de tension Volt ~ SK14
33. Prise pour enceinte acoustique, canal de droite LOUDSP R BUS
34. Prise pour enceinte acoustique, canal de gauche LOUDSP L BU7
35. Prise pour télécommande REMOTE BU10
36. Prise pour amplificateur de moniteur MONITOR BU11
37. Points de mesure BU12
38. Prise pour tourne-disque (2 élément MD ou céramique Hi-Fi) PHONO BU6
39. Prise pour tourne-disque (2 élément cristal, orgue, guitare, etc.) AUX BU5
40, Prise pour magnétophone (entrée et sortie) TAPE IN/OUT BU4
41. Prise pour tuner TUNER BU3

O
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Fig. 2

1319A

Fig. 3
Vue agrienne aprés démontage des capots de tétes.

A, Téte de reproduction

B, Téte d'enregistrement

C. Téte d'effacement

D. Palpeur de tension de la bande de gauche

E. Palpeur de tension de la bande de droite

F. Guide-bande - le contact avec 'a bande se fait par le
palpeur de la tension de bande E et le guide-bande F

G, Cabestan

H. Galet presseur

CS33046



U1/U101 UNIVERSAL INPUT UNIT

4822 218 30055

@iBUQ-RJSQ

Connections:

1 - input
7 - wkm
8 - input
9 - ula
10 - supply G (+14,5 V)
11 - feedback - phono
12 - 19 kHz suppression - tuner/aux.
13 - output
14 - feedback - tuner/tape/aux.

|
°J‘ ém 4|'L.45,‘
|
|

2e-78 13238

Fig. 4
U2/U102 PLAYBACK UNIT 4822 218 30056
e T o e : Connections:
F |+125Vv E |+22.5v
T 1 - output
NEE |

2 - output to pre-emphasis unit U8
5 - supply E (+22,5 V)
9 - input

10 - =he

11 - supply F (+17.5 V)

12 - wda

14 - supply L (+16 V)

Fig. 5

U3/U103 RECORDING UNIT

4822 218 30057

MICRO

REC.

13268

CS32722

Connections:

1 - output to pre-emphasis unit U8
2 - output

3 - supply E (+22.5 V)

4 - supply F (+17.5 V)

5 - mln

7~ wkn

8 - input

Fig. 6



U4/U104 BEFORE TAPE UNIT

4822 218 30058

MICRO

Connections:

1 - output

3 - supply E (+22.5 V)
4 - supply F (+17.5 V)
5 - whm

7 - wdm

8 - input

Fig. 7

U5/U105 INDICATOR UNIT

4822 218 30059

Connections:

1 - input

2 - supply (+14.5 V)

4 - output to indicator ME1/ME101

6 - wi
X ME 1
/ ME 101)
1320A Fig. 8
U6 OSCILLATOR UNIT 4822 218 30061
- === Connections:
TSt
elu+sov it - [ 1 - adaption for pos. 1-4/2-3

T Ts2
+20vh e~ 8C1e78 RS
——&i0K}
02
YRS ¥

2—3£| =% ‘AI

STEREO STERED
L

M o °

03
BA216
R6

153 - 10—
8C1L78
20V

1329¢C

3 - output
4 - stereo adaption
5 - connection for bias supply
6 - supply H (+40 V)
10 - output
14 - connection for bias supply

Fig. 9
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U8 PRE-EMPHASIS/SPEED SELECTOR UNIT 4822 218 30064
§ 3 U2—17 UZ—Z 2 ) UIO?—‘S U:—l' ) UIDZJ—! U!}-‘ ) Connections: —
1 - e
2 - pre-emphasis micro (R-hand channel)
3 - pre-emphasis micro (L-hand channel) .
5 - pre-emphasis playback (R-hand channel)
6 - pre-emphasis playback (L-hand channel)
7 - pre-emphasis playback (L-hand channel)
8 - pre-emphasis playback (R-hand channel)
9 - supply A (+22 V) -
10 - output to speed control unit
11 - input from speed control unit
"3 w‘i‘ e Fig. 10 -
L
A 2
r:::";':"z::: 'c:,";‘::‘ Power amplifier Tone control L
= "= " rawrs R -
2 Recording Recording Pluy N
% v | :.':;",,;::' :f;‘;".,:‘r: e
| PRINT4
s it L5
" =
Mains ™ | a?x%c?z.
" | [
220v i— J' o .
Power amplifier
tape transport conirol
64
o
o °-OO o % (4}) % o o0 =
1ov 127V 220v sV «0kn/v
0 %0=° oo o A= +22v L v/Bw +5%
B= - 22v
C= + 40V LW £5%
D=+ 36V R
E=+ 225V L vew xs%
F=+ 175V
G=+ 15V L W 5% 75804
H=+ 40V
J=+ 205V '# ceramic capicitor pin up 500V
U=4a6v -®- lomp 19V/50mA _
Fig. 11
AR
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802 L S5 6 26 328 301+3n 27 28 7513
R 3 12 101102103 gof 104 105 106 126 378 351+ 361 127 128 107113
. 302 30 306 303 0 3 1 2
: 352 351 356353 10 103 101 102
=+ MP2 _ 15301,302 PRINT3 U1 U2 U8 u3 UL L2 MP1 [X]
s kil K3 MPI02  T5351.352 U1 U102 U103 U1oe ioz. U BUM Mp1on K2 i

BU1 .
MICRO L
STEREQ
H
015mV/> 2k I
8u2 |
MICKO R !
S e o)
B 3 10
- e
1j=1aPE 1 UNIVERSAL INPUT UNIT U1
AUX 822 218 30055
1 RS Rl
l "m‘Ps e I : &
n UNER 0L
|l’7UNEﬁ 1|- PG‘ENQ o
o mny,
L
19kHz
1 1
b * — —
H F T o l‘J o7 71U|N5R I'vY ¥ £ £
! 13 E
| JSTunerR (18 TAPE = ....é“_. =
| r | 3 TaPE I?] HONO ux PLAY BACK UNIT u2
| =3 g) 422 218 3005
C] 1
i 105 21
i 2 M1 =i
| So M1 - LiStungr  PHONO
1 1 1
- TTE) R | 'k AORE
! TUNER INR _717
| 100mV,/ 100k i
| i
| |
| i
| H EMPHASIS UNIT_ U8
[ H SPEED SELECTOR)
i 1822 218 30064
|
%'u
! 10kHz,
#2
2mV/ 20k
T
100my/ 1M}

BUE
PHONO

0-

PRINT 3

RECORDING

Y. E

& l X !3
FCWDING UNIT
L8]

H 122 218 30057

F

E
L o !3
BEFORE TAPEUNITUL ¢
058

* 4822 218 300"

P

6

3

1/>50k

5o
2
35,

15mv/L7k

PLAY BACK UNIT
822 218 30056

£
- .
RECORDING Ul

* 4822 218 30057

E

£

% .

BEFCRE TAPE
UNIT

i 4822 21830058

€
i
U10e
{ R128 102

INIT '}

3
103

MP102 1
@ 3 s
Rioe} | FRE EMPHASIS UNIT
- o (WITH SPEED SELECTOR)

10kHz

S
2

G Y
I 822 218 30056 3
l (8]

—_—
1v/>50k
O
—
MEASURING ot
POINTS o
8U1R2 P
MONITOR




23 27 28 7+83 1% 15 312 = 327
127 128 107113 116115 362 + 377
300 303 0 3 1 2 305+312 R 01 = 108
356 353 10 103 101 102 355+362 451 = 456
] U1l U2 us U3 usL L2 MP1 L1 us D1 ME1 LA1 PRINT3 15303
U101 U102 U103 utoe Loz BUR BUM ypigr K2 Loy Y uios DI ME101 LA2 Kl 15353 D01
B3 Y3
SRINT 3 IRECORDNG uNIT TONE CONTROL PRINT3
1822 218 30057
: 6 G H
L1
sv_ 303 I (A
il : (2.9
L,
s BkHZ
I RS
7,

j‘IRJzZ

F E
= o !3
BEFORE TAPE UNITUL

* 4822 218 30058

INDICATORUNIT
LE22 2 30059

1

S'ILLATOR US

—1IJTREBLE
*czo

Ta2n

1v/>50k

umT us AS 3
ELECTOR)

30064 3

==

\|0knz

PRINT 3 I

MEASURING OL
| POINTS of
‘ s sun
MONITOR

F E:
& R 2
RECORDING UNIT U103
& 4822 21830057 H

s e zoos | i j
‘l‘swaso ‘I"STERE.
!5—‘5 1, 1@
1 STEREO -8 1-7
A
~ 17-—-|s a o
100ka e & Pxr o Yk
b -
&
. z
16’
—
355 RI3 cm

{& 39k}
100n

lssso!ks TAPE é 1

mz 21830058 R‘"
AMP  NOR

2—:. w%‘s
azsoas REC. i
RM0{2|
5

AFTER e—s
5 £
Em—— i) PL‘“ R 3
2 ;) o

sz7 % J—sronl-vu.v

P ém’ 1-6'
032

2%
2%
;SI-T-I -4 rﬂ‘ls—PLAY

~ 10kHz I

f NDICATOR UNIT UiDS
I-BZZ 21& 30059
R3

# CONNECTION VIA MULTIWAY CONNECTOR

Fig. 12

o »

FX - T ommo

=+

17,5V
1SV
v
205V
5V
16V

b I

—nf—luf‘[j [j

oo

A

LI

@

Yew 5%
Vew £ 5%
V2w sy
MINIATURE ELEC
CERAMIC CAPACI
PLATE CERAMIC
FLAT-FOIL POLYE
POLYESTER CAP

LAMP 13V/S0mA



%15 312 = 327 503
14115 362+ 377 50
305-312 ar w01 = 408
355+362 51 - 156
Us E1 LA1 PRINT3 75303 PRINTCL 15401+ 407 st 807
Y uios 0101 METor LAz K1 78383 0401 13451+ 457 Ls101 899 gug
PRINT ¢ I
H
ceo7
FX
i
as,
-18vV |
I5L02 2
8ClA [ 52 s
~17.8v RL20|, 0 T ' .
v 1%
b
I’DL | | BU7 L
)
Re22l2 | -
el |
INDICATORUNIT |
4322 7 30058 8 | '
| st
3
#8030

JS(’JLLATOR UG 3

e 3005 I i €,
|

27T RI76,
cass
£

R373 €361 RIN
{2 39k} LM}

3 INDICAYOR UNIT U‘OS
LGZ? 2\! 20058
. R3

TS

# CONNECTION VIA MULTIWAY CONNECTOR

g. 12

@

LOkR/V

A
8 =- 22V
B' = - 213V
D =+ 36V

E =+ 225V
F o=+ 175V
G o=+ SV
H o=+ L0V

J o=+ 205V
K ==~ 75V
L=+16v

¥ T

¢4F4p4¢4¢4¢[j []

T
HEADPHONE |

3V £00-5009

700EA

Yow ts%

Vew £ sy

Vaw tsv

MINIATURE ELECTROLYTIC CAPACITOR
CERAMIC CAPACITOR PIN-UP 500V
PLATE CERAMIC CAPACITOR
FLAT-FOIL POLYESTER CAPACITOR
POLYESTER CAPACITOR 400V

LAMP 18V/50mA

CS32723
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Rt 213 214 208 202 222 224 216605 606 209 203 217 210220 2 218 204 207
c: 203 205 601 208 206 209 204 207
D 215 232 212 207 213 233 21 217 208 203 221 216 230 229 218 211 210 235 205 223 202 236 222 3
MISC: LA201 U201 U203SK3  LA202 M1L601,602 TS601 LA203 SK11 U205 PRINT1 RE 201 SK5
e
| TAPE TENSION UNIT (teft hand motor) [votor stop uniT H I I
Y4822 21 30163 $0822 21 30U |
| s
. ! Yseeep seLecTor uniT
2 E %8 3 (WITH PRE - EMPHASIS)
822 218 30060
0] e O
] 8
: | R7 s
133 g
U203 U208 SPEED CONTROL UN!
_%..TL_.%. - 4 —-— - : 1822 m 30062
3 2-7 2-5
TAPE TENSION - ,
SKS3 COMPARATOR 208 AU
: ] A pobi
ow tape tension, [high tape tension [ SK
no tape 2-5
S(r220
D233
BA 217
% .02 D235 D236
8A 217 BA 217 Ba 21
8 8
| |
R208 R20s
La201QR) La202X)
R207
2 2 oL 2 s
I FLIP. FLOP UNIT
o 1822 216 30142 o l a3
FF FL FF-FR
I i "
U201
’_'lfo % 3 F ._._<Ls. .
== 5200
D211 8251
» 07110213 Yoo ¥oy00 Yo x_cm% Dz RO 4 in
o2 1023, [eR2i BA217 |BA217 |BA2) ﬁm'LZ
D230sg T
BA2I7T €
X X |
}vzoz S R203 E‘}zzm
8
=
stﬁ F Foaw-ﬁ sxop,i

CS32724




217 210220 2 219 204 215 207 201 218 22 212 206 225 223
208 206 209 204 207 202
)9 221 216 230 229 218 211 210 235 205 223 202 236 222 3 201 220 226 231 228 225 2

LA203 SK11 U205 PRINT1 RE 201

SKS

310 PRINT1 U7

U8 K4 L605,606 TS603M3

U206 LA205 RE1 TAPE CONTACT

U202 SK10 R

|______

A PRINT 1

|_

lRECORDER STOP UNITﬂ

[rare 7e

lMOTOR. STOP UNIT H I
£ 4822 21L 30%L | H 4822 214 3015 34822 21
5
2 8 . | | 7| |
« JSPEED SELECTOR UNIT . .
1(WITH PRE - EMPHASIS) 3
|L822 218 30064
A 3 I
. & 8
|SPEED CONTROL UNIT U206
24822 218 30062 . s o
= Hol00KH 5100k 2-1 2-4, 2-
R218 R221 .
T TAPE TENSION
I i o iCONTACT COMPAPATOR S
. 2 low tape tension” [hi
no tape >
| ‘
| A PRINT 1 I i
D235 D236
BA 217 BA 217
8 8 8
|
R210 Rz12I
D225
Rgchm BAST REZO-ZE'
LA203QX) 3-5% LA205 2-6
R215
c207| R207
022 os =
BA217 01n BL7k}
— . . . . . A . o cmmman o o . . — —
1 ul FLIP- FLOP UNIT
af Q2 8 80 ai 4822 21 30162
L R201 1
FF-R %3 1 FF—REC.
i
| W ! :’ | : ’ w
0201 U202
—.—...—.-—.—J).—I : % IBZX75/(:2V1 I_, J)16 X b __
! I
L-=- D231 v €202
3-1 8A217 +2—8
D228 on
8A217]

— s ——

BU10
REMOTE

Fig. 13

— . . . « . . . . . . . . . —
T Kw e
= K e
Loka/V - hw £s%
A= +22V .
8=-22V $ Miniature electroly
M# Plate ceramic c«
“.+. Flat-foil polyester

@ lamp 19V,/ 50 mA

,¢’ connection via mul!



211 507 608 205

201 218 221 212 206 225 223
202 602
201 220 226 231 228 225 234 224 227 203 206 213
10 PRINT1 U7 U8B K4 L605,606 TS603M3 U206 LA205 RE1 TAPE CONTACT U202 SK10 RE202 U204 LA204 L603,606 M2 TS602
PRIN‘TT

* c—— . cm—

!R_ECORDER STOP UNIT—!

|L&22 214 3015
3

Vo'l rape
| }zlconmcr

o c— .
ITAPE TENSION UNIT (right hand motor)
14822 214 30143

2-¢,
TAPE TENSION K10

COMPAPATOR
low tape tension

N
~IR201

224

o ¢ e
FLIP- FLOP UNIT
4822 214 30142

=
I o201
}Bzx 75/C2v1
|
Bl
3_

i ee—y

o i-idHie

1

211

LA204

m
n
|
o
- cm—

[}

02274 | D21
8A217 BA217

D22
BA217

Y

10k
L_TJ

N

o

o

7 0203 :E D206
BA217 BA217
. . . . * cm— . . . . . . . . . . -

Lokn/v
A= +22V
8=-22V

KW %
B+ Hw oas
T hw 5%
°‘$ Miniature electrolytic capacitor

as 3 N
£ Plate ceramic capacitor

T
“# Flat-foil polyester capacitor

@ lamp 19V,/50 mA
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DESCRIPTION DE LA PARTIE DE COMMANDE

Les abréviations et les termes utilisés dans le schéma de la
fig. 13 ont les significations suivantes:

FLIP-FLOP UNIT = unité de mémoire

TAPE TENSION UNIT = unité de commande de tension de la
bande

MOTOR STOP UNIT = unité de remise 2 zéro pendant 1'arret
des moteurs de bobinage

RECORDER STOP UNIT = unité de remise 2 zéro de la
partie de commande

SPEED CONTROL UNIT = unité de commande du moteur du
cabestan

PRE-EMPHASIS UNIT = unité de pré-emphase et de
commutation de vitesse

FF-FL = flip-flop de bobinage rapide vers la gauche

FF-FR = flip-flop de bobinage rapide vers la droite

FF-F = flip-flop de reproduction vers la droite

FF-REC = flip-flop d'enregistrement

FF-B = flip-flop de freinage

FF-P = flip-flop d'arrét momentané

REMOTE CONTROL = télécommande

AUTOSTOP = arrét automatique

TAPE TENSION COMPARATOR = comparateur de tension de
la bande

TAPE CONTACT = contact de bande pour déclenchement
automatique

Le circuit de commande du N4418 peut étre subdivisé en

5 partles

- 1a mémoire composée de 6 flip-flops sur les unités U201

et U202, dans lesquelles un ordere donné par une des

touches est enreglstre quel que soit 1'ordere, la mémoire
enclenche les électro-aimants RE201 et RE202, le relais
d'enregistrement RE1 et les unités de tension de la bande

U203 et U204.

les électro-aimants RE201 et RE202 et le relais d'enregis-

trement RE1 qui sont commandés par la mémoire qui, a

son tour commande le galet presseur et les freins et

commute 1'amplificateur en posmon d'enregistrement.

- les "tape tension units" sur les unités U203 et U204 qui
commandent les deux moteurs d'enroulement M1 et M2 et
veillent ainsi & ce que la bande soit bien tendue; les unités
sont commandées par la mémoire et les palpeurs de
tension de la bande.

- le "motor stop unit' U205 et ""recorder stop unit'" U206

- le "speed control unit'" et le "pre-emphasis unit" U8, qui
servent 3 régler la vitesse du moteur de cabestan M3.

Dé&s que 1'appareil est enclenché, tous les flip-flops sont
automatiquement mis en position d'arrét ou de remise  zéro.
Dans ces positions, la tension sur Ql est de -22 V et sur

Qg de +2 V.

Lorsqu'une des touches "REW", "F FORW", "PLAY",
HsSTOPY, "REC" ou ”PAUSE” est enfoncee, cet ordre est
emmagasme dans la mémoire du faxt qu'un des flip-flops est
enclenché; ceci se passe de la maniére suivante:

Admettons que la touche ”REW" est enfoncée. L'entrée W de
FF-FL est alors reliée 4 la terre 4 travers R202 Ceci
enclenche ce ﬂlp-ﬂop. 1 en résulte une tension 3 la sortie
Qi de 0 Vetd Qpde-22V

Si une autre fonctxon était cependant déjd enclenchée du fait
que "PLAY" était enfoncé, 1'ordre doit d'abord disparaitre
de 1a mémoire.

C'est pour cette raison que les flip-flops sont d'abord mis
en pos1t10n d'arrét. L‘1mpulsmn de remise 3 zéro nécessaire
3 cette opération est formée dans 1'unité U206 "recorder
stop unit", et ceci de la maniére suivante:

Lorsqu'on enfonce la touche "REW" une hausse de tension
positive se forme sur 1'anode de la diode D212. Ce saut de
tension est différentiée par CZO3//R214 De cette maniére,
une impulsion positive est engendrée, elle dure quelques
mllhsecondes. Cette impulsion est apphquee sur le point 2
de 1'unité "Recorder stop'. Simultanément une 1mpuls1on
positive est appliquée sur le pomt 3 de cette unité, cette
impulsion provenant de 1'unité ""motor stop" U205. Cette
impulsion dure & partir du moment ot 1'on enfonce la touche
jusqu'd 1'instant ol les moteurs d'enroulement s'arrétent.
Cette 1mpulswn qui est donc bien plus longue que 1'impulsion
de remise A zéro (quelques mllhsecondes) provoque une
impulsion négative de remise 4 zéro sur le point 8 de 1'unité
"'recorder stop', et ceci, au travers de:

- D220 et D207, 1'impulsion est apphquee sur W FF-FL

- D220 et D209, 1'impulsion est appllquee sur W FF-FR

- D220 et D211, 1'impulsion est appliquée sur W FF-R

- D220, 1'1mpu.1swn est apphquee sur W FF-B

- D226, 1'1mpulsxon est appliquée sur W FF-P

Tous les ﬂ1p—ﬂops 3 1'exception du FF REC sont remis 2
zéro et la mémoire est vide. Lorsqu 3 présent une touche est
enfoncée 1'ordre est mémorisé du fait que le flip-flop est
enclenche. Si par hasard, une méme touche est enfoncée
consécutivement deux fois, tous les flip-flops doivent étre

remis & zéro et 1'ordre doit de nouveau étre enregistré dans
la mémoire. Afin d'éviter ce retard, il a été monté un circuit
de blocage spécial pour les flip-flops FF-FL, FF-FR et
FF-R. Pour la FF-FL celui-ci se compose des diodes D215
et D212 et de la résistance R213. Lorsque FF-FL est
enclenché, la tension sur la sortie Qq est de 0 V, rendant
D215 conducteur. 11 en résulte que la tension sur le noeud

de la cathode D215/cathode D212 est aussi de 0 V. D212 est
donc bloquée. Le niveau 0 appliqué sur W FF-FL lorsque la
touche "REW" est enfoncée, ne peut traverser cette dlode et
il n'y a pas d'impulsion de remise 3 zéro qui est engendree.
Pour le ﬂlp—ﬂop FF-FR, l'impulsion de remise & zéro est
engendrée par la diode D208 et le circuit de différentiation
R214/C205; le circuit de blocage se compose de R216 et
D217/D208. Pour ce qui est de FF-R, ces circuit se
composents de D210 et R214/C206 ainsi que de R217 et
D218/D210.

1 est clair que FF-FL et FF-FR ne peuvent étre enclenchés
simultanément. 1 y a de ce fait un verrouﬂlage entre ces
deux flip-flops. Lorsque FF-FL est enclenche, la tension
sur la sortle Qo est de -22 V. Cette tension est appliquée sur
W FF-FR 2 travers D216. Le flip-flop ne peut donc étre
enclenché. La tensmn de sortie de FF-FR est appliquée ainsi
sur W FF-FL 4 travers D214,

Lorsque FF-R est enclenché, et que cela se passe pendant la
reproduction ou 1'enregistrement, FF-FL ou FF-FR ne
devraient pas pouvoir étre enclenchés. C'est pour cette
raison que la tension sur Q2 qui est de -22 V lorsque FF-R
est enclenché, est appliquée sur W FF-FR par D222 et D221
et sur W FF-FL 4 travers D222 et D213.

Le circuit de verrouillage permet aussi d'éviter que FF-REC
et FF-P puissent étre enclenchés pendant le bobinage rapide.
La tension sur la sortie Qg de FF FR et FF-FL est de ce
fait-appliquée sur W FF REC 4 travers D229 ou D230 et
D228 et sur W FF-P 3 travers D229 ou D230 et D227.

Pour déclencher FF-REC, il faut enfoncer deux touches en
méme temps pour étre certain que 1'on efface pas par
mégarde un enregistrement. Comme pour tous les 4utres
flip-flops, FF-REC est enclenché en reliant 1'entrée W 2 la
terre. Lorsque les touches "REC'" et "PLAY'" sont
enfoncées, cette liaison se réalise par les contacts de touche
et D202; pour les touches "REC" et "PAUSE", par les
contacts de touche et D203.

Les diodes ont pour but d'empécher que 1'impulsion positive
engendrée du fait que 1'on enfonce la touche "PLAY", soit
transmise 4 W FF-P et vice-versa.

Les diodes D205 et D206 ont été montées pour empécher

qu une impulsion positive en provenance de 1'unité de
télécommande soit appliquée 2 W FF-REC. Ceci pourralt se
produire si par exemple la touche "REC” sur le magneto—
phone et la touche "PLAY" sur N6719 étaient enfoncés
simultanément.

Le flip-flop FF-REC est remis 4 zéro en apphquant une
impulsion négative sur le pomt 7 de 1'unité ''recorder stop''.
Cette impulsion n'est engendrée que lorsque 1'on enfonce la
touche ""STOP" ou lorsque la pellicule métallique de la bande
bloque le contact de bande. L'1mpulsxon de remise 2 zéro est
alors appliquée sur W FF- REC 3 travers la diode D231,
FF-REC est aussi remis 4 zéro lorsque FF-FL ou FF-FR
est enclenché,

Lorsque la touche "REW'" ou "F FORW" est enfoncée, le
niveau 0 n'est pas uniquement apphque 3 1'entrée du ﬂxp—ﬂop,
mais aussi sur le point 5 de 1'unité '"recorder stop' 2 travers
D213, D221 et C207. De ce fait, il résulte sur le point 8 une
nouvelle impulsion négative qui remet FF-REC 4 zéro.
Lorsque FF-FL ou FF-FR est enclenché, FF-R doit étre
remis 4 zéro. La tension sur la sortie Qg est de +2 V. Cette
tension positive devrait bloquer les dlodes D213 et D221,
C'est pour cela que D222 a été monté afin d'isoler la sortie
Qg de FF-R de D213 et D221,

Le fhp-ﬂop FF-B qui commande 1'électro-aimant RE202,

qui, 4 son tour commande les freins, n'est pas enclencher
par une touche, mais bien par une impulsion de remise a
zéro. Dés qu'une nouvelle fonction est enclenchée, une
impulsion négative est engendre sur le pomt 8 de 1'umité
"recorder stop', ce qui a deJa été déerit precedemment
Cette impulsion est apphquee sur W FF-B 3 travers D220,
Pendant cette impulsion, la tension sur la sortie Qi, est de
-22 V, L'électro-aimant n'est pas excité, les freins appuyent
contre les plateaux 3 bobine et freinent ainsi le défilement de
la bande. Dés qu'une des touches "REW", "F FORW" ou
"PLAY" est enfoncée, 1'impulsion positive est appliquée sur
W FF-B 3 travers D207, D209 ou D211, Le flip-flop est
enclenché, la tension sur Qq estde 0 V et excite RE202. Les
freins se dégagent alors des plateaux 4 bobine.

FF-P est enclenché avec la touche "PAUSE'". Si FF-FL ou
FF-FR sont cependant enclenchés, 1'entrée est bloquée par
la diode D227.

Dés que FF-P est enclenche la tensmn sur Q2 est de -22 V.
Cette tension est apphquee a W FF-B 3 travers la diode D219,
ce qui remet cet flip-flop 4 zéro.



Comme il a deJa été dit precedemment 1'électro-aimant en
est désexcité et les patins sont poussés contre les plateaux
3 bobine.

La tension sur Q2 FF-P est aussi appliquée 2 travers D207
et D209, 3 W FF—FL ou W FF-FR. Ces flip-flops devraient
de]a étre remis 2 zero car sinon, FF-P ne pourrait pas étre
enclenché la tension négative appliquée n'éxcercerait de ce
fait aucune influence.

Enfin, la tenswn sur FF-P est aussi appliquée sur

W FF-R 4 travers D2112 Ce flip-flop est enclenché i la
reproduction et 1'enregistrement, ce dernier, en combinai-
son avec FF-REC.

Lorsque FF-P est enclenche, FF-R est donc remis 3 zéro.
L'électro-aimant est désexcité, les feutres et le galet
presseur se dégagent donc des tétes et la bande s arrete.

La touche "STOP'' ne commande pas de fhp—flops. Dés que
cette touche est enfoncée, le niveau 0 est apphque au point 5
de 1'unité "recorder stop' & travers R207. Il en résulte que
sur les pomts 7 et 8 de cette unité, une 1mpuls10n négative
est engendree qui remet tous les ﬂxp—ﬂops 3 zéro. Lorsque
une des autres touches est enfoncée ("REW", par exemple),
une 1mpulswn de quelques m1111»econdes seulement, est
appliquée sur le point 2 de 1'unité "recorder stop'. Tant que
la touche ""STOP" reste enfoncée, le niveau 0 est cependant
appliqué sur le point 5 de cette unité. Il est clair que celle-ci
sera beaucoup plus longue que la bréve impulsion,

En d'autres termes, lorsque la touche "STOP" est enfoncée
en méme temps qu'une autre touche, la mémoire se place
toujours en posxtlon d'arrét = position dans laquelle les flip-
flops sont remis & zéro.

Le magnétophone peut aussi étre arrété par "AUTOSTOP" du
compte-tours et par le contact de bande en fin de bande.
Lorsque le compte-tours a atteint la position de 1'arrét de
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bande réglable, le commutateur SK11 est bloque. I en

résulte une impulsion positive qui est apphquee au point 4 de
1'unité "motor stop" et au point 2 de 1'unité '"recorder stop'.
Lorsque l'appareil se trouve enclenche dans la position
"AUTOSTOP", le relais RE2 est excité et les contacts de
relais 18 et 19 sont reliés. Sur le noeud C208/R220 il n'y
aura pas de saut positif de tension et aucune impulsion
positive ne sera appliquée aux deux unités en cause. Si l'arrét
de bande réglable se trouve sur "A'", 1'""AUTOSTOP" est aussi
déclenché.

A la fin de la bande, la pellicule métallique court-circuite
le contact de bande (= partie métallique du papeur de bande
de droite ainsi que le gmde-bande de droite). Le niveau 0
est appliqué au pomt 1 de 1'unité "recorder stop'. Ce saut
de tension est différentié et il en resulte une impulsion
négative sur les points 7 et 8 des umtes en cause. De ce fait,
tous les flip-flops sont remis & zéro.

En p051t10n "AMP", le mveau 0 est appliqué au point 5 de
1'unité "speed control" 2 travers D3. De ce fait, cette unité
est mise hors service et le moteur du cabestan M3 ne tourne
pas. En plus, le niveau 0 est appliqué sur le point 5 de
1'unité "recorder stop''.

L‘1mpulswn de remise 2 zéro reste de ce fait toujours
présente sur les points 7 et 8 de cette unité et les flip-flops
ne peuvent pas étre enclenchés.

Sur la douille BU10 "REMOTE'" on connectera 1'unité de
telecomma.nde N6719. Les contacts de touche de la N6719
sont branchés en paralléle avec ceux du magnetophone, de
sorte que les fonctions peuvent étre commandees 3 distance.
Pour ce qui est du fonctionnement des unités "Tape tension'",
""Motor stop', "Recorder stop' et '"Speed control", consulter
les descriptions s'y rapportant.

U201/U202

FLIP-FLOP UNIT

Chaque unité contient: 3 flip-flop ayant les fonctions suivantes:

- Unité U201 - TS1/TS2: reproduction (FF-R)
TS3/TS4: bobinage rapide vers la droite (FF-FR)
TS5/TS6: bobinage rapide vers la gauche
(FF-FL)
- Unité U202 - TS1/TS2: arrét momentané (FF-P)
TS3/TS4: freinage (FF-B)
TS5/TS6: enregistrement (FF-REC)

Un flip-flop fonctionne ainsi:

Lorsque 1'appareil est enclenché les deux transistors sont
bloqués (TSS/TSG = FF-FL, par exemple) Cette position
est appelee "position de remise 2 zéro''. Dans cette position
la tension 2 la sortie Q1 est d'env. -22 et 3 la sortie Qg,
d'env. +2 V.

Dés que la touche "REW" est enfoncée, le niveau positif est
appliqué 2 1'entrée W.

1l en résulte que le transistor TS5 sera conducteur et que la
tension du collecteur ainsi que celle & la sortie Qg seront
d'env. 22 V. Du fait de ce saut de tension négative, TS6 sera
aussi conducteur et la tension sur la sortie Q; sera d'env.

0 V. Cette tension est appliquée sur la base de TS5 & travers
les résistances R11 et R12. De ce fait, ce transistor reste
conducteur.

L'impulsion posmve utilisée pour enclencher le flip-flop est
aussi appliquée 4 1'unité ""motor stop" U205 et 2 celle du
"recorder stop" U206. Cette derniére sert 4 un niveau de
remise & zéro négatif jusqu'd ce que les moteurs d'enroule-
ment s'arrétent,

U201/U202

FLIP-FLOP UNIT

4822 214 30142

Connections:
1 - output Q2
2 - input W
3 - output Q1
5 - output Q2
6 - input W
7 - output Q1
9 - output Q1

10 - input W

11 - wkm

12 - output Q2

13 - supply Al (+2 V)
14 - supply B (-22 V)

Fig. 14
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U203/U204 TAPE TENSION UNIT 4822 214 30143

Connections:

1 - tape tension comparator (SK9/10)

2 - input from Q1/FF-B

3 - tape tension comparator (SK9/10)

4 - supply B (-22 V)

5 - input from Q.FF-FL resp. Q.FF-FR

6 - wka
7 - output
:%(Hsm’ 8 - output
L B-22V-
: :
T e ]
) (& FrrR/a eeR) Fig. 15
U205 MOTOR STOP UNIT 4822 214 30144
Connections:

1 - input from winding motor M1

2 - input from winding motor M2

4 - input from tape transport switches (reset)
6 - wim

7 - supply B (-22 V)

8 - output

Fig. 16

U206 RECORDER STOP UNIT 4822 214 30145

Connections:

1 - connection to tape contact

2 - connection to motor stop unit, counter
and tape transport switches
connection to motor stop unit
connection to STOP-switch

supply B (-22 V)

output to W/FF.REC.

reset output

0 3O Ul W
I

Fig. 17
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U203/U204 TAPE TENSION UNIT

Cette unité sert au réglage des deux moteurs d'enroulement
M1 et M2, pour que soit obtenue la tension de bande la plus
exacte possible. Cette fonction peut encore se subdiviser
entre le réglage du moteur d'entrainement et du moteur de
freinage dans la position "PLAY" et le réglage du moteur
d'entrainement et de freinage dans les positions "F FORW"
et "REW".

. Reproduction PLAY
(moteur d'entrainement + circuit de réglage M2 + U204
moteur de freinage + circuit de réglage M1 + U203)

Les flip-flops FF-FL et FF-FR sont remis & zéro et FF-R
et FF-B sont enclenchées. La tension sur le point 5 de U204
est de -22 V et sur le pomt 2, de 0 V (tension de sortie Q1
FF-B) C2 est chargé 3 travers D1, R10, R3 et R8, Comme
conséquence 4 ce courant de charge TS1 sera conducteur
TS602 le sera aussi et le moteur M2 commence 3 tourner.
La bande est tendue et le curseur de SK10 se trouve en
position médiane. Plus C2 est chargé, plus le courant de
charge en diminuera.TS1 sera conducteur dans une moindre
mesure. Ceci vaut également pour TS602, la tension de la
bande diminuant aussi. Le curseur de SK10 se place sur la
gauche et le courant traverse maintenant D1, R10, R1, le
curseur de SK10, R3 et R8. En plus, C2 est déchargé a
travers R1. La tension de la bande augmente de nouveau, le
curseur de SK10 se replace au centre, le courant de charge
de C2 commande TS1 etc. Lorsque la tension de bande est
trop élevée, le curseur de SK10 se place sur la droite. Du
fait que FF-FL et FF-FR sont remis 4 zéro, la tension sur
la cathode de D233 et D234 est d'env. +2 V, ce qui bloque ces
diodes. A travers R225, une tension de -22 V est appliquée
sur le point 3 de U204. Une part du courant de charge de C2
traverse a présent cette résistance, ce qui rend TS1 moins
conducteur et ce qui provoque la d1mmut10n de la tension de
la bande La tension negatlve est appliquée sur le point 3 de
U203 2 travers une résistance de 7,5 k2. Le temps RC de
U204 est donc plus long que celui de U203, le réglage du
moteur de freinage (U203 + M1) se faisant plus rapidement
que celuid de moteur d'entratnement (U204 + M2).

A 1'aide du potentiométre R7, le courant de collecteur de TS1
pourra 8tre réglé. De cette maniére on pourra adapter le
courant de moteur lorsque TS601/TS602 ou l'unité "tape
tension'" doivent étre remplacés.

La diode D4 sert 4 stabiliser la tension sur C2 pour qu'il n'y
ait pas d'interruptions du réglage du fait de variations de la
tension secteur. La diode D2 sert & court-circuiter les crétes
de courant qui pourraient survenir du fait du blocage de SK10
(ou SK9).

Le circuit en série C1-R9 veille 8 ce que 1'entrainement ne se
fasse pas par 3-coups du fait qu'il y a opposition 3 des
oscillations basse fréquence dans le circuit.

Le fonctionnement du moteur de freinage se déroule exacte-
ment de 1a méme fagon.

. Bobinage rapide vers la droite F FORW
(moteur d'entrainement + circuit de réglage M2 + U204
moteur de freinage + circuit de réglage: M1 + U203)

FF-FR et FF-B sont enclenchés dans cette position alors que
FF-FL et FF-R sont remis 3 zéro. La tension sur @ FF-FR
est de 0 V. La diode D235 est donc conductrice et D236 est
bloquée. La tension sur le point 5 de U204 est alors de 0 V.
TS1 est conducteur. I en résuite que TS602 est tout 2 fait
ouvert, le moteur d'enroulement M2 est mis & pleine tension
et tourne 3 la vitesse maximale. Le circuit 4 travers le
palpeur de tension de la bande n'excerce donc aucune influence.
La tension sur le point 2 de U203 est de 0 V. C2 est chargé 3
travers D1, R10, R3 et R8. TSl en deviendra conducteur. On
en revient 2 la mé&me situation qu'en position PLAY. La tension
sur la cathode de D233 est de -22 V, rendant cette diode
conductrice.

Si la tension de bande s'élevait trop, le curseur de SK9 se
placerait sur la droite. C2 est alors rapidement déchargé 2
travers R222 et R224.

La tension de bande diminue de nouveau.

. Bobinage rapide vers la gauche REW
(moteur d'entrafnement + circuit de réglage: M1 + U203
moteur de freinage + circuit de réglage: M2 + U204)

Pour le bobinage rapide vers la gauche, le fonctionnement est
exactement le méme qui clui du bobinage rapide vers la
droite.

U205 MOTOR STOP UNIT

Lorsque les moteurs de défilement tournent, le moteur qui
freine engendre une tension positive. Cette tension est
appliquée sur la base de TS1 & travers le point 1 ou 2. TS1
en devient conducteur et la tension de collecteur est d'env.,
-22 V., Cette tension est en fait la tension d'alimentation
pour le flip-flop TS2-TS3.

Le flip-flop est en position de remise 2 zéro: les deux
transistors sont bloqués. Il en résulte que la tension sur le
point 8 est de -22 V,

En enfongant une des touches de défilement de la bande
"REW", "F FORW'" ou "PLAY" et la tension d'alimentation
pour le flip-flop est présente, ce flip-flop est enclenché par
1'inpulsion de remise 4 zéro, i travers le point 4. Cela
signifie que TS2 et TS3 sont conducteurs et que la tension de
collecteur sur TS3 ainsi que la tension sur le point 8 est
aussi de 0 V.

Du fait que 1'on enfonce une des touches de défilement de la
bande, tous les flip-flops sont remis 4 zéro. Les moteurs en
sont freinés, la tension sur le point 1 ou 2 en diminue.

Dé&s qu'elle a atteint env, 1 V, TSI bloque i nouveau et la
tension d'alimentation|pour le flip-flop TS2-TS3 n'est plus
présente. Ces transistors bloquent donc et la tension sur le
point 8 est de -22 V. Les diodes D3 et D4 ont été montées
pour isoler le ﬂxp flop. Lorsque TS1 est fermé, la cathode
de D4 est reliée 2 la masse 4 travers R9, ceci, afin, de
d'assurer que cette diode bloque certainement.

Lorsque TS3 est fermé, 1'anode de D3 est reliée & une
tension B (-22 V) 4 travers R10, faisant en sorte que cette
tension bloque aussi.

U206 RECORDER STOP UNIT

Cette unité contient les 01rcu1ts servant 4 la remise 3 zéro
des flip-flops sur les unités U201 et U202.

Lorsque une des touches pour le défilement de la bande est
enfoncée: "REW", "F FORW' ou "PLAY", 1'impulsion
positive qui en est engendrée est appliquée au point 2 de
cette unité. Il en résulte que le transistor TS1 en est ouvert
et une impulsion négative est engendrée sur le collecteur
(point 8 de cette unité) celle-ci dure quelque millisecondes.
Cette impulsion traversant quelques diodes est appliquée aux
flip-flops FF-FL, FF-FR, FF-R, FF-B et FF-P et remet
ces circuits 4 zéro. L'impulsion sur le point 2 ne peut
traverser la dlode D5, de sorte qu'iln'y a pas d'impulsion
de remise 2 zéro sur le point 7 de cette unité (FF-REC reste
enclenché).

Lorsqu'on enfonce la touche d'arrét (STOP), 1'impulsion
positive qui en est engendrée est appliquée sur le point 5 de
cette unité et les flip-flops sont remis 4 zéro de la maniére
qui vient d'étre décrite. En outre, TS2 en est ouvert. Il en
résulte une impulsion négative sur le point 7 qui sert &
remettre FF-REC 2 zéro.

CS33048

Une diode Zener est branchée pour les transistors TS1 et TS2
(D1 et D7), pour que ces circuits soient moins sensibles aux
impulsions d'interférence. L'unité ""recorder stop' est
reliée 4 la ""motor stop unit' & travers le point 2, cette
derniére unité sert & maintenir la position de remise 4 zéro
des flip-flops jusqu'd ce que les moteurs de bobinage
s'arrétent.

A la fin de la bande, la pellicule de commutation court-
circuite la partie meétallique du palpeur de bande de droite
par rapport & la masse, celle-ci étant le guide-band de
droite. Du falt que ce contact est fermé, une impulsion
positive se crée sur le point 1 de cette unité. L'1mpu151on est
appliquée sur TSI 3 travers la diode D4 et sur TS2 i travers
la diode D6, faisant en sorte que les flip-flops sont remis a
zéro de la maniére connue et que le magnétophone s'arréte.
Le magnétophone peut aussi étre arrété par le compteur.
Dans ce cas, comme dans le cas ol on enfonce une touche,
une impulsion positive est appliquée sur le point 2.
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U7 SPEED CONTROL UNIT

La poulie autour du cabestan M3 est pourvue d'un anneau

magnétisé. Le champ magnétique qui se forme engendre une

tension alternative sur la téte K4. Cette tension est

amplifiée par TS1 et transformée en tension rectangulaire

par TS2. Le condensateur C3 sert & supprimer les dérange-

ments de 1'oscillateur d'effacement et les interférences

radio.

La tension rectangulaire est différentié par:

. les condensateurs C9//C10 et la résistance R4 4 une vitesse
de 4, 75 cm/sec.,

. le condensateur C9 et la résistance R4 4 une vitesse de
9,5 cm/sec.,

. les condensateurs C9 et C20 branchés en série et la résis-
tance R4 4 une vitesse de 19 cm/sec.

Les condensateurs sont montés sur 1'unité de "pre-emphase/

speed selector' U8. Du fait que la tension rectangulaire est

appliquée 4 travers les potentiométres de réglage R13, R14

et R15. Au circuit différentiel, le réglage de la vitesse de

défilement est de ce fait possible & + 5 %.

Les diodes D2 et D3 forment avec C4 un redresseur et un

circuit de doublage de tension pour les impulsions qui

subsistent aprés différentiation de la tension rectangulaire.

Lorsqu'il n'y a pas d'impulsions qui chargent le condensateur,
TS3 est rendu conducteur par la tension d'alimentation
positive & travers R4. Les transistors TS4 et TS103
deviennent aussi conducteurs et le moteur M3 tourne 4 la
vitesse maximum. Dans la téte K4, il y a désormais une
tension alternative qui, aprés différentiation faite en sorte
que des impulsions négatives chargent C4. Du fait de la
tension sur C4, le transistor TS3 est de ce fait conducteur

‘dans une moindre mesure et le nombre de rotations du

moteur diminue.

En position "AMP'" du commutateur SK6, la base de TS3 est
reliée 4 la masse 4 travers R8. Le transistor est alors
bloqué et le moteur M3 ne tourne pas. La diode D4 est
conductrice dans cette position du commutateur et ainsi,
protége C4. Le circuit en série C6 et R9 supprime les
signaux d'interférence & une fréquence inférieure & 1 kHz.
La tension de sortie de ce bloc est appliquée 2 la base de
TS603.

Dans la liaison de collecteur de ce transistor, le moteur du
cabestan M3 a été inséré.

U7

SPEED CONTROL UNIT

4822 218 30062

Connections

input from puls recording head
input from puls recording head
output to speed selector unit
input from speed selector unit
connection to SK5 (AMP)
supply A (+22 V)

wde

output

00 =3O U W N
I

Fig. 18
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