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INSTRUCTIONS
DE SERVICE

GRUNDIG PSacoo

Caratéristiques techniques

Moteur d’entrainement:
Systéme d’entrainement:

Vitesse de rotation:
Changement de vitesse:
Fluctuations:

Rapport signal/bruit
non pondéré DIN A:

DIN B:

Angle d’erreur de piste tangentiel :
Plage de réglage de la force d’appui:

Frottement de palier du bras :
horizontal
. vertical
Diameétre du plateau:
Poids du plateau:
Alimentation:
Puissance consommeée:

Dimensions (I x L x h):

moteur a courant continu
régulation instantanée
(“direct control”)

33 1/3 et 45 t/min.
electronique

< 0,08% (DIN)

< 0,05% (DIN) (PS4000)

supérieura—43 dB
—50 dB (PS 4000)
—65 dB
— 73 dB (PS4000)
< 0°9/cm
10 — 30 mN
7,5 - 30 mN (PS 4000)

< 150 uN

<100 uN

310 mm

700 g

220V, 50 Hz

max. 3 W (PS 2000)
3,5 W (PS 3000)

7 W (PS 4000)
420 x 348 x 141 mm

PS 2000
PS 3000
PS 4000

Généralités

Le mécanisme de ces platines comporte des paliers auto-
lubrifiants ne nécessitant de ce fait aucun entretien.
Démontage de 'appareil

Défaire les 4 vis (a) sur le boitier inférieur ; soulever le boitier
supérieur; oter la vis (b) du céable de blindage et enlever le
boitier supérieur.

Réglage des charniéres du couvercle

Le couvercle de protection contre la poussiére posséde des
charnieres a friction de telle sorte qu'il peut rester ouvert dans
toutes les positions. Si la friction se relachait, resserrer les

vis @ (Fig. 1).

Ne pas lubrifier les charniéres!

REGLAGES MECANIQUES
Hauteur du plateau

Pour cela, 6ter le plateau. Le réglage s'effectue avec les 3
vis (¢) . La distance entre le plateau et le chassis doit étre de
20 mm (Fig. 2).
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Levée manuelle du bras

Le réglage se fait avec la vis @ . Amener le levier en position
Y. A l'aide de la vis (d) , régler a 8 mm la distance entre la
pointe de lecture et le disque (Fig. 3).

Fig. 3

Réglage vertical du bras
A l'aide de la vis (e) , régler une distance de 0,8 mm (Fig. 4).
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Fig. 4
Arrét automatique (sauf PS 4000)

Vous pouvez régler l'arrét de I'appareil a I'aide de la vis @ .
Lorsque vous la tournez vers la gauche, le point d’arrét est
déplacé vers I'axe, I'appareil s'arréte plus tard ; lorsque vous la
tournez vers la droite, il s’arréte plus toét (Fig. 5).

Fig. 5

Remplacement du bras

Défaire la vis @ , dessouder les fils de raccordement et tirer
le bras vers le haut (Fig. 6).

Fig. 6
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Tout ce qui concerne la téte de

Point de pose automatique (PS 3000)
PU et la cellule se trouve en der-

Desserrer le contre-écrou; régler a 7,4 mm, a l'aide de la

vis (1) . En tournant a droite, on diminue la distance; a niére page.

gauche, on l'augmente.

Apres le réglage, resserrer le contre-écrou. On assure un bon

réglage du point de pose avec le palpeur 58 en pliant I'équerre

73 (Fig. 7).
a) Siehe Text

Fig. 7 b) See Text

Voir Texte

c) l\Vedi testo

Repos du bras (PS 3000)

En pliant I'équerre 118, régler le point de pose du bras sur son
support (Fig. 8).
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INSTRUCTIONS DE MAINTENANCE

a) Partie mécanique

Si I'on veut tester les performances meécaniques de la
platine sans le plateau, il faudra rajouter un condensateur
de 2 uF et une résistance de 100 kQ en série, du cote
soudures. (Voir cablage).

Remarques: Avant de mesurer sur la partie “régulation
instantanee”, oter le condensateur et la résistance.
b) Régulation instantanée (sauf PS 4000)

Pour mesurer directement sur la partie “régulation instan-
tanée”, il convient d'6ter la liaison du génerateur du plateau.

Attention : Risque de court-circuit.

c)

Sur le coté soudures de cette régulation, amener une
tension externe de 100 mV — 100 Hz (générateur BF). (Voir
cablage).

Tous les oscillogrammes préleves sur la partie “régulation
instantaneée”, sont mesurés en position 33 1/3 t/min.

Pour controler le fonctionnement de I''C 426 b, mesurer
la tension continue sur la broche 7 de I''C 426 b. Cette
tension doit étre de OV pour une fréquence du générateur
de 100 Hz — 100 mV, l'appareil étant en position 33 1/3
t/min.

Si I'on diminue lentement la fréquence du générateur, la
tension croit. Pour 80 Hz env., la tension doit étre de 6,4V
env.
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INSTRUCTIONS DE MAINTENANCE

a) Partie mécanique

Si I'on veut tester les performances mécaniques de la
platine sans le plateau, il faudra rajouter un condensateur
de 2 uF et une résistance de 100 kQ en série, du coté
soudures. (Voir cablage).

Remarques: Avant de mesurer sur la partie “régulation
instantanee"”, oter le condensateur et la résistance.

b) Régulation instantanée (sauf PS 4000)

~

Pour mesurer directement sur la partie “régulation instan-
tanée”, ilconvient d'oteria liaison du générateur du plateau.

Attention: Risque de court-circuit.

Sur le c6té soudures de cette régulation, amener une
tension externe de 100 mV — 100 Hz (générateur BF). (Voir
cablage).

Tous les oscillogrammes préleveés sur la partie “régulation
instantanée”, sont mesurés en position 33 1/3 t/min.

Pour controler le fonctionnement de I'lC 426 b, mesurer
la tension continue sur la broche 7 de I'lC 426 b. Cette
tension doit étre de OV pour une fréquence du générateur
de 100 Hz — 100 mV, I'appareil étant en position 33 1/3
t/min.

Si I'on diminue lentement la fréequence du générateur, la
tension croit. Pour 80 Hz env., la tension doit étre de 6,4 V
env.

REGLAGES ELECTRIQUES

1. L'appareil doit avoir la vitesse requise en 33 1/3 et 45 t/min.
Amener R 455 et R 456 en position mediane et régler la
vitesse de rotation a l'aide de R 450 et R 451. Contrdler
avec un stroboscope.
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2. Réglage de l'affichage LED.
a) Effectuer les réglages comme décrit au paragraphe
précedent.
b) Mesurer la tension d'alimentation 4 2 a l'aide d'un
voltmeétre digital.

c) Reégler R 452 de telle sorte que la tension sur la broche 1
de I'IC 432 soit exactement la moitié de la tension d'ali-
mentation - 2.

Remarques: Pour ces réglages, manipuler I'appareil normale-
ment, le plateau étant en place et en 33 1/3 t/min.
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VALEURS RELEVEES SUR LA PS 4000
SELON LA FONCTION EN SERVICE

iIC 33 U/min 45 U/min Reject IC Stop |33 U/Min 45 U/min Reject
Amrét | 33 tours/min.| 45 tours/min. | Reject Amrét |33 tours/min.| 45 tours/min. | Reject
(Volt) | (Volt) (Volt) (Volt) (Volt) | (Volt) (Volt) (Volt)
1 2.8 2.8 e 0 0 0 0
2 0 0 437 b 0 0 0 -
3 0 0 c | 205 17.4 17.4 0
4 0 4.6
5 2.8 2.8 e 20.6 17.4 17.4 15.6
6 2.6 2.6 438 b | 195 — — 15
7 2.7 2.7 c| o 0 0 0
8 0 0
426 g ~ 2.3 ~ 23 e 0 2.4
10 ~ 4.7 ~ 4.7 439 b 0.7 0.14
11 2.8 2.8 c 0 24
12 2.6 2.6
13 0 0 e 1.6 1.9
14 2.6 2.6 440 b 2.25 2.6
15 25 25 c 10.1 10.1
16 5.6 5.6
1 ~ 4.7 ~ 4.7
e 0.44 0.44 2 ~ 4.7 ~ 4.7
427 b 1.1 1.1 3 ~ 1 ~
(o 3.1 3.1 4 6.2 6.2
5 ~ 1 ~ 1
1 ~ 23 ~ 26 6 ~ 1 ~ 1
2 2.8 29 7 0 0
g 3 2.8 2.9 441 g 5.6 5.6
4 0 0 9 5.6 5.6
5 277 2.77 10 0 0
6 2.77 2.77 1 6 6
7 2.9 29 12 0 0
8 11 11 13 0 0
14 6.2 6.2
e | 20 17.4 17.4
429 b 19.5 16.7 16.7 e 0 0
[ 0 11 1 442 b 0 0.76
c 9 0.14
e 0 1.95 1.95
430 b 0 2.6 2.6 e 20.7 17.4 17.4
c 1956 16.7 16.7 443 b — — 17
c 0 0 0.76
e o 0 0
431. b 0 0 0 e 0 0
[ 0 2.6 2.6 444 b 0.76 0
c 0.16 9.45
e 0 0
432 b 0.1 0.1 e 20.7 17.4 17.4
€ 0.1 0.1 445 b - 17 —
c 0 0.76 0
e 11 11
433 b - == e 0 0
[ 0.1 0.1 446 b 0.78 0.78
(] 0.1 0.1
e 0 0 1.4
434 b 0.1 0.1 0.66
(" 11 11 6.9
e 104 104 10.2
435 b 109 109 94
c 0 0 10.2
e 11 1 11
436 b 104 10.4 10.2
c 0 0 10.2
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Réglages électriques sur la PS 4000
1. Arrét automatique (R 472, R 473)

a) Lorsque le bras repose sur son supportet que I'appareil
est en position 33 1/3 ou 45 t/min, latension sur la photo-
résistance (R 499) doit étre de 3 + 0,2 V. Effectuer le
réglage a I'aide de R 472. La tension d'alimentation doit
alors étre de 11 V.

b) Lorsque l'aiguille de la téte de lecture se trouve a60mm
du milieu du plateau, la tension sur la photo-résistance
(R 499) doit étre de 4 + 0,1 V. Effectuer le réglage avec
la vis M 3 x 16 sur I'étrier 509/510.

¢) La distance entre le film (sur LDR R 499) et I'étrier
d'arrét 509, doit étre de 0,5 a 2 mm. Effectuer le réglage
en pliant légérement I'étrier d'arrét 509.

d) Avec un disque ayant un pas de 1 mm, I'appareil ne doit
pas s'arréter avant que l'aiguille ne se trouve a 48 mm du
milieu du plateau. Avec un disque ayantun pasde2mm,
I'appareil doit s'arréter lorsque l'aiguille se trouve entre
60 et 55 mm du milieu du plateau. Controler avec le
disque de réglage 720 074 55.00. Régler avec R 473.

Attention: Eviter que la lumiére extérieure ne parvienne
sur la photo-résistance.

2. Tension alternative résiduelle minimale sur le moteur
(R 474)

Mettre I'appareil en position 33 1/3 t/min et placer le bras
au début d'un disque 30 cm. A l'aide d'un oscilloscope,
mesurer 'ondulation sur le moteur. Régler cette ondulation
au minimum avec R 474. Elle doit étre inférieure a 30 mV.

Contréle de la régulation instantanée

Pour contréler le fonctionnement de la platine sans le plateau,
ajouter en série, sur le C.1., un condensateur de 2,2 uF et un
potentiometre ajustable de 220 kQ. (Voir cablage). Régler le
potentiometre, jusqu'a ce que la diode 405 reste allumée de
fagon continue.

Appareil en position 33 1/3 t/min.

Lorsque le moteur est arrété; controler le moteur eny amenant
une tension continue de 2 V.

Si le moteur tourne, contréler le générateur sous le plateau
comme suit:

Raccorder I'oscilloscope aux 2 contacts du générateur. Tour-
ner le plateau a la main.

Le générateur doit alors produire une tension sinusoidale >
70 mV.

Si le géneérateur produit cette tension, I'oscilloscope doit étre
raccordé entre c-TS 427 et le péle moins de I'appareil. Tourner
le plateau a la main. C-TS 427 doit alors conduire une tension
sinusoidale de 600 mV avec un niveau de tension continue de
10 V (la fréquence est fonction de la vitesse du plateau).

S'il n'y a pas de tension sinusoidale, controler TS 427. S'ily a
une tension sinusoidale, controler IC 426 comme suit:
Tourner le plateau a la main.

Aux contacts 12 et 14 de I'lC 426 doit alors exister un signal rec-
tangulaire de 5,8 V avec une fréquence en fonction de lavitesse
de rotation du plateau. Voir point de mesure@ .

Avec une sonde d'oscilloscope hauteimpédance 10: 1, contré-
ler les points de mesure (2)(3)() et (6) . Les signaux doivent
également y étre présents si le plateau est immobile. Si, en @
et . ils sont absents, controler KT 468 et IC 426. Si
en et (3 , ils sont présents, mais pas en ® ou (® .
remplacer I'lC 426.

Le contact 4 de I'lC 426 doit étre a I'état “0” en position 33 1/3
t/min et a I'état “1” en position 45 t/min.

Si tout fonctionne correctement, contréler IC 428aetb comme
suit:

Sur le contact 6 de I'lC 428a, appliquer une tension continue de
1V, a l'aide d’'une alimentation extérieure.

Le contact 7 de I'lC 428a doit alors conduire = 0,6 V.
Le contact 2 de I'lC 428b doit alors conduire = 7,5 V.
Le contact 1 de I''C 428b doit alors conduire = 0 V.

Sur le contact 6 de I'|C 428a, appliquer une tension continue de
5V, a l'aide d’'une alimentation extérieure.

Le contact 7 de I'IC 428a doit alors conduire = 0,6 V.
Le contact 2 de I'IC 428b doit alors conduire = 2,2 V.
Le contact 1 de I'lC 428b doit alors conduire = 9,5 V.

Cellule (valable pour les 3 modéles)

Le porte-cellule est fixé sur le bras avec la vis moletée @ ; Si
vous devez contréler ou remplacer l'aiguille ou la cellule,
défaire la vis moletée et tirer le porte-cellule avec précaution
(Fig. 10).

Lors du montage, pousser le porte-cellule dans le bras et
refixer la vis moletée. Les tiges et crochets de guidage assurent
son bon réglage.

Remplacement de la cellule

Sur le porte-cellule, on ne peut adapter que des cellules
SUPER M II. Leur position est nettement définie par des stries a
lintérieur du porte-cellule.

Défaire les vis qui tienrient la cellule et retirer avec précaution
les fils de couleur des broches de la cellule.

Remettre comme suit les fils colorés sur les broches de la
cellule:

L (blanc) sur L (canal gauche)

R (rouge) sur R (canal droit)

LG (bleu) sur LG (canal gauche, retour)

RG (vert) sur RG (canal droit, retour).

Puis placer la cellule dans le guide du porte-cellule et passer
les vis dans les trous aménagés en haut du porte-cellule etdans
les fentes des deux cotés de la cellule (Fig. 11). Serrer les 2 vis
de la méme fagon, mais cependant pas trop fort.

Si vous voulez monter une autre cellule que la SUPER M 11, il
vous faudra un Universal-Shell. Vous pourrez 'obtenir sous le
numéro 7200745400 il est approprié pour toutes les cellules
répondant au modele de fixation RETMA (1/2" = 12,7 mm). |l
est livré avec un gabarit pour le réglage de la cellule, etavec le
matériel de fixation.

Raccorder les fils de cou'eur sur la cellule comme décrit
ci-dessus. Puis fixer souplement la cellule avec les vis et écrous
appropriés.

Placer le porte-cellule dans le gabarit, tourner et contréler sila
distance entre la pointe de I'aiguille et le gabarit est bien de 1
mm (Fig. 12). Si cette distance est plus grande, il faudra inter-
caler une ou plusieurs piéces intermédiaires sous la cellule.
Régler soigneusement la cellule de telle sorte que I'aiguille se
situe bien au milieu de I'encoche du gabarit et que les cotés de
la cellule soient paralléles aux lignes tracées sur le gabarit.
Ensuite, resserrer les vis de la méme fagon.

Fig. 12
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