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1. SAFETY INFORMATION

— (FOR EUROPEAN MODEL ONLY)

[ VAROITUS}
LAITE SISALTAA LASERDIODIN, JOKA LA-
HETTAA NAKYMATONTA, SILMILLE
VAARALLISTA LASERSATEILYA.

{— ADVERSEL; ~~mm——————————————
USYNLIG LASERSTRALING VED ABNING
NAR SIKKERHEDSAFBRYDERE ER UDE AF
FUNKTION UNDGA UDSAETTELSE FOR
STRALING.

[~ VARNING ———rmeem——————————
DENNA APPARAT INNEHALLER EN LASER
MED HOGRE EFFEKT AN KLASS 1. TAG INTE
AV HOLJET ELLER FORSOK GORA INGREPP
| APPARATEN. OVERLAT SERVICE TILL
KVALIFICERAD PERSONAL.

LASER
Kuva 1

WARNINGT
DEVICE INCLUDES LASER DIODE WHICH
EMITS INVISIBLE INFRARED RADIATION
WHICH IS DANGEROUS TO EYES. THERE IS
AWARNING SIGN ACCORDING TO PICTURE
1INSIDE THE DEVICE CLOSE TO THE LASER
DIODE.

L
varoitusmerkki

IMPORTANT

LASER OF HIGHER CLASS THAN 1. SERVIC-
ING OPERATION OF THE APPARATUS
SHOULD BE DONE BY A SPECIALLY IN-
STRUCTED PERSON.

) -
THIS PIONEER APPARATUS CONTAINS

LASER
Picture 1
Warning sign for
taser radiation
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2. LABEL CHECK HEZ model

HEZ model
/ARSEL
Vm; VED ABNING WA SIERIED SAF-
VORSICHT!
TAAALONG TR LS, WE
&

ASICHTRAR LASER ST oo
100GR TLAVPE)GERFAET 1 MEHT 06M STRAML AUSSI T8
Va0

HEZ modet

WOLASS 1 ,
LASER PRODUCT

HEZ model

HEZ model




3. PACKING, EXPLODED VIEWS AND PARTS LIST

NOTES:

® The Paris with an encircled number are generally unavailable because they are not in our Master Spare Parts List.

® The A mark found on some component parts indicates the imporiance of the safety factor of the part, Therefore, when replacing, be
sure to use parts of identical designation.

@ Parts marked by “® " are not always kept in stock. Their delivery time may be longer than usual or they may be unavailable.

3.1 PACKING

Parts List
Mark No. D Part No. Mark No. Bescription Part No.
1 Connection cord VDE-055 51 Dry cell battery (R03, AAA) VEM-022
2 Buiroconnector cable VDE1022 52 Polyethylene bag VHL-014
(SCART = SCART) 53 Caution card VRR1008
3 Operating instructions VRE1006 54 Caution card (EW) VRM1027
(English/French/German/Italian)
4 Operating instructions VRF1011
{Dutch/Swedish/Spanish/Portuguese )
5 Pad(F) VHA1076 S
6 Pad(R) VHA1077
7 Packing case VHG1159
8 Miror mat VHL1006
9 Remote control unit VXX1530
10 Battery cover VNK1293

11 Cabie case VHG1200



3.2 EXTERIOR SECTION

Parts List
Mark No. Description Part No.
1 Bonnet$ VXX1267
2 Disc pad(L) VEC119}
3 Disc pad(S) VEC1192
4 Tray assembly VXX1453
5 . Tray rubber VEB1089
6 v o v oe e
7 Screw PCZ30POBOFMC
8. Screw BPZ30P08OFCU
9  Screw CPZ30P100FMC
10 Screw BPZ30P140FMC

1 3
CLD-1600
Mark No. Description Part No. !
ti Screw BBZ30P0SOFCC
12 Screw BCZ40POSOFZK.
13 Secrew BBZ30PO6OFCC
101 Center angle VNEL1308
102 Cushion VEC1004
103 Tray angle VNE1309
104 Cary label VRW1058 .
105 Tray reinforced plate VNE1528
106 Tray VNK1354
107 Side plate VNEI1362
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3.3 FRONT PANEL SECTION

Parts List
Mark No. Description Part No. Mark No. Description Part No.

1 Front panel assembly S VXX1650 301 Front panel assembly VXAL652
2 FLfilter VNK1694 102 Earth lug assembly VDA1352
3 FLlens VNK1660 103 Dumper plate VNA1608
4 Volume knob VNK1658 104  Reinforced plate VNE1610
5 Door assembly-8 VXX1633 105 Jack holder VNE1609
6 Front door assembly VXA1572 106  SHKY assembly VWG1204
7 Door dump rubber VEB1033 107 FLKY assembly VWGI218
8  Roller VNL1042 108 ~ PSWB assembly VwG1221
9 Door plate VNE1482 109  HEPB assembly VWV1186

10 Door spring VBH1169 110 Spacer VEC1488

11 PW button VNK1649 11t Dump rubber VEB1166

12 Tenkey VNK1653 112 . Scan dial VNK1656

13 Main key VNK1654 113 LED lens(S) VNK1657

14 Subkey VNK1655

15 Subpanel VNK1661

Note: 106 SHKY, 107 FLKY, 108 PSWB and 109 HEPB

16 Dumper assembly VXA1053 assemblies are supplied for service as the FLKB assembly

17 L key assembly VXAI573 (VWMI174).

18 Scan dial assembly VXA1574

19 -

20 -

21 Snap plate VNE1102

22 Screw BPZ20PO40FZK

23 Screw BBZ20POS0FMC

24 Screw BPZ26P060FCU

25  Screw 1PZ26PO60FMC

26 Screw BPZ26POBOFMC

27 Screw PMZ20P040FCU
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3.4 TOP VIEW SECTION

CLD-1600 |




Parts List

Mark No. Description

1
2
3
4
5
6
7
8
9
10

Part No.
Clamper amm (A)assembly ~ VXAI319
Rubber (A) VEB1084
Clamper spring VBH1094
Agm spring VBH1093
Side stay (R) assembly VXA1529
Carriage shaft VLL1177
Clamper pad VEC1264
Screw (B) VBAI018
Screw (B) VBAL10G08
Screw BBZ30PO60FCC
Screw BBZ30PO6OFMC
Paraile] link VNLI254
Plate spring VBK1014
Ball holder VNL1289
Clamper S VNL1248
Ciamper holder VNL1205
Rubber sheet VEBI114
Thrust holder VBKIOI8
Serew CPZ20POSOFMC
Screw 1BZ30POSOFCC
Screw BBZ30POSOFCC

600

Mark No. Description Part No.
101  Rack assembly VWTI1061
102 Mechanism assembly VWT1076
103 Front angle VNE1304
104 Side stay (L) VNE1306
105 SM head holder VNEI592
106  Clamper amm (B) VNEI308
107 h plate VNE1518
108 Stabilizer VNE1333
109  SWI board assembly VWGI121i2
110 FG board assembly VWGI1214
111 PALB board assembly VWV1190
112 VDTB board assembly VWS1094
113 SCRT board assembly VWV1196
114 PCsuport VEC1508
115 PCB holder VNEI652
116  PCB holder(C) VNEI1329

Note: 109 SW1 board assembly and 110 FG board assembly are

supplied for service as the MAIN board assembly
(VWML163).

111 PALB board assembly, 112 VDTB board assembly and
113 SCRT board asscmbly are supplied for service as the

VTPB board asscmbly (VWM!167).



3.5 BASE SECTION

Parts List
Mark No. Description Part No. Mark No. Description Part No.
A 1 Power transformer VTT1062 101 P.C. B spacer PNY - 404
N 2 Strain relief CM-22B 102 P yplate holder PNY - 405
A 3 AC power cord VDG1028 103 Wire crip(B) VEC1012
A 4 Fuse(FU203,FU204) REK-101 104  Base chassis VNALl121L
(T1.25A) 105 Rear panel VNA1207
A 5 Fusé(FU201,FU202) REK - 105 106  Stopper VEC1487
(T3.15A) 107 Insulator VNK1248
6  Tray stopper VNL1202 108 ASCB board assembly VWX1062
7 Insulator assembly VXA1686 109 Cord holder VNF - 069
8  Insuviator VNK1095 110 PCB holder(C) VNE1329
9 Insulator assembly VXA1687
@ 10 SYPSassembly VWRI1093 Note: 108 ASCB board assembly is supplied for service as the
11 Door dump rubber VEB1033 MAIN board assembly (VWM1163).
12 Screw BBZ30P0BOFCC
13 Screw BBZ30PO60FCC
i4  Screw BCZ40P0SOFUC
15 Screw IPZ30P160FMC
16  Screw IBZ30PO60FCC
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3.6 MECHANISM ASSEMBLY
Parts List A
Mark No. Description Part No. Mark No. Description Part No.

i Plate spring VBK1013 6+ o0 s

2 Thrust spring VBH1073 7 Screw PMA30POSOFMC

3" - Tilt shaft VLL1175 8  Screw ABZ26P0S0FMC

4 Tilt pulling spring VBHI1074

5  Belt PEBLO13 101 Cam head stopper VNE1331

———




3.7 CHASSIS SECTION
Parts List
Mark No. Description Part No. Mark No. Description Part No.
1 Spring slanting cam VNL1191 10t Motor pulley VLL1176
2 Cam spring VBH1082 102 Rubber sheet VEB1103
3 Belt PEBIC13 103 Tumn table assembly VXAI283
4 Gear pulley VNL1249 104 Qil stopped washer VBF1002
5 Follow gear VNL1194 105 Spindle motor VXM1032
6  Roller plate assembly VXA1531 106  Housing assembly VKP1566
7 lide cam VNL1188 107  Housing assembly VKP1862
g . . 108 eeove
9 Loading motor assembly VXX1262 109  Slider gear VNL1189
10 Spindle motor assembly VXA1474 110 Housing assembly VKP1815
11 Centering hab VNL1174
12, Centering spring VBH1083
13 Doer lever VNL1407
14 Washer ‘WT26D047D025
15 Two stair gear VNL1193
16  Cam gear VNL1340
17 Serew(C) VBAIO!5
18 Screw(B) VBA1008
19 Nylon washer WA32ZNOBOW020
20 Screw PMZ30P040FMC
21 Screw PMA30POSOFMC
22 Washer WA32D060D025
23 Loading motor VXM1034
24 Stopring VEB1091
® 25 Chassis assembly VXAL575
26 Ering YE23FUC
27 © Push switch (S&:TRAY IN) DSG1014

CLD- 1600
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3.8 SERVO MECHANISM BASE SECTION 3.9 RACK SECTION
Parts List Parts List fa
Mark No. D ipti Part_No. Mark No, D Part No, Mark No. D Part No. Mark No. Description Part No.
A 1 CA gear(3) VNL1196 13 Washer ‘WT26D047D025 1 PU base ‘VNL1209 11 TAN base VNL1199 A
2 Switch pulling spring VBH1079 14 FLE base VNL1341 2 LP center spring VBH1075 12 Screw PMZ20PO40FMC
3 TC pulling spring VBH1181 ® 15 Servo mechanism base VXA1583 3 PU pulling spring. VBH1089 13 Screw PMA20PO40FMC i
4 Push switch(S5:0UTER) DSG1014 assembly~ S 4 L-2spring VBH1090 14 Screw AMZ20PO50FMC i
5 CAnpulley(1) VNL1197 5  Washer WC30FMC 15 Slider assembly VWTI1060 H
101 Carriage motor VXM1033
6 Carriage motor assembly VXX1261 102 Housing assembly VKP1566 6 Screw VBA1007 16  PU mount base assembly VXA1567
7 Push switch (S4INNER) DSG1014 103 Housing assembly VKP1861 7 Screw (2.6 X 10) VLL1192 17  Spacer (S} VECI1284
8  CAbelt VEB1077 104  Housing assembly VKP1554 @® 8  Rack VNL1186 18 TAN plate (1) VNE1606
- 9 CA pulley(2) VNL1198 105 Holder (A) VNVI022 19 Serew BMZ26POSOFMC —_—
10 Screw SMF30HOS0FBT 106  Holder (B) VNV1023 10 TANspring VBH1081 101 TAN plate (2) VNEI1303 B
102 Pickup assembly VWY1021
11 Screw PMZ26PO40OFMC r
12 Screw BPZ26POSOFMC : :
B 8 |
- — —
c [
- —
b D
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3.10 PICKUP ASSEMBLY

A
Parts List of Pickup assembly
Mark No._ Description Part No.
1 Actuator assembly VXX1851
2 Sensor assembly VEX1018
3 Pre-pickup assembly VXX1413
4 Sensor stay VNH1024
S Serew PMAZ20POS0FMC
6 Screw PMA20POBOFMC
7 Serew PMA20P160FMC
8  Screw BMZ20PO60FMC
9 Sensor spring VBH1087
B
c
D



4. P.C. BOARDS LOCATION

FG Board Assemmy/(,/\

SYPS Assembly
(VWR1093)

SW1 Board Assembly
VDTB Board Assembty

SCRT Board Assembly

PSWB Assembly \

HEPB Assembly LB Board Assembly

FLKY Assembly ASCB Board Assembly

SHKY Assembly

MAIN BOARD ASSEMBLY (VWM1163)

MAIN board assembly is composed of ASCB, FG and SW1 board assemblies.
VTPB BOARD ASSEMBLY (VWM1167)

VTPB board assembly is composed of VDTB, PALB and SCRT board assemblies.
FLKB ASSEMBLY (VWM1174)

FLKB assembly is composed of FLKY, SHKY, PSWB and HEPB assemblies.

ASCB : AUDIO SERVO CONTROL BOARD
FG : FG COUNTER BOARD

sSwi : SW1 BOARD

VDTB :VIDEO AND TBC BOARD
PALB ' :PAL BOARD

SCRT :EUROPEAN SCRT BOARD
FLKY :FL TUBE AND KEY BOARD
SHKY : SHUTTLE AND KEY BOARD
PSWB : POWER SWITCH BOARD
HEPB : HEADPHONE BOARD
SYPS :SYSTEM POWER SUPPLY
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5.1 OVERALL WIRING DIAGRAM
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5.2 SYPS ASSEMBLY
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5.3 PICKUP ASSEMBLY
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5.4 ASCB BOARD ASSEMBLY (FTS SECTION)
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5.6 ASCB BOARD ASSEMBLY (D. AUDIO SECTION)
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5.7 ASCB (CONT SECTION} AND SW1 BOARD ASSEMBLIES

=
ASCE BCARD ASKFMELY {CONT SECTION]
B
zlfi 5 i —
- — -
& - - twp2e —
L (= F39-40) - xox |
e &
E“ rD-Aua\O—l — arm
> 0 Taar ]
- T oaw, e ’ ————-or e sPoL O
i o : 1rar S [ — moRive
s Sl . aho 5. H ——cen e
- Bgp v REF imPISH
2 g3% b —- sec AT
i o
‘ 1 J—
|
! i _ (552
| T VTR
\ ASSEMBLY
; : THE
| L e L ‘ o :
M7 e . 19 (5. 5. 4T LA i :
I e [ ss T : {0 cco =
{m P23- 40} ! B e — — : 224
3+ AL | T TALG 1 - o
: ] xe 5t G
— - 15 Sz | ACCOGHT s
T g mwatz Y I 1 363
B 27 50K2 1 e A | —~
: [ T oA TIT 2% lpaTuRNa e 7 PN
1y 1 ls5 TLANE
AP 1 B o
PR
xmEsET ks L v,
R Bz e +3 i
NG Lamcu bt e . | ses
- . e i - B ALATEAY ASSEMELY
=y [reeieE]
PR o — R wean
S9NZTS GuT . : : e swiver |
s RE i o aover
s im | N s g% ey :
s H Lt T . Ay
xmeser ! | o B %3 A LAt wrom
| i Braibd oamz ]
wes B H g L
xscar i A— e B : i
v a2
semncr ;
T -t ok
-Fren : [ =1 3
. B E] i
foren s
L _E o \
B 5 5 SN i
[ * T
= i
- i
ols | amem 1 - ¢
s ' ) : T M BE gomom
gz - Mwoza o g ; [ L
Lo H I i FEEEid
H | 5§ 0%
. 1 e a g
o : } i
conTen, &
2 b F75
o /_ —_ RS (G i+ Fa0)
- W
Swap F eor [GoXaY <] DB
-5 :E8F5a3¢
cxrue SBynpagfitii
l I H {SPLL Serva Loop Lire
- H H

O VOYE BOARD ASSEMALY
41 [(HEDZ) (P25

_‘ 1 I 2 I 3 I 4 I s I [}



CLD- 1800

43



LD- 1600

VDEM SECTION HNote: |r| Ihe able correspond 1a the pin Mo

IC401 (PASDI5A) [Caba {PAOOT7]
@ @ 1) #ppraz.
ey soowio s L e " St

WU T et

Tiny Wi ﬁ;:
Pl e [
IC402 (PMOBOT)
@ @ N @ o
wlpn T | BB |V Ml
@ @ g @ Wnin @ 00aup-
wpn || T Ssame Lo T
® @ ®L’5‘
[ T O s w A TAVAN
@ s ® ®
T S F L
"—r"d ﬂ ’.._.‘_—"_l: WJ‘ 1C4034
BLha% £l {CXLIDDBP]
R o
T |® @ .
e | TL W




2 |

5.8 VDTB BOARD ASSEMBLY (VDEM SECTION)
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5.10 PALB AND SCRT BOARD ASSEMBLIES
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6. ELECTRICAL PARTS LIST

NOTES:
@ Parts without part number cannot be supplied.
@ Parts marked by @ " are not always kept in stock. Their delivery time may be longer than usual or they may be unavailable.
® The A mark found on some component parts indicates the importance of the safety factor of the part. Therefore, when replacing,
be sure to use parts of identical designation.
@ When ordering resistors, first convert resistance values into code form as shown in the following examples.
Ex.I When there are 2 effective digits(any digit apart from 0), such as 560 ohm and 47k ohm(tolerance is shown by
J=5%, and K=10%).
560 Q56 % 10' — 561

RDI4PSEBI)

47k Q> 47 X JO'—> 473 RD114PS[AITIBL
0.5Q—~0RS RNZHOJRIBIK
10010 RSIPIQIMBIK
Ex.2 When there are 3 effective digits(such as in high precision metal film resistors).
5.62k Q562 X 10'—» 5621 - RNI4SRBIEIR)

Miscellaneous Parts @ MAIN Board Assembly (VWM1163)

MAIN board assembly is composed of the ASCB, FG and SW1

Mark  Symbol &D Part No. board assembiies.
@  MAIN board assembly VWM1163 ASCB Board Assembly
ASCB board assembly SEMICONDUCTORS
FG board assembly Symbol & Descri Part No,
SW1 board assembly
1c802 BA15218N
@®  VTPB board assembly VWM1167 10801 CXA1081S
VDTB board assembly 1c201 CXD2500AQ
PALB board assembly 1700 HA12127ANT
SCRT board assembly Ic80a LAB510L
©  FLKB assembly VWM1174 ic701 NJMa558D
FLKY assembly 1c211.4c213 NJM553250
SHKY assembly 1C205 NIMTBLOBA
PSWB assembly 1C206 NJM79L08A
HEPB assembly 1c101 PDO105A1
@  SYPS assembly VWR1093 1c803 PM3003
HEAD assembly 16200 SAAT350
Ic202 SM5840AP
A FU201,FU202 Fuse (T3.15A)  REK-105 Ic212,C214 TCASE8F-TR
A FU203FU204 Fuse (T1.25A)  REK-101 1c204,1C215 M5218AP
A AC power cord VDG1028
A Strain refief cM-228 Q202,0213,0216,Q770,0820,0824, DTA124EK
A Powertransformer VTT1082 Q826,0820,0830,0905
Q03,0304 DTA124ES
4,55 Push switch (INNER, OUTER) DSG1014 Q101.Q208,0211,0215,Q771,0831, DTC124EK
S6  Push switch (TRAY IN) DSG1014 Q823,0827,0828,0832,0808
Carriagé motor assernbly VXX1261
Loading motor assembly VXX1262 Q206,Q301 DTC124ES
Spindle motor assembly VXA1474 Q207,0210,0706,0707,0802,0812, 25A1037K
Pre-pickup assembly VXX1413 Q819,0000
Servo mechanism base assembly-§  VXX1583 Q205,Q302.0772,0775 25A9338
Q816,0818 2581185
Q204 25B1237X
Q203,0773,774 25C17408
Q201,801,803 - QB05,Q807.0810, 25C2412K
Q814,0825,0831
Q815,0817 25D1762
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Mark  Symbol & Part No. Mark  Symbol & Part No.
Q822 25D1858X €101,0229,C248.0712.0729.C732,  CEAS101M10
Q208,0212 25D21448 ©748,C765,C859,0932,C039,C941,
Qs21 25K184 coas
£281,0283,0331,C333,C350 CEAS101M25
D201 FC54M C227,0228,C744,6757,C835.C836,  CEAS220M25
D30t MTZ10C ©841,0876,C877,C931,C038
D802,D803 04AZ2.0-X
D101-D103,D302.D705,0708.0770, 155254 €242,C244 CEAS221M25
D771,0801.D804 - D807 c241 CEAS221M50
©203,C208,C211,C216,C944 CEAS221M6R3
cr30 CEAS4RTMS50
COILS AND FILTERS
Mark  Symbol & i Part No. ©214,6230,C246,C247,0248,C251,  CEASATOM10
C257,C250,C261,C263.C265.0267,
L1804 LAU1004 €273,C275,C341,6342.C713,C747
L801,1803 LAU151J ©857,C40
L802 LAU181S €285,C335 CEASA470M25
L101 LAUS60J
L221 LAUSBOJ c723 CEJANP100M16
G725 CEJA100M18
F701  B.P.F.(684kHz) VIF1035 ©710,0824,0849,C865,C873 CFTNA103.50
F702  B.P.F.(1068KHz) VTF1036 C754,C830,0838,C874,C876,C880  GFTNA104J50
cae3 CFTNA124150
CAPACITORS C226.C843 CFTNA223J50
Mark ~ Symbol & D Part No. ©B27.C867 CFTNA333J50
C727,C764.C848.C869 CFTNA473.50
©283,C204 CCCCH221450 C847,ca88 CFTNAG83J50
€253,C255,C269.271 CCCCH390J50 C721.C750 CFTXA152J50
C871 CCOSL221J50
€280.330 CCCSL331450 €720.C758 CFTXA472J50
€254,C256.0270,0272 CCCSLAT1J50 C726.C763 CFTXA822J50
c122 CKCYF103250
©a17.c898 CCSQCHO50C50 c245 CKPUYB101KS0
€123,6124,G722,C760.C810.C811,  GCSQCH101J50 C286,C336 CKPUYB331K50
ca22
c232 CCSQCH220450 C252,C274 CKPUYF223725
C724,C761 CCSQCH221450 €346.C347.C858 CKPUYY103N16
C711,C719,C731,C733.CT53,C756  CKSQYB102K50
©812,0815,C942 €CSQCH270450 €202 CKSQYB152K50
C104,6105 CGSQCH300J50 ©875,c878 CKSQYB562K50
oy CCSQCH360J50
CB04.C884,C929 CCSQCH470J50 c854 CKSQYBE21K50
c750 CCSQCHe20450 G103,C106.C120,0121.6206,G213,  CKSQYF103250
€218,0231,6234.C707.C708,769,
C809,C813 CCSQCHS80J50 C771-C773,C803,C805,C828,C829,
€a37,C844,C846 CCSQsL331J50 €858,0860,C861,C043
cais CCSQSLATIIS0
C714,G748,C818 £CSQSLE61J50 C204.C209,C312,0215,0217,C288, CKSQYF104225
C205,C866 CEANPR4TMS0 ©338,C344,C345,C872,C881.C882
C102.C201.C210,02568,.C260,0262, CKSQYF473Z25
C225,C807,CB16,C845 CEANPO10MS0 ©264.0266,C268,0278,C820,C821
©745,0842.C863 CEANP100M16 ca3g CQMA102J50
CEANP2R2M50
CT18,C752,C755 CEANP220M10 cr70 CQMA10350
c351 CEANP3R3M16 c834 CQMA152J50
©279.C329 CcQMA222.50
csro CEANP470M10 C774.C775 CQMA272J50
cr28 CEASR47MS0 cas3 CQMA332150
©808,814,C823,C840 CEAS010M50 c825 CQMAB82J50
762,0855.0862,C864 CEAS100M50
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RESISTORS

Mark  Symbol & ipti Part No.
VRB02,VRB03 Semi-fixed (10kQ)  VRTBBVS103
VRBO01 Semi-fixed (2.2kQ) VRTBEVS222
VRE07 Semi-fixed (22k) VRTBEVS223
VRB08 Semi-fixed (33kQ) VRTBEVS333
VR84 - VRG06,VRE08 VRTB8VS4T2

Semi-fixed (4.7kQ)

R250 Fusible(10Q} DCN1002
R850,R862 RS1LMF3R3J
R303 RS2LMF560J

R133,R134,R150,R151,R214.R215, RD1/8PMIITIOJ
R220,R221,R251,R252,R254 - R256,

R258,R260 - R267 R276,R278,
R280-R287,R293,R301,R302,R304,
R310-R313,R326,R328,R340,
R344-R346,R351,R352 R390- R384,

R397 R781 - R784,R849.RB73,RB74,

R877.R910 - R913,R023,R844,

R946 - R949.R951

Other resistors RS1/108 O00Y
OTHERS
Mark ~ Symbol & D Part No.

X101 Ceramic resonator (9.00MHz) VSS1040
X201 Crystat resonator (16MHz)  VSS1051

CN201 5P top post B5P-SHF-1AA

CN103 23P top connector VKN1073

JA3  Opical digital module GP1F32T
(DIGITAL OUT OPTICAL)

JAT Minijack RKN1014
(CD-DECK SYNCHRO)

JA4 3P pin ack VKB1038
(VIDEO OUT. AUDIO OUT (L. R})

JAZ 2P minl jack VKN- 183

{CONTROL {IN, OUT))

FG Board Assembly

OTHER
Mark  Symbol & i Part No,
Photo interrupter GP1S51

SW1 Board Assembly

SWITCHES
Mark_ Symbol & Descripti Part No.
§1-53  Push switch DSG1015

{LOADING/THT)

CLD~- 1600

@® VTPB Board Assembly (VWM1167)

VTPB board assembly is composed of the VDTB, PALB and SCRT
board assemblies.

VDTB Board Assembly
SEMICONDCTORS

Mark  Symbol & i Part No.
IC305 BU4053B
IC303 BU74HCUO04
IC304 BU74HC0O
1C403 CXL1oosP
ic405 MB50554-1325P
IC308 NJMoB2D
1C302 NJM4558S
ICa04 PA0017
1c401 PAS013A
IC402 PMO0O1
IC301 PM3002
1307 TC74HC123AP
Q425 DTA124ES
Q302,0426,Q427 DTC124ES
Q410,0414-Q416.Q430 25A033S
Q423 28B1237X

Q401,Q405,Q408,0408,Q411-Q413, 2SC17405
Q417,Q418.0422,Q429

Q301 25C3084
Q424 25D1858X
D301 ~D306,D0401,D404,0405 155254

COILS AND FILTERS

Mark  Symbol & iptit Part No.
£304,L404,L405,.L413.L417 LAU120J
La08 LAUIB1)
L302,L410 LAU220J
L407,L40B,L415 LAU221J
14121416 LAU330J
L419,1420,L422 LAU3g0J
L303 LAU4TOS
L414,L421 LAUS80J
L401,L423 LAUsBOJ
L411.L418 LAUB20J
L4068 LRA471K
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CAPACITORS
Mark_ Symbol & Dy Part No. Mark  Symbol & D Part No.
VC301,VC401 Ceramic trimmer VCM-008 ©305,C307 CQMA102J50
(20p) c308 CQMA152J50
cs08 CCCCHOS0C50 cazo0 CQMA222J50
€303.C352,C353.C412.C431.C438  CCCCH101J50 ©311.0425 CQMA272J50
CCCCH120J50 ©313.C319 CQMA332J50
c308 CQPAB21J100
€329,C356,C357 GCCCH121J50
€509 CCCCH150J50
C428,C467,C481 CCCCH15150 RESISTORS
539 CCCCH180J50 Mark  Symbol & PartNo.
£448,C478,C479 CCCCH220150
VR471VR482,VR521 VRTB6VS472
©324,C465,C530 CCCCH270J50 Semi-fixed (4.7kQ2}
C407,C440 CCCCH330J50 VR441 Semi-fixed{10kQ) VRTBEVS103
C422,C470,C487,C492,C533 CCCCH390J50 R411,R413,R419,R420,R455 RN1/6PQOOODOF
C494,C532 CCCCHATOUS0 Other resistors RD1/8PMO0SY
C480,Ca81 CCCCHS60J50
Cae8 CCCCHBB0I50 OTHERS
€354,C401,C402 CCCCHB20J50 Mark  Symbol & Part No.
©350 CCCSL221J50
ca3e cCesL271J50 X401 Crystal resonator (17.734MHz} VSS1019
©325,C408.C408,C486,C501,C502, - CCPUCH100J50 X301 Crysial resonator (14.22MHz)  VSS1053
©528,C531.C534
©355.C415,C416 CCPUCH180J50
cass CEANP100M16
cats CEANP2R2MSO PALB Board Assembly
c38 CEANP220M10 SEMICONDUCTORS
€421,C449.C541 CEAS010M50 Mark_ Symbol & i Part No.
ca85 CEAS100M50 1103 BU40538
©345,0363,C413,C419,0426.C432,  CEAS10TM10 1c10t TC74HCT4AP
€444,C456,C480,C498,C512.C514, ic102 TC74HCEBAP
C519,C521 Q12 25A833S
€312,C462.0482 CEAS220M25 Q103-Q111.Q113Q114 25C17408
C301 CEAS221M6R3 D101 185254
C450,C453.C454 CEAS3R3M50
©321.C424 CEAS4RTMS0
C322,C341,C342,0350,C361.C443,  CEAS470M10 RELAYS
C455,C471.0473,C475,C484,C488, Mark_ Symbol & D Part No.
€503,C510,C513,C518,C520,C535
RY101 Relay VSR-005
Cat4 CFTNA103J50 RY102 Relay VSR1006
care CFTNA104J50
Caz7 CFTNA153J50
c317 CFTNA223J50 COILS AND FILTERS
€304,C452 CTFNA224J50 Mark_ Symbol & Deseri Part No.
ca90 CFTNA473J50 1104,L105 LAU330J
€310,C315 CFTNA563J50 1102103 LAUBR2J
C477,C483 CFTNABB3J50 L1112 LRA120K
C351,C486.C538 CKCYB102K50 F102  LPF.(3.2MHz) VTFi011
care CKPUYB331K50 F101  B.P.F.(4.43MHz) VTF1034
€302,C323.C326.C327.C343,0344.  CKPUYY103N16
©346.C360.C362,C364 - C366,C403, CAPACITORS
Ca08-C411,C414.C417,6418.C420, Mark  Symbol & Part No.
£423,0430,0433 - C437,C441,C442,
C445- C447,0451,C456- C458, C148.C147 CEANP2R2M50
C481,C463,C464,C472,C474.C489, C101.Ct10.C118 CEANP220M10
C497,C499.C500.C504 - C506.C511, c113 GCEANP470M10
C515-C517,C522,C523.0529.C536, C111,0112,0115.0118,C121,C129,  GEASATOM10

C537
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Mark_ Symbol & Part No.
C145 CKPUYB101K50
C148,C1498 CKPUYB391K50
€108,C109 CKPUYB681KS50
©103-C107,C116,C117,C128,C130, CKPUYY103N18
C141,C144
RESISTORS
Mark  Symbot & D Part No.
VR101 Semi-fixed (4700 } VRTBEVS471
VR102 Semi-fixed (4.7kQ) VRTBEVS472
Other resistors RD1/6PM OO0
OTHERS
Mark_ Symbol & PartNo.
JA101  RGB connector VKB1037
(AV connector }{IN/OUT)
DL101 64 2 sec delay line VTF1019
SCRT Board Assembly
CcOns
Mark  Symbol & Dt PartNo.
Lto6.L107 LAU3304
CAPACITORS
Mark  Symbol & PartNo.
186,187 CKPUYB381K50
OTHERS
Mark  Symbol & Part No.
JA102 RGB connector VKB1037

(AV connector)(OUT)

@® FLKB Assembly (VWM1174)

FLKB assembly is composed of the FLKY, SHKY, PSWB and

HEPB assemblies.

FLKY Assembly

SEMICONDUCTORS

Mark  Symbal & D« iptic Part No.
1c10 PDB043A
Ic11 PSTs20C
Qi2 DTA124ES
Qie DTA144ES
Qi DTC114ES
D10-D17 185252
D19 AY33655
D18 158254

CLD-1600

SWITCHES
Mark  Symbol & Part No.
S10-823  Tact switch RSG1030

[ PGM, DIRECT SEARCH (0-8, +10),
DIRECT CD. SINGLE

S$24 Door switch VSK1015
CAPACITORS
Mark_ Symbol & Part No.
cio CEAS100M50
c12 CEAS101M10
Cia CEJA1DOM16
c13 CKPUYB102K50
CH.Ci15C18 CKPUYF223225
RESISTORS
Mark  Symbol & Part No.
R23 Resistor array RA7S224J
Other resistors RD1/BPMOCOJ
OTHERS
Mark_ Symbol & D Part No.
X10 Ceramic resonator (8.00MH2) VS§S1041
FL spacer VEB1125
V10  Fluorescent indicator tube VAW1020
SHKY Assembly
SEMICONDUCTORS
Mark_ Symbol & D, Part No.
Q40-Q42 DTC124ES
D45 BR33658
D43,Das VEL1003
SWITCHES
Mark_ Symbol & Part No.
$40-548  Tact switch RSG1030

DIGITAL LEVEL CTRL, PGM EDIT,
LANGUAGE, RANDOM PLAY,

HILITE INTRO SCAN, SKIP { j&d. PP ).

OPEN/CLOSE (4 ), STOP (M),
PLAY/PAUSE (»/ F§ )

$51  Rotary encoder VSD1007
(SCAN/LEVEL)
RESISTORS
Mark_ Symbol & Part No.
Ra3 Resistor array RA4T472)
R40-R42 RD1/8PM221J
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b
PSWB Assembly Mark  Symbol & Part No.
SIMICONDUCTORS Q201,0204,Q208 28D1762
Mark  Symbol & Descri Part No, D220 MTZJ22C
D102D104 MTZJ5.1C
Qso DTCI24ES D101.0103 MTZJ5.8B
D8O VEL1018 A D201,D202 S2vB20
A D213,0214 1SR35- 100AVL
SWITCH D222,0223 1SR35- 100AVL
Mark  Symbol & D Part No. D208,0209 155252
A D216,0217 155252
560 Tact switch (POWER) RSG1030 D212,0215 10ELS2
CAPACITOR COILS
Mark_ Symbol & D Part No. Mark  Symbol & Part No.
c80 CKPUYF223725 A 1202 Line filter VTL-157
A 1201 Coil(10mH) VTL1008
RESISTOR
Mark  Symbol & D Part No. CAPACITORS
Mark_ Symbol & D Part No.
RE0 RD1/6PM151J
©208.0210,0226,C231,C232,0242,  CEAS101M10
c245
OTHER c223 CEAS101M25
Mark_ Symbol & PartNo, G219 CEAS101M35
©235 CEAS102M25
IR sensor unit GP1USOX
c214,C215 CEAS2R2M50
C240,C243 CEAS221M10
c213 CEAS471M35
c208 CEAS472M10
HEPB Assembly c207 CEASS82M10
RESISTOR
Mark_ Symbol & D PartNo. ©212,C237,C238 CGCYX473M25
€196-0199,C246 CKCYF103250
VR0 Double rotary volume VCS1015 C241,C244 CKPUYB102K50
(LEVEL) C201-C204 CKPUYF103225
A €216,C217(0.07 ) VCG-048
OTHER €205.C206 (3300/25V ) VCH1085
Mark  Symbol & D Part No.
JATO Headphone jack(PHONES)  RKN1002 RESISTORS
Mark  Symbol & Part No.
A Ra221 RS1LMFRS51J
R239 RS1LMF4R7J
@ SYPS Assembly (VWR1093) R231 Fusible (22Q) VCN1029
SEMICONDUCTORS Other resistors RD1/6PMICIOY
Mark  Symbol & Descri Part No.
N 1c201 1CP-N15
\c202 ICP-N15 HEAD Assembly
Ic206 ICP-N25 CAPACITORS
A 1C205 NJMT8MOSFA Mark  Symbol & Part No.
Q217 DTAT14ES
ct CKSQYF473750
Q213 DTC114ES cs5 CKSYF105Z16
Q214.Q21¢ 25A9338
0202,Q203,Q205 2581185
A Q207 25B1238X RESISTOR
Q218 25C17408 Mark  Symbol & PartNo.
VR1Semi-fixed (10kQ) VCP1040
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7. ADJUSTMENTS

7.1 ASCB BOARD ASSEMBLY ADJUSTMENT SUMMARY

Titt servo loop open

ADJUSTHENT Adjusting Point gursiont agpn Player Conditi Adjusting Specification
« Making ol T GATN VR posiien
+ | TiKt Servo Gain Adjustment | VRGOS None Power off ed :Tun to Right  Clear : Genter
Bue om0
PE—— Nl ol TR eror WA
Goarse Adjustment of Grating | . » Adjust V802 5o that the TRK error
2 | and TRK Balance Adjustment | S2i0a/VRg02 CN401-9 (TRK ERR) A o loopopen | Wavelorm amplitude's posiive and
bl negative level become equal.
» Test mode
Sider Shatt Horizonal - it servo laop aff @ Use the SKIP key 1o adjustta OV
3 | Adjustment Playet SKIP key CN401-4 (FCS RTN) TRK servo loop open 20mV.
#5.200
® Test mode
Pickup Assembly TAN #2.251 st © RF waveform’s amplitude MAX (Pickup
4 | Pickup Inclination Adjustment | /TRK inclination | CNAD1~3(RF) TRKservo oopclose | TAN) TRK adjustment scraw)
adjusiment screw Jopen © Minimized crosstalk.

Test mode
TRKG Error Best/ Crosstalk | VR6u5 (TEBEST) | CN401-8(TRKERR}) | * ® RF MAX (VR608)
5 - TRK servo close f open
Best Adjustment VR808 (CTBEST) | GN401-3(RF) e et TRK error MAX (VRS0S)
& [ Focs sum Level Adjustment | vRaos GN4G1- 11 (FCS SUM) | ® Play mode * Botamen v, o e voteae

Tt Sensor Inclination / Titt
Balance Adjustment

Titt sensor incfination
adjustment screw
VR6O7(TILT BAL)

TV moniter
Test mode screen

® Test mode
#16,200 / #4785 still
TRK servo koop close
Tikt servo loop off

< Sal VR 60715 the conter,

» Adiust the acjusiment scrow 5o that the
tikt emror display code is 8,7, o

« Adust VRBOT 5o that the o e display

Spindie motor

CHI:CRAD1 -8 (TRK ERR)

® Adjust the centering adjustment screw so

Verffication and Adjusiment of ; ChzoNDI- 1,2 m 450 143,000
# | Spindle Motor Centering centering adjusiment (TRK SUM) servo loop open | Wt the issaious figures of 43,000 and
. 0¥ mose) Titsonrs oo :
CHEONGOT 8 (TRKERR) | oo @ Minimize the Y direction of the lissajous
Fine Adjustment of Gratin \ ChzoNaD! - 1,2 figure.
® | and TRK Balance Adjustment | G7atina / VRe2 (mwsuw | TRKserve loop open | o Lavel of the X direction of the lissajous
- ¥ mods) P figures are equal.
o Test mode
CHI:CNADI-7 (FCS Ny  Adjust VRG04 so that the issajous figure
FCS Servo Loop Gain " . #15,000 still
10 Adjustment VRS04 CHZ.C[‘MN B (FCS ERR} TRK servo loop close is symmetric with respect to the X and Y
Tikservo loop on
Test mode
" CHY:CN401- 16 (TRKIN} " . Ad;ust VR803 so that the lissajous figure
TRK Servo Loop Gain " #15,000 stib
1| Rk Serve VReoa crcus MKEn | 0 ey cuse | symmeic it espectto the X an ¥
Titt servo loop on
12 | RF Gain Adjustment VReo1 CNAO1-3(RF) * 15,000 stil ® Adjust VRAOR 50 that the RF leve!

becomes 300mV £ 50mV.
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7.2 ADJUSTMENT POINTS OF THE ASCB BOARD ASSEMBLY

T vreos
U

1c80t 3RF
VRe07

VRS0y VRE02 7;FCS N
vreos (] N o 8GND

|0;TRK iN
VRGQ (vreos 11:FCS SUM
Naj .

iCso3

101

™
(TEST MODE)




7.3 TEST MODE

7.3.1 TEST MODE

The player has a test mode function which allows the
servicer to check the player’s status on the TV screen by
executing the respective key operation.

Also, since the TRK servo opens and closes easily, the test
mode is especially useful for mechanical adjustments.

Bonnet : l;

Disc tray

7.3.3 TEST MODE CANCELLATION
Turn off the power switch.

7.3.4 PLAYER OPERATION IN THE TEST MODE
Operate the player by selecting a test mode function
with the keys on the player or on the remote control unit.

® CD PLAYBACK

(D Place the CD disc on the turn table.
(Clamper is already lifted up.)

@ Press the [ or [B-p ] key to appear
“S-CD” on the TV screen display.

7.3.2 TEST MODE INITIATION

[Procedure]

§. Remove the bonnet and disc tray.

2. Connect the TP(TEST MODE)
assembly to GND.

3. Turn on the power switch.

4. Disconnect the TP from GND.

1101 ‘::>

GND Turn on the power switch.

L

in the ASCB board

POWER

i
(TEST MODE)
°

Connect TP and GND. OFFFF
T-8:N
TRK-OFF

MODEQO : QO B043A

TV sereen display

@Clamp the disc by pressing the
PLAY (D) key once.
Then, press the PLAY () key

01054
T-B:N

TAK- OFF

MODEQQ : 0O

B049A

twice, disc will be normal
" playbacked.

® LD PLAYBACK

(D Place the LD disc on the turn table.
(Clamper is already Iifted up.)

@ Press the [ or BB key to appear

“3-LD" on the TV screen display.

TV screen display

@Clamp the disc by pressing the
PLAY () key once.
Then, press the PLAY (P> ) key
twice, disc will be normal

01054
T8N
TRK-OFF

MODEQOD : OO

Bo43A

playbacked.

TV screen display
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Table. Operation in the test mode.

TRK servo closed.

control unit key}

Function Player Stalus | Key Operation Remarks
Open Tray STOP mode .
Close Tray Tray open A
Stop PLAY mode []
« Start play with the TRK servo open.
Disc placement » - Start play with tit neutral,
Play and tray closed. «The disc type (LD/CD/CDV) is determined when playback starts at the
SLDR position during start play.
TRK Servo ~ Each time the PLAY bution ( I }is pressad, the TRK servo will open or
Open/Close PLAY mode » ciose alternately.
st PLAY mode 11 (Remote |+ Each time the PAUSE bution ( I }is pressed. the player will switch

between the PLAY and STILL modes alternately.

« Counterclockwise
+ With the TRK servo apen, the pickup can be damaged if the SLO moves

SLDRREVSCAN | PLAY mode « further inward than the lead-in area on the disc. Do not allow the SLD to
move further inward than the iead-in area .
"+ Clockwise
- With the TRK servo open, the pickup can be damaged if the SLD moves
SLDRFWD SCAN | PLAY mode id further outward than the lead-in area on the disc. Do not allow the SLD to
move further outward than the lead-in area.
TILT Nedtral POWER switch ON EDIT
RANDOM
TILTSeno ON | PLAY mode Ay
TILT Minus
ThTonus e |PLAY mode 14 Pross and ol down the keys.
TILT Plus
oy o ofF | PLAY mode > Press and hold down the keys.
Screen Display )
Pt POWER switch ON PGM key
+10key |+ Inthe PLAY mode, press the +10 key. {The player will standby for the
[ frame No. entry.)
0-Bkey |- Use the numeric keys(0 — ) to enter the frame No.. Then press the
Frame search PLAY mode 1 player's PLAY key to search.
> + After the search is compieted, the player will return to the previous mode
before the search was performed.
Loading Motar T
Rotation Clockwise | Tray open ;ﬂ . :VEVVD:E::;?:'"Q
Counterdlociwise ; 9
Remete conirol | - For checking VRG04 -0 : Normal mode
unit “When closing the TRK servo, VRBOS (CT
FOCS OFFSET MULTE- SPEED BEST) is effectived.
PLAY mode 5 —F-1 A
(CT BEST) (TR s OPEN) | v - “When opening the TRK servo, VRE05 (TE
VRB08 Check Praren MAX) is effectived.
HILITE INTRO F-1: When opening the TRK servo, VR608 (CT
SCAN BEST) is also effectived.
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7.3.5 TV SCREEN AND LED DISPLAYS IN
THE TEST MODE

@ Mechanical control IC 0105A K-FF @ Remote control/player
Part No. T-tN M-5 key Reception data
@ Titt error display — T o Sap ® Mechanical loading
Tilt servo status -0 position
® TRK servo status © SLD gosition
® FOCS servo status
® Mechanism mode display —— MODE 00: 00 BO43A @ Key control IC Part No,
TV Screen Display
FL Display
LD»II"PEY Easwe [0 & & m
,—.-,“{-Tﬂﬂﬁ S Gae DN MR 0 @ e M
il o ‘ [x) M 33 5w
covies HHAREAES
Lo .l 5 e jaalical
I
‘ [ \f No. or controi IC part No,
® SLD position

(D The Mechanical Control IC (ASCB board assembly)
Part No. will be Displayed.
PDO105A] —0105A

L ® Mechanical Ioading position

@ Tit error display

@ Tilt Servo Status / Tiit Error Display
T-0:00
L Tilt servo status : N...Tilt neutral
ON...Tilt servo ON
OFF.. Tilt servo OFF
Tilt error display: 0 Tilt —
1 Tilt neutral
F Tilt+
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® TRK Servo Status
TV screen display
TRK-000
L_ON...TRK servo close
OFF...TRK servo open

(@ Remote Control / Player Key Reception Data
TV screen display

K-OO
L_See table below
[Code| Function |Code| Function |Code| Function [Code| Function
00 ] 20 | FJOGD | 40 ((CHAP/TRK)| 80
o 1 21 FJOG1 41 | (FRAM/TIM) | B1
02 2 22 | FJOG2 | 42 | {SEARCH) | 62
a3 3 23 FJOG3 43 DISPLAY 83
04 4 24 RJOGO 44 | REPEATB | 64
05 5 25 RJOG1 45 CLEAR 65
08 B 28 RJOG2 46 | SPEED — 86
07 7 27 RJOG3 47 | SPEED+ 67
08 8 28 48 | REPEATA | 68
08 [ 20 a9 | (2/R) | ®8
0A | VOLUME + | 2A 4A | (STEREO) | 6A
0B }VOLUME - | 2B 4B (/L) 6B
0C | DGT/ANL | 2C 4C | PROGRAM | 6C
oD 2D 4D 8D | PLAY /PAUSE
OE [CX ON/OFF| 2E 4E 6E STOP
OF | (TV/LDP} | 2F 4F 6F | OPEN/CLOSE
10 | (F-SCAN) | 30 50 F-STEP 70
11 | (R-SCAN) | 31 51 71 [DIRECTCD
12 32 52 F-SKIP 72 PEAK
13 |CHAP/FRME| 33 53 R-SKIP 73 SINGLE
14 34 54 R-STEP 74
15 35 55 R-MULT 75
16 |STOP/OPEN| 36 56 76
17 | PLAVSERCH | 37 |DGT LEVEL| 57 77
18 PAUSE 38 58 F-MULT 78
19 38 58 78
1A | (POWON;} | 3A SA |HILT/INTR| 7A
1B |(POW OFF)| 3B 58 78
1C |POW ON/OFF| 3C 5C 7C
1D EDIT 3D 5D 70
1E AUDIO 3 5E | RNDM(TESR | 7E
1F +10 3F 5F (ESC) 7F

72

(® BLE Position
TV screen display
$-000
LN ... CDinside SWON
CD ... CD active area
CDV ... CDV active area
LD - LD active area

(8) Mechanical Loading Position
TV screen display
M-0O

|—0 ... Tray open

.. Loading

.. Standby

.. Clamped

.. Tilt minus

.. Tilt neutral (one side)

.. Tilt plus

.. Tilt limit

.. B side clamped (two sides)

WO N N

(@ Focus Offset VR Status
TV screen display
F-O
L 0. Normal mode
*When closing the TRK servo,
VR606 (CT BEST) is effectived.
“When opening the TRK servo,
VR605 (TE MAX) is effectived.
1 ... When opening the TRK servo,
VR606 (CT BEST) is also effec-
tived.



7.4 ADJUSTMENTS

7.4.1 Required instruments

® Small screwdriver (7 cm shaft)

@ Small Phillips screwdriver (15 cm shaft)
® Low - pass filter (47k ohms+1 uF/ BP)
® Dual ~ trace oscilloscope (with defay)

® AF oscillator

# Frequency counter

® LD test disc (GGV1007)

# 8-inch LDD disc

® CDV disc

# Short clip

® TV monitor

® Resistor (1k ohms, 47k chms)

® Capacitor (0.01 ¢ F, 0.0027 1 F)

® Remote control unit

® 2mm hexagonal wrench

7.4.2 Adjustment Preparation and Notes
1. Player Preparation

Befor perform the adjustment, remove the bonnet and the
disc tray. Then place the player horizontaily on a flat
surface.

2. Disc Insertion

Insert the disc from the rear of the player. Piace it securely
on the turtable. When the PLAY key is pressed, the
clamper will go down and secure the disc. Playback will
then begin.

3. Use All the Oscilloscope’s Probes at 10:1.

4. Required adjustment after Replacement of major parts.

Adjustments

—

Replacementa

Pickup

Actuator Pre-pickup [ Spindie motor | _Tilt sensar

1. Tilt Sensor Adjustment

©

©

2, Coarse Grating Adjustment /
TRK Balance Adjustmerit

3. Stider Shaft Horizontat Adjustment

4. Pickup Inclination Adjustment

5. TRKG Error Best / Crosstalk Best Adjustment

6. FOCS SUM Leve! Adjustment

7. Tit Sensor Inclination / Tilt Balance Adjustment

@|ojo|o|e

8. Spindle Motor Shatt Centering and Adjustment

@lc|ojo|o|o

9. Fine Grating Adjustment / TRK Balance Adjustment

10. FCS Servo Loop Gain Adjustment

11. TRKG Servo Loop Gain Adjustment

© 0|0lo|0o|o|ol0|0| ®

12. RF Gain Adjustment

<]

ole|o|o|o|oiojo|o|e] ©
oe|o|lo|o|ojole|o]e| ®

Note; Adjustmenits indicated by & O are made only when there is crosstalk.
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7.4.3 MECHANICAL ADJUSTMENTS
1. TILT SERVO GAIN ADJUSTMENT

Mechanical Adjustment

® Purpose: Adjustment of the tilt servo’s gain according to the tilt sensor’s sensitivity rank.

+ When not properly adjusted: Increased tilt servo hunting and increased crosstalk.

® Measuring instruments
and figs:

® Measuring point:

« Test disc and player
maode

« Positions to be adjusted

® Small screwdriver

® VR60B(TILT GAIN)

Connection diagram

Tilt sensor

Ignore thesa colors

ank mark

o
[ 7o

vrsos O

<

|-

o]
° o

ASCB BOARD
ASSEMBLY

Ad]ustment Procedure

assembly according to the rank

1. Use a screwdriver to adjust the angle of VR608 on the MAIN

indicator’s colar.

Rank Golor [ VR Angle
A Red | Clockwise all the way
8 Clear | Mechanical center
c Blue | Counterclockwise all the way
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2. COARSE ADJUSTMENT OF GRATING AND TRK BALANCE

D~ 1600

p view)
Screwdriver inserting direction | ASSEregry

o M=

CN401

Insert the screwdriver to the slot
horizontally for the base.

Oscilloscope Oscilloscope

Mechanical Adjustment
® Purpose: Adjustment of the grating angle to enable disc playback and trick playback.
® When not properly adjusted: The disc cannot be played back. Track skipping accurs.
® Measuring instruments @ TV monitor @ Small screwdriver @ Qscilloscope
and jigs:
& Measuring point: ®CN401-9 (TRK ERR) and GND
o Test disc and player @3- inch LD test disc (GGV1007)
mode @ Test Mode (Disc playback, TRK servo open, Tilt servo OFF)
» Positions to be adjusted | @Pickup assembly grating
®VR602 (TRK BAL).
Connection diagram
Grating
: %‘2 Paraliel

Fig.1 Nuli Point Fig.2 This is not the null point.

range
X:50mV / div
Y:5mS / div
DC input

Fig.3 Maximum TRK efror.

‘The positive and negative levels
are equal.

Adjustment Procedure

Coarse grating adjustment

1. Insert the test disc and press the PLAY key.

2. Search for frame #15,000 or thereabouts.

3. Open the TRK servo.

4.Connect CN401 -9 to the oscilloscope and observe the
waveform.

. Slide the tip of a smali screwdriver through the guide and insert
it horizontally into the grating adjustment slit. Adjust grating
angle so that the waveform becomes small a its envelope is
smooth. (This point is called awll point.)

(See Fig. 1 and Fig. 2.

. Tum " the screwdriver counterclockwise untill the TRK
waveform’s amplitude reaches the first maximum. from the npull
point.(See Fig. 3.)

w

o

TRK balance adjustment

1. Adjust VR60Z so that the TRK error waveform amplitude’s
positive and negative level become equal, (See Fig3.) .

2. Close the TRK servo and check if the image on the TV screen
is normal.
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3. SLIDER SHFT HORIZONTAL ADJUSTMENT Mechanical Adjustment

@ Purpose: Setting the slider shaft horizontally to enable the pickup to move over the disc horizontally.

& When not properly adjusted: With a warped disc, the FCS servo does not function at the inner or outer periphery.

. ing i s | @Oscil @ Low-pass filter (47k Q + | zF)
and jigs:
# Measuring point: ® CN401 ~ 4 (FCS RTN) and GND
® Test disc and player ® 8~inch LD test disc (GGV1007)
mode ® Test mode (#5,200 still, TRK servo open, Tilt servo OFF)

@ Positions to be adjusted | @ Player SKIP key (In the test mode)

Connectlon diagram

o
| E— |
s} ASCB BOARD
CN4ot ASSEMBLY Oscilloscope

Al inn | Match with
GND

B
og0 o[]
” Gn D
D a
u O VT
o H | Oscilioscope range

L--Za X:50mV{div Frame #5,200 or thereabouts
Y:5mS / div

Pickup
SLD shaft assembly

Frame #25,000 or thereabouts

Spindle motor

Adjustment Procedure

1. Use the SCAN key to send the slider to frame #5,200 or
thereabouts (tilt fulerum) on the test disc. Open the TRK servo.

2. Connect the oscilloscope to CN401 - 4 through L.P.F. and
match the center of the waveform with the oscitloscope’s GND.

T
1
i
1 Note : This adjustment is critical in that it will affect the
i
b
1
1
]

3. Search for frame #25,000 and use the SKIP key to adjust the :
*
1
+
!
]
I
I
!

adjustments following.

center of the waveform to OV £ 20mV.

Note : Regarding the test mode, see section “7.3 TEST MODE".
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4. PICKUP INCLINATION ADJUSTMENT Mechanical Adjustment

® Purpose: Adjustment of the pickup inclination to direct the laser beam vertically with respect to the disc.

#® When not properly adjusted: Crosstalk wilt be generated.

& Measuring instruments ® TV menitor @ Oscilloscope

and jigs:

® Measuring point: ® CN401-3 (RF)

* Test disc and player ® 8-inch LD test disc (GGV1007)
mode ® Test Mode (#2,251 still (Black screen))

® Positions to be adjusted | ® Pickup assembly TRK / Tangential direction inclination adjustment screws

Connection diagram

R iy

s} ASCB BOARD
CNaot ASSEMBLY

Inclination adjustment screw
for the TRK direction.

Inclination adjustment screw
for the tangential diraction

Oscilloscope range
X:10mV/ div
Y:5mS /div

AC input

Set to maximum RF

Adjustment Procedure

1. Connect the oscilloscope to CN401 - 3.

2. Search for #2,251 and observe the RF waveform.

3. Adjust the pickup’s TRK / Tangential direction inclination
adjustment screw to maximize the waveform's amplitude.

4. Look at the TV screen and make sure there is no crosstalk.

Note : If there is crosstalk on the TV screen even when the RF
level is at the maxinium, perform next steps .
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5. TRKG ERROR MAX / CROSSTALK BEST ADJUSTMENT

Mechanical Adjustment

e Purpose: To set the FOCS servo to the optimum state when playing the normal playback and track jump (search).

* When not properly adjusted: Crosstalk will be generated.

® Measuring instruments.
and jigs:

& Measuring point:

® Test disc and player
mode

# Positions to be adjusted

@ TV monitor  ®Oscilloscope
®CN401~3 (RF) ®CN401-9(TRK ERR) @ Player's VIDEO OUT terminal
@8- inch LD test disc (GGV1007)

@ Test Mode (TRK servo close / open, Tilt servo OFF)

®VR605 (TE MAX) @VR606 (CT BEST)

Connection dlagram VIDEO OUT
Terminal
OFFF K-FF
T-8N M-5
o] ASCB BOARD TRK-OFF  §-LD
Gngor ASSEMBLY F0 +—

MODE 00:00 BO43A

Screen display of test mode Set to maximum RF
amplitude at frame #2,701,

Osailloscope

Oscilloscope range

Inclination Adjustment”.

2. Open the TRK servo .

control unit to F-0.

waveform becomes maximum.
5. Close the TRKG servo.

X:10mV { div

Y:5mS / div

AC input Maximize the TRKG error. #475 Crosstalk mimmum
Adjustment Procedure
Note : Perform this adjustment when there is still 6. Connect the oscil to CN401 -3

crosstatk on the TV screen in section “4. Pickup

1. Connect the oscilloscope to CN40L -9,

3. Confirm that the test mode screen display is F-0.
If not, set the MULTI- SPEED REV button of the remote

4. Adjust VR605 so that the amplitude of the TRKG error

7. Press the MULTI~ SPEED FWD button of the remote control
unit to display “F- 1” on the TV screen.

8. Search frame #2,251 and adjust VR606 so that the ampiitude of
the RF waveform becomes maximum.

9. Confirm that the crosstalk on the TV screen becomes minimum
at frame #475,

Note : After adjustment is complete, be sure to perform "6. FOCS
SUM Level Adjustment”.

78



6. FOCS SUM LEVEL ADJUSTMENT

600

Mechanical Adjustment

o When not properly adjusted: Crosstalk will be generated.

® Purpose: To set the sum level (FCS SUM) of BI - B4 to the optimum value for activating the FOCS servo.

® Measuring instruments ® TV monitor @ Oscilloscope

* Positions 1o be adjusted | ® VR609(FCS SUM LEVEL)

and jigs:

® Measuring point: ® CN401-11(FCS SUM)

e Test disc and player ® 8-inch LD test disc (GGV1007)
mode @ Normal play mode

Connection diagram

T

]

o] ASCB BOARD
CN4o1 ASSEMBLY

1.5V DC
ov

Adjustment Procedure
Note : Perform this adjustment after perform the "5. TRKG Error
MAX / Crosstalk Best Adjustment”.

1. Conneet the oscilloscope to CN40L- 11,
2. Adjust VRE09 5o that the voltage becomes 1.5V DC.
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7. TILT SENSOR INCLINATION / TILT BALANCE ADJUSTMENT

Mechanical Adjustment

Also,

# Purpose: Adjustment of the tilt sensor’s inclination te direct the tilt sensor’s LED vertically with respect to the disc.

for the between the two sensors.

® When not properly adjusted: Crosstalk wilt be generated.

® Measuring instruments
and jigs:

@ Measuring point:

® Test disc and player
mode

* Positions to be adjusted

® TV monitor @ Small Phillips screwdriver
® Player’s VIDEO OUT terminal

® 8- inch LD test disc (GGV1007)

© Test Mode (#16,200 still, TRK servo closed, Tilt servo OFF)

® Tilt sensor inclination adjustment screw

® VR607 (TILT BAL).

Connection diagram

VIDEOC QUT
terminal Tilt sensor inclination
 adjustment screw
——
7
5] ASCB BOARD
ASSEMBLY

o &

OFFFF K-FF
T-1tN M-5
TRK-OFF §-1D

F-0
Tilt status indication
MODE ©0:00 BO43A

TV screen display

Note: This display indicates the tilt error

display’s location. Other displays
may differ slightly from the actual.

Adjustment Procedure
| 1. Search for frame #16,200 on the test disc.
2. Set VR607 1o the mechanical center.
3. Adjust the tilt sensor inclination adjustment screw so that the
tilt status display code is 6, 7, or 8 on the TV monitor.
Note : Turn the tilt sensor inclination adjustment screw clockwise
more than 1/4 turn to complete the adjustment.

4. Search for frame #475.
5. Adjust VR607 so that the tilt error display becomes 7.
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8. VERIFICATION AND ADJUSTMENT OF SPINDLE MOTOR CENTERING Mechanical Adjustment

® Purpose: Adjustment of the mechanical assembly position to set the spindie motor over the center of the laser beam path when the
pickup assembly moves toward the inner or outer periphery of the disc.

® When not properly adjusted: There is track skipping and the search time is long.

® Oscitloscope @ Small screwdriver  @L.PR. (D.01 £F + 1k Q), (0.0027 1 F)
® 2mm Hexagonal wrench

® CHI : CN401-9 (TRK ERR), CH2 : CN401- 1, 2 (TRK A, B)

@8- inch LD test disc (GGV1007)

® Test Made (#23,800 stilf, #3,000 stitl, TRK servo open, TILT servo ON)

e Measuring instruments
and jigs:

& Measuring point.

# Test disc and player
mode

* Positions to be adjusted | @ Spindle motor centering adjustment Jever

Connection diagram

el

Centering adj.
Fig. 1 Frame #23,800
lissajous

2mm
Hexagonal
wrench

Oscilloscope

Fig. 2 Frame #3.000
lissajous

Fig. 3
€D inner periphery
lissajous figure

|-

X-Y mode
CH1: 50mVidiv.

SPDL motor CH2: Smv/fdiv. AC

Jovers F

Adjustment Procedure

Note:Adjust the position of the slider shaft against the center line
of the SPDL motor in this adjustment.

1. Set the oscilloscope to the X~ Y mode and connect CH 1 (X
input) and CH 2 (Y input) to CN401 - 9 and CNAOI - 1, 2
respectively.

2. Search for frame #23,800 on the test disc and look at the
lissajous figure.

3. Search for frame #3,000 and check if the bulge of the fissajous
figure is the same as that of frame #23,800's lissajous figure.
Note : If the bulge of the lissajous waveform in step 3 differs for

the inner and outer peripheries, do steps 410 6 .

4. Search for frame #23,800 and #3,000 altemately. Loosen a
centering fixing screw and adjust the spindle motor centering
adjustment screw so that the bulge of the lissajous figures
become identical.

5.Change to a compact disc and playback the inner periphery.
Check if the lissajous figure is the same as the one shown in
Fig. 3.

6. If the compact disc’s inner periphery lissajous figure differs
from the one shown in Fig. 3, repeat steps 4 to 5.

7. Fix the centering fixing screw.
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9. FINE ADJUSTMENT OF GRATING AND TRK BALANCE ADJUSTMENT Mechanical Adjustment

® Purpose: Fine adjustment of the grating to direct the two TRK servo laser beams at the disc at the optimum position over the track,

® When not properly adjusted: There is track skipping.

& Measuring instr s ® Osci ® Small i ®LPF. (001 £F+1k Q), (0.0027 u F)
and jigs:

® Measuring point: ® CHI (X) : CN401-9 (TRK ERR), CH2 () : CN401- 1, 2 (TRK A, B)

® Test disc and player @ 8-inch LD test disc (GGV1007)
mode @ Test Mode (Play mode, TRK servo foop open, TILT servo ON)

® Positions 10 be adjusted | ® Grating slit in the pickup assembly
® VR602(TRK BAL)

Connection diagram

* Oscilloscope range:
CH1 (X): 50mV /giv.
CH2 (Y): SmV/div. X-Y mode

ASCB BOARD
ASSEMBLY

b
CN4o1
Setthe probe to X 1
only for Y.
Frame #3,000
Lissajous figure

Y direction minimum, a=b.

Fo00zu F

Adjustment Procedure

1. Playback the test disc at frame #3,000 (inner periphery) or
thereabouts.

2. Set the oscilloscope to the X-Y mode, and connect CN401-9
(TRK ERR) and CN401 - 1, 2 (TRK A, B) to the X input and
the Y input respectively. Then observe the lissajous figure.

3. Insert the smal] screwdriver tip into the grating adjustment slit.
Fine adjust the grating to minimize the Y direction of the
lissajous figure. (Refer to adjustment diagram on page 75.)

4, Check if “a” equals “b” for the lissajous figure. If "a” is not
equal to "b”, adjust VR602 (TRK BAL).

5. Close the TRK servo loop and check if the image on the TV
screen is normal.
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10. FCS SERVO LOOP GAIN ADJUSTMENT

D-1600

Mechanica! Adjustment

® Purpose: Setting the FCS servo’s loop gain to the optimum setting.

+ When not properly adjusted: Playability is poor.

® Measuring instruments
and jigs:

® Measuring point:

® Test disc and player
mode

* Positions 1o be adjusted

® Oscilioscope @ AF oscillator (1.7kHz / 10Vp-p)  ® Resistor (47k Q )
® CHI (X): CN401-7 (FCS IN), CH2 (Y) : CN401 -6 (FCS ERR)
@8- inch LD test disc (GGV1007)

® Test Mode (Still mode, TR servo foop close, TILT servo ONY

@ VR604(FCS GAIN)

Connection dlagram

2

Fig.
Oscilloscope range
X:0.2V / div
Y:10mV / div
X-Y mode
.

Oscilloscope J ,

o olcHz

AF Oscilator

1.7kHz/10Vp-p

1
Inadequate adjustment

After adjustment

Adjustment Procedure

1. Search for frame #15,000 on the test disc.
2. Connect the oscilloscope to CN401 - 6 and CN401 - 7 as shown

above.

3. Set the oscilloscape to the X~ Y mode and observe the lissajous

figure.
4. Adjust VR604 so that the

respect to the X and Y axes.

lissajous figure is symmetric with
(See Fig. | and 2.)
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11. TRK SERVO LOOP ADJUSTMENT

Mechanlcal Adjustment

*® Purpose: Optimum setting of the TRK servo’s loop gain.

® When not properly adjusted: Playability is poor.

® Measuring instruments
and jigs:

® Measuring point:

® Test disc and player
mode

® Positions to be adiusted

® VR603(TRK GAIN)

® Oscilloscope  ® AF oscillator (3.0kHz / 10Vp-p) @ Resistor (47k Q)

@ CHI (X) : CN401- 10 (TRK N, CH2 (Y) : CN401 -9 (TRK ERR)
@ 8-inch LD test disc (GGV1007)
® Test Mode (Stili mode at #15,000 (Black screen), TRK servo closed, TILT servo ON)

Connectlon diagram

CH1

O VRe03

Oscilloscope range

X:0.2V / div
Y:10mV / div
DC input
X-Y mode

Oscilloscope

o olcHz

(>) AF Oscitiator
3kHz/10Vp~p

Fig. 1
tnadequate adjustment

Fig. 2
After adjustment

Adjustment Procedure

figure.

L. Search for frame #15,000 or the test disc.
2. Connect the oscilloscope to CN401~ 10 (TRK IN) and CN401 -

9 (TRK ERR) as shown in the diagram below.
3. Set the oscilloscope to the X~ Y mode and observe the lissajous

4. Adjust VR603 to make the lissajous figure symmetrical with
respect to the X and Y axes. (See Fig. 1 and 2.)

T
1
'
'
'
)
1
¢
'
i
t
¢
'
|
|
|
|
¢
(
t
t
'

Note : If the waveform is not observable, either change the 47kQ
resitor to 33k or increase the oscillator’s output,




12. RF GAIN ADJUSTMENT

D~ 1600

Mechanical Adjustment

® Purpose: Optimum of the RF signal’s amplitude.

® When not properly adjusted: There is prominent dropout. Scan and search operations are unstable.

® Measuring instruments ® Oscilloscope

and jigs:
* Measuring point: ® CHI : CN40L-3 (RF)
® Test disc and player ® 8~inch LD test disc (GGV1007)
mode ® Test Mode (Still mode, TRX servo Joop close, TILT servo ON)

® Positions to be adjusted | ® VR601 (RF LEVEL)

Connection diagram

—r
 E— |
ASCB BOARD

eNaos U\ ASSEMBLY
VR601

300mV + 50mV

Osci range
.1 RF signal Smvldiv
Fig. 1 RF signal b
AC mode

Ad|ustment Procedure

1. Search for frame #15,000 on the test disc.

2. Connect the oscilloscope to CN401 -3 (RF) and observe the RF
signal.

3. Adjust VR601 so that the RF signal's amplitude becomes
300mV % 50mV. (See Fig. 1.)
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7.4.4 ELECTRICAL ADJUSTMENTS
] Adjuating - .
Adjustment b Adjusting Specifications Inspection Standard Remarks
VDTB Board Assembly
Sync-generator Adjust VC401 for 17.734475MHz at the OPEN side of .
1 Clock Adjustment VvC401 RS06. 17.734475MHz £ 100Hz
EF Glook ‘Adjust for 3,5548875MHz at pin 8 (R347 ) of IC301. | 3.5546875MHz * 25Hz
2 | REF Clod VC301 | Or, adjust so that 1H of the PB video spans 10 seconds| 15.6250kHz + 0.1Hz
Adjustment fonger than that of the referance video signal
Adjust VR471 so that the time lag
between CCD input video (Q408
VCO Center emitter} and the CCD output videol
3 | Frequency VRaT1 (Q414 emitter) becomes 70 gsec | 70 gsec + 1.4 ysec
Adjustment (1H + 8 ssec).
— For this adjustment, connect pin 9
o shec of IC404 1o GND,
Adjust the 100 % white video
4 | Video Level VRas2 level to 2 Vp- p at VIDED OUT | 2vp-p 5%
Adjusiment o2 v
Fpp (4401, pin 6).
) Adjust VR441 so that the level of the 1H-delay video at
5 t“ V:f:j‘"};’f’;:m VR441 | pin 33 of IC401 becomes the same as that of the Main-line video = 3%
& y tmain-line video pin 35,
o | YPSERR Level VRsz1 | Whits observing the magenta screen on a vector scope,
Adjustment minimize the jitter at VIDEG OUT {401, pin 6).
PALB Board Assembly
) Adjust V102 50 that the juminance level of the MOD
7 rg.’i“"f‘“;f: Level | yR1o2 | video at pin 13 of IC103 becomes the same as thatof | = 3%
d the through video at pin 12.
While observing color bars in still mode on a vector
s | HDeayS.C. | VR101 | scope, minimize the gain variation at VIDEO OUT
i (J401, pin B).
o ADJUSTMENT POINTS
1103 vR101
PALB Board Assembly 13
M2
D 8 1
L VR102 3401
R347 Jao1
a 8
q VDTB Board "’82‘ VRas2 as14
vEa01 Assembly R5060 0 e
1C301
1IC401
VC401 o:aoagj éﬂdﬂ
3523 D E [CEEEREERS o
9] 1ca04 1
VR441
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7. REGLAGES

7.1 SOMMAIRE DES REGLAGES SUR L’ENSEMBLE ASCB

Réglage Point de Réglage | EAupementde sheaurs Erat du Lectour Spécifications de Réglage
‘s Position de GAIN VR d'inclinaison
1 | Réglage de gain dinclineison | VRe08 Aucun Hors tension Rouge: Toumervers la drofle _ Claie ©
Centre Bleu: Toumer vers ka gauche
— « Viode dessai & Point nul—> Eneur TAK MAX
Réglage approximatil do Mg o0 X
g ] R ! juster VRB02 pour que ie niveau positl
2 | refraction ot do balance RéfractioniVRe02 | CN4a1-9 [TRK ERR) Servo boucke TRK &t négatit de lamplitude de farme d'onde|
alignement (TRK) verte 4 terreur TRK soit égal
 Mode d'essai
Servo baucle .
Réglage horizontal d'axe | Touche SKIP du R dinclinaison coupée | ® Utifiser la tauche SKIP pour ajuster 0
2 | coulissant tecteur CN401-4 FESRTN) | 5arvo boucle TRK * 20mv.
ouverts
#5.200
' Mode d'sssai
Réglage dinclinaison s | VIS 4 régtage TAN fastee Rk » Ampliude d forme dande RF MAX (Vie
4 | Dogas ensemole capteur/ | CN4Q1-3(RF) lermée fouverte lage TAN capteur/TRK)
® inciinaison TRK o bauth . m.phnm minimisée
dinclinaison ouverte
 Mode d'eseai
5 | Réglage optimal d'erreur VREO5 (TE BEST) | GNdo1- urrm( ERR} ime"/‘:,“lfx’;’:"‘ ® RF MAX (VR808)
dalignement/ diaphonie VR0 (CT BEST) | CN401 - 3{Rl fermée fou Ermeur TRK MAX (VRE05)
diinclinsison coupée
o |Diage e nivesu FOOS | ypg0p CNAO1- 11 [FGS SUM) |  Mode Lecturo © Ajster YRG08 pour aue atenson sot

« Mode d'essai

; ) Régler VREO7 au cenlre.
Vis de réglage #16,200/ #475 Tixe gler VR
.| Régiage inlinaison de dinclinaison de Moniteur TV Servo bouck TRK © Agitsur vis de régiage de sorie gue le
capteur/baiance dinclinaison | capteur Ecran enmode d'essai | fermée o Sode Saffichage d'streur soll 6. ou 8.
VREO7 (TILT BAL) Servo bot ! b g

ucle
dinchnasson coupée ‘erraur d'inclinaison soit 7.

 Mode d'easai
" CH1:CN403 - B (TRK ERA) #23,800/ #3,000
Vérification st réglage du | Yo de réalagede oo ongs.1,2 Servo boucle TRK ® Agir sura vis de réglage de centrage

o centrage de moteur pour que les figures de Lissajous de
centrage de moteur de broche ygyg {TRK SUM) #3,000 et #23.800 soient les mémes.
{mods X-Y)
CHUCNADI-8 TRKERR) o e o TRK ® Minimiser la direction Y de la figure de
+ | Réglage fin de rétiaction et de| pgnacion /vRegz | CHECHAD o Lissajous.
balance TRK raction nnx sum | g # Les niveaux de la direction X des figures
{mod X-¥) e N de Lissajous sont égaux.

@ Mode d'essal

#15,000 fixe
) CHIONAO -7 (FCS 1Ny 3 @ Ajuster VRS04 de sorte que la figure de
10 | Réglage de gainde boucke | ypggy Crzicnaot -6 FeSERR) | SE0 boucle TRK Liseiousact symetnique surtes xes X
asservie FC e ferm
Servo boucle
dinclinaison ON
+ Mode dessai
#15.,000 fixe i
‘CH1:CN401- 10 [TRK IN) )  Ajuster VRBO3 de sorte que la figure de
11 | Réglage de gainde boucle | ypgpy CH.GNAO1- 8 (FRKERR) |  Sevo boucle TRK fasajous soit symétrique sur les axes X
assenvie fermée
fmode X- Y} \ Y.
dinclinaison ON
Réglags de gain de fréquence] B .  Ajuster VRBOT de sotte que le niveau RF
12| Réglaged VREO1 ON401-3(RF) o 415,000 fixe Aluster VREOS de sorte
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7.2 POINTS DE REGLAGE DE L’ENSEMBLE ASCB

F Y s s s T Mo S

T

— VRaol
B e ——
1TRKA
2TRKB
vnsm
oo
VRGW 5:TRK ATN
VR809 VRGoz 6:FCS ERR
7:FCS IN
VRE08 C| 7S
2:TRK ERR
Gvnaoa 10.TRK IN
VHGOG J1:FCS SUM
VFB0s
ice03
ic101
i
(TEST MODE)
o




7.3 MODE D'ESSAI

7.3.1 MODE D’ESSAI

Le lecteur posséde une fonction Mode d’essai, permettant
au réparateur de vérifier I'état de I"appareil sur I'écran TV
par exécution d’opérations sur les touches respectives.

De plus, comme |"asservissement TRK s’ouvre et se ferme
facilement, je mode d’essai est particulierement pratique
pour les ajustements mécanismes.

Capot

Plateau du
disque

7.3.3 ANNULATION DU MODE D’ESSAI
Couper |'interrupteur d'alimentation.

7.3.4 FONCTIONNEMENT DU LECTEUR EN MODE
D'ESSAI

Faire fc le lecteur en une fonction du

mode d'essai par les touches du lecteur ou de la

télécommande.

® Lecture d'un CD

®Placer un disque CD sur le plateau.
(La bride est déja relevée.)

@ Appuyer sur <] ou [-B¥] pour obtenir

“S~-CD sur I'écran du téléviseur,

CLD-1600

7.3.2 PASSAGE EN MODE D’ESSAI

{Démarche]

1. Déposer le capot et le plateau du disque.

2. Raccorder TP (TEST MODE) de I'ensemble ASCB 2
GND (masse).

3. Allumer Pinterrupteur d’alimentation.

4. Débrancher TP et GND (masse).

POWER

1101 d>

GND Allumer linterrupteur
d'afimentation.

(TEST MODE)I
o

Raccorder TP sur GND. OFFFF R—FF
1-8: M-5
TRK-OFF S-1D

F-0

MODEQO: OO B043A

Ecran du téléviseur

@ tmmobiliser le disque en appuyant
une fois sur la touche PLAY (P»).
Appuyer ensuite deux fois sur la
touche PLAY (P> ) et le disque sera

01054
T-8:N
TRK-OFF

MODEQQ: OO

ig reproduit normalement.

5043A

® Lecture d'un LD

(D Placer un disque LD sur le plateau.
(La bride est déja relevée.)

(@ Appuyer sur [««] ou[PB] pour obtenir

“S-LD" sur I'écran du téiéviseur.

Ecran du téléviseur

@ Immobiliser le disque en appuyant
une fois sur la touche PLAY ().
Appuyer ensuite deux fois sur la
touche PLAY (D) et fe disque sera

MODEQQ : OO

FF reproduit normalement.

BO43A

Ecran du téléviseur
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Tabloau : Démarchos en mode d'sssal
Fonction Etat du locteur | Touche utilisée Remarques
Ouverture plateau | Mode STOP A
Fermeture plateau | Plateau ouvert A
Arrét Mode PLAY [
+ Lancer la lecture avec servo TRK ouvert.
Lot Placement de disque » + Lancer Ia lecture avec inclinason au neutre.
ure of plateau fermé. « Le typs de disque (LD/CD/CDV) est déterminé quand la lecture
commence a la position SLOR,
Servo TRK Mode PLAY > + A chegue poussée sur la touche PLAY (D), e sevo TRK souvre ou se
OuverturelFermeture| ferme aernativement,
Fice Mode PLAY " + A chaque poussée sur ia touche PAUSE ( 1 ). e lecteur passe
i Servo TRK fermé. alterativement entre les modes PLAY et STILL.
TSens ant-horaire
+ Avec le servo TRK ouvert, e capteur peut &ire endommagé sur le SLD se
SLORREV SCAN | Mode PLAY < Géplace plus & lintérieur que Ia zone d'amorce du disque, Ne pas laisser
e SLD dépasser la zone d'amorca vers l'ntérieur du disque.
~Sens horaire
+ Avec le servo TRK ouvert, le capteur peut étre andommagé sur fe SLD se
SLDRFWD SCAN | Mode PLAY 44 déplace plus & lextérieur que la zone d’amorce du disque. Ne pas laisser
e SLD dépasser la zone d'amorce vers I'extérieur du disque.
v Tnterrupteur FOWER o
alumé
RANDOM
TILTSenoON | Mode PLAY oy
TILT Moins )
TiTdoms e |MogePLAY 14« Maintenir fes touches enfoncées.
TILT Plus - )
T e ore | ModePLAY » Maintenir les touches enfoncées.
Eoran daffichage | Interrupteur POWER
ONJOFE allumeé Touche PGM
T°“°’1e *10 | En mode PLAY, appuyer sur Ia touche +10 {Le lecteur se met en attente
o | derentreé du No. de cadre.)
Recherche de cadre | \4..40 piay T”“”'f 078 1. Se servir des touches numériques (0 — 8) pour entrer le numéro de cadre,
N puis appuyer sur la touche PLAY du lecteur pour a recherche.
+ Ala fin de Ja recherche, le lecteur repasse au made davant a recherche.
Moteur do
chargement \ FWD:
Rotation en sens | Plateau ouvert > FWD: Déchargement
horaire ou 8] + REV : Chargement
anti-horaire
Téteommande) | Pour véiication V604
- F-0 : Mode norma
fg;éﬁ.’;sa Mode PLAY o —Ft + Al fermeture du TRK servo, VR606 (CT BEST) est actualisé,
) Raos | (5evo TRKowery | RV, = + A Touverture de TRK servo, VR605 (TE MAX) est actualis.
HRITE INTRO F-15 A louverture de TRK servo, VR80B (CT BEST) est aussi
SCAN actualisé,
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7.3.5 ECRAN DU TELEVISEUR ET
AFFICHAGES EN MODE D’ESSAI

@ No. pigce Cl de contrble 0105A K-FF @ Donnée de réception Touche
mécanique T-tN M-5 Télbcommande/ Lecteur
@ Affichage ereur dinclinaison _J TRK OFF $-1D ® Position chargement
Etat servo inciinaison F-0 mécanique
@ Etat servo TRK ® Position SLD
(® Etat servo FOCS
® Afiichage mode de mécanisme ——=| MODE OO: 00 BO43A @ No. piéce Cl de contrble de touche

Ecran du téléviseur

FL Dispiay
Iwu =

L Y By Cemse] 0 B @ (&
o “’f_““" R A BT EE D
= 2w
fny e HHA0EA s m o mm
I
L RechercheNo, cadre ou No. pléce Ci de contréle mcéanique
® Position

b @ Affichage ereur d'inciinaison

FEEE

E

® Position SLD

(@ Le No. de pléce (ensemble ASCB) Cl de contrdie @ Etat servo erreur d
mécanique sera affiché. T-O:00
PDO105A1 = 0105A L Etat servo d'inclinaison : N... Neutre
ON... Servo ON
OFF... Servo OFF
Affichage erreur inclin : 0 Inclinaison —
Neutre

F  Inclinaison +
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@ Etat serve TRK
Ecran du téléviseur
TRK-OQO
L_0ON...Servo TRK fermé
OFF...Servo TRK ouvert

@ Donneé de Touche Té

Lecteur
Ecran du téléviseur

K-OO
%Voir tableau ci-apres.

(® bosition SLD
Ecran du téléviseur
$-000
L IN .. CD intérieur SWON
CD ... Zone active de CD
CDV ... Zone active de CDV
LD ... Zoneactivede LD

® Position de chargement mécanique
Ecran du téléviseur

M-O

92

Code| Fonction |Code| Fonction |Code| Fonction |Code| Fonction L 0. Plateau ouvert

00 ] 20 | FJOGO | 40 |{cHAP/TRK) | 80 1 ... Chargement

01 1 21 | FJOG1 | 41 | FRam/TiM) | 61 2. Attente

02 2 22 | FJOG2 | 42 | (SEARCH) | 62 3 ... Verrouillé

03 3 23 | FJOG3 | 43 | DISPLAY | 63 5 ... Inclinason moin

0 2 24 | RJOGe | 42 | REPEATB | &4 6 ... Inclinaison neutre (un coté}
05 5 25 | RJOGI | 45 | CLEAR |65 7. Inclinaison plus

- 5 75 | RioGz | 48 | sPeep— | 6o 8 ... Limite d'inclinaison

o 5 27 | Rooas |47 | SPeeps |67 9 ... Coté B verrouillé (deux cotés)
o8 8 ad 48 | REPEATA | 68 @ Etat VR décalage de mise au point

09 9 20 49 | @/R) e Eeran du téléviscur

0A | VOLUME + | 24 4a | (STEREO) | 6A F-O

0B |VOLUME —| 2B 48| (1/L) |eB L 0... Mode normal

oC | DGT/ANL | 2C 4C | PROGRAM | 6C +A Iz fermeture de servo TR,
ob 2D 4D 8D | PLAY PauSE VR606 (CT BEST) est actualisé.
OE |CX ON/OFF| 2E 4E 6E | STOP «A I'ouverture de servo TRK,
OF | TV/LDP) | 2F 4F 8F | OPEN/CLOSE VR603 (TE MAX) est actualisé.
10 | (F~-SCAN) | 30 50 | F-STEP | 70 1 ... A Pouvertare de servo TRK,
11 { (R-SCAN) | 31 5t 71 |DIRECT CD VR606 (CT BEST) est aussi
12 32 52 [ F-skip | 72 PEAK actualisé.

13 |cHar/FAME| 33 53 | R-SKIP | 73 | SINGLE

14 34 54 | R-STEP | 74
15 35 55 | A-MULT | 75

16 [sTor/oPEN] 38 56 76

17 | pLavsencn | 37 |DGTLEVEL] 57 77

18 | Pause | 38 58 | F-MULT | 78

18 39 58 79

1A | powon) | 3a 5A {HILIT/INTR | 7A

18 |(Pow OFF)| 3B 58 78

1C |POW ON/OFF| 3C 5C 7C

| Eor {ap 5D i)

1E | Aublo | 3E 5E | mvowmoesn | 7€

iF +10 3F sF| (s | 7F



7.4 REGLAGES

7.4.1 Instruments de Réglage
® Petit tournevis (tige de 7 cm)

® Petit tournevis cruciforme (tige {5 cm)
® Filtre passe-bas (47 kohms + 1 uF/BP)
® Oscitloscope doubie faisceau (avec retard)
® Oscillateur audiofréquence (AF)

® Compteur de fréquence

& Disque d’essai LD {(GGV1007)

@ Disque LDD 8 pouces

® Disque CDV

® Pince coupe-circuit

® Moniteur TV

® Résistance (1 kohms, 47 kohms)

® Condensateur (0,01 uF,0,0027 uF)

® Télécommande

® Cié hexagonale 2 mm

1600

7.4.2 Préparatifs et Remarques sur les
Réglages

1. Préparation du Lecteur

Avant d'effectuer un réglage, déposer le capot et le plateau

du disque; placer ensuite le lecteur a I'horizontale sur une

surface plate.

2. Insertion du disque

Insérer le disque par larriere du lecteur et le poser
correctement sur le plateau. Par une poussée sur la touche
PLAY, la bride s’abaisse pour immobiliser le disque et fa
lecture commence.

3. Utiliser toutes les sondes d’oscilloscope & 10:1.

4. Réglage requis aprés remplacement des piéces principaies

Remplacements
Réglages
9'29) Capteur Actuateur | Pré-capteur | Moteur d’axe d.i‘::ﬁr“:‘i’:g o
1. Réglage capteur dinclinaison ® ®
2. Réglage approx. de réfraction /Réglage batance
glage app glag ® ® ®

3. Réglage horizontal d'axe coulissant <] ) © o] ©
4. Réglage d'inclinaison de captaus @ ® (<] o) o]
5. Réglage Erreur TRKG /Diaphonle optimal ® ® ® o e}
6. Réglage de niveau FOCS SUM e} ® © ] o
7. Réglage inclinaison de capteur /balance

dinctinaison © © © © ©
8. Vérification et réglage de centrage de moteur de © ® ° ®
9. Réglage fin de rféraction/Balance TRK © ] ]
10. Réglage de gain de boucle FCS ® © (<]
11. Réglage de gain de boucie TRKG @ ® ©
12. Réglage de gain RF [€] © [©]

Remarque : Les réglages marqués d'un (O sont effectués uniquement en cas de diaphorie.
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7.4.3 REGLAGES MECANIGUES
1. REGLAGE DE GAIN D'INCLINAISON

Réglages Mécaniques

 Objet : Ajuster le gain d"inclinaison en fonction du rang de sensibilité du capteur d*inclinaison.

* En cas de mauvais réglage : ion des osciltations d’inclinaison et de la diaphonie.

® Instuments de mesure | ® Petit toumevis
et calibres:

® Point de mesure:

® Disque d'essal et mode

du tecteur:
» Positions & ajuster: ® VRG08(TILT GAIN)
Schéma de connexion —r
o]
Ignorer ces couleurs Ensemble ASC8
[l
o D
D a

&

vasos @

o

epéra de rang

Capteur dinclinaison

Procédure de Réglage

1. Se servir du toumevis pour ajuster Pangle de VR608 sur Rang | Couleur | Angle VR
P'ensemble ASCB en fonction de la couleur de Findicateur de y Rouge | ATond dans Ie sens horaire
FAng. B Clair | Centre mécanique
c Bleu A fond dans le sens anti-horaire
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2. REGLAGE APPROXIMATIF DE REFRACTION/REGLAGE BALANCE TRK

* En cas de mauvais réglage

« Objet : Réglage de I'angle de réfraction pour permettre la lectare du disque et la lecture fictive.

: La lecture du disque est impossible. Saut de piste.

Réglages Mécaniques

* Instruments de mesure
et calibres:

* Point de mesure:

® Disque d'essai et mode
du lecteur:

 Positions a ajuster:

® Moniteur TV @ Petit toumevis @ Oscilloscope

®CN40! -9 (TRK ERR) et GND

# Disque d’essai LD de 8 pouces (GGV1007)

® Mode d’essai (Lecture de disque, Servo TRK ouvert, Servo inclinaison OFF)

® Réfraction d’ensemble de capteur

®VR602 (TRK BAL).

Schéma de connexion

Réfraction

SR

(Vue du hauty
Sens dinsertion du tournevis

o

Ensemble
ASCB

Insérer le tournevis dans la
fente horizontalement pour la
base.

Paraliéle

Oscilloscope

iR

e
Fig.1 Point nul Fig.2 Geci mast pas e point

Plage
dloscioscope
X:50mV / div
Y:5mS { div
Entrée courant
continu

Fig.3 Erreur TRK maximale

Les niveaux positif et négatit
sont égaux.

Procédure de réglage

Réglage approximatif de réfraction

1. Instalier le disque d’essai et appuyer sur la touche PLAY.

2. Rechercher le cadre #15,000 environ,

3. Ouvrir la boucle servo TRK (alignement).

4. Raccorder CN401 - 9 & P'oscilloscope et observer la forme
d’onde.

. Glisser le bout d’'un petit tournevis par ie guide et |'insérer
horizontalement dans la fente de réglage de rféraction. Ajuster
I'angie de réfraction de sorte que la forme d’onde soit petite et
que I’enveloppe soit douce. (Ce point est appelé le point nul.)
(Voir Fig.1 et Fig.2.)

Toumer le toumevis dans le sens anti-horaire jusqu’ 3 ce que
I'amplitude de la forme d'onde atteigne le premier maximum 2
partic du point aul. (Voir Fig.3)

o

o

Réglage de balance TRK (alignement)

1. Ajuster VR60Z de sorte uqe les miveaux positif et négatif de
I'amplitude de forme d’onde d'erreur TRK soient égaux.
(Voir Fig.3.)

2. Fermer la boucle servo TRK et vérifier si I'image est normale
sur I’écran du téiéviseur.

85



LD=-1600

3. REGLAGE HORIZONTAL D'AXE COULISSANT Réglages Mécaniques

© Objet : Rendre le disque et I'axe coulissant paralléles de sorte que le capteur puisse s¢ déplacer horizontalement sur e disque.

® En cas.de mauvais réglage : Avec un disque voilé, I'asservissement FCS ne fonctionne pas au centre et A la périphérie du

disque.
# Instruments de mesure | ®Oscilloscope ® Filtre passe-bas (47k Q + 1 zF)
et calibres:
« Point de mesure: ® CN401 -4 (FCS RTN) et GND
® Disque d'essai et mode | ® Disque d’essai LD de 8 pouces (GGV1007)
du lectsur: ® Mode d'essai (image fixe sur #5,200, servo TRK ouvert, Servo d’inclinaison OFF)
® Positions A ajuster: @ Touche SKIP du lecteur (en mode d’essai)

Schéma de connexlon

Oscilloscope

wamemmmprrmmiAf s | Accorder sur
GND

Plage dosilloscope
X:50mV / div Cadre #5.200 ou environ

Y:5mS [ div
Ensemble
Axe SLD capteur
/ S GND
Y Ty ey

Cadre #25,000 oy environ

Moteur de broche

Procédure de réglage

L. Uniliser 1a touche SCAN pour déplacer le coulisseau au cadre
#5,200 ou environ (support d’inclinaison) sur le disque d'essai.
Ouvrir ke servo TRK.

2. Raccorder I'oscilloscope sur CN4QI - 4 via L.P.F. et faire
correspondre le cenfre de la forme d’onde avec fa masse de
Poscilloscope.

3. Rechercher le cadre #25,000 et se servit de la touche SKIP
pour ajuster Ie centre de la forme d’onde sur OV + 20 mV.

Remarque:En ce qui concerne le mode d'essai, voir la section

“7.3 MODE D’ESSAI".

Remarque : Ce réglage est critique car il affectera les réglages
ultréieurs.
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4. REGLAGE D'INCLINAISON DE CAPTEUR

600

Réglages Mécanlques

® Objet : Régler "inclinaison du capteur de sorte que le faisceau laser soit dirigé verticalement par rapport au disque.

# En cas de mauvais réglage : Production de diaphonie,

 instruments de mesure
et calibres:

® Point de mesure:

# Disque d'essai et mode
du lecteur:

® Positions a ajuster:

® moniteur TV @ Osrilloscope
® CN401 -3 (RF)

® Disque dessai LD de 8 pouces (GGV1007)

® Mode d'essai (Image fixe au #2,251, écran noir)

® Alignement d'ensemble capteur / Vis de réglage d"inclinaison fangentielle

Schéma de connexion

 I—

Vis de réglage d'inciinaison pour
ditection TRK.

cngor O

Ensemble ASCB

Vis de réglage dinclinaison
pour direction tangentielie.

Piage d'oscilliscope i
X:10mV / div
Y:5mS / div
Entiée secteur

Régler @ RF maximum

Procédure de réglage

1. Raccorder I oscilloscope sur CN401 - 3.

2. Rechercher le cadre #2,25] et observer {a forme d’onde RF.

3. Agir sur la vis de réglage TRK du capteur/inclinaison en
direction tangenticlle pour maximaliser I'amptitude de la forme
d’onde.

4. Observer Iécran du téléviseur et confirmer qu'il a'y a pas de
diaphonie.

Remarque : $i une diaphonie est consatée sur I'écran méme
quand le niveau RF est au maximum, effectuer les
étapes suivantes.
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5. REGLAGE ERREUR D'ALIGNEMENT/DIAPHONIE OPTIMALE

Réglages Mécaniques

® Obiet : Ajuster la mise au point 4 |'état optimal 3 Ia lecture normale et lors du saut de piage (recherche),

® En cas de mauvais réglage : Production de diaphonie.

® Instrurments de mesure
et calibres:

® Point de mesure;

# Disque d'essai et mode
du lecteur:

* Positions & ajuster:

®Moniteur TV~ #Oscilloscope

@CN401-3(RF) @®CN401-9 (TRK ERR) ®Bome VIDEO OUT du lecteur

® Disque d’essai LD de 8 pouces (GGV1007)

®Mode d'essai (ouverture/ fermeture servo TRK, Servo d’inclinaison OFF)

®VR605 (TEMAX) VR806 (CT BEST)

Schéma de connexion

Bome
/ ViPEO ouT
OFFF K-FF
T T-BN M-
TRK-OFF s-1D
CN4o1 Ensemble ASCB F-0 +—

MODE 00:00 BO43A

Affichage d'écran du mode
d'essai

Oscilloscope

Plage d'oscilloscope

X:10mV / div

Y:5mS / div

Entrée secteur Maximiser [erretir TAKG
{alignement).

fAZgler sur Fampltude RF
maximum au cadre #2,701.

Diaphonie minimum #475

Procdéure de réglage

2. Quvrir Je servo TRK.

télécommande sur F-0.

5. Refermer fe servo TRK.

Remarque : Effectuer ce réglage si une diaphonie considérable
est constatée sur l'écran @ la section 4 "Réglage
d’inclinaison de capteur”.

1. Raccorder I'oscifioscope sur CN401 - 9.

4. Ajuster VR605 de sorte que I'amplitude de fa forme d'onde
derreur TRKG devienne maximale.

Dans la négative, régler |2 touche MULTI- SPEED REV de la
Remarque : Une fois le réglage terminé, veiller & effectuer 6.
Réglage de niveau FOCS SUM".

T
]
| 6. Raccorder Poscilloscope sur CN401 - 3,
| 7. Appuyer sur la touche MULTI - SPEED FWD de Ia
I télécommande pour afficher "F~ 1” sur |'écran du téléviseur.
| 8. Rechercher le cadre #2,251 et ajuster VR606 de sorte que
: Pamptitude de la forme d’onde RF devienne maximale.
1 9. Confirmer que la diaphonie sur I'écran du téléviseur devient
3. Confismer que I"affichage d’écran du mode d’essai est F~0. : minimale av cadre #475.
1
I
1
1
1]
'
'
0
1
1
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6. REGLAGE DE NIVEAU FOCS SUM Réglages Mécaniques

® Objet : Régler e niveau de la somme (FCS SUM) de B1- B4 2 la valeur optimale pour actualiser le servo FOCS (mise au point}.

® En cas de mauvais réglage : Production de diaphonie.

® instruments de mesure | ® Moniteur TV~ @ Oscilloscope
et calibres:

® Point de mesure: ® CN401-11(FCS SUM)

® Disque d’essai et mode | ® Disque d’essai LD de 8 pouces (GGVi007)
du ecteur: ® Mode de lecture normaie

# Positions a ajuster: ® VR609(FCS SUM LEVEL)

Schéma de connexion

| ——

Ensembie ASCB 1,5vDC

oV

doscilloscope
X:50mV / div
Y:5mS /div

Procdéure de réglage
Remarque : Effectuer ce réglage aprés avoir exécuté "5. Réglage
Erreur d’alignement | Diaphonie optimale”.

1. Raccorder I'oscilloscope sur CN401-11.
2. Ajuster VR609 de sorte que la tension deviennt 1,5V CC.
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7. REGLAGE INCLINAISON DE CAPTEUR/BALANCE D'INCLINAISON

Réglages Mécanlques

® Objet : Régler I"inclinaison du capteur afin de diriger verticalement |z diode LED du capteur d'inclinaison par rapport au disque.
Egalement, compenser |a différence de sensibilité entre les deux capteurs.

* En ¢as de mauvais réglage : Production de diaphonie

® Instruments de mesure
et calibres:

* Point de mesure:

# Disque d'essai et mode
du jecteur:

® Positions A ajuster:

® Moniteur TV ® Petit tounevis cruciforme

® Bome VIDEO OUT du lecteur
@ Disque d’essai LD de 8 pouces(GGV1007)
® Mode d'essai (image fixe sur #16,200, servo TRK fermé servo &'inclinaison OFF)

® Vis de réglage d’inclinaison de captcur
® VR607 (TILT BAL).

Schéma de connexion

Borme VIDEO Vis de réglage OFFFF K-FF

out dinciinaison de T-1N M-5
/ capteur TRK- OFF S-LD

o F-0

e Indication d'état
o dinclinaison
Ensemble ASCB
I]U MODE 00:00  B043A
da D Affichage d'écran TV
"’ %
T

Remarque:
L'affichage indique l'endroit
d'affichage de l'erreur d'inclinaison.
Les autres afiichages peuvent différer
Iégérement de laffichage réel.

Procédure de réglage

terminer le réglage.
4. Rechercher le cadre #475,

soit 7.

1. Rechercher fe cadre #16,200 sur ie disque d’essai.
2. Régler VR607 au centre mécanique.
3. Ajuster la vis.de réglage d'inclinaison de capteur de sorte que
le code d'affichage d'€tat soit 6, 7 ou 8 sur le moniteur TV.
Remarque: Tourner la vis de réglage d'inclinaison de capteur
dans le sens horaire plus d'un-quart de tour pour

5. Ajuster VR607 de sorte que I'affichage d’erreur d'inclinaison
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8. VERIFICATION ET REGLAGE DE CENTRAGE DE MOTEUR DE BROCHE

Réglages Mécaniques

® Objet : Régler fa position de 'ensemble mécanique de sortc que fe moteur de broche soit au centre du passage du faisceau Jaser
quand le capteur se déplace vers Vintérieur ou I'extérieur du disque.

® En cas de mauvais réglage : Production d"un saut de plage et allongement de la durée de recherche.

# Instruments de mesure
et calibres:

® Paint de mesure:

® Disque d'essai et mode
du lecteur:

*® Positions & ajuster:

® Oscilloscope @ Petit toumevis ®L.P.F. (0,01 uF + 1k Q ), (00027 4 F)
® CI¢ hexagonale 2 mm

® CHI : CN401- 9 (TRK ERR), CHZ : CN4OI - 1, 2 (TRK A, B)

@ Disque d'essai LD de 8 pouces (GGV1007)

® Mode d'essai (image fixe #23,800, image fixe #3,000, servo TRK ouvert, servo TILT ON)

® Levier de réglage de centrage du moteur de broche

Schéma de connexion

Clé hexagsnale
2mm

Oscilloscope

Moteur SPDL.
(broche)

7-);0.0027 uf

-~
Vis de réglage de N y
Fig. 1 Figure de
Ensembie ASCB centrage Lissajous cadre
#23.800
blocage de
- Fig. 2 Figure de

Lissajous cadre

Fig. 3
Figure de Lissajous au
centre du disque

Mode X-Y
CH1: 50mVidiv.
CH2: sSmV/div, secteur

Procédure de réglage
Remarque: Ajuster la position de I'axe coulissant par rapport 2 la
ligne centrale du moteur de broche (SPDL).

1. Régler I'oscilloscope au mode X - Y et raccorder CHI (entrée
X} et CH2 (entrée Y) sur CN401 -9 et CN401 - 1, 2
respectivement.

2. Rechercher le cadre #23,800 sur le disque d’essai et observer la
figure de Lissajous.

3. Rechercher le cadre #3,000 et vérifier si la bosse de |a figure de
Lissajous est la méme que celle du cadre 423,800

Remarque: Si la bosse de la forme d'onde de la Figure de

Lissajous & l'étape 3 differe au centre ef & la
périphérie, effectuer les étapes 4 & 6.

«

FEEEN

. Rechercher le cadre #23,800 et #3,000 altenativement.

Utiliser un disque compact e reproduire sa périphérie

. i Ia figure de Lissajous 3 la périphéric intérieure du disque

. Bloguer la vis de blocage de centrage.

Desserrer la vis de blocage de centrage et ajuster fa vis de
réglage de centrage du moteur de broche de sorte que les bosses
des figures de Lissajous soient identiques.

intérieure. Vérifier si la figure de Lissajous est la méme que
celle de la Fig.3.

compact differe de celle de la Fig.3, cépéter les étapes 4 et 5.
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9. REGLAGE FIN DE REFRACTION/BALANCE TRK Réglages Mécanlques

® Objet : Ajuster avec précision la réfraction pour diriger les deux faisceaux laser vers le disque 2 la position optimale au-dessus de la
piste.
* En cas de mauvais réglage : Saut de plage.

® |nstruments de mesure | ® Oscitloscope ® Petit toumevis ®L.P.F. (0,01 #F + 1k R ), (0.0027 1 F)
et calibres:
® Point de mesure: ® CH1 (X) : CN401-9 (TRK ERR), CH2 (Y): CN401-1, 2 (TRK A, B)
® Disque d'essai et mode | ® Disque d'essai LD de 8 pouces (GGV1007)
du jecteur: ® Mode d’essai (Mode lecture, boucle servo TRK ouvert, servo TILT ON)
& Positions & ajuster: ® Fente de réfraction sur ensemble du capteur
® VR602(TRK BAL)

Schéma de connexion

® Plage ' oscilloscope:
GHI (X): 50mV /div.
CH2 (Y): SmV/div.  Mode X-Y

Placer la sonde sur X 1
uniquement pour Y.

Cadre #3,000
Figure de Lissajous
Direction Y minimum, a=b

Ensemble ASCB
CN4o1

;’;o‘oozuzF

Procédure de réglage

1. Reproduire le disque d’essai au cadre #3,000 (périphréic
intérieure) ou environ.

. Régler 'oscilloscope en mode X - Y et raccorder CN401 -~ ¢
(TRK ERR) et CN4O1 - 1, 2 (TRK A, B) 2 Péntrée X et 2
Tentrée Y respectivement, Observer alors la figure de
Lissajous.

. Insérer le bout d'un petit tournevis dans la fente de réglage de
réfraction. Ajuster avec précision la réfraction pour minimiser
la ditection Y de Ia figure de Lissajous. (Voir le schéma de
réglage de la page 95.)

. Vérifier si 2" égale "b” sur Ia figure de Lissajous. Si "a” n'est
pas égal 3 "b”, ajuster VR602 (TRK BAL),

. Fermer la boucle servo TRK et vérifier si I'image est normale
sur P'écran TV.

»

w

IS

w
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10. REGLAGE DE GAIN DE BOUCLE FCS Réglages Mécaniques

® Objet : Régler le gain de boucle FCS 3 la position optimale.

* En cas de mauvais réglage : La fecture laisse 2 désirer.

# Instruments de mesure | @ Oscilloscope ®Oscillateur AF (1,7kHz/10Vc-c) @ Résistance (47k @)
et calibres:

® Point de mesure: @ CHI (X): CN401-7 (FCS IN), CH2(Y): CN401-6 (FCS ERR)

* Disque d'essai et mode | ® Disque d'essai LD de 8 pouces (GGV1007)
du lecteur: @ Mode d’essai (Image fixe, boucle servo TRK fermée, servo TILT ON)

® Positions & ajuster: ® VR604(FCS GAIN)

Schéma de connexion

Ensemble ASCS
cnaor O S‘ng'a & inadéquat
VR604 Plage d'ascilloscope 9 q
e X:0.2V /div
Y:A0mV / div
H o Mode X-Y
u -
U | By ) Oscilloscope
CH1 o olcre
Fig.2
Aprés réglage
) Oscillateur AF

1.7%Hz/10Ve-¢

Procédure de réglage

. Rechercher le cadre #15,000 sur le disque d'essai.

. Raccorder ["oscilloscope sur CN401 - 6 et CN401 - 7 comme
illustré ci-dessus.

. Régler I'oscilloscope au mode X - Y et abserver la figure de
Lissajous.

. Ajuster VR604 de some que fa figure de Lissajous soit
symétrique par rapport aux axes X et Y. (Voir Fig. 1 et Fig. 2.)

o —

w

IS
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11. REGLAGE DE GAIN DE BOUCLE TRKG Réglages Mécaniques

® Obiet : Réglage optimum du gain de boucle de servo TRK

« En cas de mauvais régtage : La lecture laisse 2 désirer.

® Instruments de mesure | ® Oscilioscope ®Oscillateur AF (3,0kHz/ 10Vc-c) ®Résistance (47k Q )
et calibres:
® Point de mesure: ® CHI (X): CN40t - 10 (TRK IN), CH2 (Y): CN40t - 9 (TRK ERR)
@ Disque d'essai et mode | ® Disque d’essai LD de 8 pouces (GGV1007)
du lecteur: ® Mode d"essai (Image fixe au cadre #15,000 (Ecran noir), servo TRK fermé, servo TILT ON)
® Positions & ajuster: ® VR603(TRK GAIN)

Schéma de connexion

Ensemble ASCB

Fig. 1
cNeot U Réglage inadéquat

Plage d'oscilloscope
W / div

s X:0.2V / di
I Y:10mV / div
an O Entrée
D a courant continu
X Mode X-Y
O VRs0a |
L[ [ s~ Yoscilloscope

©

cH1 | oloHe

Fig. 2
Aprés réglage

") AF Oscillator
3kHz/10Ve-¢

Procédure de réglage

1. Rechercher le cadre #15,000 sur le disque d’essai.

2. Raccorder Poscilloscope sur CN40i - 10 (TRK IN) et
CN401-9 (TRK ERR) corme illustré sur le schéma ci-dessus.

3. Régler V'oscilloscope en mode X - Y et observer la figure de
Lissajous.

4. Ajuster VR603 pour que la figure de Lissajous soit symétrique
par rapport aux axes X et Y. (Voir Fig. | et2,)

Remarque: Si la forme d’onde n'est pas observable, changer la
résistance de 47 kohms en 33 kohms ou augmenter la
sortie de l'oscilloscope.
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12. REGLAGE DE GAIN RF

Réglages Mécaniques

® Objet : Obtenir la valeur optimale de I'amplitude du signat RF.

® En cas de mauvais réglage : Chute proéminente. Les opérations de recherche et d’exploration sont instables.

® Instruments de mesure
et calibres:

* Point de mesure:

# Disque d'essai et mode
du lecteur:

* Positions & ajuster:

® Oscilloscope

® CHI ; CN401 -3 (RF)

® Disque d’essai LD de 8 pouces (GGV1007)

@ Mode d'essai (Image fixe, boucle servo TRK fermée, servo TILT ON)

® VR601 (RFLEVEL)

Schéma de connexion

L—1— " 7

!

EL

[

I

]

Ensemble ASCB

chagr O
5 N vreot

AT

300mV + 50mV’

Piage d'
SmVidiv
2mS/div

Fig. i Signal RF

Mode secteur

Procédure de régliage

signal RF.

mV % 50 mV. (Voir Fig.1.)

1. Rechercher le cadre #15,000 sur le disque d’cssai.
2. Raccorder I'oscilloscope sur CN401 - 3 (RF) ot observer le

3. Ajuster VR601 de sorte que I'amplitude du signal RF soit 300
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7.4.4 REGLAGES ELECTRIQUESS

Réglage :‘;‘g",’ﬂg; Spécifications de Réglage Norme dInspection | Remarques
Ensemble VDTB
Réglage de
1 | rythmeur de synchro{ VC401 Ajuster VC401 sur 17,734475MHz au ¢dté OPEN de R506.| 17,734475MHz  100Hz
- générateur
Régl d Ajuster sur 3,5548875MHz & la broche 8 (R347) de IC301. | 3,5546875MBz * 25Hz
2 r? age REEF VC301 | Ou ajuster de sortge que 1H de vidéo PB dure 10 seconded 15,6250kHz £ 0,1Hz
rythmeur de plus que ia valeur du signal vidéo de référence.
Ajuster VR4T1 de sorte que le retard
horaire entre lo signal vidéo d'entrée
Réglage de CCD{émetteur Q408) et e signal
3 [fréquence centrale | VR&T1 vidéo de sottie CCD (dmetteur Q414 | 70 usec % 1.4 ysec
0 S0t 70 11560 (1H4B 1580).
] Pour ce réglage, raccoder fa broche 9)
& usec de IC404 sur GND,
) Ajuster le niveau vidéo blanc 100%
4 |Reglagadeniveau | ypygp m,J_ sur 2V- ¢ ay VIDEO OUT 2Ve-c £ 5%
Vo< {J401, broche 8).
. Ajuster VR441 de sorte que fe niveau du signal vidéo de
B :32':32 "’;:r"‘;e'a[_"‘ VR441 | retard 1H  la broche 33 de IC401 soit le méme que celui | Signal vidéo de ligne * 3%
du signal vidéo de ligne & la broche 35,
& | Réglage deniveau | oo, | Touten observant Iécran magenta sur e vectorscope,
VPS ERR minimiser ['instabilité au VIDEQ QUT (J401, broche 6).
Ensemble PALB
" Ajuster VR102 de sorte que le niveau de luminance du
7 | Réglage de niveal | 102 | signal vidéo MOD & a broche 13 de 1103 saitle méme | + 3%
que celui du signal vidéo 2 la broche 12.
) Tout en observant les barres couieur en mode dimage fixe
& | Réglage de nlveql | \z101 | surun vectorscops, minimiser a variation de gain 4 VIDEO
OUT (4401, brocha 8).
© POINT DU REGLAGE
€103 vR101
ENSEMBLE PALB il
12
D,
L VR102 Jao1
R347 —_7000 Jagt
0
8
a ENSEMBLE VR521 Q414
VR482
V€301 [__:} vDTB R5060 a [
IC301
IC401
<o Q408
VG401 S’l (\ﬁﬂl"l
3% D E eosoessmo
) 9icaos
VR441
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7. AJUSTES

7.1 SUMARIO DE LOS AJUSTES DEL CONJUNTO DEL ASCB

Eino do Wediléay

Condicione el

servos de sequimiento
n.“5,200

Ajuste Punto de Ajuste iipo de Mediclény e tator
« Pasiclén de GAIN VR de inclinacién
1 |t e e e VReoB No hay Desconeats la Rojo: Gire bacia la derecha Nada:
gananch Centro Azul:Glre hacia la izquierda
s Punto nulo > Etror de TRK & MAX
Ajuste aproximado de la * Modo de prusha  Ajuste VRB0Z hesta ue los niveles
2 | reticuia y juste del equilbrio | Reticura/VR802 CNAD1-9 TRKERR) | Mts0%0 e postvsy negaiva de n mplud ce a
de error de seguimiento forma de onda del error TRK sean
servos de sequimiento | [oe 3
 Modo de prueba
OFF del bucie de
Ajuste de nivel del cje de | Tecla SKIP del . servos de inclinacién | » Use la tecla SKIP para ajustar a 0V +
3 ra reproductor CNaD1-4 FCSRTN) | apierio del bucte de 20mv.

N

Ajuste de fa inclinacitn del

Tornilio para sjuste
del conjunto del
captor TAN/
inciinacisn TRK

CN401- 3(RF)

» Modo de prueba
n.°2,251 fijp
Cerado ablerto del
bucle de servos de
sequimiento
Abierto del bucle de
servas de inclinacidn

» La amplitud de ta forma e onda de RF a
MAX. {Tomillo para el ajuste de TAN/
TAK del captor)

‘» Diafonia minima.

o

Ajuste del error de
seguimientoajuste de la
diafonia

VR60S (TE BEST)
VR&06 (CT BEST)

CN401-9(TRK ERR)
GN401-3(AF)

® Modo de prusba
Cerrado/abierto del
bucle de servos de

servos de inclinacién

» RF a MAX (VR808)
Enor de TRK a MAX (VR805}

Ajuste del nivet de ia suma del

VRe0g

TN4g1-11 {FCS SUM)

 Modo de reproduccion

» Ajuste V60D hasta que la tensién sea.
de 1.5 VCC,

Aluste del sensor de
inclinacién/ajuste det
ibrio de la inclinacin

Tomillo para el ajuste

del sensor de

inclinacién
VRBO7 (TILT BAL)

Monitor de TV
Pantalla de modo de
prusba

® Mode de prueba
Fijo de n.*16.200
/no675
Gerrado del bucte de
servos de seguimiento
OFF del bucle de
servos de inciinacién

® Coloque VREG7 en el centro.

@ Ajuste el tornillo para el sjust hasta que
el cbdigo de la visualizacidn del error de
inclinacién sea 6,7 6 B,

 Ajuste VRBO7 hasta que le visualizacién

8i error de inclinacién sea 7.

-

Comprobacién y ajuste def
centrado el motor del eje

Tomillo para el ajuste

dei centrado del
motor del eje central

CHI:CN4D1- 8 (TRK ERR)
CH2CNADS- 1,2

® Mode de prusba
qu de n.“23,800
/n.°3,000
Abierto del bucl de
serves de seguimuento
ON d! bucle de servo:
de in

o Ajuste el tomillo para el ajuste del
centrado hasta que las figuras de
Lissajous 1. °3,000 y n. °23,800 sean
aguales.

Ajuste fino de ta reticula y
ajuste del equikibrio de
seguimiento

Reticuia/VRE02Z

CHI:CN401 -8 (TRK ERR)
CHZICNeOL- 1,2
(TRK SUM)
(Modo de X- ¥

= Wiode de proeba
Abierto del bucle de
servos de saguimuento
ON det bucle de servos
de inclinacisn

® Reduzca la anchura dei sentido del eje
de la figura de Lissajous.

@ Los niveles del sentido del eje de las
figuras de Lissajous son iguaies.

CHI:CNA01- 7 (FCS IN)

® Ajuste VRE04 hasta que Ia figura de

Ajuste de la ganancia det N0t
19| bucie de servos del foco VRaod CHECNAOL SIFCSERAI | servos de sequimiento | 5Selous sed simétrica con fspecto &
ON del bucle de servos sxe
de inclinacién
+ Wode do pruel
Ajuste de la ganancia del cicnaor- Rk | Floden 18000 1 ¢ ajuste VRG0S hasta ue  figum de
11 | bucle de servos de VRE03 ‘CH2:CN401- 8 (TRK ERR) servos de seguimiento Lissajous sea simétrica con respecto a.
seguimiento (Modo ds X- Y) ON del bucle de servos josejesXeY.
de inclinacién
12 | Ajuste de la ganancia de RF | VR80T CNa01-3(RF) o Fijo de n.*15,000 © Ajuste VRG0! hasta que el nivel de RF

sea de 300 mV * 50 m!

107




1600

7.2 PUNTOS DE AJUSTE DEL CONJUNTO DEL ASCB

A s s s R oy WO o VRO

| I

Ivrsot
CNAGY e CNaO1
1:TRK A
ZTRKB
vaem y

e i?;s RTN
VRSW 5:TRK RTN
6:FCS ERR

VRE0S vnsaz 7FCSIN

VRaos C] 8:GND

9. TRK ERR

C|VRsoa 10:TRKIN
VRsos 0 11:FCS SUM @
VRB0S

1C803

Ic101

FEST MODE]
)
o

108



7.3 MODO DE PRUEBA

7.3.1 MODO DE PRUEBA

El reproductor tiene la funcién del modo de prueba para
permitir el hombre de servicios a comprobar e! estado del
reproductor sobre Ja pantalla de TV por las teclas
respectivas.

Ademss, el servo de seguimiento se abre y se cierse
faciimente, el modo de prueba es muy dtil para los ajustes
mecénicos.

Cubierta

Bandeja del
disco

7.3.3 CANCELACION DEL MODO DE PRUEBA
Desconecte la alimentacion.

7.3.4 FUNCION DEL REPRODUCTOR EN EL MODO
DE PRUEBA
Maneje. el reproductor por seleccionando la funcién del
modo de prucba con las teclas sobre el reproductor o sobre
el control remote.

® Reproduccién de CD

(DPonga el CD (disco compacto) sobre el
plato giratorio.
(E) tomillo ya se ha levantado.)

pantalta de TV.

@ Presione la tecla [€]o BB para que

fa visualizacién “5-CD" se muestre en la

CLD=-1600

7.3.2 INICIACION DEL MODO DE PRUEBA

[Procedimiento]

{. Remueva la cubierta y la bandeja dei disco.

2. Conecte TP (MODO DE PRUEBA) siwado en el
conjunto de tabla ASCB a GND.

3. Conecte [a alimentacién.

4. Desconecte TP y GND.

POWER

= [==]

Conecte la alimentacién,

4

icio1

GND

TP
(TEST MODE):
°

Conecte TPy GND. OFFFF «—FF
Y M-6
TRK-OFF S-Lo

F-0

MODEQO : OO BD43A

Visualizacién en la pantalia de TV

@ Sujete el disco presionando fa tecla
PLAY (P )una vez.
Después, presione la tecla PLAY

01054
T-B:N
TRK- OFF

MODEOQ : OO

(P ) dos veces. El disco se
FF reproduciré normaimente.

B043A

® Reproduccion de LD

(@ Ponga el disco LD sobre ef
plato giratorio.

@ Presione la tecla (] o [P ] para que

ta visualizacién “S- LD” se muestre en la

Visugiizacién en la pantalia de TV

@ Sujete el disco presionando la tecla
PLAY {P) una vez.

(E tornillo ya se ha levantado.) pantalla de TV. Después, presione la tecla PLAY
. () dos veces. El disco se
01054 K-FF reproducird normalmente.
T-8:N M=-5
TRK-OFF S-LD | 4—
Foo
MODE OO : OO BO43A

Visualizacién en fa pantala de TV
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Tabla. Funcién en el modo de prueba

Estado del Funcién de
Funcién Reproductor tecla Notas
Bandeja abiera | Modo STOP +
Bandeja cerrada | Bandeja abieria Iy
Parada Modo PLAY []
« Empieza 1a reproduccion con el servo de saguimiento abierto.
. Colocacién del disco + Empieza la reproduccién con la inclinacién neural,
Reproducsiér v la bandeja cerada d « Eltipo del disco (LD/CD/CDV) se determina cuando la reproduccion se
empieza en la posicién SLDR.
Abierto/ cerrado del - Cada vez que la tecla PLAY ( B ) se presiona, el servo de seguimiento
servo Modo PLAY > °
St sera abierto o cerrado alternadamente.
o g:::;"gse o de " + Gada vez que la tecla STILL { 11 ) se presiona, el reproductor se cambia
i ado entre ios modos PLAY y STILL atternadamente.
TR 1a zquieda
« Con el servo de seguimiento abierto, el captor puede ser dafiado si el SLD
SLDRREV SCAN | Modo PLAY « mueva més al interior ue la drea de conduccién sobra el disco.
No haga el SLD mover més al interior que la érea de conduccién,
A 1a derecha
SLOR FWD SCAN | Modo PLAY » + Gon el servo de seguimienta abiett. el captor puee ser dafiado i ol SLD
mueva més al exterior que fa drea de conduccién sobre el disco.
No haga ef SLD mover més alf exterior que la &rea de conducoion.
Inclinacién neutral 'o":f"”p“" POWER EDIT
ON del servo de RANDOM
inclinacién Modo PLAY PLAY
Thenos de
e wode | Modo PLAY 144 + Presione y retenga las teclas.
inclinacién
Whs de
oenacn o de . |Modo PLAY S + Presione y retenga las tecas,
inclinacion
ONIOFF do o
visualizacion enfa | IeT™P POWER ) oqia pam
pantalia
Tecla+10 |+ En e moda de LAY, presione ia tecla +10. (El reproductor ser&
¥ preparadc para fa entrada del niimero de segmento.)
Busqueda de Modo PLAY Teclas 0-9 |+ Use fas teclas numéricas {0 — 8) para entrar ol nimero de segmento.
segmento ' Después, presione fa tecla PLAY del feproductor para la bisqueda,
> - Después de completar la biisqueda, f reproductor se volverd al modo
anterior.
Rotacibn del motor ol DDn
de carga hacia la - . . :Descargar
derecha y hacia la Bandeja abierta e « REV :Encargar
izauierda
Comrolrematey | P2 Gomprobar VRG04
Focs OFF ! e | F-0 - Modo sormai
e SET Modo PLAY FWD —F-1 ~Cuando cierre el servo de seguimiento, VR606 (CT BEST) es
g ompwba)ci onde | Esevode REV —F-0 efectivo.
bt seguimiento OPEN) | Beprocucton “Cuando abre el servo de seguimiento, VRBOS (TE MAX) es efectivo,

IR

: Cuando abre el servo de seguimiento, VR606 (CT BEST) es también
efectivo,

110




7.3.5 VISUALIZACIONES EN LA

PANTALLA DE TVY DE
MODO DE PRUEBA

® Niamero de parte de IC del

LED EN EL

control mechnico I 01054 KFE @ Dato de {a recepcién de las teclas
de srorde TN -5 del control ramoto /reproductor
inciinacién TRK.OFF §-LD L—@ Posicién de encarga mecénica
Estado del servo de F-o
seguimiento -
6n S
® Estado del servo de © Posicién 510
seguimiento ® Estado do parte de IC del control
e las teclas
del modo de MODE GO: 00 BO43A @ Namero de parte de IC del control
mecanismo de las tecias.
Visualizacién en la pantalia de TV
Visualizacién de FL
LD o Ew  Gemsswl (40 [ (5 @ )
oy TNoov soe THX [ RIS MLe) (0 (9] (B 6n
'—_';" wEE E 0 (8 (7 03 03
tive OO0l lsnmeoe J
| I
[ Namero do bisqueda segmento o nimaro ds 1
. de control mecénico
® Posicién SLD ® Posicibn de encarga macanica
Vi del error de i

(@ se mostrara el nimero de parte de IC

(conjunta de tabja ASCB) del control mecénico.

PDO105AT — O105A

T-0:00

L Estado de servo de inclinacion:

N.
ON

@ Estado del servo de inclinacién/ Visualizacién del
error de inclinacién

.Inclinacién neutral
...ON del servo de inclinacion

OFF...OFF del servo de inclinacién
Visualizacién del error de inclinacién

0 T

i

F I

nclinacién —
nclinacién neutral
nclinacion +

m



(3 Esiado dei servo de seguimiento
Visualizacién en la pantalla de TV
TRK-OOO
ON...Cerrado del servo de seguimiento
OFF...Abierto del servo de seguimiento

(® Posicién de $iD
Visvalizacién en la pantalla de TV
$-000
LN .. ON del interruptor interior
del CD
CD ... Area activo del CD

(@ Dato de la recepcién de las teclas del control remoto CDV ... Areaattivo del CDV
/reproductor LD Area activo del LD
Visualizaci6én en la pantalia de TV
K-0O0
= Vea la tabla abajo. (® Posicién de encarga mecanica
Visualizacion en la pantaita-de TV
codige] Funcién _|csdigo| Funcién |cedigo] Funcién [codige] Funcién M-O
00 [ 20 | FJOGO | 40 |(CHAP/TRK) | 80 L 0. Abierto de la bandeja
01 1 21 | FJoG1 | 41 | (FRAM/TIM) | 61 1...Encarga
02 2 22 | FJOG2 | 42 | (SEARCH) | 62 Z... Preparado
03 3 23 | FJOG3 | 43 | DISPLAY | 63 3... Sujetado
04 4 24 | RJOGo | 44 | REPEATB | 84 5. Menos de inclinacion
o5 5 55 | RJ0GT | 45 CLEAR o5 6 ... Inclinacion neutral (un lado)
o6 [ 26 | RJOG2 | 46 | SPEED— | 68 7. Mis de inclinacién
o 7 27 | Rioas | 47 | specos | &7 8 ... Limite de |nx?i|naclon
9 ... El lado B sujetado (dos lados)
08 8 28 48 | REPEATA | 68
k) 9 2 hid 2/R) il (@ Estado dor de VR de foco
0A | VOLUME + | 2A 4A | (STEREQ) | A Visualizacién en la pantalla de TV
0B [VOLUME ~ | 2B 4B o/ 8B F-O
0C | DGT/ANL | 2C 4C [ PROGRAM | 6C t 0 ... Modo normal
o0 20 4D 8D | PLAY /PAUSE *Cuando cierre el servo de seguimiento,
OE |CX ON/OFF| 2E 4E 8E | sTOP VR606 (CT BEST) es efectivo.
OF | (TV/LDP) | 2F AF 6F | OPEN/CLOSE «Cuando abre el servo de seguimiento,
10 | (F-SCAN) | 30 50 | F-STEP | 70 VR605 (TE MAX) es efectivo.
11 | (R-SCAN) | 31 51 71 {DIRECT CD 1 ... Cuando abre el servo de seguimiento,
12 32 52 | F-skiP | 72 | PEAK VR606 (CT BEST) es también
13 [chap/FruE| 33 53 | R-SKP | 73 | SINGLE efectivo.
14 34 54 | R-STEP | 74
15 35 55 | R-muLT | 75
16 |sToP/OPEN| 36 56 76
17 | puavisereH | 37 |DGT LEVEL] 57 77
18 | PAUSE | 38 58 | F-MULT | 78
19 39 59 79
1A | (POWON) | 3A S5A | HILIT/INTR{ 7A
1B | (POW OFF)| 38 5B 78
1C_{Pow ONJOFF| 3C 5¢ 7C
| et |30 5D 70
1E | AuDIO | 3E SE | avomaesn | 7e
1F +10 3F sF | (Esc) 7F
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7.4 AJUSTES
7.4.1 Instrumentos Requeridos
® Destornillador pequefio (con un mango de aprox.7cm)
® Destorniliador pequeiio de Phillips
(con un mango de aprox. 15cm)
® Filtro de pasc bajo (47 kilohmios + 1 ¢ F/BP)
® Osciloscopio de doble traza (con retardo)
® Oscilador de AF
® Frecuencimetro
® Disco de prueba LD{GGV1007)
# Disco LDD de 8 pulgadas
® Disco CDV
® Presilla cortocircuitadora
® Monitor de TV
® Resistor ( Ikilohmios, 47kilohmios)
® Capacitor (0,01 ¢F, 0,027 uF)
® Control remoto
® Liave inglesa hexagonai de 2mm

4. $6lo el Conjunto Principal se Necesita Ajustarse,

CLD-1600

7.4.2 Preparativos y Precauciones Para
los Ajustes

1. p Para el Rep!

Antes de realizar el ajuste, quite la cubierta y la bandeja.

Luego, coloque el reproductor horizontalmente sobre la

superficie plana.

2. Insercién del Disco

Inserte el disco desde atrds del reproductor. Coldguelo
seguramente sobre el plato giratorio. Cuando se presiona la
secla PLAY, el sujetador se descenderd para sujetar e}
disco. Luego se comenzara la reproduccién.

3. Use Todas las Sondas de Osciloscopio de 10:1.

Roemplazos
Ajuates Captor Actuador | Precaptor |Eje de motor| SeT8OF g8
inclinacion
1. Ajuste de la Ganancia de Servo de Inclinacion © (]
2. Ajuste Aproximado ds ia Reticula y Ajuste det Equilibrio de Error ® ® ®
de Seguimiento
3. Ajuste del Nivel del Eje de fa Corredera )] © © [¢] @
4. Ajuste de (a Inclinacién de! Captor ® © © [0} [e]
5. Ajuste del Error de Seguimiento/Ajuste de la Diaforia €] ® © o] 0]
6. Ajuste del Nivel de la Suma del Foco e} © (<] [e} ]
7. f\n'c“ﬁﬁ g:lﬂ Sensor de Inclinacion/Ajuste del Equilibrio de fa ® ® ® o ®
8. Comprobacién y Ajuste def Centrado del Motor del Eje Central (<) ® © ©
9. Ajuste fino de la Reticula y Ajuste del equiiibrio de Seguimienta © © €]
10. Ajuste de la Ganancia del Bucle de Servos de! Foco [©] ] €]
11, Ajuste de la Ganancia del Bucle de Servos de Seguimiento © @ ©
12. Ajuste de la Ganancia de RF © (<] ]

Nota: Ajustes marcados con O se realizan solamente cuando se aparece {a diafonia.
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7.4.3 AJUSTES MECANICOS
1. AJUSTE DE LA GANANCIA DE SERVOS DE INCLINACION

Ajustes Mecanicos

inciinacién.

® Propésito: Para ajustar la ganancia de servos de’ inclinacién de acuerde con la categoria de sensibilidad(nivel) dél sensor de

* Cuando no se ajuata

Oscifacién da del servo de i o diafonia.

@ Instrumentos y
dispositivos de medida:

* Punto de medita:

 Disco de prueba y el
modo de reproductor:

» Posiciones para

@ Destomillador pequeiio

® VR608( TILT GAIN)

Diagrama de conexiones

No presie alencién  estos colores

Sensor de inclinacién

L—]

iv) CONJUNTQ DEL
ASCB

arca de categora

Procedimiento de ajuste

categoria.

1. Use un destomiliador para ajustar el ingulo de VR608 sobre el
conjunto del ASCB de acuerdo con ef color de la indicacion de

Categorla] _Color | Angule de VR
A Fojo | Hacia la derecha
B Nada | Centro mecanico
c Azut | Hacia la izquierda

114




2. AJUSTE APROXIMADO DE LA RETICULA Y AJUSTE DEL EQUILIBRIO DE
ERROR DE SEGUIMIENTO Ajustes Mecanicos

® Propdsito: Para ajustar la teticula para Ia repsoduccion de discos y reproduccién trucada.

® Cuando no se ajusta correctamente: No se reproduccién los discos. Salto de pistas se ocurre.

» Instrumentos y ®Mornitor de TV Destomillador pequeiio  ® Osciloscopio
dispositivos de medida:
= Punto de medita: ®CN401 -9 (TRK ERR) y GND
® Disco de prueba y e | @Disco de prueba de § puigadas (GGV1007)
modo de reproductor: ®Modo de prueba (Reproduccion de disco, Abuerto del servo TRK, OFF del servo de inclinacién)
« Posiciones para ® Reticula del conjunto de captor
ajustarse;  VR602 (TRK BAL).

Diagrama de conexiones

Reticula

S TBeio en
paralelo A AR~k _pae

Fig.1 Punto nuio Fig.2 Esto o es &f punto nulo

{Vista desde aniba)
Direccion de insercién
del destomillador

=

Gama de
oscioscopio

Fig.3 Ervor maximo de seguimiento
fnserte i destoriliador en la

ranura hotizontalmente para la
base.

Los nweles posiivo y negativo
son igual

Procedimiento de ajuste

Ajuste aproximado de la reticula

- Inserte el disco de prueba y presione la tecla PLAY.

2. Mueva el captor hasta cerca del fotograma n.” 15,000,

3. Abra ¢f servo TRK.

4. Conecte CN401 - 9 al osciloscopia para observar la forma de

onda,

Deslice la punta del destomitlador poc Iz gufa y insértelo en el

orificio de ajuste de la reticula horizontalmente. Ajuste ef

4angulo de reticula para que [a forma de onda sea minima y se

obtenga l2 envolvente mds uniforme (Este punto se dice el

punto nulo).  (Vea las figuras [ y 2.)

- Gire el destornillador hacia la izquierda hasta que la amplitud
de la forma de onda del error TRK alcance su miximo por
primera vez desde el punto nulo. ( Vea la figura 3.)

Ajuste del equilibrio de seguimiento (TRK)

1. Ajuste VR602 para que los niveles positiva y negativo de la
amplitud de la forma de onda scan iguales. (Vea fa figura 3.)"

2. Cierre ¢l servo TRK y compruebe si la imagen en |2 pantalla de
TV aparece normalmente.

t —

o
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3. AJUSTE DEL NIVEL DEL EJE DE LA CORREDERA Ajustes Mecanicos

 Propdsito: Para hacer ¢l ejc de la corredera horizontalmente de manera que el captor pueda mover horizontalmente sobre el disco.

® Cuando no se ajusta Con el disco d el servo de foco no funciona en e interior o exterior del disco.
 Instrumentos y ®Osciloscopio @ Filtro de paso bajo (47k Q + 1 ¢ F)
dispositivos de medida:
* Punto de medita: ® CN401 -4 (FCS RTN) y GND
= Disco de prueba y el | ® Disco de prueba de 8 pulgadas (GGV1007)
modo de reproductor: ® Modo de prueba {n.° 5,200, fijo, abierto del servo TRK, OFF det servos de inclinacién)
* Posiciones para ® Tecla SKIP del reproductor{en el modo de prueba)
ajustarse:

Dlagrama de conexiones

Osciloscopio St v wen | Se aparea
GND

Gama de
osciloscopio
X:50mV / div
Yi5mS / div

Fotograma n. °5,200 o cerca

Canjurto
Eje LD de caplor

Fotograma n. °25,000 o cerca

Motor de eje

Procedimiento de ajuste

1. Use la tecla SCAN para alimentar !a corredera hasta cerca del
fotograma n. °5,200 (soporte de inclinacién) sobre el disco de
prueba. Abre el servo TRK.

2. Conecte ¢l ‘osciloscopio a CN401 - 4 por L.P.F. y aparce el
centro de fa forma de onda con el GND dei osciloscopio.

3. Busque ¢l fotograma r. °25,000 y use la tecla SKIP para ajustar
el centro de la forma de onda a OV £ 20mV.

Nota: Este ajuste es tan critico que afectard a los ajustes
siguientes:

Nota: Con respecto al modo de prueba, vea la seccion
7.3 MODO DE PRUEBA".
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4. AJUSTE DE LA INCLINACION DEL CAPTOR

Alustes Mecanlcos

® Propésito: Para ajustar la inclinacién del captor hasta que el rayo lasérico golpee el disco venicaimente.
® Cuando no se ajusta corectamente: Se ocurre la diafonia.
® Instrumentos y @ Monitor de TV ® Osciloscopio

dispositivos de medida:
+ Punto de medita: ® CN401-3 (RF)
® Disco de prusba y el | @ Disco de prueba LD de 8 pulgadas (GGV1007)

modo de reproductor: ® Modo de prucba(n. °2,251, fijo (Pantalla negra))
= Posiciones para ® Conjunto de captor TRK/Tomitios para el ajuste de fa inclinacién en sentido tangencial

ajustarse:

Diagrama de conexiones

| E—

o] CONJUNTO DEL
CNao1 ASCB

@

Tosnillo de ajuste de la inclinacién en
sentido TRK

Tornillo de ajuste de t
inclinacion en sentido
tangencial

Gama de
osciloscopio
X:10mVv /div
Y:5mS / div
Entrada CA

Ponga en ol maximo dé RF

Procedimiento de ajuste

1. Conecte ef osciloscopio a CN4DI1 - 3.

2. Busque ¢} fotograma n. ° 2,251 para observar la forma de onda.

3. Ajuste el torillo de ajuste de la inclinacién en sentido TRK y
et tomillo de ajuste de la inclinacién en sentido tangencial hasta
que-la amplitud de la forma de onda sea mdxima.

4. Observe la pantalla de TV y asegiirese de no hay diafonia.

Nota: Si se ocurre todavia la diafonia, realice los procedimientos
siguientes.
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5. AJUSTE DEL ERROR DE SEGUIMIENTO/AJUSTE DE LA DIAFONIA

Ajustes Mecanicos

® Cuando no se ajusta correctamete: Se ocurre Iz diafonia.

® Prposito: Para ajustar ef servo de foco en el estade Sptimo cuando se hace la reproduccién normal o se salta la pista(basqueda).

» Instrumentos y
dispositivos de medida:

* Punto de medita:

® Disco de prueba y el
modo de reproductor:

# Posiciones para
ajustarse:

@ Monitor de TV @ Osciloscopio

@CN401-3 (RF) ®CN401-9 (TRK ERR) @ Terminal VIDEO OUT del reproductor
@ Disco de prueba LD 8 pulgadas (GGV1007)
@ Modo de prucba {Cerrado/abierto del servo TRK, OFF de servo de inclinacién)

@ VR605 (TE MAX) ®VR606 (CT BEST)

Diagrama de conexiones

Osciloscoplo

Gama de
osciloscopio
X:10mV /div
Y5mS /div
Entrada CA

Se aumenta ef error de seguimiento

OFFF K-FF
SN— T-BN M-5
o CONJUNTO DEL TRK-OFF s-io
CN401 Feee 0 —
MODE 00:00  BO43A
Visualizacién en la pantalia Fonga fa ampitud de AF al
de modo de prueba méximo en e folograma n,°2,701

Se reduce la diafonia de n-475
al mimino.

Procedimiento de ajuste

=Nota: Realice este ajuste cuando todavia se ocurre la diafonia
perceptible en la visualizacién en la pantalla como se
escribe en la seccion“4. Ajuste de la inclinacion del
captor”

. Conecte ef osciloscopio CN401- 9.

. Abre el servo TRK.

. Compruebe que la visualizacién en la pantalla de modo de
prueba estd F-0.
Si no, ponga la tecla MULTI- SPEED REV del control remoto
enF-0.

. Ajuste VR605 hasta que la amptitud de la forma de onda del
error TRKG sea méxima,

5. Cierre et servo TRKG.

[FEN)

IS

6. Conecte ¢! osciloscapio a CN401-3.

7. Presionc la tecla MULTI - SPEED FWD del control remato
hasta que se muestre "F~1” en la pantalla de TV

8. Busque el fotograma n. °2,251 y ajuste VR606 hasta que la
amplitud de I forma de onda RF sea méxima.

9, Compruebe que la diafonia en la pantalla de TV ests minima en
el fotograma n. 475,

Nota; Después del ajuste, asegiirese de hacer el "Ajuste del nivel
de la suma del foco” en la seccion 6.
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6. AJUSTE DEL NIVEL DE LA SUMA DEL FOCO

600

Ajustes Mecanicos

# Cuando no se ajusta con

® Propdsito: Para ajustar el nivel de suma (FCS SUM) de B1 — B4 al valor 6ptimo para activar el servo FOCS.

rectamente: Se ocurre 1a diafonfa.

» instrumentos y
dispositivos de medida:

* Punto de medita:

® Disco de prueba y el
modo de reproductor:

e Posiciones para
ajustarse:

® Monitor de TV ® Osciloscopio
@ CN40L- 11 (FCS SUM)
@ Disco de prueba LD de 8 pulgadas (GGV1007)

® Modo de reproducci6én normal

® VR609(FCS SUM LEVEL)

Diagrama de conexiones

CN4o1

0
VReog

 E—

Osciloscopio

CONJUNTO DEL
SCB

Gama de
osciloscopio
:50mV / div

Procedimiento de ajuste

2. Ajuste VR609 hasta que fa t

Nota:Realice este ajuste después de la seccién “S. Ajuste del
error de seguimiento/ajuste de la diafonia "

1. Conecte el osciloscopio a CN401- 11,

ensién sea 1,5V CC.
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7. AJUSTE DEL SENSOR DE INCLINACION/AJUSTE

DEL EQUILIBLIO DE LA INCLINACION

Alustes Mecanicos

® Propésito: Para justar el LED del sensor de inclinacién verticaimente al disco. También, para compensar la diferencia de
sensibilidad entre dos sensores.

* Cuando no se ajusta correctamente: Se ocurre la diafonia.

« Instrumentos y
dispositivos de medida:

* Punto de medita:

* Disco de prueba y el
modo de reproductor:

« Posiciones para
ajustarse:

® Monitor de TV ® Destomillador pequefio de Phillips

@ Terminal VIDEO GUT del reproductor
® Disco de prueba LD de & pulgadas (GGV1007)
@ Modo de prucba (n. °16,200 fijo, Cerrado del servo TRK, OFF del servo de la inclinacién)

® Tomillo de ajuste de la inclinacién del servo de inclibacién
® VR607 (TILT BAL).

Diagram de conexiones

Terminal \ Tornillo de ajuste de fa OFFFF K-FE
VIDEC OUT \ inclinacién del sensor TN M5
de inclinacion TAK- OFF & 1o
s r -4
Indicacién del estado de la
s} CONJUNTO DEL inclinacion
ASCB
MODE 00:00 BO43A

Visualizacién en la pantalla de TV

Py Nota:Esta visualizacién indica fa

: localizacién del error de la

o inclinacién. Otras visualizaciénes
se difieren poco def estado actual.

Procedimiento de ajuste

en el monitor de TV.

completar el ajuste.
4. Busque el fotograma n°475.

inclinaci6n sea 7.

1. Busque el fotograma n.°16,200 en ¢l disco de prucba.

2. Ponga VR607 en el centro mecdnico.

3. Ajuste el tomillo de ajuste de Ia inclinacién del sensor de 1
inclinacién hasta que el codigo de la visualizacin sea 6,7 6 8 |

Nota: Gire el tornillo de ajuste de la inclinacion del sensor de
inclinacién hacia la derecha un cuarto de vuelta para

5. Ajuste VR607 hasta que la visualizacién del error de la
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8. COMPROBACION Y AJUSTE DEL CENTRADO DEL MOTOR DEL EJE CENTRAL

CLD-1600

Ajustes Mecanicos

® Propésito: Para ajustar la posicién del conjunto mecdnico hasta que el centro del motor del eje central quede en la pista del rayo
lasérico cuando se mueve el conjunto de} captor haciz el interior o exterior del disco.

® Cuando no se ajusta correctamente: Se salta la pista y se trada mds tiempo en buscar.

« Instrumentos y
dispositivos de medida:

« Punto de medita:

e Disco de prueba y el
modo de reproductor:

* Posiciones para
ajustarse:

® Osciloscopio ® Destomiliador pequeiio @ Filtro de paso bajo (0,01 2F + 1k Q ), (0,0027 . F)
® Liave inglesa hexagonal de 2mm

@ CHI : CN401- 9 (TRK ERR), CH2 : CN401- 1, 2 (TRK A, B)

@ Disco de prueba LD de 8 pulgadas (GGV1007)

@ Modo de prucba (n. °23,800 fijo, n. °3,000 fijo, Abierto del servo TRK, ON del servo TiLT)

@ Palanca de ajuste del centrado del motor del eje central

Dlagrama de conexlones

0

CN403¥ 1

Llave inglesa
hexagonal

Osciloscopio

oozt uF

Motor del eje

Tornillo del ajuste
de centrado

Fig. 1 Fotograma
n,°23,800

Lissajous

Tornillo de
Ia fijacion de
centrado

Fig. 2 Fotograma

Lnssalous

Fig. 3

Fotograma de

Uissajous de la perferia
interior del disco

Medo de X-
CH1: 50mVldN
GCH2: SmV/div. CC

Procedimiento de ajuste
Nota:Ajuste ia posicién del eje de la corredera contra la linea
central del motor det eje en este gjuste.

1. Ponga eb osciloscopio en el modo de X - Y y conecte CHI
(entrada X) y CH2 (entrada Y) a CN4OI - 9 y CN4O1L - 1,2
respectivamente.

2. Busque ¢l fotograma n.°23,800 en el disco de prucba y observe
1a figura de Lissajous.

3Busque ¢l folograma 0. 3,000 y compruche que la
protuberancia en la figura de Lissajous es misma que a de
523,800,

Nota: §i la protuberancia de la forma de onda de Lissajous en el |
procedimiento 3, se difiere entre las periferias interior y |
exterior, realice los procedimicntos de 4 a 6. '

'

I

4. Busque el fotograma n.°23,800 y n.°3,000 alternativamente.
Afloje un tomillo de fijacién del centrado y ajuste el tornillo de
ajuste del centrado para que las protuberancias de los
fotogramas de Lissajous queden idénticas.

5.Cambie el disco al de compacto y reproduzca la periferia
interior.. Compruebe que ¢l fotograma de Lissadous es mismo
que el fotograma mostrado en la figura 3.

6. Si el fotograma del disco compacte se deficre del fotograma de
1a figura 3, repita los procedimientos de 4a 5.

7. Fija ¢l tornillo de fijacién de centrado.
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9. AJUSTE FINO DE LA RETICULA Y AJUSTE DEL EQUILIBRIO DE SEGUIMIENTO Alustes Mecanicos

® Préposito: Para ajustar ia reticura z fin de que dos rayos laséricos sc orienten al disco en la posicién Gptima.

+ Cuando no se ajusta correctamente: Se salta la pista.

 Instrumentas y ® Osciloscopio  ® Destomnillador pequeio  ® Filtro de paso bajo (0,01 & F + 1k Q ), (0,0027 £ F)
dispositivos de medida:

» Punto de medita: ® CHI (X) : CN401-9 (TRK ERR), CH2 (Y) : CN401-1, 2(TRK A, B)

® Disco de prueba y el | ® Disco de prueba LD de 8 pulgadas (GGV1007)
modo de reproductor: ® Modo de prueba (Modo de reproduccién, Cetrado el bucle de servo TRK, ON de seivo de ia

inclinacién)

®» Posiciones para ® Abertura de reticula en el conjunto de captor

ajustarse: ® VR602(TRK BALY

Diagrama de conexiones

® Gama de osciloscopio:
CH1 {X): 50mV /giv.
CH2 {Y): 5mV /div. Modo de X-Y

b
La sonda para el eje Y
debe estar en el modo X1

Fotograma n.°3,000

Forma de onda de Lissajous
Anchua minima en el sentido
Osciloscopio del eje Y. a=b

Bt F

Procedimiento de ajuste

1. Reproduzca el disco en el fotograma n.°3,000 (la periferia
interior) o cerca.

2. Ponga el osciloscopio en el modo X - Y, y-conecte CN401 - 9
(TRK ERR) y CN401-1,2 (TRK A, B) a las entradas X e Y
respectivamente. Luego observe el fotograma de Lissajous.

3. Inserte el punto del destomniliador pequefio en la ranura de
ajuste de reticula. Ajuste perfectamente hasta que se reduzca la
anchura en el sentido det eje Y de la figura de Lissajous.
(Refiérase ¢l diagrama en la pégina 115.)

4. Compruebe que "a” y "b” son iguales en la figura de Lissajous.
Si "a" no es igual con "b”, ajuste VR602 (TRK BAL).

5. Cierre el bucie de serve TRK y compruebe que 1a imagen en la
pantalla de TV es nomal.
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10. AJUSTE DE LA GANANCIA DEL BUCLE DE SERVOS DEL FOCO Alustes Mecanicos

® Présito: Para ajustar la ganancia para el bucle de servo de foco aj ajuste 6ptimo.

® Cuando no se ajusta correctamente; Reproduccién empeorada

 Instrumentos y ® Osciloscopio. @ Oscilador de AF (1,7kHz / 10Vp-p) @ Resistor (47k Q )
dispositivos de medida:
» Punto de medita: ® CHI (X) : CN401-7 (FCS IN), CH2 (Y) : CN401- 6 (FCS ERR)
® Disco de prueba y ‘el | @ Disco de prueba LD de 8 pulgadas (GGV1007)
modo de reproductor: ® Modo de prueba (Modo fijo, Cerrado el bucie de servo TRK, ON de servo de la inclinacién)
# Posiciones para ® VR604(FCS GAIN)
ajustarse:

Dlagrama de conexiones

CONJUNTO DEL
ASCB

cnaor O o
Gama de osciloscopio Ajuste inadecuado

Xi0,2V {div
Y:10mV / div
Modo de X- Y

Osciloscopio J L

©

o ofcHz

Fig. 2
Después de ajustar

[>) Oscilador de AF
1,7kHz/10Vp-p

Procedimiento de ajuste

1. Busque ¢} diagrama n.° 15,000 del disco de prueba

2. Conecte el osciloscopio 2 CN401 -6 y CN401 - 7 como muestra
arriba.

3. Ponga el osciloscopio en el modo X~ Y y observe Iz figura de
Lissajous.

4. Ajuste VR604 hasta que la figura de Lissajous estd siméirica
con los ejes X e Y. (Vea las figuras 1 y 2.)
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11. AJUSTE DE LA GANANCIA DEL BUCLE DE SERVOS DE SEGUIMIENTO Alustes Mecanicos

® Propbsito: Para ajustar Ia ganancia para el bucle de servos de seguimiento af ajuste Sptimo.

* Cuando no se ajusta correctamente: Reproduccién empeorada.

® Instrumentos y ® Osciloscopio  ®Qscitador de AF (3,0kHz / 10Vp-p) ®Resistor (47k Q )
dispositivos de medida:
» Punto de medita: ® CHI (X) : CN401-10(TRK IN), CH2 (Y): CN401-9 (TRK ERR)
e Disco de prueba y el Disco de prueba LD de 8 pulgadas (GGV1007)
modo de reproductor: ® Modo de prueba (Modo fijo en n.°15,000 (Pantalla negra), Cerrado de servo TRK, ON de servo

de la inclinacién)

* Posiciones para
ajustarse: ® VR603(TRK GAIN)

Diagrama de conexlones

[CONJUNTO DEL.
ASCB

Fig. 1
Ajuste inadecuado

Gama de
osciloscopio
X:0,2V /div
Y:10mV { div
Entrada CC
3 Modo de X-Y
Osciloscopio
o olch2

Fig. 2
Después de ajustar

() Oscilador de AF
3kHz/10Vp-p

Procedimiento de ajuste

1. Busque ef fotograma 0.” 15,000 en el disco de prueba.

2. Conecte el osciloscopio a CN401 - 10 (TRK IN) y CN401-9
(TRK ERR ) como sc muestra en la diagrama abajo.

3. Ponga el osciloscopio en el modo X~ Y y observe la figura de
Lissajous.

4. Ajuste VR603 hasta que la figura Lissajous sea simétrica con
fos ejes X e Y. (Vea las figuras 1 y 2.)

Nota: Si no se puede observar la forma de onda del osciloscopio,
cambie el resistor de 47 kilohmios con el de 33 kilohmios, o
aumente la salida del osciloscopio.
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12. AJUSTE DE LA GANANCIA DE RF Ajustes Mecanlcos

® Proposito: Para ajustar la amplitued de la sefial de RF al valor 6ptimo.

# Cuando no se ajusta col Sucederd la pérdida del sonido. Operaciones de exploracién y bisqueda
inestables.
® Instrumentos y ® Osciloscopio
dispositivos de medida:
® Punto de medita: ® CHI : CN401-3 (RF)
e Disco de prueba y el Disco de prueba LD de 8 pulgadas (GGV1007)
modo de reproductor: @ Moda de prueba (Modo fijo, Cerrado del bucle de servo TRK, ON de servo de la inclinacién)
® Posiciones para ® VR60! (RF LEVEL)
ajustarse:

Dlagrama de conexiones

—T
| — g
CONJUNTO DEL
ASCB

\VRBDG

o 300mV & 5o0mv

Il

I -

0. 1 Sof SmVidiv
Fig. 1 Sefal de RF g
Modo de CA

Procedimlento de ajuste

1. Busque el fotograma n.°15,000 en el disco de prueba.

2. Conecte el osciloscopio a CN401 - 3 (RF) y observe Ia sefial de
RF.

3. Ajuste VR60! hasta que la amplitued de la sefial de RF sea
300mV + 50mV., (Vea Iz figura 1)
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7.4.4 AJUSTES ELECTRICOS

Ajuste ’:}‘:f‘f’ Especificaciones de Ajuste Inspeccién Estindar | Notas
Conjunto del VDTB
Ajuste de reloj del
1| generador VC401 | Ajuste VC401 a 17,73447SMHz en el lado OPEN de R506, | 17,734475MHz  100Hz
sincrénico
Ajuste a 3,5546875MHz al affiler 8 (R347) de 1C301.0, ajuste| 3,5546875MHz + 25Hz
2 | Ajuste de reloj REF| VG301 | para que TH del video PB (reproduccién) sea 10 segundos | 15,6250kHz + 0,1Hz
més largos que 1H de sefial de referencia de video.
Ajuste VR471 para que el retardo de
tiempo entre entrada de video CCD
Ajuste de (Q408 emitidor) y la salida de video
3 | frecuencia central | VR471 CCD(Q414 emitidor) sea 70 usec 70 gsec + 14 usec
de VCO (1H +6 zsec),
Para este ajuste, conecte el alfiler de
o abec 1C404 a GND.
' ) Ajuste el nivel de video blanco de
a cf::;e delnivelde | ypagy 100% a 2Vp-p en VIDEO OUT (J401, | 2Vp-p £ 5%
Fip-p alfiler 6).
Ajuste del nivel de Ajuste VR441 para que el nivel de video de retardo de THen | . .
5| video deretardo | VR441 | elalfiler 33 de IC401 sea mismo que el nivel de video en el Vf;‘;sde finea principal
H afiiler 35, Video ds inea principat es de * 3%, ®
& | Alustodelnivelde | oo, | Mientras observandoIa pantaila majenta en la esfera de
VPS ERR vector, reduzca ta fluctuaién en VIDEO OUT (J401, alfter 6).
Conjunto del PALB
' ) Ajuste VR102 para que el nivel de luz de video MOD al afiiter
7 | Austedelnivelde | ypigs | {3 de IC103 sea mismo que el nivel a través de video enel | 3%
video MOD .
affiler 12.
. ! Mientras observando las barras da color en el modo fijo en la
g | AlustedeinvelSC| vR101 | estera de vector, reduzca fa variacion de ganancia en VIDEO
OUT (4401, aliler 8).
® PUNTO DE AJUSTE
16103 VR1D1
CONJUNTO DEL PALB 1)
2
D 8 1
VR102 Jaot
R347 4401
[}
8
VRs21 414
a CONJUNTO DEL i vrase @
VC301 vDTB R506 0 n E—)
1€301
ot C 3
1408
VCaoi a _SJ (\ﬁmn
%33 D E €555385e30
9] 1C404 1

VR441
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8. BLOCK DIAGRAMS

8.1 OVERALL BLOCK DIAGRAM
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8.2 VIDEO SECTION

LD-1600
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9. ABBREVIATIONS TABLE

DEM
DIG/ANA
oL

DsP
DOs
DRV

E
EFM
ERR
EQ
EXT

F
FCS or FOCS
Fa

FL
FTS
Fsc
FWD

G
GFS
GND

HLD
HSYNC

ACCELERATE

AUDIO COMPENSATOR

AUDIO FREQUENCY

ANALOGUE FM AUDIO

AUTOMATIC GAIN CONTROL
AUTOMATIC LEVEL CONTROL
ANTENNA

AUTOMATIC THRESHOLD CONTROL

BALANCE

CONSTANT ANGULAR VELOCITY
CONSTANT LINEAR VELOCITY
CHARGE COUPLED DEVICE
COMPACT DISC

CLOCK

CONTROL

COMPOSITE SYNCHRONIZATION
AFM NOISE RECUCTION

DEMODULATOR
DIGITAL/ANALOGUE

DELAY LINE

DIGITAL SIGNAL PROCESSOR
DROP OUT SENSE

DRIVER

EIGHT TO FOURTEEN MODULATION
ERROR

EQUALIZER

EXTERNAL

FOCUs

FREQUENCY GENERATOR

FLUORESCENT LAMP

FOCUS TRACKING SLIDER

CHROMINANCE SUBCARRIER FREQUENCY
FORWARD

GET FRAME SYNC LOCK
GROUND

HOLD
HORIZONTAL SYNCHRONIZATION

INTERNAL
INFRARED RAYS

LEFT CHANNEL
LATCH

LASER DIODE
LOW PASS FILTER
LIMITER

MTR
#COM

T
TRK or TRKG
™

T8C

TGL

V]
UNREG
v
V-SYNC
vsa
VPS
VDEM
VHF

VCA
veo

X
X...

CLD- 1600

MOTOR
MICROCOMPUTER

PHOTO DETECTOR
PLAYBACK

PHASE LOCKED LOOP
POWER ON

RIGHT CHANNEL

RETURN

RADIO FREQUENCY MODULATOR
RESET

REVERSE
RF CORRECTION

SPINDLE
SLIDER

SERIAL OUTPUT
SERIAL INPUT
SERIAL CLOCK
CHIP SELECT
SYSTEM POWER SUPPLY
SWITCH
SAMPLE & HOLD
SENSITIVITY
SQUELCH

TRACKING

TEST POINT

TIME BASE CORRECTION
TOGGLE

UNREGULATED

VERTICAL SYNCHRONIZATION

VIDEO SQUELCH

VIDEO PHASE SHIFTER

VIDEO DEMODULATOR

VERY HIGH FREQUENCY

VOLTAGE CONTROLLED AMPLIFIER
VOLTAGE CONTROLLED OSCILLATOR

ACTIVATED WHEN LOW VOLTAGE
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10. SPECIFICATIONS

1. General
System ....LaserVision Disc system and
Compact Disc digital audio system
Laser Semi faser length 780 nm
Power requirements. ... AC 220V, B0/60 Mz
Power i 42w
Weight 8.0kg
Dimensions ...... 420 (W) x 418 (D) x 122 (H} mm
16-9/16 (W) x 16-7/16 (D) x 4-13/16 (H) in
Operating temperature ... +5°C ~ +35°C
{41°F - 95°F}
Operating humidity .... .5% ~ 90%

{There shouid be no condensation of moisture.)

2. Disc

LaserVision Discs

*Maximum playing times
30 cm active play disc,
30 cm long play disc
20 cm active play disc .

.72 minboth sides
2 hours/both sides
.28 minyboth sides
14 minfone side
.40 min/both sides
20 minfone side

20 cm long play disc

Spindle motor speed
Active play disc .
Long play disc

...1,60C rpm

1,500 rpm (inner circt

3. Video characteristics
Format PAL
Video output

Level

... 1 Vp-p nominal, sync. negative, terminated
75Q

Jack RCA jack

4. Audio characteristics
Output fevel

During analog audic output..... 200 mVrms

{1 kHz, 40%}

During digital audio output........ 200 mVrms

{1 kHz, -20 dB)

Jacks Both RCA jacks
Number of channels 2

Digital Audio Characteristics

Frequency response. 4 Hz - 20 kHz (0.5 dB) (EIAJ)

SN ratio 105 dB (ElAd)
Dynamic range 97 dB (EIA)}
Channel separation 96 dB (EIAJ)

Total harmonic distortion | 0.0025% {EIAJ)
Wow and flutter Limit of measurement
{EIAJ)

to 570 rpm (outer circumference)
{For a 30 cm disc)

Compact Discs

DisC iameter: 12 cm, 8 cm, Thickness: 1.2 mm
Rotation direction {pickup side) .. Counterclockwise
Liner speed ..... ..1.2 ~ 1.4m/sec
*Maximum playing time

74 min. 12 cm discs
20 min. 8 cm discs
{For stereo playback)

Compact Discs with Video

iS5G ... ..Diameter: 12 cm, Thickness: 1.2 mm
Rotation direction {pickup side) . Counterclockwise
Linear speed...... ...Audio portion: 1.2 ~ 1.4m/sec

Audio portion: 20 min. (Digital)

*Maximum playing time

* Actual playback time differs for each disc.
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5. Other Terminals

Contro! input/output ... ... Both miniature jacks

CD-DECK synchro Mini jack

Opticai digital output Optical digital jeck

AV connector outpu! ..21-pin connector
This connector provides the video and audio signals for
connection 1o a colour video TV monitor { or TV set) which
has a "AV CONNECTOR" terminal.

PIN assignment

2018 15 1412 10 8 6 4 2

EEEEEEEEEE
HEEEEEEEEE

2118 1715 1311 8 7 5 3 1

PiNno. 1 Audic 2/Rout 17GND
3 Audio 1/ out 19Videa out
4 GND 21GND
8 Status

6. Accessories

Remote control unit (CU-CLD048) ...
Size “AAA" (IEC RO3} dry cell batteries ...
Eurc
Audic cord
Operating ir
‘Warranty card
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7. Functions
Remoate contro! unit operations (CU-CLDO48)
Active play Long play Compact Compact
Function Disc Disc Disc with Disc
cav) €L Video

Single-side play YES YES YES YES
Basic Functions Pause YES YES YES YES
Stop YES YES YES YES
Fast forward {forward and reverse} YES YES YES YES
Chapter/Track skip YES YES YES YES
Search Direct chapter/Track number search YES YES YES YES
Frame number search YES NO NG NC
Time number search NO YES YES YES
Absolute time search NO NO NO YES
Program Chapter/Track program play YES YES YES YES
Program correction YES YES YES YES
Repeat between 2 points YES YES YES YES
Memory repeat YES YES YES YES
Chapter/Track repeat YES YES YES YES
Repeat One-side repeat YES YES YES YES
Program repeat YES YES . YES YES
Random repeat YES*! YES** YES YES
Program random repeat YES YES YES YES
Trick play StilifStep YES NO NO NO
Multi-speed (Forward/reverse 9-leval variable) YES NO NO NO
Elapsed time display NO YES YES YES
Absolute time display YES*! NO NO YES
Time display Remaining track time display NO NO YES YES
Remaining total time display YES*! YES*! YES YES
Total number of selections, total time display YES*! YES* YES YES
Single piay YES YES YES YES
Others Hi-Lite scan NO NO YES* YES
intro scan YES YES YES*® NO
Digital level control YES®? YES** YES YES
CX system ON/OFF YES*? YES*? NO NO
Audio channel selection (Stereo, 1/L, 2/R) YES YES YES YES

1 Only discs with TOC NOTE:

» i i i ) N . . .
2 Valia for analog sound playing a disc with the LY mark. The specifications and design of this product are subject to

*3 Can only be used with discs with digital sound tracks. change without notice, due to improvemant.
*4 Audio part only "

*5 Video part only

PLAYER FUNCTIONS Published by Pianesr Etectronic Corporstion,
® Display, Visual Calendar Display BTG cosaroud o Fiocroni Corporaton.

® Intro Scan, Hilite Scan, Direct CD, Singl Play, Digital
Leval Control, Random Playback, Program Random
Playback and Compu Program/Auto Program Edit

e Digital Sound for LaserVision Discs

® Last Memory
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11. PANEL FACILITIES

Rermote control buttons with the same names or marks as
buttons on the front panel of the player control the same
operations as the corresponding front panel buttons.

@ POWER button
Press 1o turn the power on-and off.

@ REPEAT A/B buttons

@ PGM button

@ Direct search/Digit buttons

® MULTI-SPEED buttons

® SKIP puttons

@ DIGIVAL LEV CTRL button

DISP button

@ SCAN/LEVEL control

EJECT button

@ AuDIO button

@ byasex button

@ CLEAR button
Used to clear the repeat mode, program mods, random
play mode or hi-ite scan/intra scan mode. This button is
also for use in correcting input digits.

@ CHP/TM button

@ STEP button

@® PLAY/SEARCH button

@ PAUSE button
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®

®

() PIONEER o cov o ruaves  CLD-1600

o

(D POWER STANDBY/ONswitch and STANDBY indicator
Press to turn the power on and off.

@ REMOTE SENSOR

® Door/Disc table

@ pGM button

(® RANDOM PLAY button

® DIGITAL LEVEL CTRL button

@ HILITE INTRO SCAN button

SCAN/LEVEL control and indicator

® PGM EDIT button

LANGUAGE button

@ PHONES jack

@ PHONES LEVEL control
Turn this control in the "MAX" direction to increase the
output level from the PHONES jack. Turri this control in
the "MIN" direction to decrease the output level from the
PHONES jack,

@ Display window

DIRECT SEARCH/Digit buttons

@ DIRECT CD button

@ SINGLE button

@ Open/Close button

@ stop button

Play/Pause button

@ skip buttons
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