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VHS

PAL

Band Format

Netzspannung
Leistungsaufnahme
.Video Signal System

Video-Aufnahme
System

Hi-Fi Ton-Aufnahme
System

Audio Track
Bandgeschwindigkeit

Aufnahme/Wieder-
gabezeit

VideoKopfe
Hi-Fi Ton Kopfe

Audio/Control

TECHNISCHE DATEN

- VHS Standard, Bandabmessung

112 Zoll

. 220V WS, 50Hz
. ca. 38W
. PAL Farb und CCIR-Monochrom

(Systemn B/G)
625 Zeilen, 50 Bild

. Schragspuraufzeichnung mit 4

Kdpfen

. Schragspuraufzeichnung mit 2

Kdpfen
Frequenz modulation, tiefe
Bandschicht

.1 Spur (linear)
: 23.39mm/sec (PAL SP Modus)

11.70mmi/sec (PAL LP Modus)
33.35mmf/sec (NTSC SP Modus)
11.12mmisec (NTSC EP Modus)

. 240 Min. mit einer E-240-Kassette

(PAL SP Modus)

480 Min. mit einer E-240-Kassette
(PAL LP Modus)

160 Min. mit einer T-160-Kassette
(NTSC SP Wiedergabe Modus)
480 Min. mit einer T-160-Kassette
(NTSC EP Wiedergabe Modus)

. Kopftrommel mit 4 ultraharten

Ferritkdpfen .

. Kopftrommel mit 2 ultraharten

Ferritképfen

. 1 festplacierter Kopf

Léschen
Video Eingang

Aud-io Eingang Line

Video Ausgang

Audio Ausgang

TVauner

Betriebstemperatur
HF-Kanal Ausgang

Gewicht
Abmessunggn

Video-Zeitschalter

Uhr

Kanaleinstellung

® Alle Gewichts-und Dimensionsangaben stellen ab-bzw. aufgerundete Werte dar.
® Anderungen auch ohne vorherige Angebe vorbehalten.

=

MODELL

HS-E52(G)

Benutzen Sie fiir diesen Video-Kassettenrecorder nur Kassetten mit der Aufschrift VHS.

1 Kopf fir Komplettspur
. 0.5 bis 2.0Vss, 75 Ohm,

unsymmetrischer Scart-Stecker

. —8dBs, 50k Ohm, unsymmetrischer

Scart-Stecker

—8dBs, 50k Ohm, unsymmetrischer

Stecker vom typ RCA

. 1.0Vss, 75 Ohm, unsymmetrischer

Scart-Stecker

< *=BdBs, 1k Ohm, unsymmetrischer
Scart-Stecker

—86dBs, 1k Ohm, unsymmetrischer
Stecker vom typ RCA

: VHF Kanal 2~12

UHF Kanal 21 ~69
CATV Kanal S1'~S3’, S1~S20,
U1 ~uU3n

: 5°C bis 40°C
;. Eingestellt auf kanal 36

kanal 32 ~ 40 einstellbar

1 ca, 6.7kg
1 424mm (Breite) x 90.5mm

{Hohe) x 338mm (Tiefe)

: 8 Speicherplatze innerhalb Von 1

Monat fir alle Kanalspeicher.

1 24 Stunden digitale Uhr

frequenzsynchronisiert mit Kristall
Ostzillator. .

: 100 Speicherplatze Direktanwahl

(Spannungsgeregelte Synthesizer
Einstellung)

2 MITSUBISHI ELECTRIC EUROPE GMBH

LRI Jenil

Brandenb

urger Str. 40, 4030 Ratingen
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ZERLEGEN

> 1. Entfernen der Abdeckung
A. Entfernen Sie die 4 Schraupen ®, ®, © und
@ (Siehe Abb. 1), mit denen die Abdeckung ®
befestigt ist.
B. Ziehen Sie die unteren Ecken der

oberen Abdeckung leicht auseinander, @
kippen Sie die Abdeckung nach vorne,@ .
dann lassen Sie sie in Pfeilrichtung b
nach hinten gleiten.

Abdeckung

~.

2. Entfernen der Vorderseite

A. Entfernen Sie die Abdeckung.

B Entfernen Sie die 2 Schrauben ®,und ® die die

Standteller befestigen, wie in Abb. 1.

C. Losen Sie die 6 Klammern e, 0 0 006 und

> @ und entfernen Sie die Vorderseit in Pfeil-
richtung.

3. Einsetzen der Vorderseite
A Beachten Sie, daf3 sich der Toroffnungshebel am
Gerat in der unteren Position befindet.
B. Offnen Sie die Frontklappe
und lassen Sie die Vorderseite
in die Plastikschnapper (@ ~

®) einrasten.

Frontladeklappe

. Bodenplatte
Vorderseite

4. Entfernen der Bodenplatte
A Entfernen Sie die vier Schrauben (®, ®, @ und
- ®) und dievier Standteller. Siehe Abb. 1.

B. Entfernen Sie die vier Schrauben (@, ®, @ und
®) und den Verstarkungswinkel.

C. Entfernen Siedie 6 Schrauben ®, ®, ©®, @, O)
und ® die die Bodenplatte befestigen.

D. Entfernen Sie die Bodenplatte.

Standteller (R)

g Verstarkungs-
Winkel

T
Standteller (F) ® a
Abb.1

.\\\//



SERVICESTELLUNGEN DER LEITERPLATINEN |

ACHTUNG: VOR DER REPARATUR ODER
DEM ENTFERNEN VON SPAN-
NUNGSFUHRENDEN TEILEN
DEN NETZSTECKER ZIEHEN.

Lage der Leiterplatinen (Siehe Abb. 2)

1. Signalplatine

A. Entfernen Sie die Abdeckung.

B. Entfernen Sie die 5 Schrauben @, ®, ©, @ und
® die die Signalplatine befestigen wie in Abb. 3.

C. Die Signalplatine in Pfeilrichtung 6ffnen.

D. Die Platine PCB SIGNAL in die daftihr vorgesehe-
nen Halter einhangen. Siehe Abb. 3.
Die PCB SIGNAL und die PCB CONTROL sind
jetzt fir den Service zuganglich.
Anmerkung:
Beim abziehen und beim aufstecken der Flach-
bandkabel vorsichtig vorgehen um Kontaktpro-
bleme zu vermeiden.

2. Hi-Fi-Platine
A. Die Signalplatine hochstellen.
B. Die vier Halter fir die PCB Hi-Fi @, ®, © und @
l6sen und die PCB Hi-Fi in Pfeilrichtung heraus-
klappen.

PCB HEAD AMP PCB POWER

PCB TIMER
Abb. 2

PCB Hi-Fi
PCB SIGNAL

PCB CONTROL

PCB SIGNAL

Abb. 4

" .
——
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3. Kontrollplatine

A. FUr die Reparatur an der Kontrollplatine entfernen
Sie die Bodenplatte wie auf Seite 1, unter 4, be-
schrieben.

B. Wenn es erforderlich ist kann die PCB CONTROL
herausgeklappt werden. Beachten Sie dann fol-
gende Schritte.

a. Die Signalplatine 6ffnen.
b.  Entfernen Sie die 2 Schrauben ® und ® die
die Kontrollplatinen befestigen wie in Abb. .

4. OPE-Platine

A. Entfernen Sie die Vorderseite.
B. Entfernen Sie die Klammern @ und entfernen Sie
die Ope- platinen wie in Abb. 6.

5. Timerplatine
A. Entfernen Sie die Vorderseite.
B. Die Ope- platinen 6ffnen.
C. Entfernen Sie die 3 Klammern ®, © und @ und
entfernen Sie die Timerplatinen wie in Abb. 6.

6. HEAD-AMP-Platinen

A. Die Abschirmung A abziehen.

B. Ldsen Sie den Klemmkontakt am Stecker an
der Kopfverstarkerplatine durch ziehen am Ge-
hduse in Pfeilrichtung und ziehen Sie das Flach-
bankabel vorsichtig heraus.

C. Entfernen Sie die Befestigungsschrauben @, ®
und (© der HEAD-AMP-Platinen und den Masse-
anschluf® wie in Abb. 7.

D. Fur die Reparatur an der Printseite entfernen Sie
die Abschirmung B und benutzen Sie das Verlan-
gerungskabel (Best. Nr. 859C344040).

E. Fdrdie Reparatur an der Bestlickungsseite entfer-
nen Sie die Abschirmung nachdem Sie die Mas-
sepunkte entldtet haben. Siehe Abb. 7.

PCB CONTROL

Abb. 5

Abb. 6

Stecker
Abschirmung- A

Abb. 7




7. Netztransformator und Netzteil-
Regulatoreinheit

A. Entfernen Sie die drei Schrauben (@, ® und
©) und die zwei (@ und @) Kihlrippen-
Befestigungsschrauben. Siehe Abb. 8.

B. Ldsen Sie das Netzkabel vom Gerat.

C. Losen Sie die Stltzen (®, @ und @) und entfer-
nen Sie die PCB POWER SUB. Siehe Abb. 9.
Achtung:

Das Netzteil wird zerstdrt wenn es ohne Kahlrip-
pen betrieben wird.

Kihlrippen

Abb. 9

PCB POWER SUB

N
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MECHANISCHE UND ELEKTRONISCHE ABSTIMM WERKZEUGE

Anwendungszweck

Art der Anwendung

Werkzeug
Abstimmschraubenzieher  (859C338000)
(767-M)

767-M
e  ———
7 —

Der Abstimmschraubenzieher ist dazu vorgese-
hen um Trimmer, Spulen etc. abstimmen zu
konnen.

Suchen Sie eine fur die Komponente passende
Spitze aus und stimmen Sie ab.

Sechskantschlissel (1.5mm)

{859C259020) (859C€259050)

Die Sechskantschltssel werden zum Festziehen
oder Lésen von Sechskantschrauben benétigt. Die
Schrauben befinden sich an den Schwungmas-
sen der Umlenkrolien und den Wickeltellern.

Benutzen Sie die entsprechende GroRe der
Sechskantschrauben (1.5mm).

Abgleich- und MeRband
(NTSC: 859C339000)

(PAL: 8569C339010)

Die kassette beinhaltet VHS-Standardsignale. Sie
werden benétigt fur den Abgleich vom Y/C-
Schaltkreis, Audio-Schaltkreis und fir den Kom-
patibilitdtsabgleich.

Einlegen und abspielen wie normale Kassette.

FM-Audio MeRband PM6KH3
(859C339030)

Zum Abgleich der Schaltpunkte bei FM-Audio.
Das Videosignal kann zum Abgleich bei SP und
P benutzt werden.

Kann bei PB wie eine normale kassette benutzt
werden.

BandzugmeRkassette {859C345080)

Die BandzugmeRkassette wird benutzt um den
Bandzug zu messen.

MeRkassette in Kassettenfach einlegen und ab-
spielen.




Werkzeug

Anwendungszweck

Art der Anwendung

Sicherungsringzange

(859C347050)

Werkzeug, um ein Ubermé&iges Weiten des
Sprengring zu verhindern.

Wiahrend des Offnens des Sprengrings mit der
Zangenspitze wird der Sprengring auf den
Schaft gesetzt.

Carrier checker

(859C346000)

@

(OUTPUT

Wird benutzt fir die FM Frequenz und der FM-
HUB Einstellung.

Benutzung in Verbindung mit dem Oszilloskop.
Beachten Sie die entsprechende Anweisung im
Service Handbuch.

Abgleichschraubenzieher

(859C259080)

Fur die Umlenkrollen.

Vorsichtig auf die Umlenkrollen setzen.

Wickelteller Hoheneinstellehre

(859C342000)

Hoheneinstellung far die Wickelteller und Band-
fUhrungen.

Die Lehre an das zu messende Teil anlegen.

Anpassungsfilter fur die

(859C347080)

Einstellung des Aufnahmestroms

Aufnahmestromeinstellung fir Farb- und FM
Amplitude.

Anwendung wie in diesem Handbuch unter Ab-
teilung 6 und 16 beschrieben.

Verlangerungskabel

(859C344040)

Fur den Service an der PCB HEAD AMP.

Nach dem Ausbau der PCB HEAD AMP.

Tuchhandschuhe

Fir das Reinigen und das Auswechseln der
Kopftrommel oder der Bandftihrungsrollen.

Empfehlenswert bei Arbeiten in der Band-
fUhrung.

N’



S

N

Elektrischer Abgleich

Elektrische Abstimmungen werden meist durch den Ver-
schleik mechanischer Teile oder nach dem Auswechsein
kritischer Komponenten, wie dem Videokopf erforder-
lich. Bestimmte Schaltkreisdefekte lassen die Schaltkrei-
sabgleiche erheblich variieren. In diesen - Fallen
versichern Sie sich die Ursache des Defektes genau zu
bestimmen und vor dem Abgleich zu beheben.

Benutzen Sie immer die empfohlene Ausristung fir ei-
nen notwendigen Abgleich. Falls die entsprechende
Ausrdstung nicht zur Verflgung steht, empfiehit es sich,
keine Abgleichsversuche durchzufuhren.

Flhren Sie nur elektrische Abgleiche durch, wenn Sie
dazu entsprechend ausgeristet sind.

PCB SIGNAL (Bestiickungsseite)
TP2P
VR2A5 & @ VR2A0
VR2FO
@ P2E
< VR2A1 (3 -. VR2A2
o TP2M
a P20 8 Tt T
® VR2A3 g_
® VR2A4 >
:. C
P -+
VR311
E &) TP6D
VR310 T601
TPZSTPGB
TP3F ©
D @TPBA
TP2H VR652
PCB CONTROL (Bestlickungsseite)
<
° prd
a m
@ [¢]
= =2
o VC501 z
=
VR4A0
-




PCB Hi-Fi (Bestlickungsseite)
HS-E52 (A) / (G) / (Y)

[—
VRER09 ©TP3Zy k3310
BVR3306 [
TP3RO CONNECTOR .
TP3L® VR3302 AJ
@VR3301
EVR3305
TP37

VR7A3
= ) TP38
TP34  VR7A0 VR7A4

L7A3 @®TP31
®TP32
TP35 TP36 BVR7A5

VR7TATE BVR7A2 L7A1 L7A2

|-

PCB HEAD AMP (Bestiickungsseite)

-] —
VR203 VR202 VR3A0
—/
TP Stecker Stecker GB
(TP2X, TP2Y,
GND,TP3U,TP3T)

PCB TIMER(Bestiickungsseite)

TP8X

TPBA
TP8Y®

&)
VCBAO

N

e
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Nr. Einstellung Betriebsart Einstellordnung Einstellverfahren
Servokreise
1 | Wiedergabe sPriifkassette ¢Oszilloskop an 1. TP8X und TP8Y auf der PCB TIMER kurz-
Schaltpunkt Wiedergabe TP2J (SIGNAL) schlielRen. :
{PAL SP *EXT Trigger des | 2. Reglin Sie mit dem Regler VR4AO den Trig-
Grautreppe) Oszilloskopes an gerpunkt auf 6.5 = 1 Zeile vor dem vertikalen

PCB SIGNAL (Bestlickungsseite)

TP2Jo

o
TP2H

PCB TIMER (Bestiickungsseite)

o TP8X
TP8Y o

PCB CONTROL (Bestlickungsseite)

VR4A0
=]

*Priifkassette
Wiedergabe
(NTSC SP
Grautreppe)

TP2H (SIGNAL)
*EXT trigger (—)
*VR4AO

{CONTROL)

DIV 20mv
TIM B0usec
{Probe 10:1)

*EXT trigger (+)

Synchronsignal.

(—) slope
Ausgieichsimpuis
le——— 4H ——»}e— 2.5H —»]
- 6.5H -

3. Kontrollieren Sie, daR der Triggerpunkt auf
der 6.6+ 1 Zeile vor dem vertikalen Synch-
ronsignal.

{+) slope
/ Vertikales
Synchronisation
Signal

4H |e— 2.5H—]
6.5H -

4. Kontrollieren Sie, da® der Triggerpunkt auf
der 6.5+ 1 Zeile vor dem vertikalen Synch-

ronsignal.
Ausgleichsimpuls

H
v T

3.5H | 3H




Nr. Einstellung Betriebsart Einstellordnung Einstellverfahren
Y/C Signalkreises
2 .| EE- *Eingabe HF- #Oszilloskop an 1. Sicherstellen das am externen Videoaus-
Ausgangsam- Signal TP2J (SIGNAL) gang kein Gerat angeschlossen ist.
plitude (G-Karte) *VVR2A0 2. Mit VR2A0 den Pegel an TP2J auf
*STOPP (SIGNAL) 1.0+ 0.1Vss.
Modus DIV 20mV :
TIM 10usec
{Probe 10:1)
PCB SIGNAL {Bestlckungsseite)
: T
VR2A0 l
TP2s o 1.0Vss
3 | Storunter- *Wiedergabe sKanal 1 des 1. Beide oszilloskopeingange auf gleichen Wert
driickung Testkassette Oszilloskop an stellen, Kanal 2 invertieren und beide Kanéle
(PAL Farb- TP2P (SIGNAL) addieren.
balken) kanal 2 an TP2Q | 2. Regler VR2FO auf minimum Signalampli-

(SIGNAL}
*\/R2FO
(SIGNAL)
DIV 20mV
TIM 2msec
(Probe 10:1)

tude einstellen.

PCB SIGNAL (Bestlickungsseite)

TP2P
[}
VR2FO
]

o
TP2Q

10
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Nr. Einstellung Betriebsart Einstellordnung Einstellverfahren
4 | FM Trager *Eingabe HF- *Oszilloskop iber | Vor dem diesen Abgleich ist der EE-Pegelab-
Signal den Carrier gleich durchzufiihren.
(G-Karte) checker an 1. Die Regler VR2A4 (W-CLIP) und VR2A3 (D-
* Aufnahme TP2M (SIGNAL) CLIP) auf Rechtsanschlag stellen. Von der
{SP Modus) anschlieRen Bestlickungsseite der PCB SIGNAL gese-
hen. Signal ist ohne Klemmung.
*VR2A4 2. Mit VR2A2 (sync tip) und VR2A1 (white
. . (SIGNAL) peak) wechselweise so einstellen, daR das
PCB SIGNAL (Bestiickungsseite) *VR2A3 Videosignal zwischen den beiden geschrie-
(SIGNAL) benen Linien zu liegen kommt. Hierbei gilt,
VR2A2 *VR2A2 der Synchronimpuls liegt bei 3.8MHz und
TP‘;’;‘;: ‘:?mzm (SIGNAL) das WeiR signal bei 4.8MHz.
VRE2)A4 .VR2A1
{SIGNAL)
DIV 0.2V
P28 TIM 10usec
(Probe 1:1)
Carrier Checker | e 4.8MHz
Line
ouT IN
(BNC) (BNC)
Q
i =
i1
H
IN il 3.8MHZ
7?7: ==== Line
TP2s
TRG e e T e =
EXT 57 7?7
Oscilloscope - VCR
{PCB SIGNAL)
5 | Weill-Schwarz- .| *Eingabe HF- *Oszilloskop an 1. Mit VR2A4 und VR2A3 so einstellen, daRR
Begrenzung Signal TP2E (SIGNAL) das Uberschwingen und das Unterschwin-
(G-Karte) *EXT Trigger des gen 100% bzw. 65% des normalen Signal-
* Aufnahme Oszilloskopes an pegels betragen.
(SP MOdUS) TPZS (SIGNAL) Einstellpunkt
*VR2A4 (Y/
(SIGNAL)
*VR2A3
PCB SIGNAL (Bestiickungsseite) (SDIﬁ/NQI(;:nV
TIM 10usec
TP2E (Probe 10:1)

o
BVR2A3

®
VR2A4

TP2S
(2]

Einstellpunkt

11




Nr. Einstellung Betriebsart Einstellordnung Einstellverfahren
6 | Farbsignal Auf- | eEingabe HF- eUber das Anpas- | 1. Den Regler VR203 auf der PCB HEAD AMP
nahmepegel Signal (Farb- sungsfilter auf min. Signal (Linksanschlag von der Ober-
balken) 859C347080 seite gesehen) stellen.
eAufnahme (LP | das Oszilloskop 2. Mit VR202 die Amplitude des Cyan-Signals
Modus) an TP2Y und auf 50mVss einstellen.
an TP2X Y4
anschlieRen. il
*EXT Trigger des
Oszilloskopes
auf TP2S L
(SIGNAL)
*VVR202 (HEAD
AMP)
Head Amp PCB
TP Connector
GND —  5.6pH
O 3¢
® 214w 1/4W
~lTP2Y y : - $1kQ I -2709
TP2X L_:—*' e
S e
MAX 7cm REC CURRENT ADJ.JIG
No.859C347080
FM-Y-Aufnah- *VVR203 (HEAD 3. Mit VR203 den FM-Y-Pegel auf 170mVss
mepegel AMP) einstellen.
DIV 5mV
PCB HEAD AMP (Bestlickungsseite) TIM 5pusec
= (Probe 10:1) v
VR203 VR202
 S—
TP Stecker Stecker GB
(TP2X, TP2Y,
GND, TP3U, TP3T)
A
7 | Videosignal e\Wiedergabe *Qszilloskop an Vor dem diesen Abgleich ist der EE-Pegelab-
Wiederga- Testkassette TP2J {SIGNAL) gleich durchzufihren.
bepegel {PAL Farb- *VVR2A5 1. Gehen Sie sicher, daR am externen Video-
balken) (SIGNAL) ausgang nichts angeschlossen ist.
DIV 20mV 2. Stellen Sie mit den Regler VR2Ab eine
TIM 10usec Amplitude von 1.0Vss ein.

PCB SIGNAL (Bestlickungsseite)

]
VR2A5

TP2JO

(Probe 10:1)

12
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Nr. Einstellung Betriebsart Einstellordnung Einstellverfahren
8 | 1/2fH *Eingabe HF- ¢(Oszilloskop an 1. T601 so einstellen, daf der Teil der Verzer-
Resonanz Signal TP6D (SIGNAL) rung sich an der untersten Stelle der Kurve
Frequenz (SECAM Farb- | #T601 (SIGNAL) befindet.
balken) DIV 0.1V 2. Die MESECAM Anzeige mul3 leuchten.
¢ Aufnahme TIM 20usec
(Probe 10:1)
PCB SIGNAL (Bestiickungsseite)
TP6D
T601
Teil der
Verzerrung
9 | N-PAL sWiedergabe *Frequenzzéhier 1. TP6A mit SW 5V verbinden.
Testkassette an TP6B 2. Mit VR652 die Frequenz an TP6B. auf
(NTSC Farb- {SIGNAL) 15.73kHz + 50Hz einstellen.
balken) *VRG52 *Vor dieser Einstellung sollte das Gerét circa
(SIGNAL) 15 Minuten warmlaufen.

PCB SIGNAL (Bestlickungsseite)

TP6B
& ©TP6A
VR652

*(Oszilloskop an
TP2J (SIGNAL)
DIV 20mV
TIM 20usec
{Probe 10:1)

3.

4.

KurzschluR zwischen TPBA und SW 5V ent-
fernen.

Zur Kontrolle priifen Sie das Videosignal.
Jede zweite Zeile ist ohne Farbinformation.

13




Nr. Einstellung Betriebsart Einstellordnung Einstellverfahren
Normal Audiokreise
10 | Audio- *Wiedergabe * AC-Voltmeter an | 1. Schalten Sie den Schalter “AUDIO MONI-
Wiedergabe- Testkassette die Audio- TOR"" in die stellung ““Normal”’.
pegels {PAL Farb- Ausgangsbuch- 2. Stellen Sie mit VR3A1 die Ausgangsspan-
balken) sen (L-CH oder nung auf —6dB ein. *(388mV.r.m.s): TmW
R-CH) 600Q 0.775V.rm.s Eingangimpedanz =
*VR311 (SIGNAL) 47kQ
PCB SIGNAL (Bestiickungsseite)
VR311
8
11 | Vormagnetisie- | ®*Aufnahme ¢ AC-Voltmeter 1. Schaiten Sie den Schalter ““CHANNEL’ in
rung Pegel (SP Modus) Uber einen die stellung ““EXT"".
Hochpalfilter an | 2. SchlieRen Sie den Audio-Eingang mit RCA-
die TP3E und Kurzschlul3stecker kurz.
TP3F (SIGNAL)
Anmerkung: %:
Achten Sie

PCB SIGNAL (Bestiickungsseite)

vrato JP3F
]

o
TP3E

darauf, dal3 das
Gehéduse des
Voltmeters keine
Verbindung mit
dem Chassis
des Gerétes
bekommt.
*VR310 (SIGNAL)

(=) )

RCA Phono plug
C-ELE 50V/10xF

. Es ist darauf zu achten, da} die ange-

schlossenen Gerate wie Monitor usw. nicht
das MelRergebnis beeinflussen. Stellen Sie
mit VR310 2.6mV.rm.s. ein.

Anmerkung:

Wahrend das Mefdgerat angeschlossen ist,
darf der Video-recorder nicht auf Wieder-
gabe gastellt werden, da sonst der Tonver-
starker Uberlastet wird.

TP3F TP3E

14
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Einstellung Betriebsart Einstellordnung Einstellverfahren

Timerkreise

Timer Frequenz | ®Ausgeschaltet | *Frequenzzahler 1. Mit VC8AO Frequenz an TP8A auf
an TP8A 7.324219 + 0.000030mSec einstellen.
(TIMER)

*VVC8AO (TIMER)

PCB TIMER (Besttickungsseite)

_-__La
TP8A VCBAO
Q

Y

«_‘\ P

Program-List *Eingabe HF- *Oszilloskop an 1. Stellen Sie VC501 so ein, dald von der nega-
Positions Signal TP2J (SIGNAL) tiven Flanke des horizontalen Synchronim-
{schwarz- *\/C501 pulses aus bis zum rechten Signalende
testbild) (CONTROL) b4 + 1usec anstehen.
*Program REC DIV 20mV
tafel TIM 10usec
(Probe 10:1)

PCB SIGNAL (Bestiickungsseite)

(

TP2Jo

PCB CONTROL (Bestiickungsseite) ) e A A AR o At

VC501 !
.

L— 54+ 1usec —

15




Nr. Einstellung Betriebsart Einstellordnung Einstellverfahren
Hi-Fi Audiokreise
14 | OSC Frequenz s Aufnahme eFrequenzzadhler . Schalten Sie den Schalter ““CHANNEL"’
(SP Modus) an TP3L (Hi-Fi) in die stellung “EXT’" und den Schalter
*\VR3301 (Hi-Fi) “AUDIO MONITOR’" in die stellung
PCB Hi-Fi (Bestlickungsseite) ““STEREQ".
) PR o = . SchlieRen Sie die Eingangsbuchsen links
TP3L & O VRIS02 und rechts kurz.
.Mit VR3301 Frequenz an TP3L auf
& VR3O 1.40MHz * 3kHz einstellen.
*Frequenzzahler . Mit VR3302 Frequenz an TP3R auf
an TP3R (Hi-Fi) 1.80MHz £ 3kHz einstellen.
*VVR3302 (Hi-Fi)
15 | EE-Pegel *STOPP Modus | *AC-Voltmeter an . Schalten Sie den Schalter “CHANNEL’
*An die Audio- die Audio- in die stellung "“EXT’ und den Schalter
Eingangs- Ausgangs- ““AUDIO MONITOR’ in die stellung
buchsen ein buchsen “STEREQO’" und den Schalter ““MIX" in
1kHz (—8dBs) | *L-CH Audio- die "OFF"".
Signal einga- Ausgangs- . Die Regler ’/REC LEVEL ADJ’’ in Mittelposi-
ben. (R-CH buchsen tion (Click-Position} einstellen.
und L-CH) *VR3310 (Hi-Fi) . Mit VR3310 den Pegel an L-CH Audio-
PCB Hi-Fi (Bestiickungsseite) Ausgangsbuchsen auf — 6dBs einstellen.
VR?ZJNO
16 | FM Aufnahme- | ®*Aufnahme eUber das Anpas- | 1. Schalten Sie den Schalter ‘“CHANNEL’
pegel (SP Modus) sungsfilter in die stellung “EXT" und den Schalter
859C34708 ein ““AUDIO MONITOR"" in die stellung

PCB HEAD AMP (Bestlickungsseite)

TP Stecker
(TP2X, TP2Y,

—
VR3A0

 —1
Stecker GB

Oszilloskop an
TP3T und TP3U
anschlielRen.

*VR3AO (HEAD
AMP)

GND, TP3U, TP3T)
DIV 5mV
TIM 10pusec
Head Amp PCB .
TP Connector 5.6.H (Probe 10:1)
TP3T (@B~ D) o
® 1/4W 14w
kQ 2700
@ TP3U 7 3 I e
S
H p
o GND
7 777 REC CURRENT ADJ.JIG
i MAX 7cm No0.859C347080

——

"“STEREQ".

. SchlieRen Sie die Eingangsbuchsen links

und rechts kurz.

. Mit VR3AO den Pegel an TP3T und TP3U

auf 300mVss.

300mVss

18
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Nr. Einstellung Betriebsart Einstellordnung Einstellverfahren

17 | FM-Trager eEingabe *Oszilloskop an 1. Schalten Sie den Schalter “CHANNEL’
100kHz, TP3L (Hi-Fi) in die stellung ““EXT’" und den Schalter
10dBs Audio- “AUDIO MONITOR’’ in die stellung
signal an Pin “STEREO"".
1 und Pin 3 2. Die Regler “’"REC LEVEL ADJ”’ in Maximal-
Stecker position einstellen.
PCB Hi-Fi 3. Oszilloskop-Einstellung 10mV/1us (Verzdge-

rung O.1psec).

PCB Hi-Fi (Bestlickungsseite)

VR3306
TP3R o o
Tt S CONNECTOR

2 VR3305

*VR3305 (Hi-Fi)

4. Die Amplitudenform in der Mitte der Verz6-
gerung beobachten.

5. Mit VR3305, Kurven form wie dargestelit
einstellen.

*(Oszilloskop an
TP3R (Hi-Fi)
*\VVR3306 (Hi-Fi)

6. Mit VR3306, Kurven form wie dargestellt
einstellen.

17




Nr.

Einstellung

Betriebsart

Einstellordnung

Einstellverfahren

18

DOP Pegel

*Ein Simulcast
Signal SP auf-
nehmen und
wiedergeben

PCB Hi-Fi (Bestlickungsseite)

[ma=]
VR3309 © TP3Z

*(Oszilloskop an
TP3Z (Hi-Fi)
*VVR3309 (Hi-Fi)
DIV 5mV
TIM 5msec
(Probe 10:1)

1. SchlieRen Sie die Eingangsbuchsen links
und rechts kurz.

2. Mit VR3309 eine minimum Amplitude von
60mVss einstellen ausgenommen ist der
Ubergang von CH-1 zu CH-2 sind zwischen
den beiden Kanilen Amplitudenunter-
schiede sollte auf die kleinste Amplitude
eingestelit werden.

60mvss

3

Schnittstelle der Signale
,—‘\\\

18
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Nr. Einstellung Betriebsart Einstellordnung Einstellverfahren
Decoder-Schaltkreise
19 | Audio DET. *Ein HF- DET Ausgang MAIN 1. Den Regler VR7Ab auf Linksanschlagstellen.
Spule STEREO Sig- | CH 2.L7A2 so einstellen das der MAIN CH Aus-
nal wie unter #Qszilloskop an TP31 gang (lkHz) an TP31 maximum ist (ca.
Tabelle HF- eEinstellung an L7A2 0.3Vss) sicherstellen, dald das Signal an
Signal ange- TP31 ohne Stérungen ist.
geben ein- DET Ausgang SUB 3. Die Spule L7A1 so einstellen das der DET-
speisen. CH Ausgang (1kHz) an TP32 maximum ist (ca.
PCB Hi-Fi (Bestlickungsseite) *Oszilloskop an TP32 2.3Vss) sicherstellen daf$ das Signal an
eEinstellung an L7A1 TP32 ohne Stérungen ist.
Pilot DET Ausgang 4. .7A3 so einstellen das die Signalform vom
#Qszilloskop an TP34 Pilot DET-Ausgang an TP34 ohne Storungen
oEinstellung an L7A3 ist.
TP31
© TP32
VR7A5
L7A1 L7A2
HF-Signaltabelle
{*) +30kHz Deviation
STEREO-BETRIEBSART
PILOT 50% AM MODULATION
HAUPTTON | KEINE MODULATION
NEBENTON | 1kHz, 100% FM MODULATION (*)
HF- 70dB (0dB = 1)
EINGANGS
SIGNAL
20 | BPF oEin HF-Signal | Betriebsart 1. Ein Zwieton HF-Signal Empfangen
(ZEITON/ Zweiton Anmerkung: Das Videosignal und der
STEREO) wie | ®Oszilloskop an FS-Kanal solite fir das HF-
unter Tabelle TP35 Zweiton- und Stereosignal
HF-Signal an- | ®Einstellung an gleich sein.
gegeben ein- VR7A2 Mit VR7A2 an TP35 max. Pilotton-Ampli-
speisen. Betriebsart Stereo tude (274.1Hz) leztlich 5.5Vss einstellen.

PCB Hi-Fi (Bestlickun

gsseite)

TP35 TP36
o0

VR7A1 BB VR7A2

HF-Signaltabelle

*Oszilloskop an
TP36

*Einstellung an
VR7A1

2. Ein Stereo HF-Signal Empfangen
Mit VR7A1 an TP36 max. Pilotton-Ampli-
tude {117.5Hz) leztlich 5.5Vss einstellen.

{*) *30kHz Deviation

STEREO-BETRIEBSART

ZWEITON-BETRIEBSART

PILOT
HAUPTTON
NEBENTON
HF-
EINGANGS
SIGNAL

50% AM Modulation

KEINE MODULATION

1kHz, 100% FM MODULATION (*)
70dB (0dB = 1uV)

50% AM MODULATION

1kHz, 100% FM MODULATION ()
400Hz, 100% FM MODULATION (*)
70dB (0OdB = 1uV)

19




Nr. Einstellung Betriebsart Einstellordnung Einstellverfahren
21 | DET-Ausgang *Ein Stereo *Ein AC-Volt- 1. Stereobetrieb mit Stereo-HF-Signal.
Ausgleich HF-Signal wie meter an TP37 2. Mit VR7AO0 die Signalamplitude des Uber-
unter Tabelle anschliel3en sprechsignals (1kHz) an TP37 min. ist.
HF-Signal sEinstellung mit Anmerkung: Diese Einstellung muf® sehr
angegeben VR7A0 genau gemacht werden um
einspeisen eine saubere Kanaltrennung
zubekommen.
PCB Hi-Fi (Bestiickungsseite)

HF-Signaltabelle
{*) * 30kHz Deviation

STEREQ-BETRIEBSART
P37 PILOT 50% AM MODULATION
o HAUPTTON | KEINE MODULATION
ViAo NEBENTON | 1kHz, 100% FM MODULATION ()
HF- 70dB (0dB = 14V)
EINGANGS
SIGNAL
TU-COMP *Ein Stereo *Ein AC-Volt- 1. Stereobetrieb mit Stereo-HF-Signal.
Pegel HF-Signal meter an TP31 2. Mit VR7A5 und TP31 einen Pegel von
einspeisen anschliel3en —12dBm einstellen (0dBm = 0.775V.rm.s,
eEinstellung mit 47kQ).
VR7A5
PCB Hi-Fi (Bestiickungsseite)
© TP31
B VR7A5
Pegelein- *Ein normales *Ein AC-Volt- 1.. Ein TV-Signal 64dB bis 80dB (0dB = 1uV)
stellung TV-Audio- meter an TP37 an den Antenneneingang anlegen.
signal anschliel3en Das Audiosignal sollte ein 30% moduliertes
einspeisen eEinstellung mit normales Signal sein.
VR7A3 2. Mit VR7A3 an TP37 einen Pegel von
*Ein AC-Volt- —12dBm einstellen (0dBm = 0.775V.rm.s,
meter an TP38 47kQ).
PCB Hi-Fi {Bestickungsseite) anschlieRen 3.Mit VR7A4 an TP38 einen Pegel von
sEinstellung mit —12dBm einstellen (0dBm = 0.775V.rm.s,
VR7A4 47kQ).
TP37
VR7A3 O?P38
VR7A4
|

20
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MECHANIK: EINSTELLUNG UND TEILEWECHSEL

(F DECK)

1. Reinigung
Fdr den Regelservice oder nach der Reparatur mifien
folgende Teile gereinigt werde.

1-1 Videokopfe

A. Sind die Videokdpfe verschmutzt oder Fremdob-
jekte auf der Kopftrommel, so stért dies das Wie-
dergabebild. Far die Reinigung gehen Sie wie
folgt vor:

Befeuchten Sie ein Reinigungsleder mit Alkohol
driicken Sie dieses Leder gegen die Kopftrommel
und drehen Sie diese von Hand gegen den Uhr-
zeigersinn um die Kopftrommel zu reinigen.
Anmerkung

BerlUhren Sie nicht direkt die Kopfe, sondern nur
die Kopftrommel. Die Képfe sind sehr hart, bre-
chen aber leicht besonders dann wenn vertikale
Krafte auftreten. Bei der Reinigung der Kopftrom-
mel, darf das Reinigungstuch niemals auf und ab
bewegt werden.

B. Nach dem Reinigen der Transportmechanik und
der Kopfe, mussen diese vollstandig abgetrocknet
sein, bevor eine Kassette geladen wird, andern-
falls kénnen die Képfe oder das Band beschadigt
werden.

1-2 Bandweg
Folgende Teile im Bandweg sind zu reinigen.
Siehe Abb. 1-1.
1. Bandzugkontrollarm S
2. Bandzugarm

Fahrungsrolle Einlaufseite

Loschkopf

Impedancerolle

Umlenkrolle Anlaufseite

Fuhrungsstift Anlaufseite

Kopftrommel und Kopftrommelunterteil
Fuhrungsstift Ablaufseite

10. Umlenkrolle Ablaufseite

11. A/C Kopf

12. Bandflihrungsrolle Aufwickelseite

13. Andruckrolle

14. Kapstanschaft

15. Flhrungsstift Aufwickelseite

16. Bandzugkontrollarm T

Das Bandlaufwerk mit einer mit Alkohol befeuch-
teten Gaze reinigen, Ab-und Aufwickel-
fGhrungsrollen ausgenommen. Wenn Fihrungs-
rollen mit Staub beschmutzt sind, diese mit
trockener Gaze reinigen oder gegen neue Teile
auswechseln.

Nach der Reinigung mussen alle Teile vollkom-
men trocken sein, sonst kdnnte das Band bescha-
digt werden.

©WNO O W

1-3 Wickelteller Antriebssystem

A.
B.

C.

Wickelteller bremse und Antriebsriemen reinigen.
Die Reinigung mit einem alkoholgetranktem Ga-
zetuch vornehmen.

Vor Inbetriesbnahme mussen alle mit Alkchol ge-
reinigten Teile vollkommen trocken sein.

Abb. 1-1
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2. Auswechseln der Hauptteile
2-1 Kassettenfach
2-1-1 Ausbau (siehe Abb. 2-1-1, 2-1-2)

A. Das Kassettenfach in die Eject Position bringen.

B. Oberteil, Bodenblech und Front entfernen.

C. Den Kabelhalter am Kassettenfach |6sen und ent-
fernen. (Siehe Abb. 2-1-1)

D. Die funf Kassettenfachbefestigungsschrauben
®, ®, © und @, entfernen. Das Kassettenfach
vorsichtig nach oben in Pfeilrichtung herausneh-
men. (Siehe Abb. 2-1-2)

2-1-2 Einbau (siehe Abb. 2-1-1 ~2-1-3)

A. Das Kassettenfach langsam auf das Chassis
setzen.

" B. Bringen Sie das Kassettenfach tber die Positions-
l6cher & und (®, und schieben Sie es mit den
beiden U-Loéchern (@ und ® placiert an der Front
rechts und links unter die Befestigungspinne. (erst
die linke Seite)

C. Das Kassettenfachantriebsrad ist nach Abschnitt
B. in den meisten Fallen noch nicht in dem Halter
fixiert. In diesem Falle bewegen Sie das Antriebs-
rad durch driicken in Richtung vorwarts, damit es
im Antrieb einrastet. Siehe Abb. 2-1-3 ist es wie
oben beschrieben nicht méglich, das Antriebsrad
einrasten zu lassen, schieben Sie das Antrigbsrad
4 a etwas unter das Deck und das Kassettenfa-
chantriebsrad ist sehr einfach zu fixieren.

D. Das Kassettenfach mitden Schrauben @, ®, ©
und @ befestigen.

2-2 Riegelarm und Antriebsrad
2-2-1 Ausbau (siehe Abb. 2-1-3, 2-2)
A. Die Halteschnapper (®, ®, © und @) der
Platte an der Aufwickelseite des Kassettenfaches
|6sen und die Platte entfernen. (Siehe Abb. 2-1-3)
B. Den Hebel fir den FL Schalter im Uhrzeigersinn
vom Antriebsrad I6sen und Riegelarm und An-
triebsrad entfernen. (Siehe Abb. 2-2)

2-2-2 Einbau (siehe Abb. 2-1-3, 2-2)

A. Das Antriebsrad auf die Achse aufsetzen. (Siehe
Abb. 2-2)

B. Den Riegelarm so aufsetzen, dal% die Markierungs-
punkte am Antriebsrad und am Riegelarm uber-
ginstimmen. (Siehe Abb. 2-2)

C. Die Steitenplatte am Kassettenfach Aufwickel-

 seite aufsetzen und in die Schnappen @, ®, ©
und @ einrasten. (Siehe Abb. 2-1-3)
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(Deck) Kassettenfach

Kabelhalter

C

]

l

Schalter-
chalter [ Achse ‘lSchnapper

J Flachkabel

hebel\

rrJ“‘ool

Innenflhrung

HHEN

oQ|—

Abb. 2-1-1

Kabelhalter
Abb. 2-1-2 FOD0O2
Kassettenfach Schraubenzieher

Seitenplatte (TU)

Stltze Ladeantriebsrad-4

Abb. 2-1-3

Hebel FL-Schalter

Antriebsrad

Markierungspunkte
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2-3
2-3-
A.

B.

O

Kopftrommeleinheit
1 Ausbau (siehe Abb. 2-3-1 und 2-3-2)

Die Massekontaktfeder durch idsen der Befesti-
gungsschraube entfernen.

Die zwei Schrauben @ und ® entfernen. Der
PCB Kopfverstarker ist Uber ein Flachkabel mit der
Kopftrommeleinheit verbunden.

Anmerkung:

Die Kopftrommeleinheit und die Kopfverstérker
PCB ist mit einem Flachkabel verbunden, zu star-
ken Zug kann dieses Kabel beschadigen Entfer-
nen Sie deshalb die Abdeckung von der PCB und
ziehen Sie den Stecker vorsichtig aus der Platine.
{Siehe Abb. 2-3-3 |6sen des Steckers). Ziehen Sie
den Masseanschlu? von der Kopfverstarker PCB.
Die drei Schrauben ©, @ und (&, der Kopftrom-
melbefestigung, von der Unterseite der Mechanik
l6sen, die Kopftrommeleinheit vorsichtig aus der
Mechanik herausnehmen.

Ziehen Sie alle Stecker von der Kopftromme-
leinheit.

2-3-2 Einbau, (siehe Abb. 2-3-1, 2-3-2)

A
B.

C.

Anschlulstecker aufstecken.

Die neue Kopftrommeleinheit vorsichtig auf das
Chassis aufsetzen.

Die Kopftrommeleinheit mit den drei Schrauben
©, @ und (@, auf dem Chassis befestigen.

Die Kopfverstarker PCB auf die Kopftrommeleinheit
aufstecken und mit den zwei Schrauben & und ®
befestigen.

Die Massekontakifeder befestigen.

Anmerkung:

Fur eine optimale Leistung nach dem Wechsel der
Kopftrommeleinheit beachten Sie die Einstellarbei-
ten unter Teil 3.
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Befestigungsschraube fir

die Massefeder Abschirmung

g@ ?@
Massefeder
I/ 4 4

4.7

Abb. 2-3-1 -

o

Kopfverstarker PCB

Abb. 2-3-2

Kopftrommel-

\

T befestigung

: Anschlufy

Stopper

Flachkabel = §

Abb. 2-3-3




2-4 Kopftrommel

Anmerkung:
Nur fur die Gerate mit Massekontaktfeder.

2-4-1 Ausbau (siehe Abb 2-4-1)

A. Die Massekontaktfeder durch I6sen der Schraube
entfernen.

B. Die Anschluf3leitungen zum Transformatorlosloten.

C. Die beiden Befestigungsschrauben der Kopftrom-
mel 16sen.

D. Die Kopftrommel vorsichtig nach oben hin ent-
fernen.

Anmerkung:
Ist es schwierig die Kopftrommel nach oben hin zu
entfernen sollte das Unterteil etwas, durch die Lo-
cher der Befestigungsschrauben, aufgewarmt
werden.

2-4-2 Einbau
Anmerkung:
Behandeln Sie die Videokopfe sehr vorsichtig sie
sind sehr zerbrechlich.

A. Dendrehbaren Teil vom Unterteil so positionieren,
dal das Loch im Schaft zu Ihnen hinzeigt. Justie-
ren Sie die Kopftrommel mit dem Unterteil so, dal’
Kanal 1 von der Kopftrommel auf der rechten Sei-
te liegt und setzen Sie die Kopftrommel auf.

B. Die Kopftrommei mit den beiden Schrauben befe-
stigen. Die beiden Schrauben wechselweise an-
ziehen.

C. Die Anschllsse mit der Kopftrommel verbinden.

D. Die Kopftrommeleinheit wie im Teil 1-1 beschrieben
reinigen.

2-5 Wickeltellerantriebsriemen (siehe Abb.
2-5)

A. Den Antriebsriemen vom Kapstanmotor vom Zwi-
schenrad entfernen.

B. Den neuen Antriebsriemen aufsetzen.
Anmerkung:
Der Antriebsriemen muf3 sauber und fettfrei sein,
vor dem einsetzen.

2-6 Kapstanmotor:
2-6-1 Ausbau (siehe Abb. 2-5, 2-6)
A. Flachkabel abziehen.
B. Antriebsriemen entfernen.
C. Die drei Befestigungsschrauben (siehe Abb. 2-6)
und den Kapstanmotor entfernen.
Anmerkung:
Beim Ldsen der Schrauben achten Sie darauf,
dal} der Kapstanmotor, nicht versehentlich ande-
re Teile im Gerat beschéadigt.
Anmerkung:
Beim Entfernen und Einbauen des Bandantriebs-
motors achten Sie darauf, daR die FelgenaulRen-
seite des Rotors nicht beschmiert wird. (Siehe
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Kopftrommelbefestigungsschraube

Kopftrommelldtan-
schlisse

Abb. 2-4-1

Anschlisse

Riemenrad

Kapstanmotor

-

Anschllsse

Flachkabel
Abb. 2-5

Antriebsriemen

Kapstanmotor

Aufwickelfihrungspol

Kapstanmotor Befestigungsschraube

Abb. 2-6

N
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Abb. 2-5) Werden beschmierige Bauelemente an
die Felgenauféenseite des Rotors angebracht, die-
se mit einem trockenen Tuch abwischen, da diese
den Defekt an Trickwiedergabe verursachen
kdénnen.

2-6-2 Einbau (siehe Abb. 2-5, 2-6)
A. Den Kapstanmotor mit den drei Schrauben befe-
stigen. (Siehe Abb. 2-6)
B. Antriebsriemen auflegen.
C. Flachbandkabel anschliefsen.

2-7 Lademotor
2-7-1 Ausbau (siehe Abb. 2-7-1)

A. Rekorder in Eject Position bringen.

B.  AnschluRkabel vom Lademotor abldten.

C. Die zwei Stoppersicherungsringe, den Motor und
die Motorhalterungsplatte entfernen:.(Siehe Abb.
2-7-2)

D. Den Motor mit Motorhalterplatte etwas bewegen
und nach oben hin herausnehmen. _

E. Die beiden Befestigungsschrauben an der Motor-
halterplatte I6sen und den Motor entfernen.

F. Die Motorkupplung vom Motor entfernen.

2-7-2 Einbau {(siehe Abb. 2-7-1)

A. Die Kupplung and dem neuen Motor befestigen.
Anmerkung:

(siehe Abb. 2-7-3) -

B. Den Motor mit den beiden Schrauben an der Mo-
torhalterplatte befestigen.

C. Den Motor mit Motorhalterplatte in den Motor-
halter auf der rechten Seite einsetzen.

D. Die Kupplung am Lademotor so einstellen, daf3
sie mit der Antriebsschnecke Ubereinstimmt. Den
Motor langsam nach vorne bis zum Stopper
schieben.

E. Die Anschluldleitung anldten. Braune Leitung po-
sitiy, rote Leitung negativ.
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Lademotor

Motorhalterpiatte

Stopper \ ;

Leitung

Kupplung

Schneckengetriebe

Stopper

Motorhaiter

Linke Ansicht
Motorhalterpiatte

Stopper

Motorhalter

Abb. 2-7-2

Rechte Ansicht

Stopper

0.5~0.7mm
. Kupplung

102+ 0.1Tmm Lademotor
Abb. 2-7-3 -
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8 Andruckrolle

8-1 Ausbau (siehe Abb. 2-8-1)

A. Gerat in Ejectposition setzen.

B. Sicherungsring von der Andruckrollenkappe ent-
fernen und Andruckrollenkappe entfernen.

C. Andruckrolleneinheit nach oben hin abziehen.

D. Oberteil von der Andruckrolle entfernen und An-
druckrolle entfernen. Siehe Abb. 2-8-2.

8-2 Einbau (siehe Abb. 2-8-1)

A. Setzen Sie die Andruckrolle und das Oberteil der
Andruckrolle zusammen, beachten Sie beim Ein-
bau den Winkel fr das Oberteil der Andruckrolle.
(Siehe Abb. 2-8-2)

B. Die Andruckrolle auf dem Schaft des Chassis auf-
setzen.

C. Abdeckung vom Andruckrollenarm mit Siche-
rungsring sichern.

268

Andruckrollenkappe

Andruckrollenarmeinheit

Sicherungsring

Markierung Andruckrollenkappe

Andruckrolle

Keine Markierung Seite

Andruckrollenarm

S



N

2-9 Funktionsschalter
Anmerkung: ]
Aus-und Einbau des Funktionsschalters in der
Ejectposition.

2-9-1 Ausbau (siehe Abb. 2-9-1)

A, Funf Leitungen vom Schalter von der Chassis PCB
abloten.

B. Die zwei Halter vom Schalter Idsen. (Beachten
Sie, daR die Halter nicht brechen.)

C.  Den Funktionsschalter nach oben hin vorsichtig
rausnehmen, beachten Sie dabei das alle An-
schlufpunkte losgeldst sind.

Einbau (siehe Abb. 2-9-2)

A. Stellen Sie sicher, daR die Makierungen am

Schalter Gbereinstimmen.

"B. Fein Einsteliung siehe Abb, 2-9-2.
Beachten Sie das gleiche Schalterstellung ge-
wéhrleistet ist.

C. Befestigen Sie den Schalter im Chassis vorsichtig
und beachten Sie dabei, daR der Schalter nicht in
seiner Position verdndert wird. Siehe Abb. 2-9-1.

D. Verloten Sie alle AnschluRleitungen mit der PCB.

2-10 Ruckwickelteller
2-10-1 Ausbau (siehe Abb. 2-10-1)

A. Entfernen Sie das Kassettenfach siehe Teil 2-1-1.

B. Befestigungsschraube vom -Bandhalter losen.

C. Die Klammer des T-Bandhalters mit einem
schmalen Schraubenziehr l6sen (siche Abb.
2-10-2) T-Bandhalter vorsichtig entfernen, beach-
ten Sie, da das Bremsband nicht verschmutzt.

D. Die Bandzugfeder vom Bandzugarm und vom
Bandzughebel entfernen.

E. Den Sicherungsring ®, vom Bandzugarm entfer-
nen und den Bandzugarm nach oben hin heraus-
nehmen.

FE  Die Bandzugregulierungsfeder S vom Bandzugre-
gulierungsarm S und vom Bandzughebel ent-
fernen.

G. Die Sicherungsfeder vom Sicherungsarm und
vom Bandzugarm Iésen.
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Funktionsschalter

Klammern

P1: leitend

C : gemeinsammer Anschluf

P3: nicht leitend

P2: nicht leitend
PO: leitend

Klammern
Funktions-
schalter

Positionsmarkierung

Abb. 2-9-2

T-Band-
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feder
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Bandzugarm —!
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Bandzughebel
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H. Hauptbremse S I6sen und den Bandzughebel

J.

vom Schaft entfernen. (Siehe Abb. 2-10-3)

Den Bandzugregulationsarm S I8sen und vom
Schaft entfernen.

Wird die Hauptbremse S etwas im Uhrzeigersinn
gedreht, Kann der Wickelteller vom Chassis nach
oben hin entfernt werden. Siehe Abb. 2-10-3.

2-10-2 Einbau (siehe Abb. 2-10-4)

A

Die Hauptbremse S durch leichte Rechtsdrehung
von der Wickeltellerachse entfernen. Den Riick-
wickelteller so aufsetzen, daR die Zahnrader vom
Wickelteller und vom Wickeltellerantrieb ineinan-
der greifen.

Den Bandzugregulatorarm S einsetzen.

Den Bandzugarm auf der Achse neben der
Hauptbremse aufsetzen.

Anmerkung:

Den Bandzugarm so aufsetzen, daf der Pin an
der Unterseite des Arms in den Schlitz an der
Front des Chassis eingepalt ist. (Sishe Fron-
tansicht)

Die Feder flr den Sicherungshebel, am Siche-
rungshebel und am Bandzugarm einhéngen.

Die Feder S fur den Bandzugregulatorarm am Re-
gulatorarm S und am Bandzughebel einhdngen.

§
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Den Bandzugarm auf die Achse aufsetzen und
mit Sicherungsring ® sichern. (Siehe Abb.
2-10-5)

Bandzugfeder zwischen Bandzughebel und
Bandzugarm einsetzen. (Siehe Abb. 2-10-5)

Das T-Band vorsichtig auf das Chassis aufsetzen
und den Halter mit Schraube @ leicht befestigen.
Beachten Sie,” dald das Bremsband frei von
Schmutz oder Fett ist. (Siehe Abb. 2-10-5)
Anmerkung:

Beim Einsetzen des T-Bandhalter darauf achten,
daf der Haken am Halter fest im Chassis einra-
stet, ist das Einrasten schwierig, benutzen Sie ei-
nen kleinen Schraubenzieher und dricken den
Haken leicht ins Chassis. {Siehe Abb. 2-10-2)
Die Hauptbremse S und den Bandzugregulator-
arm vom Wickelteller 16sen und sicherstellen, das
der Wickelteller sich leicht drehen lafdt.

Die Wickeltellerhéheneinstellehre (Best. -Nr.
8b9C342020) in die entsprechende Position
Punkt A einsetzen. (Siehe Abb. 2-10-6)

Die Lehre vorsichtig um Punkt A mit der Makie-
rung SP zum Ruckwickelteller bewegen. Die Aus-
sparung B an der Lehre bestimmt die Hohe des
Wickeltellers. (Siehe Abb. 2-10-7)

Die Hohe des Wickeltellers kann Gber die Schrau-
be in der Mitte an der Oberseite des Wickeltellers
eingestellt werden. Far die Einstellung den
Wickelteller festhalten. (Siehe Abb. 2-10-7)

A) Rechtsdrehung = Wickelteller abwarts

B) Linksdrehung = Wickelteller aufwarts
. Nach Beendigung der Einstellung die Hohenein-

stellschraube sichern, indem diese mit der Spitze
des heifden Eisens gebrannt wird.

Kassettenfach einsetzen wie unter 2-1-2 be-
schrieben.

Bandzugeinstellung wie unter 3-1 beschrieben
durchfthren.

i
F
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2-11 Aufwickelteller
2-11-1 Ausbau (siehe Abb. 2-11-1)

A. Kassettenfach wie unter 2-1-1 beschrieben
ausbauen.

B. Die Feder T und die Feder RS zwischen Bandzu-
gregulatorarm T und Hebel RS entfernen.

C. Die Sicherungsscheibe am Bandzugregulatorarm
entfernen.

D. Den Bandfihrungsarm, Aufwickelseite, nach
rechts bewegen und den Bandzugregulatorarm T
von der Achse abziehen.

E. Die Hauptbremse durch Linksdrehung vom
Wickelteller 16sen und den Wickelteller nach oben
hin von der Achse abziehen.

2-11-2 Einbau (siehe Abb. 2-11-2)

A. Die Hauptbremse T durch Linksdrehung vom
Wickeltellerschaft entfernen den Wickelteller auf
den Schacht aufsetzen so daR das Wickelteller-
zahnrad und das Zahnrad vom Antrieb ineinan-
derrasten.

B. Den Bandfuhrungsarm durch rechts Bewegung
vom Wickelteller entfernen, den Bandzugregula-
torarm T auf die Achse aufsetzen und mit der Si-
cherungsscheibe sichern.

C. Die Feder T und die Feder RS zwischen Anzugre-
gulatorarm T und Hebel S einhaken.

D. Die Hauptbremse T und den Bandzugsregulato-
rarm T vom Wickelteller 16sen und sicherstellen,
dafd der Aufwickelteller sich leicht drehen laf3t.

E. Die Wickeltellerhéheneinstellehre (Best. -Nr.
8b9C342020) in die entsprechende Position
Punkt A einsetzen. Siehe Abb. 2-10-6.

F. Die Lehre vorsichtig um Punkt A mit der Markie-
rung TU zum Wickelteller bewegen. Die Ausspa-
rung B an der Lehre bestimmt die Hohe des
Wickeltellers. Siehe Abb. 2-11-3.

G. Die Hohe des Wickeltellers kann Gber die Schrau-
be in der Mitte der Oberseite des Wickeltellers ein-
gestellt werden. FUr die Einstellung den
Wickelteller festhalten. (Siehe Abb. 2-11-3)

A) Rechtsdrehung = Wickelteller abwarts
B) Linksdrehung = Wickelteller aufwarts

H. Nach Beendigung der Einstellung die Héhenein-
stellschraube sichern, indem diese mit der Spitze
des heilRen Eisens gebrannt vvirﬁj.

|.  Kassettenfach einsetzen wie unter 2-1-2 be-
schrieben. ‘
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2-12 A/C Kopf
2-12-1 Ausbau (siehe Abb. 2-12-1)

A. Stecker an der A/C Kopfplatine entfernen.

B.  Befestigungsmutter von der A/C Kopfeinheit ent-
fernen:.

Kopfeinheit unter vorsichtiger Beachtung der A/C
Kopfarmfeder die die Kopfeinheit auf rechts An-
schlag halt, von der Achse abziehen.

D. Die drei A/C Kopf Befestigungsschrauben (@, ®
und © und die A/C Feder (siehe Abb. 2-12-2) ent-
fernen, den A/C Kopf vom A/C Halter entfernen.

E. Die A/C Kopf PCB vom A/C Kopf abléten. Siehe
Abb. 2-12-2.

2-12-2 Einbau (siehe Abb. 2-12-2)

AJC Kopf PCB an den Kopf anléten.

AIC Kopf am Halter mit den drei Befestigungs-
schrauben (®, ® und ©) und die A/C Feder be-
festigen.

Anmerkung:

Den A/C Kopf so befestigen, daR das Kopfunter-
teil mit dem Kopfhaltearm parallel ist. Mit der Ein-
stellschraube © die Héhe so einstellen, wie in
Abb. 2-12-3 beschrieben.

Die Kopfeinheit auf dem Schacht aufstezen wah-
rend die A/C Haltearmfeder ca. 60 nach rechts
gedrlckt wurde. (Siehe Abb. 2-12-1)

Die Haltearmbefestigungsmutter so weit anzie-
hen das der Abstand zwischen Haltearm und
Chassis ca. 7mm betragt. Siehe Abb. 2-12-3.
Stecker auf der A/C Platine aufstecken. Siehe
Abb. 2-12-1.

Einstellungen fur den A/C Kopf und der Phase wie
unter 3-3 und 3-4 beschrieben durchfiihren.

w >
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2-13 Umlenkarm Aufwickelseite
2-13-1 Ausbau (siehe Abb. 2-13-1)

A. Den Rekorder in Ejectbetrieb setzen.
B. Andruckrollenarmeinheit ausbauen siehe 2-8 An-
- druckrolle.

C. Die Andruckrollensteuerkurve und den TU/G Arm
vom Schaft gleichzeitig entfernen.

D. Die Befestigungsmutter des Aufwickelfihrung-
sarms entfernen, den Aufwickelfihrungsarm vor-
sichtig nach oben hin abziehen, so daf® nicht die
TU/G Feder verloren geht.

2-13-2 Einbau (siehe Abb. 2-13-1)

A. Die TU/G Feder und den Bandflihrungsarm so
einsetzen, dak die eine Seite an dem Bandfuh-
rungsarm und die andere Seite am Haltepin befe-
stigt ist. Den Bandflhrungsarm mit der
Haltemutter lose befestigen.

B. Die Wickeltellerhdheneinstellehre fir das F-
Chassis einsetzen, (siehe Abb. 2-10-6) die Hohe
des Bandflihrungsarms mit der Befestigungs-
schraube so einstellen, daR die untere Flanke des
Fuhrungsbolzens gleiche Hohe hat mit dem
Punkt B fir das F-Chassis. {Siehe Abb. 2-13-2)

C. Den Arm fr die Aufwickelkontrolle auf Rechtsan-
schlag bringen. (Siehe Abb. 2-13-1)

D. Die Positionsmarkierung vom Aufwickelfihrung-
sarm und vom TU-G Fdhrungsarm in eine Linie
bringen. :

Die Andruckrollen. Nockenwelle und den TU-G
Fiihrungsarm gleichzeitig einbauen. (Siehe Abb.
2-13-3)

E. Die Andruckrolleneinheit auf dem Schaft von
dem Chassis aufsetzen.

E  Die Andruckrolleneinheit mit der Andruckrollen-
kappe einsetzern und mit dem Klemmring
sichern.

32

Aufwickelfihr- Mutter

ungsarm

Abb. 2-13-1

Arm far die
Aufwickelkontrolle

Andruckrollenarmeinheit

.~~~ Andruckrollen-

nockenwelle

|

Héheneinstellehre
far E-Deck

Aufwickelfthr-
ungsarm

Héheneinstellehre
far F-Deck

Abb. 2-13-2

Aufwickelfihrungsarm-
Befestigungsmutter

TU-G Fuhrungsarm

Positionsmarkierung

Aufwickelfihr-
ungsarm

Abb. 2-13-3

Kurvenrad 1

Andruckrollen-Nockenwelle

Positionsmarkierung

Zwischenrad

Positionsmarkierung

|

—



N

N

AN

N

2-14 Deck PCB (Leiterplatine)
2-14-1 Ausbau (siehe Abb. 2-14-1)

A. Die Kapstanbremsfeder von der Kapstanbremse
und dem Laderadarm entferenen.

B. Antriebsriemen auf der Riickseite des Chassis
entfernen. {Siehe Abb. 2-5)

C. Die zwei Sicherungsring ® und de

entfernen. (Siehe Abb. 2-14-2) #

Anschlisse am FE Kopf abléten.

Nach dem Losen der Halter die Zahnrader F/IL 2, 3

und 4 entfernen. Siehe Abb. 2-14-2.

F. Den Sicherungsring @ und die Sicherungsschei-
be @ entfernen. Die drei Halter wie in Abb. 2-14-3
!6sen. und Platte B siehe Abb. 2-14-2 entfernen.

G. Die finf Schrauben (®, ®, ©, @ und ®) ent-
fernen und die Chassis PCB ausbauen. (Siche
Abb. 2-14-2)

2-14-2 Einbau (siehe Abb. 2-14-2)

A, Sicherstellen das der Funktionsschalter in der Po-
sition Eject steht. Die Chassis PCB mit den funf
Schrauben befestigen und die Leitungen am FE
Kopf anléten. (Siehe Abb. 2-14-1)

Anmerkung:

Der Sicherungshebel wird (iber eine Feder nach
links gezogen, dricken Sie den Sicherungshebel
vorwarts und setzen Sie die PCB auf das Chassis.

B. Die Platte B unter Beachtung der Positionspine
(@, ®, ©, 0, ®, ®und @) einsetzen (siche
Abb. 2-14-3). Die Platte B mit den drei Haltern,
den Sicherungsring (@ und die Sicherungsschei-
be ® befestigen.

C.. Die Markierungen am Ladearm T und am Ladera-
darm mdussen (bereinstimmen (siehe Abb.
2-14-3). Den Flhrungspin vom Ladearm in die
Fihrung vom Kurvenrad 2 einsetzen und den
Ladearm mit zwei Sicherungsring ® sichern.

D. Die Zahnréder F/L 2, 3 und 4 auf dem Schaft auf-

setzen.

Antriebsriemen auflegen. (Siehe Abb. 2-5)

F. Die Kapstanbremsfeder zwischen Kapstanbrem-
se und Laderadarm auf der Oberseite des Chassis
einsetzen. (Siehe Abb. 2-14-1)

deradarm

mo

m
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2-15 Position und Einbaufolge der Teile um
das Hauptkurvenrad 1 (Riickseite des
Chassis) (Siehe Abb. 2-15-1)

Anmerkung: el
Den Einbau des Kurvenrad 1 und der Mechanik-
teile um das Kurvenrad 1 in der Eject Position vor-
nehmen. '
A. Das Positionsloch im Hebel RS und im Chassis in
Ubereinstimmung bringen und Hebel RS auf dem
Schaft aufsetzen. Das Positionsloch im Hebel C
mit dem Positionsloch im Chassis in Ubereinstim-
mung bringen und Hebel C auf dem Schaft auf- Position-"
setzen. sloch 5
C. Beim Aufsetzen des Kurvenrades 1 sicherstellen,
daf3 die Position der Hebel RS und C sigh nicht
verandert. Das Kurvenrad mit dem Sicherungshe-

bel sichern. (Siehe Abb. 2-15-2)
"Anmerkung: Abb. 2-15-1

7 F
Positior}'slocil: /‘/._.\
7 \

Die Fuhrugspine an den Hebeln RS und C befin-

" densichin der Kurve des Kurvenrades 1 wenn die

Positionsldcher Ubereinstimmen. Stellen Sie si-
cher, dal® die Fihrungspine sich in der Kurve des 2 g
Kurvenrades befinden. wischenra @

D.  Unterlegscheibe auf Pin © aufsetzen (siehe Abb. POS'Y'Onsmark'erungg
2-15-2) und die Nockenplatte C so einbauen, daf e
die Positionslécher der Platte mit den Pinen
@ ~ @ Ubereinstimmt. -

E. Die Feder C der Nockenplatte an der Nockenplat-
te C und an dem Nockenplattenhalter befestigen.
(Siehe Abb. 2-15-2)

F Den Hebel B so einsetzen das der Flhrungspin
des Fuhrungshebels sich in der Kurve des Kurven-

N\ Positionsloch  Lochplatte C

\ ° (¢
" % Pin ®@ Pin® Pin@

rades 1 befindet. (Siehe Abb. 2-15-3). Den Hebel I e f STk

mit den Kiemmringen sichers. Das Positionsloch L . i =

des Hebels fur die F/L Fuhrungsrolle mit dem Posi- Pn® Pin'@  FederC Halter Nockenplatte
tionsloch im Chassis in Ubereinstimmung brin-

gen. (Siehe Abb. 2-15-3) Abb. 2-15-2
Anmerkung:

~Der Fihrungspin des F/L Hebels ist in der Kurve
des Kurvenrades 2 wenn die Position korrekt ist.
Sicherstellen das der FUhrungspin des Hebels
sich in der Kurve des Kurvenrades 2 befindet. Kurvenrad 1

H. Die Markierung von Kurvenrad 1 und Kurvenrad 2 W A
Positionsmarkierung™

’ Kurvenrad 2

nebeneinanderstellen und das Positionsloch von Pin

Kurvenrad 2 uber das Positionsloch des Chassis Positionsloch
stellen. Das Kurvenrad 2 einbauen. (Siehe Abb. EiL

2-15-3) \ Rutschkupplungshebel

Anmerkung:

Sicherstellen, da® der FUhrungspin von der FL
FUhrungsrolle korrekt in der Kurve von Kurvenrad
2 ist.

7
Hebel B

Abb. 2-15-3
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Den Funktionsschalter in die Eject Position brin-
gen, die Mechanik PCB mit finf Schrauben befe-
stigen und den FE Head aniéten.

(Siehe Abb. 2-14-12 und 2-14-1)

Anmerkung:

Der Sicherungshebel wird von der Feder in der lin-
ken Position gehalten, zum Einbau der PCB den
Sicherungshebel etwas nach vorne schieben.
Die Nockenplatte B so einbauen, daR die Pine
@ ~ @ (siehe Abb. 2-15-4) und speziell der Pin
® durch die Fuhrungsschlitze zeigen, die Platte
mit den drei Klemmen, den Sicherungsring ®
und die Sicherungsscheibe ® (siehe Abb.
2-15-b) befestigen.

Die Markierungen am Ladearm T mit der Markie-
rung den Laderadarm wie in Abb. 2-15-4 gezeigt
in Verbindung bringen und den Laderadarm auf
die daflr vorgesehene Achse aufsetzen, so daR
der FUhrungspin in die Kurve von Kurvenrad 2 ge-
langt. Den Arm mit zwei Klemmring sichern.

FIL Zahnrad 2, 3 und 4 einsetzen. (Siehe Abb.
2-15-b)

Antriebsriemen auflegen. (Siehe Abb. 2-5)

Die Bandzugregulator-Feder T und die Feder RS
am Regulatorarm T und Habel RS auf der Ober-
seite des Decks befestingen. (Siehe Abb. 2-11-1)
Die Kapstanbremsfeder an der Kapstanbremse
und am Laderadarm auf der Oberseite einhdngen.
{(Siehe Abb. 2-15-6)
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2-16 Umlenkrollen An- und Ablaufseite
2-16-1 Ausbau (siehe Abb. 2-16)

A. Kassettenfach ausbauen wie in 2-1-1 be-
schrieben.

B. Sicherungsschrauben [0sen.

C. Die an der Oberseite befindliche Hoheneinstell-
schraube gegen den Uhrzeigersinn drehen, um
die Umlenkrolle nach oben hin herauszudrehen.
Umlenkrolle herausziehen.

2-16-2 Einbau (siehe Abb. 2-16)
A. Sicherstellen das die neue Umelenkrolle an der
Befestigungsseite mit einem Gummiring verse-
hen ist.

B. Die neue Umlenkrolle in die Fihrung einsetzen.
C. Die Umlenkrolle rechtsherum soweit hineindre-
hen, bis sich Widerstand bemerkbar macht.

D. Nach dem feststellen des ersten Widerstandes
die Umlenkrolle noch um 1/6 weiterdrehen und
dann eine Umdrehung zurlckdrehen.

E. Umelenkrolle nockmals bis zum ersten feststell-

baren schwergadngigen Punkt drehen und dann
um 1/6 weiterdrehen.

F. Umlenkrolle mit Sicherungsschraube sichern,
Abgleich und Einstellung der FM Hullkurve wie
unter 3-2.

2-17 Lade- und Bandfuhrungseinheit
2-17-1 Ausbau (siehe Abb. 2-17-1)

A. Kassettenfach ausbauen wie in 2-1-1 be-
schrieben.

B. Die Kapstanbremsfeder vom der Kapstanbremse
und vom Laderadarm entfernen.

C. Hauptantriebsriemen entfernen. (Siehe Abb. 2-5)

D. Den Bandzugarm und den Bandzugregulatorarm
S mit einem Gummiband von der Umlenkrolle Ab-
wickelseite fernhalten.
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Umlenkrolle Anlaufseite

Abb. 2-16

Kapstanbremsfeder

Abb. 2-17-1
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E. Den Sicherungsring vom Laderadarm entfernen.

(Siehe Abb. 2-17-2)

Den Ladearm S und T in die Ladeposition bringen.

(Siehe Abb. 2-17-2)

G. Klemmeam Ladearm S 6sen und Ladearm S ent-
fernen. (Siehe Abb. 2-17-3)

H. Fudr den Ausbau der Umlenkrolleneinheit auf der
Aufwickelseite den Ladearm T entfernen.

[.  Die Klammern der Umlenkrollenschlitten ésen
und die Umlenkrolleneinheit nach oben hin her-
ausziehen. (Siehe Abb. 2-17-4)

2-17-2 Einbau (siehe Abb. 2-17-4)

A. Die neue Umlenkrolleneinheit auf die Fihrung
setzen und den Schlitten von der Rickseite mit
den Halteklammern befestigen.

Wurde die Umlenkrolle auf der Aufwickelseite ge-

wechselt, muf® zuerst der Ladearm T eingebaut

werden. (Siehe Abb. 2-14-2)

C. Beim Einsetzen des Ladearms darauf achten das
die beiden Markierungen vom Ladearm T und La-
dearm S sebeneinander liegen. (Siehe Abb.
2-17-2)

D. Die Markierung am Ladeantriebsrad mit der Mar-
kierung am Ladearm T in Ubereinstimmung brin-
gen und den Laderadarm in die Mechanik setzen,
so daf3 der FUhrungspin am Arm in die Kurve des
Kurvenrades 2 gefihrt wird. Den Arm mit einem
Kiemmring sichern.

m

w

E. Antriebsridmen aufleges. (Siche Abb. 2-5)

F. Die Kapstanbremsfeder an-der Kapstanbremse
und am Laderadarm befestigen. (Siehe Abb.
2-17-1)

G. Kassettenfach einbauen wie in 2-1-2 be-
schrieben.
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Abb. 2-17-2

Ladearm s

Abb. 2-17-3

Umlenkrolieneinheit Abwickelseite

Umlenkrolleneinheit Aufwickelseite

Schlitten

Abb. 2-17-4
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3. Einstellungen in der Mechanik nach dem
Wechsel

Anmerkung: ; :

Um eine Korrekte Kompatibilitdt zu erreichen, ist
es eventuell ndtig, eine mechanische Tracking-
voreinstellung vorzunehmen.

Fur diese Einstellung mussen auf der Timer-
platine die Testpunkte TP8X und TP8Y Kurzge-
schlossen werden.

Anmerkung:

Fur Einstellarbeiten bei wiedergabebetrieb sollten
die entsprechenden Aufnahmen auf der Testkas-
sette benutzt werden, cohne weitere Angaben
wird der Oszilloskope an TP 2A angeschlossen
und extern mit dem Signal TP2H synchronisiert.

3-1 Bandzug und Bandzugstift Einstellung

Flr eine korrekte Mechanikposition vor der Einstellung
eine Leerkassette fur einige Minuten abspielen.

A. Bandzug Messkassette einlegen und den Rekor-
der auf Wiedergabe stellen.

B. Nach dem stabilisieren der Anzeige sollte das
Markierungsloch im Bandzugarm zwischen den
beiden Markierungslochern M/P im Chassis
liegen.
0+ 0.5mm. Der Abstand von der Mitte der Um-
lenkrolle zur Achsenmitte des Bandzugfihrungs-
hebels der Abstand sollte 2+ 0.5mm betragen.

C. Beinicht korrekter Position des Bandzugfuhlarms
wie folgt vorgehen:

Die Halteschraube vom T Band I6sen und die Po-
sition der T-Bandhalterung soweit verandern, bis
die korrekte Position des Fuhlarms erreicht ist.

D. Die T-Band Halteschrauben fest anziehen.

E. Sicherstellen, dall der Bandzug 50*6g-cm
betragt.

F.  Kassette nochmals laden und nach der Beruhi-
gung des Fuhlhebels sicherstellen, daf® dieser
sich in der Toleranz von Tmm oder weniger be-
findet.

Anmerkung:

Die Toleranz des Bandzugs ist nicht genau festge-
legt, solite sie aber Uber 6g-cm liegen, kdnnte ein
Fehler im Bandtransport oder an der Ab/Auf-
wickelmechanik vorliegen.
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2mm

Band-
zugpol

Befestigungs-
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Bandzugmesskassette

T-Bandhalter

Abb. 3-1
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3-2

3-2-1 Einstellung der Umlenkrolle

A
B.
C

Kontrolle und Einstellung der FM

Hallkurve

(siehe
Abb. 3-2-1)

Wiedergabe einschalten.

Manuelltracking Mittelstellung.

Die FM Form solite wie in Abb. 3-2-1 gezeigt vor-

handen sein.

Ist die FM Form wie in B oder C gezeigt mulRd die

Hohe der Umlenkrolle an der Einlaufseite von der

kopftrommeleinheit wie unter Abb. 3-2-2 gezeigt

eingestellt werden. Bei einer FM Form wie in D

oder E ist die Hohe der Umlenkrolle an der Ablauf-

seite einzustellen.

3-2-2 Einstellung der Umlenkrollenhéhe

A.

B.

(Einlaufseite)

Sicherungsschraube soweit l16sen bis die Umlen-
krolle leichtgangig ist. (Siehe Abb. 3-2-2)

Die Umlenkrolle Einlaufseite ist in den meisten
Féllen zu tief bei der F/M Form wie in B und zu
hoch wie in C. Die Umlenkrolle so einstellen, dafk
die FIM Form wie in A gezeigt ist.

Weiter mit der Voreinstellung der Phase wie in
Anleitung 3-2-4 beschrieben.

3-2-3 Einstellung der Umlenkrolle Ablauf-

seite (siehe Abb. 3-2-1)
Sicherungsschraube so weit 16sen, bis die Um-
lenkrolle leicht gangig ist. (Siehe Abb. 3-2-2)

Die Umlenkrollablaufseite ist in den meisten Fal-
len zu tief, bei der FFM Form wie in D und zu hoch
bei der M Form wie in E. Die Umlenkrolle so ein-
stellen, daf? die /M Form wie in A gezeigt ist.
Nach der Hoheneinstellung die Héhe und den
Azimuth des A/C Kopfes einstellen. Wie in 3-3-2
beschrieben.

Voreinstellung der Phase wie unter 3-2-4 be-
schrieben.
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3-2-4 Voreinstellung der Phase (siehe Abb.
3-2-4)

A. Rekorder in Wiedergabestellung.

B. Manuelle Trackingmittelstellung.

C. HM kontrolieren und gegebenenfalls Umlenkrol-
len einstellen.

D. Istdie F/M Form wie in F gezeigt mit der Schraube

B, die M Amplitude auf Maximum stellen. (Sie-
he Abb. 3-2-3)

3-2-5 Kontrolle der FM Amplituden Form

(siehe Abb. 3-2-5)

A. Den Rekorder auf Wiedergabe stellen.

B.  Manuel Tracking einstellen und mit dem Tracking-
regler die Trackingposition verandern und kontrol-
lieren ob die FM Amplitude gleichméf3ig kleiner
und grof3er wird.

- C.  Mit dem manuelen Trackingregler die Amplitude
auf Maximum stellen und den Oszilloskope in der
Amplitude so einstellen, dal} funf Kastchen Am-
plitude sichtbar sind. -

D. Trackingregler so einstellen, dal? die Mitte der
Amplitude siehe Punkt b ca. 80% vom Maximum
betragt, ca. 4 Kastchen. Sicherstellen, daf® die
Amplitude in den Punkten a und ¢ die Form hat
wie in Abb. 3-2-b gezeigt.

E. Istdie FM Hullkurve in der gezeigten Form abwei-
chend, muf3 ein neuer Abgleich vorgenommen
werden. (Siehe Anleitung 3-2)
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3-2-6 Kontrolle der Bandflihrung an der Um-

A
B

lenkrolle 1 (siehe Abb. 3-2-6)

Rekorder in Wiedergabe setzen.

Durch Sichtkontrolle feststellen, ob an der Unter-
seite von der Umlenkrolle zwischen Unterseite
Umlenkrolle und der Unterseite Band sich ein klei-
ner Spalt befindet.

Ist dies nicht der Fall, Umlenkrolle wie in 3-2-7 be-
schrieben auswechseln.

Nach dem wechsel der Umlenkrolle Einlaufseite
wie in 3-2-1 beschrieben verfahren. Nach dem
Wechsel der Umlenkrolle Ablaufseite wie in 3-2-1
und in 3-2-b beschrieben verfahren.

Zur Kontrolle einige Male die Kassette entladen
und laden und sicherstelien das die FM Form sich
nicht verandert.

Bei Veranderungen in der FM den A/C Arm Uber-
prdfen, ob dieser beweglich ist. Ist dies nicht der
Fall, A/C Arm auswechseln und den A/C Kopf neu
einstellen wie in 3-3 beschrieben.

3-2-7 Beim auswechseln der Umienkrollen

Markierungen beachten
Ist die Markierung an der Umlenkrolle wie unter 1
die Umlenkrolle mit der ETeil Nr. 3 benutzen.
Ist die Markierung an der Umlenkrolle wie unter 2
die Umlenkrolle mit der ETeil Nr. 1 benutzen.
Ist die Markierung auf der Umlenkrolle wie unter 3
die Umlenkrolle mit der ETeil Nr. 3 benutzen.
Anmerkung:
In diesem Fall sollte die Bandftihrung gegen die
mit starkerer Neigung ausgewechselt werden.

3-2-8 Bandflhrungskontrolle an der

A.
B

Umlenkrolie-2

Den Rekorder in Wiedergabe setzen.

Auf beiden Umlenkrollen Ein- und Ablaufseite
dricken und wieder l6sen. Die FM muRR dann
wieder in die alte Form zurlickgehen.

Ist das nicht der Fall, die Umlenkrollen wie in 3-2
auswechseln.

Nach dem Wechsel der Umlenkrollen Einlaufseite
wie in 3-2-1 beschrieben verfahren. Nach dem

~Wechsel der Umlenkrollen Ablaufseite wie in

3-2-1 und in 3-2-5 beschrieben verfahren. -
Sind alle Kontrollen und Einstellungen korrekt, die
Umlenkrolle mit den Sicherungsschrauben
sichern.
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Band

Umlenkrolie

/

Untere Flanke von
der Umlenkrolle

Abb, 3-2-6

Erkennen der Umlenkrollenteilenummern
(Beispiel; Teilenr. 635B0590[1]0)

Teil Nr.
Teil Nr. 1 keine Markierung
Teil Nr. 2 schwarz markiert
Teil Nr. 3 rot markiert
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Einstellung vom Audio-Kontrollkopf
1 Neigungswinkel Einstellung von A/C
Kopf (siehe Abb. 3-3-1)

Unbespieltes Band wiedergeben.
Durch langsame Rechtsdrehung der Schraube C
die Bandfihrung soweit verdndern daf3 die Unter-
seite des Bandes sich an der Unterseite der Um-
lenkrolle Abwickelseite leicht knickt.
Die Schraube C zurlickdrehen bis das Knicken an
der Unterseite des Bandes nicht mehr zu sehen ist.
Die Schraube C langsam nach rechts drehen bis
zu dem Punkt, an der das Band anfangt zu knittern.

3-3-2 A/C Kopf, Azimuth und Héheneinstel-

lung (siehe Abb. 3-3-1)

Ein Oszilloskope an den Audio-Ausgang anschlie-
Ren und den Rekorder in Wiedergabe setzen.
Die Schraubenmutter A {Hoheneinstellung) und die
Schraube B (Azimutheinstellung) so einstellen, daf?
das Ausgangsignal maximum bekommt.

Den A/C Kopf gegen den Uhrzeigersinn dricken,
nach dem Loslassen kontrollieren ob die Ausgang-
samplitude sich nicht verdndert hat.

Verandert sich die Amplitude den A/C Arm auf Be-
weglichkeit kontrollieren ist er nicht beweglich A/C
Arm auswechseln und Neigungswinkel des A/C
Kopfes wie in 3-3-1 beschrieben und den Azimuth
und die Hohe des A/C Kopfes von Anfang an neu
einstellen.

Durch leichtes drlicken an der A/C Kopf Achse diese
in die Richtung A und A’ (siehe Pfeile) in der Abb.
3-3-3 bringen und sicherstellen, dal3 nach dem Los-
lassen das Maximum der Amplitude sich nicht ver-
andert.

Hat sich die Amplitude verandert, die Hoheneinstell-
mutter a so einstellen, da die Ausgangsamplitu-
de Maximum bekommt. Die A/C Kopfachse leicht
in die Richtung B und B’ (siehe Pfeile in Abb. 3-3-3)
bewegen und kontrollieren ob die Ausgangsampli-
tude Maximum ist.

Wahrend der Wiedergabe die Ausgangsamplitude
kontrollieren und sicherstellen, dal die Veranderung
der Amplitude kleiner 2 dB SS ist.

Uberschreitet die Veranderung 2 dB SS, den Azi-
muth und die H6he des A/C Kopfes einstellen.
Bei nicht Erfolg die Umlenkrolle Abwickelseite aus-
wechseln und die Einstellung wie oben beschrie-
ben fur Azimuth und Kopfhéhe vornehmen. Wenn
die Markierung der Umlenkrolle wie in 1 ist, eine
andere Umlenkrolle mit der E-Teil Nr. 2 benutzen.
Wenn die Markierung der Umlenkrolie wie in 2 ist,
eine andere Umlenkrolle mit der E-Teil Nr. 2 be-
nutzen.
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Mutter A

Aufwickelumlenkrolle (Hoheneinstellung)

Schraube C

Schraube B (Neigungseinstellung)

(Azimutheinstellung)
A/C Kopf

Aufwickelumlenkpol Band

Andruckrolle

Abb. 3-3-1

6 KHz Audioausgangssignal

AVAVAY::

Abb. 3-3-2

A/C Kopfachse A

AIC Kopf

Abb. 3-3-3

Erkennen der Umlenkrollenteilenummern
(Beispiel; Teilenr. 635805900)

Teil Nr.
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Anmerkung:

In diesem Fall sollte die Bandfihrung gegen die
mit leichterer Neigung ausgewechselt werden.
Nach dem oben aufgefiihrten Abgleich, die Pha-
se abgleichen wie in 3-4 beschrieben.

3-4 Phaseneinstellung (siche Abb. 3-4)

A.
B.
C

Rekorder in Wiedergabe setzen.

Manueltraking in Mittelstellung.

Die Phaseneinstellschraube B so einstellen, daR
die FM Amplitude Maximum hat.

Anmerkung:

Die Phaseneinstellschraube nicht mehr als eine
Umdrehung in beiden Richtungen verandern.
Den A/C Kopf gegn den Uhrzeigersinn driicken
und loslassen und sicherstellen, daR die Amplitu-
de der FM in der gleichen Form vorhanden ist wie
vorher,

Wenn die Amplitude sich verandert, den A/C Arm
auf Beweglichkeit priifen ist er nicht beweglich
den A/C Arm auswechseln und den Audiokon-
trollkopf wie unter 3-3 beschrieben und die Phase
von Anfang an neu einstellen.

Meherer Male Kassette laden und entladen und
sicherstellen, dal sich die FM Amplitude nicht
veréndert,

3-5 Einstellung Umlenkpol Aufwickelseite

A.

B.

(siehe Abb. 3-5)

Eine nicht bespielte E 180er Kassette vom Ende
an in Ruckwartssuchlauf betrieben.

Den Umlenkpol auf der Aufwickelseite auf der
Hohe so einstellen, dalk das Band sich nicht am
oberen oder am unteren Rand der Umlenkrolle
krauselt.

Anmerkung:

Die Einstellmutter in die Einstellposition bringen.
Die Einstellmutter nicht mehr als eine Umdrehung
rechts oder links herum bewegen.
Kassettenauswurf betatigen und Kassette neu la-
den. Rdckwartssuchlauf nochmals einschalten
und sicherstellen, dal’ das Band sich nicht an der
ober- oder Unterseite des Umlenkpols knittert.
Den Rekorder in Wiedergabe schalten und sicher-
stellen, dal} das Band sich nicht an der Umlen-
krolle (Abwickelseite) an der oberen oder unteren
Seite knittert.
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A/C Kopf

Mutter A
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Abb. 3-5




SPEZIFIKATION DES AUFNAHMESYSTEMS VPS

1. Das VPS-Signal

Das VPS-Signal ermdglicht es bei Zeitaufnahmen von
Fernsehsendungen immer zum richtigen Zeitpunkt tber
die vorprogrammierte Aufnahme das Geréat Ein-und Aus-
zuschalten. Das VPS-Signal wird in der 16. Zeile wah-
rend des vertikalen Austastsignales gesendet. Siehe
Abb. 1. Das VPS-Datensignal ist in Abb. 2 dargestellt.
Fir das Wechseln der VPS-Daten sind die Sendeanstal-
ten zustandig. Diese sind in den Wortern 11 bis 14 ent-
halten.

Der normale VPS-Code enthélt Zeitangabe und Pro-
grammangabe. Er wird mit dem Beitrag gesendet und
vom Gerat als Programmidentifikation erkannt. Ein Bei-
trag, der fiir die Zeit von 0.00 bis 4.00 Uhr angekindigt
war und dessen Beginn vor die Datumsgrenze vorgezo-
gen wurde, behalt das urspringliche Label. Im Falle der
Verlangerung gilt das Label bis 4.00 Uhr des nachsten
Tages, vorausgestzt der richtige Sendecode wird emp-
fangen. Maximale Startzeit fir eine verspatete Sendung
ist der folgende Tag 4.00 Uhr.

2. VPS-Erwartungszeit und VPS-
Aufnahmeart

2-1  Um 20:00 am Vortag der Startzeit schaltet sich der

Rekorder ein und geht in die VPS-Erwartungszeit.
in der VPS-Erwartungszeit schaltet sich das Gerat
auf den entsprechenden Kanal und achtet auf das
VPS-Signal.

2-2 Wenn ein VPS-Signal empfangen wird, das mit dem
programmierten Signal Ubereinstimmt, schaltet sich
das Geréat auf Aufnahme.

2-3 Wird kein VPS-Signal oder Statuscode Ubertragen,
wird die originale Aufnahmezeit benutzt.

2-4 Wird wahrend der VPS-Aufnahme ein Unterbre-
chungscode gesendet, stoppt die Aufnahme und
das Gerdt geht in VPS-Erwartung. Die Aufnahme
wird fortgesetzt, sobald der regulare VPS-Code wie-
der empfangen wird.

2-5 Wechselt der normale VPS-Code nach der program-
mierten Zeitaufnahme zu einem nicht normalen Co-
de, so wird die Aufnahme beendet.

|y Vertikal — Austastilicke o
n ﬂ: VPS—coded signal — g I
622 I 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 :23 24
| V.Sync !
e g e — e — e — — e — — — — — — — e T T Weisswert
e Nl f
BAS=1V i)ﬂta lI_Iine 0fVi‘5%
1 2 3 4 5 6 T 8 9 10 11 12 13 14 15
[ S— [ C—— )
T 8Bit 32Bit
125X2p S| 48 u S
Abb. 1 Einfligung der Datenzeile ins FBAS-Signal
{ ——
Torgi:r:ggrund . ) * studioseitig wird der 2-Kanalstatus
i VPS-Zusatzinformationen als 11 codiert, die 00 ist als Sonderfall
9 —_— Dz 16W N _— nur empfangsseitig zu beriicksichtigen
5 — 16-Wort-Nr. —r 1 12 3 1)
123456 78" DZI6-BitNr -_>1. 8|1 N L 8|1 “8_
] VPS-Bit-Nr. —=]o[1[2]s[a]5]s]7]s]o[wc]n{re]ie] ] s]ie] 7| eocer J2a]adloef 27| 22| s]aclan M 2 MSB
Bit1fgit2] Status Binarcode-Signifikanz ==l |u AN Llm Lim L[m L L = LS8
[ 0 | 2-Kan.* +
0|1 |Mono 55| . Programm-
110 | stereo Reguiares Label ge Tag Monat | Stunde Minute Land quelle R )
1] 1 |2Ken Z 8| binar binar binar binar binar binar A 2 aktueller AdreBbereichscode
N = aktueller Nationalitdtencode
Bit 3[Bit 4 Spezielle Systemcodes P 2 aktueller Programmauellencode
0| 1 |qugenc- System-Statuscode alalololofojofa| la]t]afala] 1|1kl ol afat]1]n. . n]p . . . @
oo
10,;,‘;2%. Leercode alatololololols|tl1bifale]a|1]of i a[1j[alafN. . N|p . . . P
| e
Unterbrechungscode alalolo|o]olofr|afrjafr{1]s]o]r]i[r]|2|s1||N. . NdP . . . . P
Abb.2 Datenformat der Zusatzinformationen in der Datenzeile 16
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ABKURZUGSSCHLUSSEL

A/C
ACC
A.E
AFC
AFT-D
AGC
AL
ANP
ANT
A-PB
A-REC
ALC

BPF
B/W

CASS
CP
CP-FG
CP-F/R
CP-M
CONV
CTL
C-LAMP
C-I LAMP :

DAL
DEMOD
DET

DL
DL-REV
DL-FWD
DOC

EF
EMPHA
EQ
EE
ES

FE-H
FF

FG
FL-SW
FLM
F/R-SW

G

HE-1
HE-2
H-LED
H-SENS
HPF

: Audio/Control

: Automatic Colour Control

- Audio dschen

: Automatische Frequenz Kontrolle

. Automatische Feineinstellung Turschalter
: Automatische Verstarkungskontrolle
: nach dem Laden

. Verstarker

- Antenne

. Audio Wiedergabe

: Audio Aufnahme

: Automatische Lautstarkenkontrolle

- Band-Pass Filter
- Schwarz/WeilR

: Cassette

: Capstan

: Capstan-Frequency Generator
: Capstan Vorwarts/Ruckwarts
: Capstan-Motor

: Converter

: Control

. Kassettenlampe

Kassettenindikator Lampe

: verzogert nach dem Laden
: Demodulator

: Detector

. Verzdgerungsleitung

. Verzdgert Rickwarts

. Verzdgert Vorwérts

: Drop Out Compensator

: Emiterfolger

: Emphasis

. Equalizer

. Electric Electric
: End Sensor

. Loschkopf

. Flip Flop oder Schneller Vorlauf
: Frequency generator

: Front-Ladeschalter

: Front-Lademotor

. Vorwars/RUckwaérts-Schalter

: Masse

: Hole Element-1

. Hole Element-2

: Feuchtigkeitsanzeige
: Feuchtigkeitssensor
: Hochpass-Filter

45

LIM
LPF
LM

MDA
MC
MIC
MOoD

OPE
0sC

PB

PG
P/R-SW
PCB

REC
REF

RIS
RL-ROT
REW
REG

RS
RV-ROT

SENS
Sivi
S/P
SS
STBY
S&H
SYNC SEP:

™
T-REC
TP
TR
TU-P

UL

V.S.

V. SYNC
vCoO
VX0
W/D
X'0SsC

Y/C

: Begrenzer
. Tief-Pass-Filter
. Lademotor

: Motorantriebsverstarker
- Mechanik-Kontrolle

: Microphone

- Modulator

. Operation
: Oscillator

- Wiedergabe

: Pulse Generator

: Wiedergabe/Aufnahme-Schalter
: Schaltplatine

- Aufnahme

: Reference

: Aufnahmeverhinderungsschalter
. Wickelrotation

: RUckwarts

: Regulator

: Rlckwarts suchen

: RUckwérts Rotation

. Sensor

. Ruckwickelmotor
. Still/Pause

: Suchlauf

. Betriebsbereit

: Sample & Hold

Syncronimpuls Aufbereitung

- Wickelmotor

: Zeitaufnahme

- Testpunkt

: Transistor

. Tuner-Spannungsversorgung

: Entladen

: Spannungssynthesizer

. vertical Syncron

- Spannungskontrollierter Oszillator
: Verdnderbarer Kristall Oszillator

: Schwarz/Weil

. Kristall-oszillator

: Y-Signal/Farbe
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TEILE LISTE

1. GEHAUSE TEILE

STTTTTTA

Anmerkung: .
* Beschadigtes oder gebrochenes Netzkabel muf in jedem fall sofortgegen ein
orginales AnschluRkabel ausgetauscht werden.
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SYMBOL | ERSATZTEIL ERSATZTEIL NAME BESCHREIBUNG
GEHAUSE TEILE
1 968C020040 | TOP COVER ASSY >
2 6690223080 | SCREW (10P)
3 246C101030 | AC POWER CORD
4 6210027010 | CORD-BAND
5 761B194020 | ANTENNA COVER
6 669D359040 | SCREW 3x12(10P)
7 70182071090 | FRONT UNIT
8 T702B731060 | CASSETTE DOOR
9 702C891090 | DOOR PANEL
10 771C101010 | INSULATOR-F
11 771C086010 | INSULATOR-R
12 590A267010 | BOTTOM PANEL
13 6690220030 | SCREW 3x10(10P)
14 7340522010 | LEVEL KNOB
15 5918649010 | BACK SHIELD
16 669D223030 | SCREW 3x10(10P)
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2. VERPACKUNGS TEILE

ZUBEHOR
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SYMBOL

ERSATZTEIL

ERSATZTEIL NAME BESCHREIBUNG
Nr. Nr.
VERPACKUNGS TEIL
1 831D190030 | PACKING SHEET
2 803A226010 | PACKING CUSHION
3 | ACCESSORY
4 801C036040 | PACKING CASE
8310188020 | PACKING BAG FOR AC POWER CORD
ZUBEHOR
11 872C015050 | INSTRUCTION BOOK
12 242D231030 | CABLE 1.5M
13 242C938010 | CABLE(2P)
14 | -——————- BATTERY SUM-3(L) X 2pcs
15 851B545010 | SHEET CAUTION DEW
16 831D110080 | PACKING BAG
17 831D181020 | PACKING BAG
18 939P362080 | REMOTE HAND UNIT
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3.ELEKTRISCHE TEILE

SY%EOLE]QFK E— TEIL NAME BESCHREIBUNG SmeOLEjﬁﬁm E— TEIL NAME BESCHREIBUNG
INTEGRATED CIRCUITS Q0 280 260P255040 TRANSISTOR 25A950-Y

Q 281 260559030 TRANSISTOR 25017408
IC101  272P150010 1€ M51496P Q 282 260P559030 TRANSISTOR 25017408
10102 266P192010 IC LAT910 Q 284  260P559030 TRANSISTOR 25017408
1C103  272P270010 IC LAT212
1C201  272P221020 IC XRAT254S Q 285 260P559030 TRANSISTOR 25017405
1C2A0  272P232020 IC BA7255BS Q 286 260P550030 TRANSISTOR 25017405

Q 287  260P560040 TRANSISTOR 25A9335-S
IC2A1  272P265010 IC BAT021 Q289  260P632010 TRANSISTOR DTC124ES
10242 272P265010 IC BAT021 Q200 260P654020 TRANSISTOR 25020585-P
IC2HO  272P274010 IC TL8709P
IC2X1  272P325020 1C NJM22355 Q0261 260P603010 TRANSISTOR DTA124ES/UN4112
10310 272P234010 IC LAT295 Q263 260P632010 TRANSISTOR DTC124ES

. Q204 260P559030 TRANSISTOR 25017408

IC3A0 272P378020 IC BAT740S Q265 260P560040 TRANSISTOR 25A9335-S
163303 272P376030 IC XRA15218N Q 2K0  260P654020 TRANSISTOR 25020585-P
163304 272P488010 IC BAT703K1
1C3310  272P200020 IC M5201L Q 2K1  260P654020 TRANSISTOR 25620585-P
1C4A0  263P194020 IC BU2821S Q0 2M0  260P560040 TRANSISTOR 25A9335-S

Q21 260P560040 TRANSISTOR 25A9335-S
IC4AT  272P237010 IC LA6324N Q 2X1  260P560040 TRANSISTOR 25A9335-S
IC4A2  272P235010 IC TAT291S 0310  260P629060 TRANSISTOR 253331-5, T, U
IC4A3  263P066020 IC TC4066BP
[C501  263P610010 IC M50455-090SP Q3A0  260P560040 TRANSISTOR 25A9335-S
IC5AD  263P320010 IC M37420M6-2325P Q 3301 260P836020 CHIP TRANSISTOR  25C3326-B

Q 3302 260836020 CHIP TRANSISTOR  25C3326-B
IC5A1  263P011020 IC TC4011BP 0 3307 260P807010 CHIP TRANSISTOR  DTC124K
IC5A2  272P237010 IC LA6324N Q0 3308 260P818030 CHIP TRANSISTOR  25C2412K
10520 263P192010 IC M50927-2225P
IC521  266P419010 IC M5223P Q 3311 260P807010 CHIP TRANSISTOR  DTC124K
1C601  272P277010 IC BAT025L Q 3312 260P807010 CHIP TRANSISTOR  DTC124K

0 3313 260P807010 CHIP TRANSISTOR  DTCI24K
1C651  272P494010 IC M52063SP Q3314 260P817030 CHIP TRANSISTOR  2SA1037K
IC6A0 272P271030 IC LA7333 Q3330 260P818030 CHIP TRANSISTOR  25C2412K
ICTA0 272P219010 IC TDA2555
ICTAT  272P218010 IC TDA3803A Q 3331 260P818030 CHIP TRANSISTOR  25C2412K
10802 263P345010 IC u PDT554ACS-024 Q 3332 260P818030 CHIP TRANSISTOR  25C2412K

Q 3401 260P818030 CHIP TRANSISTOR  25C2412K
10803 263P631010 IC SDA5642 03402 260P807010 CHIP TRANSISTOR  DTC124K
IC8AD  263P450010 IC u PD75217GF-523-3BE Q 3403 260P807010 CHIP TRANSISTOR  DTC124K
IC8AT  272P064010 IC M58630P
IC8A2  266P010020 IC u PC5T4JK Q0 3404 260P562040 TRANSISTOR 25A952-K
[COA0  272P237010 IC LA6324N 03405 260P818030 CHIP TRANSISTOR  28C2412K

Q 3406 260818030 CHIP TRANSISTOR  25C2412K
TRANS| STORS Q0 3407 260P807010 CHIP TRANSISTOR  DTC124K

0 3408 260P550060 TRANSISTOR 25C1740S-S, E
Q101  260P419030 TRANSISTOR 2502724-D
0102  260P560040 TRANSISTOR 25A9335-S Q 3409 260P807010 CHIP TRANSISTOR  DTC124K
Q107  260P419030 TRANSISTOR 25C2724-D Q0 3410 260P806010 CHIP TRANSISTOR DTA124EK
Q115  260P632010 TRANSISTOR DTC124ES Q 3411 260P807010 CHIP TRANSISTOR  DTC124K
Q116 260P632010 TRANSISTOR DTC124ES Q 4A1  260P560040 TRANSISTOR 25A9335-S

Q 4A2  260P559060 TRANSISTOR 25017408-S, E
Q0 1001 260P806010 CHIP TRANSISTOR  DTA124EK
0 1002 260P807010 CHIP TRANSISTOR  DTC124K Q0 4A3  260P560040 TRANSISTOR 25A9335-5
Q 1005 260P807010 CHIP TRANSISTOR  DTC124K 0 4A5  260P459010 TRANSISTOR 25K381-A
Q208 260P560040 TRANSISTOR 25A9335-S Q 4A8  260P559030 TRANSISTOR 25C1740S
Q 240 260P560040 TRANSISTOR 25A9335-S Q 480  260P603010 TRANSISTOR DTA124ES/UNA112

Q 481  260P559030 TRANSISTOR 25C1740S
Q 241 260P603010 TRANSISTOR DTA124ES/UN4112
0 2A4  260P§54020 TRANSISTOR 25020585-P Q0 482  260P603010 TRANSISTOR DTA124ES/UNAT12
Q0 245  260P654020 TRANSISTOR 25020585-P Q 483  260P586050 TRANSISTOR 258892-T, U
0 246  260P560040 TRANSISTOR 25A9335-S Q 484 260P560040 TRANSISTOR 25A9335-S
Q 2A7  260PG54020 TRANSISTOR 25020585-P Q 485  260P632010 TRANSISTOR DTC124ES

Q 486  260PG03010 TRANSISTOR DTA124ES/UN4112
Q249 260P562040 TRANSISTOR 25A952-K
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SYMBOL E — TEIL

SYMBOL E—TEIL ¢ _ 1gy NAME BESCHREIBUNG E— TEIL NAME BESCHREIBUNG
Nr. Nr. Nr. Nr.
Q 487  260P559030 TRANSISTOR 25017405
Q 488  260P632010 TRANSISTOR DTCT24ES Q 7A2  260P419030 TRANSISTOR 2502724-D
Q 489 260P603010 TRANSISTOR DTAT24ES/UN4112 Q 7A3  260P419030 TRANSISTOR 2502724-D
Q 4C0  260P453010 TRANSISTOR 25K381-A Q 7A5  260P632010 TRANSISTOR DTC124ES
Q 501 260P560040 TRANSISTOR 25A9335-S Q 7AB  260P419030 TRANSISTOR 2502724-D
Q 7A7  260P419030 TRANSISTOR 2502724-D
Q502 260P632010 TRANSISTOR DTC124ES
Q503 260P560040 TRANSISTOR 25A9335-5 Q 7A8  260P521010 TRANSISTOR 2502878-B
Q0 504 260P553060 TRANSISTOR 25017408, E Q 7A9  260P603010 TRANSISTOR DTA124ES/UN4T12
Q 506 260P560040 TRANSISTOR 25A9335-5 0 801  260P632010 TRANSISTOR DTC124ES
Q 507 260P559030 TRANSISTOR 25017408 0804 260P560040 TRANSISTOR 25A9335-S
Q 8A5  260P408020 TRANSISTOR 2SA937M-Q, R, S
Q 571  268P014020 PHOTO TRANSISTOR  PN205L- (NC)
Q 572 268P014020 PHOTO TRANSISTOR  PN205L- (NC) Q 848  260P559060 TRANSISTOR 25C17405-S, E
Q 573  268P044010 PHOTO INTERRUPTER  ON2270-R 0 901 260P562040 TRANSISTOR 25A952-K
Q 574  268P044010 PHOTO INTERRUPTER  ON2270-R Q902 260P628060 TRANSISTOR 2SA1619A-0, R, S
Q0 575  268P045010 PHOTO INTERRUPTER  GPILS2 Q 971  260P630010 TRANSISTOR 2802012
Q 9A0  260P630010 TRANSISTOR 2502012
Q 5A1  260P560040 TRANSISTOR 25A9335-S
Q 5A2  260P560040 TRANSISTOR 25A9335-S Q 9A1  260P630010 TRANSISTOR 2502012
Q 5A3  260P559030 TRANSISTOR 25C1740S Q 9A2  260P630010 TRANSISTOR 2502012
Q 5A4  260P559030 TRANSISTOR 25017408 Q0 9A3  260P630010 TRANSISTOR 2502012
Q 5A5  260P559030 TRANSISTOR 25017408
DIODES
0 5A6  260P603010 TRANSISTOR DTAT24ES/UN4112
0 5A7  260P559060 TRANSISTOR 25C17405-S, E D 101  264P515010 DIODE MAT65
Q 5A8  260P560040 TRANSISTOR 25A9335-S D 102  264P515010 DIODE MAT65
Q0 5B1  260P603010 TRANSISTOR DTAT24ES/UN4112 D 202  264P515010 DIODE MA165
0 582  260P603010 TRANSISTOR DTAT24ES/UN4112 D 240  264P515010 DIODE MA165
D 2A1  264P515010 DIODE MAT65
Q584  260P559030 TRANSISTOR 25017408
Q0 585  260P559030 TRANSISTOR 25017408 D 2A2  264P515010 DIODE MA165
0 586  260P559030 TRANSISTOR 25017408 D 2A3  264P515010 DIODE MA165
0 588  260P632010 TRANSISTOR DTC124ES D 2A4  264P515010 DIODE MA165
Q 5B9  260P585030 TRANSISTOR 25D1682-T, U D 2A5  264P515010 DIODE MA165
D 2A6  264P515010 DIODE MA165
Q0 501 260P632010 TRANSISTOR DTC124ES
0502  260P413030 TRANSISTOR 2502724-D D 2A7  264P515010 DIODE MA165
Q503 260P560040 TRANSISTOR 25A9335-S D 2K0  264P123030 DIODE 15599
Q55 260P419030 TRANSISTOR 2502724-D D 21  264P515010 DIODE MA165
Q500 260P559060 TRANSISTOR 25C17405-5, E D 2M0  264P515010 DIODE MA165
D 2M1  264P515010 DIODE MA165
Q5D2  260P560040 TRANSISTOR 25A9335-S
Q 5HO  260P632010 TRANSISTOR DTC124ES D 3305 264P808010 CHIP DIODE DAN202K
Q 5H2  260P632010 TRANSISTOR DTC124ES D 3306 264P808010 CHIP DIODE DAN202K
Q 601  260P559030 TRANSISTOR 25C1740S D 3404 264P515010 DIODE MA165
0 602 260P654020 TRANSISTOR 25020585-P D 3405 264P515010 DIODE MA165
D 3406 264P807010 DIODE DAP202K
Q 651  260P559030 TRANSISTOR 25017408
Q 6A0  260P553030 TRANSISTOR 25C17408 D 3407 264P808010 CHIP DIODE DAN202K
Q0 6A3  260P654020 TRANSISTOR 25020585-P D 3409 264P808010 CHIP DIODE DAN202K
Q 6A4  260P559030 TRANSISTOR 25C1740S D 4A1  264P515010 DIODE MA165
Q 6A5  260P654020 TRANSISTOR 25020585-P D 4A3  264P500020 DIODE EM01Z
D 4A5  264P515010 DIODE MAT65
Q 6A7  260P560040 TRANSISTOR 25A9335-5
Q 6K0  260P632010 TRANSISTOR DTCI24ES D 4A6  264P515010 DIODE MA165
Q 6H0  260P559030 TRANSISTOR 25017408 D 480  264P515010 DIODE MA165
Q 6M1  260P553030 TRANSISTOR 25C17408 D 481  264P515010 DIODE MAT65
Q 6M2  260P553030 TRANSISTOR 25017408 D 482  264P515010 DIODE MA165
D 483  264P515010 DIODE MA165
Q 6M3  260P603010 TRANSISTOR DTAT24ES/UN4112
Q644  260P603010 TRANSISTOR DTAT24ES/UN4112 D 501  264P515010 DIODE MA165
Q 6M5  260P559030 TRANSISTOR 25C1740S D 502 264P515010 DIODE MA165
Q 7A0  260P419030 TRANSISTOR 2502724-D D 570  264P307020 LIGHT EMITTING DIODE GL-451
Q 7TAl 260P419030 TRANSISTOR 25C2724-D D 571  264P515010 DiODE MA165
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SYNEOL E]Jf“- E— TEIL NAME BESCHREIBUNG SYNEOLE‘NIHL E— TEIL NAME BESCHREIBUNG
D 5A0  264P515010 DIODE MA165 D 901  264P430030 DIODE DSA3AT (17M FORMING)
D 902  264P430030 DIODE DSA3A1 (17 FORMING)
D 5A2  264P342070 DIODE HZ4C2
D 5A3  264P515010 DIODE MA165 D 903  264P430030 DIODE DSA3AT (17 FORMING)
D 5A4  264P515010 DIODE MA165 D 904  264P430030 DIODE DSA3AT (17 FORMING)
D 5A5  264P515010 DIODE MA165 D 905 264P430030 DIODE DSA3A1 (17M FORMING)
D 5B4  264P045040 DIODE 152471 D 906  264P430030 DIODE DSA3A1 (17 FORMING)
D 907  264P430030 DIODE DSA3A1 (17 FORMING)
D 5B6  264P515010 DIODE MA165
D 5B7  264P515010 DIODE MA165 D 908  264P430030 DIODE DSA3AT(17M FORMING)
D 588  264P515010 DIODE MA165 D 903  264P101050 DIODE RM-1B
D 5B 264P452030 DIODE HZ5C3 D 910  264P101050 DIODE RM-18
D 50  264P515010 DIODE MA165 D 611  264P101050 DIODE RM-18
D 912  264P101050 DIODE RM-1B
D 501 264P515010 DIODE MA165
D 505 264P515010 DIODE MA165 D 913  264P500020 DIODE EMO1Z
D 5D2  264P515010 DIODE MA165 D 014  264P500020 DIODE EM01Z
D 5D3  264P592010 DIODE HZ18-2L D 915  264P515010 DIODE MA165
D 5HO  264P515010 DIODE MA165 D 616  264P515010 DIODE MA165
D 917  264P104040 DIODE HZ30-2
D 5HI  264P515010 DIODE MA165
D 5H2  264P515010 DIODE MA165 D 9A0  264P515010 DIODE MA165
D 5H3  264P515010 DIODE MA165
D 520 264P515010 DIODE MA165 FILTERS
D 571  264P515010 DIODE MA165
BF3301 409P371010 BAND PASS FILTER  SLC-3346
D 522  264P515010 DIODE MA165 BPF6AO  400P541010 BAND PASS FILTER  ELB-4K105N
D 523  264P515010 DIODE MA165 BPFGAT  409P540010 BAND PASS FILTER  ELB-4K104N
D 701  264P313050 DIODE SLR-34URC3 CF101  296P104010 CERAMIC TRAP EFC-S3FOTH3A
D 7A0  264P515010 DIODE MA165 CFi51  296P014090 CERAMIC FILTER SFE-5. 5MC2
D 7A1  264P515010 DIODE MA165
CF161  299P034030 CERAMIC RESONATOR  CSB50OES
D 7A2  264P515010 DIODE MA165 CF5A0  299P118020 CERAMIC RESONATOR  CST8. OOMT
D 801  264P515010 DIODE MA165 CF520  299P116010 CERAMIC RESONATOR  KBR-4. OMES
D 8A0  264P568010 DIODE 155252 CF601  296P098010 CERAMIC FILTER EFC-SAR1TM
D 8A1  264P568010 DIODE 185252 CFTA0  296P014020 CERAMIC FILTER SFE-5. 5MA
D 8A2  264P568010 DIODE 185252
CF7AT  296P014050 CERAMIC FILTER SFE-5. T4MB
D 8A3  264P568010 DIODE 155252 CFTA2  296P014020 CERAMIC FILTER SFE-5. 5MA
D 8A4  264P568010 DIODE 155252 CF7A3  296P014050 CERAMIC FILTER SFE-5. 7448
D 8A5  264P568010 DIODE 155252 CF7A4  296P014020 CERAMIC FILTER SFE-5. 5MA
D 8A6  264P568010 DIODE 155252 CFJA5  296P014050 CERAMIC FILTER SFE-5. 74MB
D 8A7  264P568010 DIODE 185252
LPF2A0  409P633010 LOW PASS FILTER ELB-4MOSON
D 8A8  264P568010 DIODE 155252 LPF3Z0 409P454010 LOW PASS FILTER  SLP-0521
D 8A9  264P568010 DIODE 155252 LPF3Z1I 409P454010 LOW PASS FILTER  SLP-0521
D 880  264P568010 DIODE 155252 LPFGA0 408P543010 LOW PASS FILTER  ELB-4HO4GN
D 881  264P568010 DIODE 185252 SF101  206P100090 SAW FILTER F34AM-
D 882  264P568010 DIODE 155252
DELAY LINES
D 883  264P568010 DIODE 155252
D 889  264P568010 DIODE 155252 DL6A0  337P166010 DELAY LINE EFD-JF124A134
D 809  264P568010 DIODE 155252 DL6AT  337P160010 COMB FILTER EFD-VR645A45H
D 8F5  264P568010 DIODE 155252
D 8J3  264P568010 DIODE 155252 COILS
D 8J6  264P568010 DIODE 155252 L 11 3250111030 PEAKING COIL 10 w H-K
D 8K1  264P313040 DIODE SLR-34MC3 L 102 323P175010 VIF COIL LLD-TANK (38. 9 39. 5MHz)
D 8K2  264P313060 LIGHT EMITTING DIODE SLR-34DC3 L 103 323P175090 VIF COIL AFT(38. 9 3. 5WHz)
D 8k3  264P313050 DIODE SLR-34URC3 L 107 3250170010 PEAKING COIL 1.0 uH-K
D 8M0  264P313060 LIGHT EMITTING DIODE SLR-34DC3 L 108 3250166020 PEAKING COIL 8. 2MHJ
D 820  264P501040 DIODE HZ3ALL L 109  325C166060 PEAKING COIL 18 uH-J
D 871  264P459030 DIODE RD4. 7EB1 L 110 3250120070 PEAKING COIL 3.3uH-K
D 822  264P193080 DIODE MZ309B2/HZ9B24 L 113 3250165030 PEAKING COIL 1.5 H-J
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SY'\I\’}BOL E-TEL "g_ 1EIL NAME BESCHREIBUNG E— TEIL NAME BESCHREIBUNG
r. Nr. Nr. Nr.
L 151  327P074010 SIF COIL 5. 5/6. OMHz L 5A2  325C166070 PEAKING COIL 22 H-J
L 153  325C121040 PEAKING COIL 12 wH-K L 5A4 3250124080 PEAKING COIL 0. 56 1 H-M

L 5A5 3250124050 PEAKING COIL 033 H-M
L 154 3250166090 PEAKING COIL 33 uH-J
L 201 3250122050 PEAKING COIL 100 p H-K L 5A6 3250124050 PEAKING COIL 0.33 uH-M
L 206  325C166070 PEAKING COIL 22 u H-J L 520 3250261030 PEAKING COIL 10 w H-K
L 210  325C166070 PEAKING COIL 22 H-J L 651 325122050 PEAKING COIL 100 u H-K
L 211 325166000 PEAKING COIL 5. 6 H-J L 6A0 3250166060 PEAKING COIL 18 uH-J

L 6A1  325C165070 PEAKING COIL 3.3uH-J
L 212 3250121000 PEAKING COIL 5. 6 H-K
L 213 325C122050 PEAKING COIL 100 4 H-K L 6A3  325(166050 PEAKING COIL 15 u H-J
L 217  325C167090 PEAKING COIL 220 p H-J L 6K0  325C166050 PEAKING COIL 15 H-J
L 218 325168000 PEAKING COIL 270 1 H-J L 6K1 3250166050 PEAKING COIL 15 uH-J
L 219 3250167050 PEAKING COIL 100  H-J L 701 3250163030 PEAKING COIL 470 p H-K

L 702 325163030 PEAKING COIL 470 pH-K
L 221  325C167040 PEAKING COIL 82 uH-J
L 2A0 325102050 PEAKING COIL 100  H-K L 7A0  325C160010 PEAKING COIL 1 uH-K
L 201 325C167060 PEAKING COIL 120 uH-J L A1 327P066010 SIF COIL 5.5/5. T4MHz
L 243 325C166090 PEAKING COIL 33pH-J L 7A2  327P066010 SIF COIL 5. 5/5. T4MHz
L 204 325C166060 PEAKING COIL 18 uH-J L 7A3  409P405030 PILOT

L 801 3250122050 PEAKING COIL 100 4 H-K
L 205 3250167080 PEAKING COIL 180 p H-J
L 2A8 325122050 PEAKING COIL 100 w H-K L 901 351P038010 LINE FILTER ELF-18D290CN
L 200 325C167010 PEAKING COIL 4T uH-J
L 280 325C166060 PEAKING COIL 18 wH-J TRANSFORMERS
L 281 3250166070 PEAKING COIL 22 uH-J

350P465010 POWER 220V

L 266  325C166050 PEAKING COIL 15w H-J T 310 409P423010 AUDIO BIAS 0SC 705720044D
L 2H0  325C122050 PEAKING COIL 100  H-K T 601 332P007010 H-0SCILLATOR
L 2H1  325C166090 PEAKING COIL 33 pH-J
L 2H2  325C166090 PEAKING COIL 33pH-J VARIABLE RESISTORS
L 202 3250168060 PEAKING COIL 820 pH-J

VR101  127C080090 VR-SEMIFIXED 1/5% B20kQ-M
L 203  325C167010 PEAKING COIL 4T uh-d VR202  127C290040 VR-SEMIFIXED 1710 BIkQ-N
L 204  325C162010 PEAKING COIL 47 wH-K VR203 127290080 VR-SEMIFIXED 1/10W B10kQ-N
L 205  325C122050 PEAKING COIL 100  H-K VR2A0  127C080080 VR-SEMIFIXED 1/5% B10kQ-M
L 2X2 3250166030 PEAKING COIL 10 p H-J VR2A1  127C080080 VR-SEMIFIXED 1/5W B10kQ -M
L 2Y2  325C167040 PEAKING COIL 82 uH-J

VR2A2 127090090 VR-SEMIFIXED 1/5% B20kQ-M
L 310 3210010040 RF COIL 1000 1 H- VR2A3 127081020 VR-SEMIFIXED 1/5% B100kQ-M
L 311 321C015050 RF COIL 8200 1 H-J VR2A4  127C081020 VR-SEMIFIXED 1/5% B100KQ M
L 312 321C015050 RF COIL 8200 y H-J VR2A5 . 127C080070 VR-SEMIFIXED 1/5W B5kQ-M
L 300 3250262050 PEAKING COIL 100 w H-K VR2B0 1200381040 VR-PCB 1/20W B20kQ -20TM CS
L 320 325C168070 PEAKING COIL 1000 p H-J

VR2FO  127C080070 VR-SEMIFIXED 1/5W B5kQ-M
L 321 325C168070 PEAKING COIL 1000 p H-J VR310 127281020 VR-SEMIFIXED 1/100 B100k Q-
L 3302 3250262050 PEAKING COIL 100  H-K VR311  127C280080 VR-SEMIFIXED 1/10K B10kQ-N
L 3303 325C262050 PEAKING COIL 100 p H-K VR3A0  127C290070 VR-SEMIFIXED 1/10W B5kQ-N
L 3304 3250262050 PEAKING COIL 100 p H-K VR3301 127C090080 VR-SEMIFIXED 1/5W B10kQ-M
L 3315 3250262050 PEAKING COIL 100 w H-K

VR3302 127090080 VR-SEMIFIXED 1/5W B10kQ-M
L 3316 3250262050 PEAKING COIL 100 p H-K VR3305 127080090 VR-SEMIFIXED 1/54 B20KQ M
L 3317 3250262050 PEAKING COIL 100 w H-K VR3306 127C080090 VR-SEMIFIXED 1/5W B20kQ-M
L 3318 325262080 PEAKING COIL 180  H-K VR3309 127C180050 VR-SEMIFIXED 1/5K B2kQ-M
L 3319 3250262050 PEAKING COIL 100 w H-K VR3310 127C181000 VR-SEMIFIXED 1/5% B30kQ-M
L 3320 3250162010 PEAKING COIL 47 wH-K A

VRAAO  127C181020 VR-SEMIFIXED 1/5W B100kQ -M
L 3324 325(262010 PEAKING COIL 47 uH-K VRSB0 1200381090 VR-PCB 1/20W B100k  -20TH
L 501 325(267050 PEAKING COIL 100 w H-J VRE52  127C090080 VR-SEMIFIXED 1/5¥ B10kQ-M
L 502 3250166050 PEAKING COIL 15 pH-J VR701 129126060 VR-PCB 1/40W A2K 25F
L 503 3250267050 PEAKING COIL 100  H-J VRTAO 127080090 VR-SEMIFIXED 1/5% B20kQ-M
L 507 325C161030 PEAKING COIL 10 w H-K

VRTA1  127C080020 VR-SEMIFIXED 1/10W B300-M
L 570  293P124010 LATCH MAGNET VRTA2 127080010 VR-SEMIFIXED 1/5W B200-M
L 5A0 3250262050 PEAKING COIL 100 1 H-K VR7A3  127C080060 VR-SEMIFIXED 1/5% B3k Q-M
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VRTA4  127C080060 VR-SEMIFIXED 1/5W B3kQ-M R 3530 103P404060 CHIP RESISTOR 1/10K 56k Q-4

VRTA5 1270081020 VR-SEMIFIXED 1/50 B100kQ -M R 3531 103P404060 CHIP RESISTOR 1/10H 56kQ-J

VRSAO 1200383080 VR-PCB 1/200 C5kQ-20TH R 3532 103P401090 CHIP RESISTOR 1/10W 330Q-4

VRSAT 1200382020 VR-PCB 1/200 B200k Q-20TH R 3533 103P402090 CHIP RESISTOR 17108 2. 2kQ-J
R 3570 103P403010 CHIP RESISTOR 1/10W 3.3kQ-J

RESISTORS R 3571 103P403000 CHIP RESISTOR 1/100 2. 7kQ-J
R 3572 103P403010 CHIP RESISTOR 1/10W 3.3kQ-J

R 1002 103P404000 CHIP RESISTOR 1/10K 18kQ-J

R 1004 103P403070 CHIP RESISTOR 1/100 10kQ-J R 3573 103P403030 CHIP RESISTOR 17108 4.7k Q-4

R 3315 103P401030 CHIP RESISTOR 1/100 100Q-J R 3600 103P403070 CHIP RESISTOR 17106 10k Q-4

R 3316 103P401030 CHIP RESISTOR 1/10K 100Q-J R 3601 103P404010 CHIP RESISTOR 1/100 22kQ-J

R 3317 103P403070 CHIP RESISTOR 1/100 10kQ-J R 3602 103P404050 CHIP RESISTOR 17100 47k Q-J
R 3603 103P404000 CHIP RESISTOR 17100 18k Q-4

R 3318 103P403070 CHIP RESISTOR 17108 10kQ-J

R 3333 103P404050 CHIP RESISTOR 17100 47kQ-J R 3604 103P403090 CHIP RESISTOR 1/10W 15k Q-

R 3334 103P404050 CHIP RESISTOR 1/100 47k Q- R 3605 103P403070 CHIP RESISTOR 1/10H 10kQ-J

R 3335 103P403040 CHIP RESISTOR 1/10W 5. 6kQ -J R 3606 103P402050 CHIP RESISTOR 17100 1kQ-J

R 3336 103P403040 CHIP RESISTOR 1/10W 5. 6kQ-J R 3607 103P404070 CHIP RESISTOR 1/10W 68k Q-
R 3608 103P404010 CHIP RESISTOR 17100 22kQ-

R 3337 103P405020 CHIP RESISTOR 110K 180k Q-J

R 3338 103P405020 CHIP RESISTOR 1/108 180k Q- R 3609 103P403090 CHIP RESISTOR 1/100 15k Q-J

R 3341 103P403090 CHIP RESISTOR 1/100 15kQ-J R 3610 103P402010 CHIP RESISTOR 17100 470Q-4

R 3342 103P403090 CHIP RESISTOR 17108 15kQ- R 3611 103P403020 CHIP RESISTOR 1/10K 3. 9kQ-H

R 3347 103P404000 CHIP RESISTOR 1/10K 18kQ-J R 3612 103P404010 CHIP RESISTOR 17108 22kQ-J
R 3613 103P403040 CHIP RESISTOR 1/10W 5. 6k Q-

R 3348 103P404000 CHIP RESISTOR 1100 18kQ-J

R 3350 103P404020 CHIP RESISTOR 1/100 27k Q-J R 3614 103P403020 CHIP RESISTOR 1/10W 3.9Q -H

R 3351 103P402040 CHIP RESISTOR 1/10W 820Q-4 R 3616 103P403070 CHIP RESISTOR 17108 10k Q-

R 3352 103P402040 CHIP RESISTOR 1/10W 820Q-J R 3617 103P403020 CHIP RESISTOR 1/10W 3. 9kQ -H

R 3353 103P402040 CHIP RESISTOR 1/10W 820Q- R 3618 103P401030 CHIP RESISTOR 1710 100Q-J
R 3619 103P403060 CHIP RESISTOR 17108 8.2kQ-J

R 3354 103P402040 CHIP RESISTOR 1/10K 820Q-J

R 3355 103P402030 CHIP RESISTOR 1/10W 680Q- R 3620 103P405050 CHIP RESISTOR 1/10W 330kQ-

R 3356 103P402030 CHIP RESISTOR 1/10W 680Q- R 3621 103P404070 CHIP RESISTOR 1/10H 68k Q-4

R 3361 103P472060 CHIP RESISTOR 1/10W 1. 1kQ-F R 3622 103P404000 CHIP RESISTOR 17108 18kQ-J

R 3362 103P472060 CHIP RESISTOR 17100 1. 1kQ-F R 3623 103P403070 CHIP RESISTOR 17106 10k Q-
R 3626 103P403040 CHIP RESISTOR 1/10M 5. 6k Q-

R 3363 103P474090 CHIP RESISTOR 1/100 10kQ-F

R 3364 103P474090 CHIP RESISTOR 1/10K 10kQ-F R 3628 103P403020 CHIP RESISTOR 1/10W 3. 9kQ-H

R 3365 103P475050 CHIP RESISTOR 1/10K 18kQ-F R 3630 103P403070 CHIP RESISTOR 17100 10kQ-J

R 3366 103P475050 CHIP RESISTOR 1/10% 18kQ-F R 3632 103P403070 CHIP RESISTOR 17100 10kQ-J

R 3367 103P474030 CHIP RESISTOR 1/10W 5. 6kQ -F R5R4  103P544090 NETWORK 1/80 100k Q-Jx 4
R 902 109P052050 FUSE 1/40 6.89-J

R 3360 103P475090 CHIP RESISTOR 1/100 27kQ-F

R 3370 103P475090 CHIP RESISTOR 17108 27kQ-F RJ 10 103P409050 CHIP RESISTOR 17100 0Q

R 3371 103P475010 CHIP RESISTOR 1/100 12kQ-F RJ 11 103P409050 CHIP RESISTOR 1100 0Q

R 3372 103P474070 CHIP RESISTOR 1100 8. 2kQ-F RS 1 103P409050 CHIP RESISTOR 1/108 09

R 3379 103P402070 CHIP RESISTOR 1/108 1. 5kQ-J RJ 2 103P409050 CHIP RESISTOR 1/10H 00
RJ 3 103P409050 CHIP RESISTOR 17100 02

R 3380 103P475040 CHIP RESISTOR 1/10W 16kQ-F

R 3381 103P474060 CHIP RESISTOR 1/10K 7.5kQ-F RJ 4 103P409050 CHIP RESISTOR 1/10K 09

R 3382 103P404090 CHIP RESISTOR 1/100 100kQ-J RJ 5 103P409050 CHIP RESISTOR 17100 09

R 3384 103P409050 CHIP RESISTOR 1/100 09 RJ 6 103P409050 CHIP RESISTOR 17100 0Q

R 3385 103P402050 CHIP RESISTOR 17108 1kQ-J RS 7 103P409050 CHIP RESISTOR 1/10W 09
RJ O 103P409050 CHIP RESISTOR 1/108 0Q

R 3386 103P404030 CHIP RESISTOR 1/10H 33kQ-J

R 3389 103P404020 CHIP RESISTOR 1710 27k Q- CAPACITORS AND TRIMMERS

R 3390 103P404020 CHIP RESISTOR 17100 27k Q-J ,

R 3429 103P402070 CHIP RESISTOR 1/10W 1. 5kQ - C 3317 141P131010 CHIP CAPACITOR 850V 1500pF-K

R 3430 103P402070 CHIP RESISTOR 1/10W 1. 5kQ-J C 3318 141P131010 CHIP CAPACITOR B50V 1500pF-K
C 3383 141P133080 CHIP CAPACITOR F50V 0. 01 4 F-Z

R 3453 103P406000 CHIP RESISTOR 1/100 820k C 3384 141P133080 CHIP CAPACITOR F50V 0. 01 4 F-Z

R 3470 103P409050 CHIP RESISTOR 1/100 09 C 3398 141P130090 CHIP CAPACITOR B50V 1000pF-K

R 3522 103P403030 CHIP RESISTOR 1/10W 4.7kQ-J
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C 3403 141P133080 CHIP CAPACITOR F50V 0. 01 pF-Z MISCELLANEOUS
C 3406 141P133080 CHIP CAPACITOR F50V 0. 01 p F-Z
C 3408 154P326000 CHIP CAPACITOR SL50V 1000pF F 901 2830024080 FUSE 0. 63A-T
C 3409 154P326000 CHIP CAPACITOR SL50V 1000pF F 902 2830024090 FUSE 2.5A-T
C 3410 154P326000 CHIP CAPACITOR SL50V 1000pF F 903 2830024050 FUSE 2A-T
F 904 2830024010 FUSE 1A-T
¢ 3568 154P323060 CHIP CAPACITOR SLEOV 100pF-J J 201 451C058020 CONNECTOR
C 3569 154P322080 CHIP CAPACITOR SLEQV 47pF-J
C 3607 154P325000 CHIP CAPACITOR SLEOV 390pF-J J 301 440C183010 PIN JACK(4P)
C 3609 154P323060 CHIP CAPACITOR SL50V 100pF-J J 701 4510093010 MINIATURE JACK
C 3615 141P133080 CHIP CAPACITOR F50V 0. 01 4 F-Z J 702 4510093010 MINIATURE JACK
J 8AD  449C104010 DIN SOCKET 9P
C 3616 154P323060 CHIP CAPACITOR SL5OV 100pF-J K 3301 287P020050 RELAY
C 5A0  189P097020 C-LYTIC-DBL-LAYER  FYDOH473Z
C 905 185D065050 ELECTROLYTIC-C H25V 3300 p F-M M 470  288P093020 CAPSTAN MOTOR
C 906 185D063040 ELECTROLYTIC-C H25V 4700 p F-M M 570  288P088010 DRUM MOTOR
VC501  202P109040 TRIMMER CAPACITOR 7. 3pF-45pF M 571 288D025010 LOADING MOTOR
T 370 460P060050 AC HEAD
VCBAD  202P109020 TRIMMER CAPACITOR 4. 2pF-20pF T 371 460P061020 FE HEAD
TU 01 295P260010 TUNER ENV-57818F2
SWITCHES V 8A0  253P065060 TUBE FLUOR BG-8346K
X 501 285P084010 CRYSTAL RESONATOR  17. 734475MHz
S 701  432P089040 KEY BOARD SWITCH  POWER X 6A0  285P083010 CRYSTAL RESONATOR 4. 433619HHz
S 702 432P089040 KEY BOARD SWITCH  EJECT X 8A0  285P063040 CRYSTAL RESONATOR 4. 194304MHz
S 704 4310039040 SLIDE SWITCH INTELL IGENT PICTURE
S 706 4310099010 SLIDE SWITCH MIX X 8A1  285P054010 CRYSTAL RESONATOR 32 768kHz
S 707 431C039010 SLIDE SWITCH SIMULCAST Z 8A0  939P359010 PREAMP UNIT
CB AB  243C021060 CARD LEAD 15p
S 8A2  432P0B9020 KEY BOARD SWITCH  OTR REC TIME CU 01  295P087010 RF CONVERTER
S 8A3  432P089020 KEY BOARD SWITCH  OTR START TIME DC CC  243C061020 CARD LEAD gp
S 8A4  432P089020 KEY BOARD SHITCH  STOP
S 8A5  432P089020 KEY BOARD SWITCH  PAUSE/STILL DM CM  243C061030 CARD LEAD 21P
S 8A6  432P08020 KEY BOARD SWITCH  CHANNEL DOWN TK CK  243C077030 CARD LEAD 25P
TL SL 2430022010 CARD LEAD
S 8AQ 4310099010 SLIDE SWITCH TAPE REMAIN 2420297060 IF CABLE
S 882  432P089020 KEY BOARD SHITCH  DIGITAL TRACKING
S 8B4 432P089020 KEY BOARD SWITCH  REW/REV SEARCH PRINTED CIRCUIT BOARD ASSY'S
S 885  432P089020 KEY BOARD SWITCH  REC
S 886  432P089020 KEY BOARD SWITCH  CHANNEL UP 9280631001 CONNECTOR PCB ASSY
9280510010 DECK PCB ASSY
S 887  432P089020 KEY BOARD SWITCH  SHUTTLE (- 9288931003 HEAD-AMP PCB ASSY
S 888  432P089020 KEY BOARD SWITCH  REPEAT 928B977001 Hi~Fi/DEC PCB ASSY
S 889 4310099010 SLIDE SWITCH VIDEO MUTE 9288972005 MAIN PCB ASSY
S 8C0  432P089020 KEY BOARD SWITCH  AUDIO DUB
S 8C1 432089020 KEY BOARD SWITCH  DATA ON SCREEN 9278315002 POWER PCB ASSY
9280665009 POWER SUB PCB ASSY
S 82 432P089020 KEY BOARD SWITCH  TUNING ON/OFF 928B973005 TIMER/OPE PCB ASSY
S 8C3  432P089020 KEY BOARD SWITCH  TAPE SPEED
S 8C4  432P089020 KEY BOARD SWITCH  FF/FWD SEARCH
S 8C5  432P089020 KEY BOARD SWITCH  AFT ON/OFF
S 8C6  432P0BA020 KEY BOARD SHITCH  FINE (+)
S 8C7  432P089020 KEY BOARD SWITCH  SHUTTLE (+)
S 8C8  432P089020 KEY BOARD SWITCH  PROG REC
S 8C9  431C099010 SLIDE SWITCH DATE REC
S 8D4  432P089020 KEY BOARD SWITCH  PLAY
S 8D5  432P089020 KEY BOARD SWITCH  CHANNEL SKIP
S 806  432P089020 KEY BOARD SWITCH  FINE (-)
S 807  432P089020 KEY BOARD SWITCH  BAND SELECT
S8R0 432P089020 KEY BOARD SWITCH  TIMRE RESET
SW570  439P019010 MODE SELECT SHITCH
SW571  438P020010 LIMIT SWITCH
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* Settelled Service Parts * Settelled Service Parts

ITEM ERSﬁrZTE'L % |A00RESS| ERSATZTEIL NAaME|RESCHRERUNG |0t | iTEM ERS’EZTE'L s |ADDRESS| ERSATZTEIL NAME|BESCHREIBUNG
B-015| 9488274001 |C|B-2] | ASSY-DRUM 01| 4c-0a1 | sarcomore [ou-s| | aru-cear-Tu-g2
M-010| 9288984021 |O|B-3| | ASSY-UPPER-DRUM ot| “Y coaz| 641c804010 [O|6-81  |LEVER-REC-SAFETY
M-030| 288P088010 |O|c-3| | MOTOR-DRUM W570 off | c-0a3| earcosoro | |L-1]  |cAP-ARM-PINCH
C-044| 641c861010 | |E-1|  |HOLDER-T-BAND
D-011| 9488071020 | [J-8| | ASSY-MAIN-PLATE o1 | c-0d5| s21ps0s010 |O|L-4f |GEAR-1
C-050| 522€076020 |O[H-2l | UNIT-REEL-DISK
D-012| 9480018040 |O|E-6| | ASSY-TAPE-GUIDE-S orf |cos2| ea1e31000 [Ofe-s| | uNIT-IMP-ROLLER
D-012| 0480018050 |O|E-6| | ASSY-TAPE-GUIDE-S o1] | c-o62| se1B547010 | [F-3| | ARM-TENSION
D-012| 0480018060 |O|E-6| ] ASSY-TAPE-GUIDE-S 01] [c-083| 5918552010 |O|F-1| | BELT-TENS-BRAKE
E-011| 6358050010 |O|E-6| | TAPE-GUIDE-S o1l | c-o6e| s92ce30010 LEVER-TENS-TU
E-011| 6358050020 [O|E-6| | TAPE-GUIDE-S of | cor0]| e3m13s0t0 |of1-5|  [Nur-TaPER
E-011| 6358059030 |O|E-6| | TAPE-GUIDE-S o[ | c-001| 5720309010 |O|G-4|H-4| SPRING-M-B
E-016| 5220177010 |O|E-6| | GUIDE-ROLLER o1 |c-002] 5720301010 |OfE-2| | SPRING-TENS-REG-S2
E-021| 669D197020 | |E-6| | SET-SCREW-F M3X0. 5-4 01| | c-093| 5720300010 |Of1-4| |SPRING-TENS-REG-T2
C-094 | 5720312010 |OfF-4| | SPRING-TENS
D-013| 9480019040 [O|F-6| | ASSY-TAPE-GUIDE-T ot |c-006| 5720317010 |O[K-5|  {SPRING-TU-G
D-013| 948019050 |O|F-6| | ASSY-TAPE-GUIDE-T orf {c-007| 5720318010 O|W-7| | SPRING-ARM-A/C
D-013| 9480019060 |OJF-6| | ASSY-TAPE-GUIDE-T o1f {coss| 5720328010 |O|p-2| | SPRiNG-REC-SAFETY
F-011| 6358060010 |O|F-6| |TAPE-GUIDE-T of| |c-150] eeap227010 |O|w-2| | SCReW-TS M2, BX6
F-011| 6358060020 |OlF-6{ | TAPE-GUIDE-T off |c-151| esap2z7030 [Olc-4| [ ScRew-Ts M2, 6X10
F-011| 6358060030 |OfF-6| |TAPE-GUIDE-T ot | c-1s2| eeapzze010 | |E-1 | SCREW-TS-SEMS N2, 6X6
F-016] 5220177010 |O|F-6| | GUIDE-ROLLER o1 |c-154| ceapzssos0 | |J-6|  [SCREW-TB-PaN M2, 6XB
F-021| 669D197020 | |F-6| |SET-SCREN-F M3XD. 5-4 o1 |c-160] evaposiozn |o|k-4f  |wuT-Nviow
C-161| 6740100010 |O|L-8f  |NUT-NYLON-S MdX0. 7
D-036| 6210522010 |O|E-7|F-7| SLIDER 02f |c-175| ss2c007030 |Of1-3 | cUT-WASHER 25
c-180| 6850000010 |O|F-2| | GRiP-RING
c-014| 9280031010 |OfL-2| | Assy-LoAD-woTOR o1l |c-181| sesscoosnze |O|k-1] | GRiP-RING
M-011| 6418313010 | |M-3l |soLoer-woToR 01
H-012| 6416783010 | |M-4| | GEAR-WHEEL o1f | a-040] 209c025010 |o6-1| |BRUSH
H-013| 6410801010 | |M-21 | GEAR-WORM o1 | a-oss| so0a256020 |O|a-6| | WNiT-F/L-F
H-014| 6210525010 | |M-2} |cuPLING o1| | a-080] 5720401070 1-4| | SPRING-RS
H-016] 5520007030 |O|M-5|  |CUT-WASHER 25 os| |a-070| serco0s010 | [F-9| | HOLDER-CARD
H-016| 5960157010 | |M-1|  |PLATE-HOLDER-M | o] | A-150| esopzz7oto |ol6-1] | ScRew-Ts M2, 6X6
H-020| "288D025010 |C|M-1| | MOTOR-LOADING M571 or] | a-151| ess0227020 |O|B-5|E-7| SCREW-TS M2, 6X8
H-035| 650P300030 | |M-2| | SCREW-F-FE-PAN W3X0. 5-3 02 ,
N C-015| 9280032030 |O|M-7| | ASSY-AC-HEAD o1
| J-011| 5020760010 | |M-6| | ARM-AC 01
| J-015| 460P060050 |O|L-5| | HEAD-AC 1370 01
| J-020| 5700593010 | |W-5| | SPRING-AC o1
l J-025| 2150303010 | |L-4| |PwB-AC-F 01
! J-040| €50P261040 | |W-5| | SCREW-F-FE-PAN M2, 6X0. 45-14 | 01
. J-041| 6690227016 | [L-5| | SCReW-Ts M2, 6X6 01
| J-042| 6690206030 | |M-5] [SCReW o1
i
! C-016| 9280033010 | |B-4f |ASSY-FE-HEAD o1
< K-011| 460P061020 |O|c-5|  |HEAD-FE T37 01
Tl | K-015| 6410870010 | |B-4| |HOLDER-FE 01
< QLIS C-017| 948D020010 [O]J-1| | ASSY-ARM-PINCH 01
2 -l LT
GilRE: L-011| 5918536010 | (-2 | ARM-PINGH 01
U l i L-015| 6210523010 |OfJ-3| | CAP-ROLLER 01
A | 1 PSS L-016{ 641C797010 | |J-4| |LEVER-CAM-PINCH o1
: L-017| e41c798010 | |J-3|  [LEVER-ARM-PINCH 01
" L-025| s22m74010 [o|u-2| | ROLLER-PINGH o1
L-035| 5720314010 [O|K-2| | SPRING-PENCH 04
L-036| 5720315010 [O|J-3| | SPRING-CAM-PINCH 01
C-030 | 6418368010 |O|E-3] | ARM-TENS-REG-S2 01
X C-031| 5918551010 |O|1-3f | ARM-TENS-REG-T 01
™ C-032| 6418314020 |O|K-3] | cAM-PINCH 01
C-033| 6358068010 |O|K-5| | ARM-TU-G 01
¢-035] 6410782010 |O|L-8| | GEAR-JOINT o1
C-036| 641C791010 [O[G-4| |BRAKE-MAIN-S 01
C-037| 6416792010 |O|H-4| |BRAKE-MAIN-T 01
C-039| §41C796010 | |D-2| |LEVER-TENS 01
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3 H I J K ' M * Settelled Service Parts
ITEM ERS’;‘\JTFZTE‘L % |ADDRESS| ERSATZTEIL NAME]BESCHREIBUNG (0t
B-150 | 6690200040 E-5| E-6| SCREN-SEMS M2. 6X0. 45-10 | 03
F-5
D-030 | 6418310010 |O|E-3| | UNIT-LEVER-SHIFT 01
D-031| 6418323010 [Of1-6] | CAM-MAIN-1 01
D-032] 6410789020 |O|D-4] | PULLEY-GEAR 01
D-033| 641C790010 |O|D-3| | PULLEY-BELT 01
D-034| 641€815010 H-1 HOLDER-P-CAM 01
D-035| 6210516010 |O|6-3| | GEAR-F/L-1 01
D-040 | 522€077020 |Cf{D-5| | UNIT-GEAR-IDLER 01
D-041| 5220083010 |O|F-2j | UNIT-GEAR-REELS 01
co4a D-060 | 5918555010 J-5|  |LEVER-C 01
: : D-061| 591B567010 |O|6-3]  |LEVER-F/L-1D 01
D-062 | 582¢830010 J-6|  |LEVER-RS 01
D-063 | 5960057010 |CO[D-5 | WASHER-R T=0.3 01
& PN D-090 | 5720306010 |O|D-6] | SPRING-SHIFT i}
1 -1 T~ D-150 | 685C009010 |Cj1-5| | GRIP-RING o
vl ~. D-170| 5520010040 |C|D-4] | WASHER-THRUST 6. TX12X0. 13 01
| 2 Wl D-175| 5520007030 |O|D-3|D-5 CUT-WASHER 2.5 04
-3 « 6-2| F-1
- I b l D-180 | 6690227010 |OfE-2] | SCREW-TS M2, X6 01
13 '/ )
l A // NG ¢-013] 9280510010 |O|K-4 | ASSY-PWB-DECK 01
SZX 6024 || Y 180 G-011| 240651010 K-3| | PwB-DECK 01
ENPaY '% G-020| 268P014020 |O|L-4| | TRANSISTOR Q571 PN205L- (NC)| 01
coze (b G-021| 268P014020 |OfJ-2 TRANSISTOR 0572 PN205L-(NC)| 01
N 6-022 | 268P044010 |O|[K-2| | PHOTO-INTERRUPTER | 0573 ON2270-R [ M1
i 6-023| 268P044010 |O|L-3| | PHOTO-INTERRUPTER | 0574 ON2270-R | O
G020 o G-024 | 268P045010 [O|M-3|  {PHOTO-INTERRUPTER | 0575 GP1LS52 01
~. | G040 = 6-025| 264P307020 |O|K-3|  {DIODE-LE D570 6L-451 01
he 7T 6-026| 264P515010 |O|M-3|  |DIODE D571 MA165 01
~ G-040 [ 209P124010 |[O|M-4| | LATCH-MAGNET L5T0 01
G-045| 439P020010 [O|K-2| |Sw-LIMiT SW571 0
£-025| 288P093020 [O|K-5 {MOTOR-CP WATO 01
C-026| 439P019010 O|L-1 SW-MODE-SELECT-F SWST0 01
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ITEM ERS’;TFZTE'L % |ADDRESS|ERSATZTEIL NAME |BESCHREIBUNG

1 5918545010 F-2 PLATE-ROOF
12 592C758010 D-3 FLATE-UPPER
13 5918546010 E-7 PLATE-BOTTOM
14 5918542010 K-8 PLATE-SIDE-TU
15 592C851010 H-3 LEVER-LOCK-FL

18 5960150010 H-2 PLATE-EARTH
19 596D217010 c-3 PLATE-GUARD
20 631D134010 A-6 SHAFT-FL
2 6310135010 H-7 SHAFT-WORM
28 572D301010 | C[A-5[D-7| SPRING-FL

29 5720389010 J-8 SPRING-DOOR-SUB
3 5720304010 G-5 SPRING-OPENER-LID
32 5720305010 H-5 SPRING-JUT-FL

33 572D380010 G-5 SPRING-LEVER-LOCK
35 572D367010 I-6 SPRING-LEVER-SW

38 6418315010 A-T ARM-FL

39 6418315020 D-7 ARM-FL

40 G41A110010 .| [A-B HOLDER-SIDE-SP
A-8
A-T

Q0

41 641A109010 HOLDER-SIDE-TU
42 6418306010 GU 1 DE- INSERT

44 6418309010
45 6418307010
46 6210513010

HOUS | NG-CASSETTE-SP
HOUS | NG-CASSETTE-TU
GEAR-WORM-FL

::lel:mc
o~ g onen

47 6210514010 - LEVER-SK-FL

48 6210515010 (O|H- JUT

49 641794010 E-5 OPENER-L iD-CAS
50 641C793010 | O)K-7 GEAR-DRIVE -
51 641897010 | O|H-§ ARM-FL-DOOR-A
52 641C898010 | OH-9 ARM-FL-DOGR-B
54 6410858010 | O1F-9 ARM-LOCK

56 641C814010 (O] 1- GEAR-¥-H-F/L

[-8
57 641857010 k-5 LEVER-PI1CK-CAS
58 6210585010 E-4 LEVER-CAS-SP
59 6210586010 6-3 LEVER-CAS-TU
60 641C878010 A-4 SYOPPER-SP-FL

64 6420494010 D-5| G-3| RUBBER-FL
67 552C003040 H-6 WASHER-THRUST 37105
68 | - D-2 SCREW 2.6-5
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SCHEMATIC DIAGRAM

NOTE 1:

1.

DC voltages were measured from points indicated to the cir-
cuit ground with a digital voltmeter,

2. The voltages parenthesised are on SP recording mode.

While those without parenthesised on SP play back mode.

NOTE 2:

1.

10.

11.

The unit of resistance “ohm’’ entirely omitted.
Accordingly, K = 1000 chms
M = 1000K ohms.

. The wattage of resistor, not specifically designated, is 1/4

watt except CHIP resistors.

. Resistors, not specifically designated, are carbon resistors.
. The marks of resistors are as follows.

: Cemented resistor
Matal oxide film resistor (type B)
Fixed composition resistors
Wire wound resistor
‘Metal fitm resistor

oo

. The tolerance of resistor value, not specifically designated,

is: 5%, K =110% M=120%

. The unit of capacitance, not specifically designated, is:

a} uF , for numbers less than 1
b) PF, for numbers more than 1

. Capacitors, not specifically designated are Ceramic capacitors

except electrolytic capacitors.

. The marks of capacitors are as follows:

1 Aluminus electrolytic capacitor
(_MF ) : Polyester capacitor

(_PP__ ) : Polypropylene film capacitor

¢ Tantalum capacitor

:  Semiconductor Ceramic Capacitors
! Twin film capacitor

*  Non polarized electrolytic capacitor

*x :  Electrolytic capacitor

. The DC working voltage of capacitor, not specifically desig-

nated is: S0V
The toilerance of capacitor velue, not specifically designated
is: £10%

+
andJ = 5% K=210% M=20% P~ _Wgz
C=:025PF D =+05PF F=+1PF z=im N=£30%

Ceramic capacitors with the marks RH, UJ, SL, etc. are tem-
perature compensating types.

SPECIFIC SYMBOL

Ze Diode
-: v g )} Crystat unit
aricap
LE Diode
'@ Fosistor @ i \
‘@ Thermistor 4‘%— Photo Diode
42  Fusible Resistor '% Caramic filter

n%»w?@
. %-’Hﬁ%@

This is a basic schematic diagram. Some sets may be subject
to modification according to engineering improvement.
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