SCHEMATIC DIAGRAM

NOTE 1: HINWEI(S
1. DC voitages were measursd from points indicated 1o the cir- ® e Bezeichnung "Ohm'* wurde »m Schaltplan weggelassen, \ —
cuit ground with & valve voltmeter. so dal K glech 1000 Chm und M glewch 1000 kOhm e e i e 1 oy Fom !
2. The voltages parenthesised are on 2H recording mode. bedeuten (] | HS-E 1 XC) /E20(5) |
While those without parenthesised on 2H play back mode. ® Die Wattzah! der niot bezeichneten Widerstande betragt PCEVPS ]| A PCB-DIN X
NOTE 2: 1/4 Watt - A ~ i p . : T
®  Die foigenden Symbole werden fur Widerstande verwendet: CB006 t EE <:]
1. The unit of resistance “ohm™ entirely omitted. 120 SL t PCR-VRS | (g
Accordingty, K = 1000 ohms (CE_ ) Verkiebte Widerstande | : '
M = 1000K ohms. . Metalioxyd-Schichtwiderstande ] | 4
@ . DrahupulenWiderstinde | Rae 5:283:;-\4 ! qs
2. The wattage of resistor, not smecifically designated, is 1/4 ® Die Toleranz der nicht bezechneten Widerstande betragt: § ’ i x i =
. 5% K = *10% M = *20% w v i
s Lo . . = 3%, = M=z RBOZO RBOGE2 |
3. Resimors, not spacifically designated. are carbon resistore. ® D Werte der nicht bezeichneten Kondensatorén sind wis 680 M !
4. The marks of resistors e ss follows. RBa21 |
N tfolgt K QaoN4a |
(_CE ) : Csmented resistor : P 1 2sc272)4C, D |
((_MB_) : Metal oxide film resistor (type B) ' HF lur Zahlen unter - L
Fixed composition resistors bl pF fur Zahten uber 1 o008 . .
T Wire wound resistor ® Nicht bezeichnete Kondensatoren sind Keramik.-Konden. Ra?ge :gg
: Metsl film resistor satoren. mit der Ausnahme von Elektrolyt-Kondensatoren. - =
5. Tha rolrance of resistor velus, not specifically designated, & Die loigenden Symboie werden -fue Kondenssraren. ver- RBO R TROL
g 15% K =+10% M= :20% o wendet: T e )
6. The unit of capacitance, not specifically designeted, is: (ALM ). Aluminium Elektrolyt -Kondensatoren
# uF , for numbary less then 1 (_(MF_ ) Poiyester Kandensatoren
b} PF, for numbers more than 1 .
' (PP ) PolypropylenSchichtkondensatoren DTCIZ24EF
7. Capaciton, not specifically designated sre Ceramic capacitons ? T Y | ’ UN42[2 -1c8002
except slectrolytic capacitors. antal-Kondensatoren «WPD7554C509
8. The "\Irkl of capacitors are ss follows: % . Elskirolyt-Kondensatoren .
Aluminus slectrolytic capacitor e D Gimhwom Betriebsspannung der nicht bezeichneten 1IC8003 L
Polyester capecitor Kondénsatoren betragt 50 V. . shase42 —
Polypropylens film capscitor ® Ow Toleranz dar rucht bezeichneten Kondensatoren betragt:
Tantalum capacitor 110%. ) 26% M- t0% P - J100% 0% C=102%
Semiconductor Ceramic Capacitors pF, D =-=*C85pF F: *1pF 2 - +80% -20%
(CTE_):  Twin film capacitar e Keramik Kondensateren mit den Bezeichnungen RH, U,
. . 5L usw sind Temperatus Kompensations-Kongdensatorsn
Nen polarized electrolytic capacitor ® Die Glechspannungen wurden mit sinem R éhrenvolr- T
*® . Electrolytic capacitor ’ meter an den angegebenen Punkten gemessen.

8. The DC working voltage of capecitor, not mecifically deig- ® Die Osciltoskope wurden bei aut Normalbiid eingesteliten I'é_l_._l{z
nated is: 50V Aegtern auigenommen PCB-CONTROL
10. The tolsrance of capacitor veius, not wpecifically d'llmﬂd ® Dies 51 nur ein grundiegender Schaliplan. Abhiangig von 1 L

is: £10% technischan Vi-basserungen konnte der 1atsachliche Schalt-
+100% |
sndJ = tB% K=:10% M=120% P= _ "o Flan der Girags sncars aussehen. P
Ce*:0.25PF D=:05PF F=+1PF 2~ 20% N=130%
11. Catamic copacitors with the marks RH, UJ, SL. etc. are tem-
parsture compenssting types L
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VIDEO CASSETTE RECORDER

VHS

/ \ PAL
(~ ] ) MODEL
Bk HS-E12;HS-E22,(G)
r HS-E12/HS-E22
~——  HS-E12(IR)

Tape Format

Power Source

Power
Consumption

Television System

Video Recording
System

Luminance

Colour Signal

Audio Track

Tape Speed

Record/Playback
Time

Heads: Video

Audio/
Control

Erase
Video Input

HS-E12(S)/HS-E22(S)
HS-E12(Y)/HS-E22(Y)

Only cassettes marked VHS can be used with this video cassette recorder.

SPECIFICATION

: VHS 1/2" high-density video

cassette tape

1 220V AC 50Hz
. Approx. 25W

: PAL colour and CCIR monochrome

signal (System B & G Except(IR))
(System |, (IR))
625 lines, 50 fieids

: 3 rotary heads, azimuth helical

scanning system

: Frequency modulation

recording

: Low frequency conversion

sub-carrier phase shift
recording

. | track
: 23.39mm/sec
: 240min. with E-240 cassette

: 3 rotary single ferrite heads
: | stationary head

: | full track head
: 0.5 to 2.0 Vp-p, 75Q

unbalanced Scart socket

Audio Input
Video Output
Audio Output

TV Tuner

Operating
Temperature

RF Channel Output :

Weight
Dimensions

Time‘r

Channel Selection

: —8 dBs, 50k{2 unbalanced

Scart socket

: 1.0Vp-p, 75Q unbalanced

Scart socket

. —6 dBs, 1k unbalanced

Scart socket

: VHF 2~12CH (Except (IR))

VHF A~J CH (IR)

UHF 21~69CH

CATV SI'~S3’, S1~S20 (E, Y)
Ul I~U3I(E)

: 5°C to 40°C

Set to Channel 36 (Except (IR))
Set to Channel 38 (IR)
Channel 32—40 Selectable

: Approx.5.6kg
: 425mm(W) X 84mm(H)

X 338mm(D)

: 8 programms for any channels in

one month/every day/every week
day

24 hour digital synchronized with
crystal oscillator frequency.

: 99position UP/DOWN +EXT

(Voltage synthesizer selector)

MITSUBISHI ELECTRIC CORPORATION

Head Office: Mitsubishi Denki Building. Marunouchi Tokyo, Japan
Copyright © 1990 Mitsubishi Electric Corporation All Rights Reserved
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ZERLEGEN

1. Entfernen der Abdeckung

A.

2. Entfernen der Vorderseite

A
B.

C.

3. Einsetzen der Vorderseite -
A.

4. Entfernen der Bodenplatte
A.

B.

C.

Entfernen Sie die 4 Schrauben @, ®, © und

© (Siehe Abb. 1), mit denen die Abdeckung ®
befestigt 1st.

Ziehen Sie die unteren Ecken der

oberen Abdeckung leicht auseinander, @
kippen Sie die Abdeckung nach vorne@_
dann lassen Sie sie in Pfeilrichtung )
nach hinten gleiten.

Abdeckung

Entfernen Sie die Abdeckung.
Entfernen Sie die 2 Schrauben ®, und @ die die
Standteller befestigen, wie in Abb. 1.

Losen Siedie 6 Klammemn @, ®, ®, ©.® und
@ und entfernen Sie die Vorderseit in Pfeil-
richtung.

Beachten Sie, daR sich der Turdffnungshebel am
Gerét in der unteren Position befindet.
Offnen Sie die Frontklappe
und lassen Sie die Vorderseite
in die Plastikschnapper (@ ~
®) einrasten.

Q2

Frontladeklappe

- 4 Bodenplatte
Vorderseite 0] P

Entfernen Sie die vier Schrauben (®, @, @ und Standteller (R)

@®) und die vier Standteller. Siehe Abb. 1.

Entfernen Sie die vier Schrauben (@, ®, @ und

®) und den Verstarkungswinket.

Entfernen Sie die 6 Schrauben ®, ©, ©, ®., @ 2

und & die die Bodenplatte befestigen. ~

Entfernen Sie die Bodenplatte. ®8 !
|

Verstarkungs -
® Winkel

m e —————

Standteller (F) ® a
Abb.1



SERVICESTELLUNGEN DER LEITERPLATINEN

ACHTUNG: VOR DER REPARATUR ODER
' DEM ENTFERNEN VON SPAN-
NUNGSFUHRENDEN TEILEN
DEN NETZSTECKER ZIEHEN.
Lage der Leiterplatinen (Siehe Abb. 2)

1. Signalplatine

Entfernen Sie die Abdeckung.

Entfernen Sie die 5 Schrauben @, ®, ©, @ und
@ die die Signalplatine befestigen wie in Abb. 3.
Die Signalpiatine in Pfeilrichtung o6ffnen.

Die Platine PCB SIGNAL in die dafihr vorgesehe-
nen Haiter einhangen. Siehe Abb. 3.

Die PCB SIGNAL und die PCB CONTROL sind
jetzt fur den Service zugénglich.

Anmerkung:

Beim abziehen und beim aufstecken der Flach-
bandkabel vorsichtig vorgehen um Kontaktpro-
bleme zu vermeiden.

@ >

o0

2. Kontroilplatine

A. Fir die Reparatur an der Kontroilplatine entfernen
Sie die Bodenplatte wie auf Seite 1, unter 4, be-
schrieben.

B. Wenn es erforderlich ist kann die PCB CONTROL
‘herausgeklappt werden. Beachten Sie dann fol-
gende Schritte.

a. Die Signalplatine &ffnen.
b. Entfermen Sie die 2 Schrauben @ und ® die
die Kontroliplatinen befestigen wie in Abb. 4.

PCB HEAD AMP

PCB POWER

PCB TIMER
Abb. 2

PCB SIGNAL

HOLDER

Abb. 3

Abb. 4




3. OPE-Platine ‘
A. Entfernen Sie die Vorderseite.
8. Entfernen Sie die Klammern & und entfernen Sie
die Ope- platinen wie in Abb. 5.

4. Timerplatine
A. Entfernen Sie die Vorderseite.
B. Die Ope- platinen offnen.
C. Entfernen Sie die 3 Klammern ® , © und @ und
entfernen Sie die Timerplatinen wie in Abb. 5.

Abb. 5

5. HEAD-AMP-Platinen

A. Die Abschirmung A abziehen. .

8 Ldsen Sie den Klemmkontakt am Stecker [GB]an
der Kopfverstarkerplatine durch ziehen am Ge-
hduse in Pfeilrichtung und ziehen Sie das Flach-
bankabel vorsichtig heraus.

C. Entfernen Sie die Befestigungsschrauben @, ®
und © der HEAD-AMP-Platinen und den Masse-
anschiufd wie in Abb. 6.

D. Fur die Reparatur an der Printseite entfernen Sie
die Abschirmung B und benutzen Sie das Verldn-
gerungskabel (Best. Nr. 869C344040).

E. F0rdie Reparatur an der Bestickungsseite entfer-
nen Sie die Abschirmung nachdem Sie die Mas-
sepunkte entltet haben. Siehe Abb. 6.

Stecker

Abschirmung- A

Abb. 6




6.

A

Ow

Netztransformator und Netzteil-
Regulatoreinheit '

. Entfernen Sie die drei Schrauben (@, ® und
©) und die zwei (@ .und (&) Kdhirippen-
Befestigungsschrauben. Siehe Abb. 7.

Lésen Sie das Netzkabel vom Gerat.

Ldsen Sie die Statzen (), @ und ® ) und entfer-
nen Sie die PCB POWER SUB. Siehe Abb. 8.
Achtung:

Das Netzteil wird zerstort wenn es ohne Kuhlrip-
pen betrieben wird.

Kihirippen

PCB POWER SuB

Abb. 8




MECHANISCHE UND ELEKTRONISCHE ABSTIMM WERKZEUGE

Anwendungszweck

Art der Anwendung

Werkzeug
Abstimmschraubenzieher  (859C338000)
(767-M)

767-M
T j————

= uiwm—

Der Abstimmschraubenzieher 1St dazu vorgese-
hen um Trimmer, Spulen etc. abstimmen zu
kdnnen.

Suchen Sie eine fur die Komponente passende
Spitze aus und stimmen Sie ab.

Sechskantschiissel (1.5mm)

(859C259020) {8659C259050)

Die Sechskantschlussei werden zum Festziehen
oder Losen von Sechskantschrauben bendtigt. Die
Schrauben befinden sich an den Schwungmas-
sen der Umienkrolien und den Wickeitellern.

Benutzen Sie die entsprechende GroRe der
Sechskantschrauben (1.5mm).

Abgleich- und Meldband
(NTSC: 859C339000}

39010)
<7
=

Die kassette beinhaltet VHS-Standardsignale. Sie
werden benétigt fur den Abgleich vom Y/C-
Schaltkreis, Audio-Schaitkreis und fir den Kom-
patibilitdtsabgleich.

Einiegen und abspielen wie normale Kassette.

BandzugmeRkassette {859C345080)

Die Bandzugmefikassette wird benutzt um den
Bandzug zu messen.

Mefikassette in Kassettenfach einlegen und ab-
spielen.

Sicherungsringzange (859C3470501)

i

Werkzeug, um ein ubermaliges Weiten des
Sprengring zu verhindern.

Wihrend des Offnens des Sprengrings mit der
Zangenspitze wird der Sprengring auf den Schaft
gesetzt.




Werkzeug

Anwendungszweck

Art der Anwendung

Carrier checker {859€346000)

T T ()

RO

Wird benutzt fur die FM Frequenz und der FM-
HUB Einsteliung.

Benutzung in Verbindung mit dem Oszilloskop.
Beachten Sie die entsprechende Anweisung im
Service Handbuch. .

Abgleichschraubenzieher  (853C259080)

Far die Umilenkrollen.

Vorsichtig auf die Umienkrollen setzen.

Wickeiteller Hoheneinstellehre
{8538€342000)

Héheneinstellung fur die Wickeiteller und Band-
fihrungen.

Die Lehre an das zu messende Teil anlegen.

Anpassungsfiiter fir die (859C347080)
Einsteilung des Aufnahmestroms

Aufnahmestromeinsteliung fur Farb- und FM
Amplitude.

Anwendung wie in diesem Mandbuch unter Ab-
teilung 6 beschrieben.

Verlingerungskabel {859C344040)

FOr den Service an der PCB HEAD AMP.

Nach dem Ausbau der PCB HEAD AMP.

Tuchhandschuhe

Fir das Reinigen und das Auswechsein der
Kopftrommel oder der Bandfihrungsroilen.

Empfehienswert bei Arbeiten in der Band-
fGhrung.




Elektrischer Abgleich

Elektrische Abstimmungen werden meist durch den Ver-
schiei® mechanischer Telle oder nach derm Auswechseln
kntischer Komponenten, wie dem Videokopf erforder-
ich Bestimmite Schaltkreisdefekte lassen die Schaitkrer-
sabgleiche erheblich varneren In diesen Fallen
versichern Sie sich die Ursache des Defektes genau zu
pestimmen und vor dem Abgleich zu beheben

Benutzen Sie immer die empfohiene Ausrustung fur ei-
nen notwendigen Abgleich Falls die entsprechende
Ausrustung nicht zur Verfugung steht, empfiehit es sich,
keine Abgleichsversuche durchzufuhren.

Fuhren Sie nur elektrische Abgieiche durch, wenn Sie
dazu entsprechend ausgerustet sind.

PCB SIGNAL({Bestuckungsseite)
TP2P
VR2AS % @ vrRa2a0
VR2FO
TP2E
< VR2A1 @D@ VR2A2
] TP2M Ol =2
a v O 8 2| »
@ VAZA3 o
- VR2A4 4
@ =<
® VA3
™ 8 p—<p TP6D
P68
TRIF P28 O TPéA
TP2H  VABSZ
PCB CONTROL (Bestuckungsseite)
PCB HEAD AMP(Bestickungsseite)
g o
- Z | vR203 VR202
a ®
2 >
» VeSOt > ——/
2 € lre connecToR CONNECTOR GB
® @ (TPZX. TP2Y,
GND.~.=) . /]
VR4AQ )
—
PCB TIMER(Bestuckungsseite)
TP8YO *} VC8AQ
OTP8X TPBA




Nr. Einsteilung Betriebsart Einsteilordnung Einstellverfahren
Servokreise
1 | Wiedergabe *Prifkassette *Oszilloskop an 1. TP8X und TP8Y auf der PCB TIMER kurz-
Schaltpunkt Wiedergabe TP2J (SIGNAL) schiie3en.
(PAL SP *EXT Trigger des | 2. Reglin Sie mit dem Regler VR4AQ den Trig-
Grautreppe) Oszilloskopes an gerpunkt auf 6.5 £ 1 Zeile vor dem vertikalen
TP2H (SIGNAL) Synchronsignal.
*EXT trigger (~) -
{CONTROL)
DIV 20mV rf -
PCB SIGNAL (Bestickungsseite) TIM SOusec
(Probe 10:1)

TP2JO

[+]
TP2H

PC8 TIMER (Bestuckungsseite}

TPEYO
QrTPax

PCB CONTROL {Bestuckungsseite)

VR4AQ
a

*Priifkassette
Wiedergabe
{NTSC SP
Grautreppe)

*EXT trigger { +)

Ausgleichsimpuls

2.5H ——uy
3. Kontrollieren Sie, daR der Triggerpunkt auf
der 6.5+ 1 Zeile vor dem vertikalen Synch-
ronsignal.

{+) slope
/. Vertikales
Synchronisation
Signal
v
r‘LL
aH fe— 2.5H
6.5H

4, Kontrollieren Sie, da} der Triggerpunkt auf
der 6.5 1 Zeile vor dem vertikalen Synch-

ronsignal.
3.5H ¢ 3H
6.5H

Ausgleichsimpuls

[T




PCB SIGNAL (Bestuckungsseite)

VR2FO
L]

TP2P
°

o4
TP2Q

Nr. Einstellung Betriebsart Einstellordnung Einstellverfahren
Y/C Signalkreises
2 | EE- sEingabe HF- *(Qszilloskop an 1. Sicherstellen das am externen Videoaus-
Ausgangsam- Signal TP2J (SIGNAL) gang kein Gerdt angeschiossen ist.
plitude {G-Karte) *VR2A0 2. Mit VR2A0 den Pegel an TP2J auf
eSTOPP (SIGNAL) 1.0 £0.1Vss.
Modus Dlv 20mv
TiM 10usec
{Probe 10:1)
PCB SIGNAL (Bestickungsseite)
]
VR2A0
P2 0 1.0Vss
3 | Storunter- sWiedergabe eKanal 1 des 1. Beide oszilloskopeingdnge auf gleichen Wert
drickung Testkassette Oszilloskop an stellen, Kanal 2 invertieren und beide Kandle
(PAL Farb- TP2P (SIGNAL) addieren.
balken) kanal 2 an TP2Q | 2. Regler VR2FO auf minimum Signalampli-
{SIGNAL) tude einstellen.
*VVR2FO
{SIGNAL)
DIV 20mv
TIM 2msec
{Probe 10:1)
1*1 ' ) '
SRR v .
] ha




Nr. Einstellung Betriebsart Einsteilordnung Einstellverfahren
4 | FM Trager sEingabe HF- *QOszilloskop Uber | Vor dem diesen Abgleich ist der EE-Pegelab-
Signal den Carrier gleich durchzufUhren.
(G-Karte) checker an 1. Die Regler VR2A4 (W-CLIP) und VR2A3 (D-
s Aufnahme TP2M (SIGNAL) CLIP) auf Rechtsanschiag steilen. Von der
(SP Modus) anschiieRen Bestlickungsseite der PCB SIGNAL gese-
hen. Signal ist ohne Klemmung.
*VR2A4 . Mit VR2A2 (sync tip} und VR2A1 {white
i _ {SIGNAL) peak) wechselweise so einstellen, dal das
PCB SIGNAL (Bestickungsseite} *VR2A3 Videosignal zwischen den beiden geschrie-
(SIGNAL) benen Linien zu liegen kammt. Hierbei gilt,
vAzA2 *VR2A2 der Synchronimpuis liegt bei 3.8MHz und
TP‘;"Mz:‘ .ﬂvnzAs (SIGNAL) das WeiR signal bei 4.8MHz.
VA%A‘ .\/Fa:Z/\1
(SIGNAL)
Div 0.2v
RIS TIM 10usec
(Probe 1:1)
Carrier Checker ’ 4.8MHz
o y %ﬁﬂlm )
(BNC)  (BNC) |
Q o o o nded e b o
i il ==
: : 1:1| Probe
il . | TP2m
IN il CEEEEES -‘3}77 3.8MHZ
7;:7: === Line
TP2S
TRG Q=TS SosIsss =SS SS====F
Bt i
Oscilloscope VCﬁ )
(PCB SIGNAL)
5 | WeiB-Schwarz- | *Eingabe HF- *Oszilloskop an 1. Mit VR2A4 und VR2A3 so einstellen, dal®
Begrenzung Signal TP2E (SIGNAL) das Uberschwingen und das Unterschwin-
(G-Karte) *EXT Trigger des gen 100% bzw. 65% des normalen Signal-
e Aufnahme Oszilloskopes an pegels betragen.
{SP Modus) TP2S (SIGNAL)

PCB SIGNAL (Bestiickungsseite)

TP2E
[+]

8VR2A3
-
VR2A4

TP2S
]

*VR2A4
(SIGNAL)

| *VR2A3

(SIGNAL)
DIV 20mV
TIM 10usec
{Probe 10:1)

/ Einstellpunkt

l

Einstelipunkt

100%

10




Nr. Einstellung Betriebsart Einstellordnung Einstellverfahren
6 | Farbsignal Auf- | *Eingabe HF- eUber das Anpas- | 1. Den Regler VR203 auf der PCB HEAD AMP
nahmepegel Signal (Farb- sungsfilter auf min. Signal (Linksanschlag von der Ober-
balken) 859C347080 seite gesehen) stellen.
s Aufnahme (LP das Oszilloskop 2. Mit VR202 die Amplitude des Cyan-Signals
Modus) an TP2Y und auf 50mVss einstellen.
an TP2X <7 X
anschlieen. My eI
*EXT Trigger des I
Oszilloskopes lﬂ‘
auf TP2S 50mVss ,
(SIGNAL) i
*\VR202 (HEAD ] w
AMP) .
Head Amp PCB - - ,‘Ju..
TP Connector 5.64H AN
@_ GND 3
7 ® :t,1/4w t S VAW
P2y L fwa T f2700
® > 1 5
e 82pF
® TP2X i
© MAXT7em | REC CURRENT ADJ.JIG
. No.859C347080
FM-Y-Aufnah- *VR203 (HEAD 3. Mit VR203 den FM-Y-Pegel auf 200mVss
mepegel AMP) einstelien.
DIV 5mV
PCB HEAD AMP (Bestickungsseite) TIM Susec
] {Probe 10:1) T ”l”“
VR203 VR202
TP Stecker 5[‘“?63 200mVss
g:g'x 'i;;tiv'rnﬂ l
7 | Videosignal *\Wiedergabe ¢Oszilloskop an Vor dem diesen Abgleich ist der EE-Pegelab-
Wiederga- Testkassette TP2J (SIGNAL) | gleich durchzuflhren.
bepegel {PAL Farb- *VR2A5 1. Gehen Sie sicher, da} am externen Video-
balken) {SIGNAL) ausgang nichts angeschlossen ist.
DIV 20mV 2. Stellen Sie mit den Regler VR2A5 eine
TIM 10usec Amplitude von 1.0Vss ein.
{Probe 10:1)

PCB SIGNAL (Bestickungsseite)

]
VR2AS

TP2JO

1.0Vss

11




Nr. Einstellung Betriebsart Einstellordnung Einstellverfahren
8 | 72 fH eEingabe HF- *(Oszilloskop an 1. T60O1 so einstellen, da® der Teil der Verzer-
Resonanz Signal TP6D (SIGNAL) rung sich an der untersten Stelle der Kurve
Frequenz (SECAM Farb- | *T6017 {SIGNAL) befindet.
balken) DIV 0.3V 2. Die MESECAM Anzeige muf leuchten.
s Aufnahme TIM 20usec
{Probe 10:1)
PCB SiGNAL (Bestickungsseite)
TP6D
601 &
Teil der
Verzerrung
9 | N-PAL *\Wiedergabe *Frequenzzahler 1. TP6A mit SW 5V verbinden.
Testkassette an TP6B 2. Mit VR652 die Frequenz an TP6B auf
(NTSC Farb- {SIGNAL) 15.73kHz £ 50Hz einstellen.
balken) *VVR652 *Vor dieser Einstellung sollte das Gerét circa
(SIGNAL) 15 Minuten warmiaufen.

PCB SIGNAL (Bestuckungsseite)

TPEB
& ©oTPea
VRE52

*Oszillaskop an

TP2J (SIGNAL)
DIV 20mVv
TIM 20usec
{Probe 10:1)

3. Kurzschlu zwischen TP6A und SW 5V ent-
fernen.

4. Zur Kontrolle prifen Sie das Videosignal.
Jede zweite Zeile ist ohne Farbinformation.
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Nr. Einstellung Betriebsart Einstellordnung Einstellverfahren
Normal Audiokreise
10 | Audio- *Wiedergabe *AC-Voltmeter an | 1. Schalten Sie den Schalter “AUDIO MONI-
Wiedergabe- Testkassette die Audio- TOR" in die stellung ""Normal”".
pegels (PAL Farb- Ausgangsbuch- | 2. Stellen Sie mit VR3A1 die Ausgangsspan-
balken) sen {L-CH oder nung auf —6dB ein. *{388mV.rm.s): ImW
R-CH) 600Q 0.775V.rm.s Eingangimpedanz =
*VR311 (SIGNAL) 47kQ
PCB SIGNAL (Bestuckungsseite}
vAR3Nn
]
1" VOrmagnetisié- e Aufnahme « AC-Voltmeter 1. Schalten Sie den Schaiter '"CHANNEL’ in
rung Pegel {SP Modus) Uber einen die stellung "“EXT"",
Hochpaffilter an | 2. SchlieRen Sie den Audio-Eingang mit RCA-
die TP3E und KurzschluRstecker kurz.
TP3F (SIGNAL) +) To pin® or ® of
Anmerkung: 0 pinigy or & o
Achten Sie EURQ AV socket

PCB SIGNAL (Bestickungsseite)

vR310 o F

Q
TP3E

darauf, daf} das
Geh3use des
Voltmeters keine
Verbindung mit
“dem Chassis
des Gerétes
bekommt.
*VR310 (SIGNAL)

To pin @ of
EURO AV socket

C-ELE S0V/10uF

. Es ist darauf zu achten, da} die ange-

schiossenen Gerate wie Monitor usw. nicht
das MeRergebnis beeinflussen. Stellen Sie
mit VR310 2.6mV.r.m.s. ein.

Anmerkung:

Wihrend das Mef3gerat angeschlossen ist,
darf der Video-recorder nicht auf Wieder-
gabe gastellt werden, da sonst der Tonver-
starker Uberlastet wird.

TP3F TP3E
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Einstellung Betriebsart Einstellordnung Einstellverfahren

Timerkreise

Timer Frequenz | ®Ausgeschaltet | *Frequenzzéhler 1. Mit VCBAQ Ffrequenz an TP8A auf
an TP8A 7.324219 + 0.000030mSec einstelien.
{TIMER)

*\VC8AOQ (TIMER)

PCB TIMER (Bestuckungsseite)

e »
TP8A VC'AJ

Program-List sEingabe HF- *Qszilloskop an 1. Stellen Sie VC501 so ein, da von der nega-
Positions Signal TP2J (SIGNAL) tiven Flanke des horizontalen Synchronim-
{schwarz- *VVC501 pulses aus bis zum rechten Signalende
testbild) (CONTROL) 54 *+ 1sec anstehen.
eProgram REC DIV 20mV
tafel TIM 10usec
{Probe 10:1)

PCB SIGNAL (Bestickungsseite)

TP2J0

PCB CONTROL (Bestickungsseite)

A AR AR AR AOn PO AN AR e

- : -~

q'L I ‘:L

V€501 - -

l—- 54 £ 1usec =t
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MECHANIK: EINSTELLUNG UND TEILEWECHSEL

(F DECK)

1. Reinigung
Fur den Regelservice oder nach der Reparatur mufen
foigende Telle gereinigt werde.

1-1 Videokopfe

A. Sind die Videokdpfe verschmutzt oder Fremdob-
jekte auf der Kopftrommel, so stort dies das Wie-
dergabebild. Fur die Reinigung gehen Sie wie
foigt vor:

Befeuchten Sie ein Reinigungsleder mit Alkohol
driicken Sie dieses Leder gegen die Kopftrommel
und drehen Sie diese von Hand gegen den Uhr-
zeigersinn um die Kopftrommel zu reinigen.
Anmerkung

Berthren Sie nicht direkt die Kopfe, sondern nur
die Kopftrommei. Die Kopfe sind sehr hart, bre-
chen aber leicht besonders dann wenn vertikale
Krafte auftreten. Bei der Reinigung der Kopftrom-
mel, darf das Reinigungstuch niemals auf und ab
bewegt werden.

B. Nach dem Reinigen der Transportmechanik und
der Kopfe, mussen diese vollstandig abgetrocknet
sein, bevor eine Kassette geladen wird, andern-
falls kdnnen die Kdpfe oder das Band beschadigt
werden.

1-2 Bandweg
Folgende Teile im Bandweg sind zu reinigen.
Siehe Abb. 1-1.
1. Bandzugkontrollarm S
2. Bandzugarm

Fuhrungsrolle Einlaufserte

Loschkopf

Impedancerolle

Umlenkrolle Anlaufseite

Fihrungsstft Aniaufseite

Kopftrommel und Kopftrommeluntertell
Fuhrungsstift Ablaufseite

10. Umlenkrolle Ablaufseite

11. A/C Kopf

12. Bandfuhrungsrolle Aufwickelseite

13. Andruckrolle

14. Kapstanschaft

15. Fuhrungsstift Aufwickelseite

16. Bandzugkontrollarm T

Das Bandlaufwerk mit einer mit Alkohol befeuch-
teten Gaze reinigen, Ab-und Aufwickel-
fGhrungsrolien ausgenommen. Wenn Fuhrungs-
rollen mit Staub beschmutzt sind, diese mit
trockener Gaze reinigen oder gegen neue Teile
auswechsein.

Nach der Reinigung muissen alle Teile voilkom-
men trocken sein, sonst kdnnte das Band bescha-
digt werden.

©LOo~NOO AW

1-3 Wickelteller Antriebssystem

A
B.

C.

Wickelteller bremse und Antriebsriemen reinigen.
Die Reinigung mit einem alkoholgetrédnktem Ga-
zetuch vornehmen.

Vor inbetriebnahme mussen alle mit Alkohol ge-
reinigten Teile vollkommen trocken sein.

Abb. 1-1
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2. Auswechseln der Hauptteile

2-1 Kassettenfach

2-1-1 Ausbau (siehe Abb. 2-1-1, 2-1-2)

Das Kassettenfach in die Eject Position bringen.
Obertell, Bodenblech und Front entfernen.

Den Kabelhalter am Kassettenfach I6sen und ent-
fernen. (Siehe Abb. 2-1-1)

Die funf Kassettenfachbefestigungsschrauben
®,®. © und @, entfernen. Das Kassettenfach
vorsichtig nach oben in Pfeilrichtung herausneh-
men. {Siehe Abb. 2-1-2)

2-1-2 Einbau (siehe Abb. 2-1-1 ~2-1-3)

A. Das Kassettenfach langsam auf das Chassis
setzen.

B. Bringen Sie das Kassettenfach uber die Positions-
lécher ® und (©, und schieben Sie es mit den
beiden U-Léchern @ und ® placiert an der Front
rechts und links unter die Befestigungspinne. {erst
die linke Seite)

C. Das Kassettenfachantriebsrad ist nach Abschnitt
8. in den meisten Fallen noch nicht in dem Halter
fixiert. in diesem Falle bewegen Sie das Antriebs-
rad durch drucken in Richtung vorwarts, damit es
im Antrieb einrastet. Siehe Abb. 2-1-3 ist es wie
oben beschrieben nicht méglich, das Antriebsrad
einrasten zu lassen, schieben Sie das Antriebsrad
4 a etwas unter das Deck und das Kassettenfa-
chantriebsrad ist sehr einfach zu fixieren.

D. Das Kassettenfach mitden Schrauben @, ®, ©
und @ befestigen.

o Owp

2-2 Riegelarm und Antriebsrad
2-2-1 Ausbau (siehe Abb. 2-1-3, 2-2)
A. Die Halteschnapper (@, ®. © und @) der
Platte an der Aufwickelseite des Kassettenfaches
l6sen und die Platte entfernen. (Siehe Abb. 2-1-3)
8. Den Hebel fir den FL Schaiter im Uhrzeigersinn
vom Antriebsrad [dsen und Riegelarm und An-
triebsrad entfernen. {Siehe Abb. 2-2)

2-2-2 Einbau (siehe Abb. 2-1-3, 2-2)

A, Das Antriebsrad auf die Achse aufsetzen. (Siehe
Abb. 2-2)

B. Den Riegelarm so aufsetzen, daf3 die Markierungs-
punkte am Antriebsrad und am Riegelarm Uber-

- einstimmen. (Siehe Abb. 2-2)

C. Die Steitenplatte am Kassettenfach Aufwickel-
seite aufsetzen und in die Schnappen @, ®. ©
und @ einrasten. (Siehe Abb. 2-1-3)
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(Deck) Kassettenfach Kabethaiter

Schaiter- Achse
hebel @ / Schnapper
~ ;

|
J Fiachkabel

Lod

"

=Ck —

Innenfunrung 55—

|

/

Abb. 2-1-1

L) Kabethaiter
Abb. 2-1-2 FOD002
Kassettenfach Schraubenzieher

Seitenplatte (TU}
Stutze

Ladeantriebsrad-4

Abb. 2-1-3

Hebel FL-Schaiter

Antriebsrad

Markierungspunkte
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2-

2-

3 Kopftrommeleinheit
3-1 Ausbau (siehe Abb. 2-3-1 und 2-3-2)

A Die Massekontaktfeder durch losen der Befest-
gungsschraube entfernen.

B Die zwel Schrauben & und ® entfernen. Der
PCB Kopfverstarker ist Uber ein Flachkabel mit der
Kopftrommeleinheit verbunden.

Anmerkung:

Die Kopftrommeleinheit und die Kopfverstarker
PCB ist mit einem Flachkabel verbunden, zu star-
ken Zug kann dieses Kabel beschadigen Entfer-
nen Sie deshalb die Abdeckung von der PCB und
ziehen Sie den Stecker vorsichtig aus der Platine.
{Siehe Abb. 2-3-3 16sen des Steckers). Ziehen Sie
den Masseanschiuf? von der Kopfverstarker PCB.

C. Diedrei Schrauben ©, @ und ®, der Kopftrom-
meibefestigung, von der Untersette der Mechanik
l0sen, die Kopftrommeleinhet vorsichtig aus der
Mechanik herausnehmen.

D. Ziehen Sie alle Stecker von der Kopftromme-
leinheit.

3-2 Einbau, (siehe Abb. 2-3-1, 2-3-2)

A Anschlufdstecker aufstecken.

B. Die neue Kopftrommeleinheit vorsichtig auf das
Chassis aufsetzen.

C. Die Kopftrommeleinheit mit den drei Schrauben
®., @ und ®, auf dem Chassis befestigen.

D. Die Kopfverstarker PCB auf die Kopftrommeleinheit
aufstecken und mit den zwei Schrauben @ und @
befestigen.

E. Die Massekontaktfeder befestigen.

Anmerkung:

Fur eine optimale Leistung nach dem Wechsel der
Kopftrommeleinheit beachten Sie die Einstellarbei-
ten unter Teil 3. /!
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Befestigungsschraube fur

die Massefeder

Abschirmung

§o Bo
Massefeder
/1/ 7 y4

Abb. 2-3-1

Kopfverstarker PCB

Kopftrommel-

Abb. 2-3-2

Flachkabel

Abb. 2-3-3

‘Anschiuf}

Stopper




2-4 Kopftrommel

Anmerkung:
Nur fur die Gerate mit Massekontaktfeder.

2-4-1 Ausbau (siehe Abb 2-4-1)

A Die Massekontaktfeder durch losen der Schraube
entfernen.

B. Die AnschiuBRleitungen zum Transformator losloten.

C. Die beiden Befestigungsschrauben der Kopftrom-
mel l6sen.

D. Die Kopftrommel vorsichtig nach oben hin ent-
fernen.

Anmerkung:
Ist es schwierig die Kopftrommel nach oben hin zu
entfernen sollte das Unterteil etwas, durch die LO-
cher der Befestigungsschrauben, aufgewarmt
werden.

2-4-2 Einbau
Anmerkung:
Behandeln Sie die Videokdpfe sehr vorsichtg sie
singd sehr zerbrechlich.

A. Den drehbaren Teil vom Unterteil so positionieren,
daf das Loch im Schaft zu lhnen hinzeigt. Justie-
ren Sie die Kopftrommel mit dem Unterteil so, dafy
Kanal 1 von der Kopftrommel auf der rechten Sei-
te liegt und setzen Sie die Kopftrommel auf.

B. Die Kopftrommel mit den beiden Schrauben befe-
stigen. Die beiden Schrauben wechselweise an-
ziehen.

C. Die Anschlusse mit der Kopftrommel verbinden.

D. Die Kopftrommeleinheit wie im Teil 1-1 beschrieben
reinigen.

2-5 Wickeltellerantriebsriemen (siehe Abb.
2-5)

A. Den Antriebsriemen vom Kapstanmotor vom Zwi-
schenrad entfernen.

B.  Den neuen Antriebsriemen aufsetzen.
Anmerkung:
Der Antriebsriemen muR sauber und fettfrei sein,
vor dem einsetzen.

2-6 Kapstanmotor:
2-6-1 Ausbau (siehe Abb. 2-5, 2-6)
A. Flachkabel abziehen.
B. Antriebsriemen entfernen.
C. Die drei Befestigungsschrauben (siehe Abb. 2-6)
und den Kapstanmotor entfernen.
Anmerkung:
Beim Losen der Schrauben achten Sie darauf,
dafk der Kapstanmotor, nicht versehentlich ande-
re Teile im Gerat beschadigt.
_ Anmerkung:
Beim Entfernen und Einbauen des Bandantriebs-
motors achten Sie darauf, daik die Felgenaulien-
seite des Rotors nicht beschmiert wird. (Siehe
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" Kopftrommeibefesigungsscnraube
A

7 3

Kopftrommetlotan-
scniusse

Anschiusse

Abb. 2-4-1

Anschlusse

Riemenrad

Antriebsriemen

Kapstanmotor

Fiachkabel

Abb. 2-5 |

Kapstanpotor

\'

Aufwickelfuhrungspoil

Kapstanmotor Befesugungsscnraube

Abb. 2-6




Abb. 2-5) Werden beschmierige Bauelemente an
die FelgenaulRenseite des Rators angebracht, die-
se mit einem trockenen Tuch abwischen, da diese
den Defekt an Trickwiedergabe verursachen
konnen.

2-6-2 Einbau (siehe Abb. 2-5, 2-6)
A Den Kapstanmotor mit den drei Schrauben befe-
stigen. (Siehe Abb. 2-6)
B. Antriebsriemen auflegen.
C. Flachbandkabel anschlielen.

2-7 Lademotor
2-7-1 Ausbau (siehe Abb. 2-7-1)

A. Rekorder in Eject Position bringen.

B Anschluf’3kabel vom Lademator abidten.

C. Die zwei Stoppersicherungsringe, den Motor und
die Motorhalterungsplatte entfernen. (Siehe Abb.
2-7-2) A

D. Den Motor mit Motorhalterpiatie etwas bewegen
und nach oben hin herausnehmen

E. Die beiden Befestigungsschrauben an der Motor-
halterplatte 10sen und den Motor entfernen.

F Die Motorkupplung vom Motor entfernen.

2-7-2 Einbau (siehe Abb. 2-7-1)

A. Die Kupplung and dem neuen Motor befestigen.
Anmerkung:

(sieche Abb. 2-7-3)

B. Den Motor mit den beiden Schrauben an der Mo-
torhalterplatie befestigen.

C. Den Motor mit Motorhalterplatte in den Motor-
haiter auf der rechten Seite einsetzen.

D. Die Kupplung am Lademotor so einstellen, dafd
sie mit der Antriebsschnecke Gbereinstimmt. Den
Motor langsam nach vorne bis zum Stopper
schieben.

E. Die Anschlufileitung anldten. Braune Leitung po-
sitiv, rote Leitung negativ.
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Lertung
Motorhaiterpiatte \
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M Kuopiung
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Abb. 2-7-2
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Kupplung -ﬂ‘
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Andruckrolle

2-8
2-8-1 Ausbau (siehe Abb. 2-8-1)
A Gerat in Ejectposition setzen.

B. Sicherungsring von der Andruckrollenkappe ent-
fernen und Andruckrolienkappe entfernen
Andruckroflenemheit nach oben hin abziehen.
Oberteil von der Andruckroile entfernen und An-

druckrolle entfernen. Siehe Abb 2-8-2.

2-8-2 Einbau (siehe Abb. 2-8-1)

A Setzen Sie die Andruckrolle und das Obertell der
Andruckrolte zusammen, beachten Sie beim Ein-
bau den Winkel fur das Oberteil der Andruckrolle.
(Siehe Abb. 2-8-2)

B. Die Andruckrolle auf dem Schaft des Chassis auf-
setzen.

C. Abdeckung vom Andruckrolilenarm mit Siche-
rungsring sichern

oo
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2-9 Funktionsschalter
Anmerkung:
Aus-und Einbau des Funktionsschalters in der
Ejectposition. ,

2-9-1 Ausbau (siehe Abb. 2-9-1)

A. Funf Leitungen vom Schalter von der Chassis PCB
abloten.

B. Die zwei Halter vom Schalter lésen. {Beachten
Sie, daf? die Haiter nicht brechen.)

C. Den Funktionsschaiter nach oben hin vorsichtig
rausnehmen, beachten Sie dabei das aile An-
schiuRpunkte losgelost sind.

Einbau (siehe Abb. 2-9-2)

A. Stellen Sie sicher, da} die Makierungen am
Schalter Ubereinstimmen.

B. Fein Einsteliung siehe Abb. 2-3-2.

Beachten Sie das gleiche Schalterstellung ge-
wahrleistet ist.

C. Befestigen Sie den Schalter im Chassis vorsichtig
und beachten Sie dabei, daR der Schalter nichtin
seiner Position verandert wird. Siehe Abb. 2-9-1.

D. Verldten Sie alle AnschiuRleitungen mit der PCB.

-2-10 Rickwickelteller .
2-10-1 Ausbau (siehe Abb. 2-10-1)

A. Entfernen Sie das Kassettenfach siehe Teil 2-1-1.

B. Befestigungsschraube vom T-Bandhalter iésen.

C. Die Klammer des T-Bandhaiters mit einem
schmalen Schraubenziehr ldsen (siehe Abb.
2-10-2) T-Bandhalter vorsichtig entfernen, beach-
ten Sie, daR das Bremsband nicht verschmutzt.

D. Die Bandzugfeder vom Bandzugarm und vom
Bandzughebei entfernen.

E. Den Sicherungsring ®, vom Bandzugarm entfer-
nen und den Bandzugarm nach oben hin heraus-
nehmen.

F. Die Bandzugregulierungsfeder S vom Bandzugre-
gulierungsarm S und vom Bandzughebe! ent-
fernen.

G. Die Sicherungsfeder vom Sicherungsarm ‘und
vom Bandzugarm losen.
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Funktionsschaiter

Pl leitend

C gemeinsammer Anschiu}

P3 nicht leitend
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hebelfeder

Sicherungs-
hebel

Bandzughebe!

{\\ ‘
Bandzug- >~
regulator- B
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N\

Abb. 2-10-1




H. Hauptbremse S ldésen und den Bandzughebel

vom Schaft entfernen. (Siehe Abb. 2-10-3)

Den Bandzugreguiationsarm S Idsen und vom
Schaft entfernen.

Wird die Hauptbremse S etwas im Uhrzeigersinn
gedreht, Kann der Wickelteller vom Chassis nach
oben hin entfernt werden. Siehe Abb. 2-10-3

2-10-2 Einbau (siehe Abb. 2-10-4)

A

O w

Die Hauptbremse S durch leichte Rechtsdrehung
von der Wickelteilerachse entfernen. Den Ruck-
wickelteller so aufsetzen, dafk die Zahnrader vom
Wickelteller und vom Wickeltellerantrieb ineinan-
der greifen.

Den Bandzugregulatorarm S einsetzen.

Den Bandzugarm auf der Achse neben der
Hauptbremse aufsetzen.

Anmerkung:

Den Bandzugarm so aufsetzen, dafl3 der Pin an
der Unterseite des Arms in den Schlitz an der
Front des Chassis eingepaldt ist. (Siehe Fron-
tansicht}

Die Feder fur den Sicherungshebel, am Siche-
rungshebel und am Bandzugarm einhangen.

Die Feder S fir den Bandzugregulatorarm am Re-
gulatorarm S und am Bandzughebe! einhangen
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Den Bandzugarm auf die Achse aufsetzen und
mit Sicherungsring ® sichern. (Siehe Abb.
2-10-5)

Bandzugfeder zwischen Bandzughebel und
Bandzugarm einsetzen. (Siehe Abb. 2-10-5)

Das T-Band vorsichtig auf das Chassis aufsetzen
und den Halter mit Schraube @ leicht befestigen.
Beachten Sie, daR das Bremsband frer von
Schmutz oder Fett 1st. (Siehe Abb. 2-10-5)
Anmerkung:

Beim Einsetzen des T-Bandhalter darauf achten,
dalR der Haken am Halter fest im Chassis einra-
stet, ist das Einrasten schwierig, benutzen Sie ei-
nen kleinen Schraubenzieher und drucken den
Haken leicht ins Chassis. (Siehe Abb. 2-10-2)
Die Hauptbremse S und den Bandzugregulator-
arm vom Wickelteller Iosen und sicherstellen, das
der Wickeiteller sich leicht drehen 183t

Die Wickeltellerhdheneinstellehre (Best. -Nr.
853C342020) in die entsprechende Position
Punkt A einsetzen. (Siehe Abb. 2-10-6)

Die Lehre vorsichtig um Punkt A mit der Makie-
rung SP zum Ruckwickelteller bewegen. Die Aus-
sparung B an der Lehre bestimmt die HOhe des
Wickelteilers. (Siehe Abb. 2-10-7)

Die Hohe des Wickeltellers kann uber die Schrau-
be in der Mitte an der QOberseite des Wickeltellers
eingestellt werden. Fir die Einsteliung den
Wickelteller festhalten. (Siehe Abb. 2-10-7)

A) Rechtsdrehung = Wickelteller abwarts

B) Linksdrehung = Wickelteller aufwérts

~ Nach Beendigung der Einstellung die Hohenein-
stellschraube sichern, indem diese mit der Spitze
des heilden Eisens gebrannt wird.

Kassettenfach einsetzen wie unter 2-1-2 be-
schrieben. .
Bandzugeinstellung wie unter 3-1 beschrieben
durchfuhren.
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2-12 A/C Kopf
2-12-1 Ausbau (siehe Abb. 2-12-1)

A. Stecker an der A/C Kopfplatine entfernen.

B. Befestigungsmutter von der A/C Kopfeinheit ent-
fernen.

Kopfeinheit unter vorsichtiger Beachtung der A/C
Kopfarmfeder die die Kopfeinheit auf rechts An-
schlag hélt, von der Achse abziehen.

D. Die drei A/C Kopf Befestigungsschrauben (), ®
und © und die A/C Feder (siehe Abb. 2-12-2) ent-
fernen, den A/C Kopf vom A/C Haiter entfernen.

E. Die A/C Kopf PCB vom A/C Kopf abidten. Siehe
Abb. 2-12-2. '

2-12-2 Einbau (siehe Abb. 2-12-2)

A. A/C Kopf PCB an den Kopf anioten.

8. A/C Kopf am Halter mit den dret Befestigungs-
schrauben (&, ® und ©) und die A/C Feder be-
festigen.
Anmerkung:
Den A/C Kopf so befestigen, dafk das Kopfunter-
teil mit dem Kopfhaitearm parallel ist. Mit der Ein-
stellschraube © die Hohe so einstellen, wie in
Abb. 2-12-3 beschrieben.

C. Die Kopfeinheit auf dem Schacht aufstezen wah-

* rend die A/C Haltearmfeder ca. 60 nach rechts

gedrickt wurde. (Siehe Abb. 2-12-1)

D. Die Haitearmbefestigungsmutter so weit anzie-
hen das der Abstand zwischen Haitearm und
Chassis ca. 7mm betragt. Siehe Abb. 2-12-3

E. Stecker auf der A/C Platine aufstecken. Siehe
Abb. 2-12-1. ,

F  Einstellungen fir den A/C Kopf und der Phase wie
unter 3-3 und 3-4 beschrieben durchfuhren.
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2-11 Aufwickelteller Senerungsscharter

2-11-1 Ausbau (siehe Abb. 2-11-1) Bandzug. ~_ I
A Kassettenfach wie unter 2-1-1 beschrieben ;ergnul?lor- »
ausbauen. \
8. Die Feder T und die Feder RS zwischen Bandzu- Feder RS

gregulatorarm T und Hebel RS entfernen.

C. Die Sicherungsscheibe am Bandzugregulatorarm
entfernen.

D. Den Bandfihrungsarm, Aufwickelseite, nach
rechts bewegen und den Bandzugregulatorarm T
von -der Achse abziehen.

E. Die Hauptbremse durch Linksdrehung vom
Wickelteller i6sen und den Wickelteller nach oben
hin von der Achse abziehen.

2-11-2 Einbau (siehe Abb. 2-11-2)

Bandzug-
regulator-
feder T

Aufwickel-

. . fuhrungsarm
A. Die Hauptoremse T durch Linksdrehung vom .
Wickeltellerschaft entfernen den Wickelteller auf ;’raet:gée . ‘. Feder RS
den Schacht aufsetzen so dal® das Wickelteller- Aulwickeitelier > HeDe! =/ "
zahnrad und das Zahnrad vom Antrieb inemnan- eel
Abb. 2-11-1 fd e
derrasten.

8. Den BandfGhrungsarm durch rechts Bewegung
vom Wickelteller-.entfernen, den Bandzugregula- Sicherungsscheibe
torarm T auf die Achse aufsetzen und mit der Si- Bandzugreguiaior-
cherungsscheibe sichern.

C. Die Feder T und die Feder RS zwischen Anzugre-
gulatorarm T und Hebel S einhaken. Wickelteller- R Feder RS

D. Die Hauptbremse T und den Bandzugsregulato- 2{;’.‘,‘;2?;”
rarm T vom Wickelteller l6sen und sicherstellen,
daR der Aufwickelteller sich leicht drehen 1af3t.

E. Die Wickeltellerhéheneinstellehre (Best. -Nr.
859C342020) in die entsprechende Position
Punkt A einsetzen. Siehe Abb. 2-10-6.

F. Die Lehre vorsichtig um Punkt A mit der Markie-
rung TU zum Wickelteller bewegen. Die Ausspa-
rung B an der Lehre bestimmt die Hohe des

h " Bandzug-
~ reguiator-

feder T

Antriebsrad
Wickeltellers. Siehe Abb. 2-11-3. Aufwickel-
G. Die Héhe des Wickeltellers kann Gber die Schrau- Hauptbremse T fuhrungsarm
be in der Mitte der Oberseite des Wickeltellers ein- Auiwickeltelier  RS-Hebel
gestellt werden. Fir die Einstellung den 14,
Wickeiteller festhalten. {Siehe Abb. 2-11-3) ' Abb. 2-11-2
A) Rechtsdrehung = Wickelteller abwarts
B) Linksdrehung = Wickelteller aufwarts Hohenemnstelischraube
H. Nach Beendigung der Einstellung die Hohenein- Hoheneinsteliehre

stellschraube sichern, indem diese mitder Spitze |  \ = [====
des heilden Eisens gebrannt wird.

|. Kassettenfach einsetzen wie unter 2-1-2 be-
schrieben.

Aufwickeitetler

\-—' Abb. 2-11-3
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2-13 Umlenkarm Aufwickelseite
2-13-1 Ausbau (siehe Abb. 2-13-1)

A Den Rekorder in Ejectbetrieb setzen.

8 Andruckrollenarmeinheit ausbauen siehe 2-8 An-
druckrolle.

C. Die Andruckrollensteuerkurve und den TU/G Arm
vom Schaft gleichzeitig entfernen.

D. Die Befestigungsmutter des Aufwickelfuhrung-
sarms entfernen, den Aufwickelfuhrungsarm vor-
sichtig nach oben hin abziehen, so daf’ nicht die
TUIG Feder verloren geht.

2-13-2 Einbau (siehe Abb. 2-13-1)

A Die TU/G Feder und den Bandfuhrungsarm sp
einsetzen, daR die eine Seite an dem Bandfuh-
rungsarm und die andere Seite am Haltepin befe-
stigt 1st. Den Bandfuhrungsarm mit der
Haltemutter lose befestigen.

B Die Wickeltellerhgheneinstellehre fur das F-
Chassis einsetzen, (siehe Abb. 2-10-6) die Hohe
des BandfGhrungsarms mit der Befestigungs-
schraube so einstellen, dalk die untere Flanke des
FOhrungsbolzens gleiche Hohe hat mit dem
Punkt B fur das F-Chassis. (Siehe Abb. 2-13-2)

C. Den Arm fur die Aufwickelkontrolle auf Rechtsan-

schiag bringen. (Siehe Abb. 2-13-1)

Die Positionsmarkierung vom AufwickelfGhrung-

sarm und vom TU-G Fuhrungsarm in eine Linie

bringen.

Die Andruckrollen. Nockenweile und den TU-G

FOhrungsarm gleichzeitig einbauen. (Siehe Abb.

2-13-3)

E. Die Andruckrolieneinheit auf dem Schaft von
dem Chassis aufsetzen.

F.  Die Andruckrolleneinheit mit der Andruckrolien-
kappe einsetzern und mit dem Kiemmring
sichern.

O
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2-14 Deck PCB (Leiterplatine)
2-14-1 Ausbau (siehe Abb. 2-14-1)

A. Die Kapstanbremsfeder von der Kapstanbremse
und dem Laderadarm entferenen.

B Antriebsriemen auf der Ruckseite des Chassis
entfernen. (Siehe Abb. 2-5)

C. Die zwei Sicherungsring © und den Laderadarm

entfernen. (Siehe Abb. 2-14-2)

AnschiUsse am FE Kopf abioten.

Nach dem Ldsen der Halter die Zahnrader F/LL 2, 3

und 4 entfernen. Siehe Abb. 2-14-2.

F Den Sicherungsring @ und die Sicherungsschei-
be @ entfernen. Die drei Halter wie in Abb. 2-14-3
l6sen. und Platte B siehe Abb. 2-14-2 entfernen.

G. Die funf Schrauben (®, ®, ©. @ und @) ent-
fernen und die Chassis PCB ausbauen. (Siehe
Abb. 2-14-2)

2-14-2 Einbau (siehe Abb. 2-14-2)

A. Sicherstellen das der Funktionsschalter in der Po-
sition Eject steht. Die Chassis PCB mit den funf
Schrauben befestigen und die Leitungen am FE
Kopf anloten. (Siehe Abb. 2-14-1)

Anmerkung:

Der Sicherungshebel wird Uber eine Feder nach
links gezogen, driicken Sie den Sicherungshebel
-vorwarts und setzen Sie die PCB auf das Chassis.

B. Die Platte B unter Beachtung der Positionspine
®,®.©,©®, ®, ®und @) einsetzen (siehe
Abb, 2-14-3). Die Platte B mit den drei Haltern,
den Sicherungsring @ und die Sicherungsschei-
be (® befestigen.

C. Die Markierungen am Ladearm T und am Ladera-
darm mussen Ubereinstimmen (siehe Abb.
2-14-3). Den Fihrungspin vom Ladearm in die
Fihrung vom Kurvenrad 2 einsetzen -und den
Ladearm mit zwei Sicherungsring © sichern.

D. Die Zahnrader FIL 2, 3 und 4 auf dem Schaft auf-

setzen.

Antriebsriemen auflegen. (Siehe Abb. 2-5)

Die Kapstanbremsfeder zwischen Kapstanbrem-

se und Laderadarm auf der Oberseite des Chassis

ginsetzen. (Siehe Abb. 2-14-1)

moO
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2-15 Position und Einbaufolge der Teile um
das Hauptkurvenrad 1 (Rickseite des
Chassis) (Siehe Abb. 2-15-1)

Anmerkung:

Den Einbau des Kurvenrad 1 und der Mechanik-
teile um das Kurvenrad 1 in der Eject Position vor-
nehmen.

A Das Positionsioch im Hebel RS und im Chassis in
Ubereinstimmung bringen und Hebel RS auf dem
Schaft aufsetzen. Das Positionsloch im Hebel C
mit dem Positionsloch im Chassis in Ubereinstim-
mung bringen und Hebel C auf dem Schaft auf-
setzen. ! ) )

C. Beim Aufsetzen des Kurvenrades 1 sicherstellen, \_2 Befesugungsachse / N
daR die Position der Hebel RS und C sich nicht L | =
verandert. Das Kurvenrad mit dem Sicherungshe-
bel sichern. (Siehe Abb. 2-15-2) ;
Anmerkung: Abb. 2-15-1 ‘
Die FUhrugspine an den Hebeln RS und C befin-
den sich in der Kurve des Kurvenrades 1 wenn die
Positionsiocher ubereinstimmen. Stellen Sie si-
cher, dafk die Fihrungspine sich in der Kurve des
Kurvenrades befinden.

D Unterlegscheibe auf Pin © aufsetzen (siehe Abb.
2-15-2) und die Nockenplatte C so einbauen, dal®
die Positionslécher der Platte mit den Pinen
@ ~ @ Ubereinstimmt.

E. Die Feder C der Nockenplatte an der Nockenplat-
te C und an dem Nockenplattenhalter befestigen.
(Siehe Abb. 2-15-2)

F Den Hebel B so einsetzen das der Fihrungspin
des Fuhrungshebels sich in der Kurve des Kurven-
rades 1 befindet. (Siehe Abb. 2-15-3). Den Hebel
mit den Klemmringen sichers. Das Positionsloch

des Hebels fur die F/L Fihrungsrolle mit dem Posi- Pnd Pind Fedﬁ: Halter N;kenp‘ane
tionsloch im Chassis in Uberemsnmmung brin- ;
gen. (Siehe Abb. 2-15-3) Abb. 2-15-2 |
Anmerkung:

Der Fuhrungspin des F/L Hebels ist in der Kurve
des Kurvenrades 2 wenn die Position korrekt ist.
Sicherstellen das der Fuhrungspin des Hebels

sich in der Kurve des Kurvenrades 2 befindet. Kurvenrad 1
H. Die Markierung von Kurvenrad 1 und Kurvenrad 2 \ Kurvenrad 2
. . Positionsmarkierung '
nebeneinanderstellen und das Positionsioch von = Pin
Kurvenrad 2 (ber das Positionstoch des Chassis =\ D Positionsioch
stellen. Das Kurvenrad 2 einbauen. (Siehe Abb. // \ ] FiL
2-15-3) =l @ )¢ 0 Rutschkupplungshebet
Anmerkung: o /-/'\.\__,j" S Riemenrad
Sicherstellen, dal der Fihrungspin von der F/L NV ¢
¥ i —) < y/ (=)
Fihrungsrolle korrekt in der Kurve von Kurvenrad o PN\ . .
2 st . ; —dreus
. O - o T
. ° by - /.
==
Hebel 8
Abb. 2-15-3
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Den Funktionsschalter in die Eject Position brin-
gen, die Mechanik PCB mit funf Schrauben befe-
stigen und den FE Head anicten.

(Siehe Abb. 2-14-12 und 2-14-1)

Anmerkung:

Der Sicherungshebel wird von der Feder in der Iin-
ken Position gehaiten, zum Einbau der PCB den
Sicherungshebel etwas nach vorne schieben.
Die Nockenplatte B so einbauen, daf} die Pine
® ~ @ (siehe Abb. 2-15-4) und speziell der Pin
® durch die Fuhrungsschlitze zeigen, die Platte
mit den drei Klemmen, den Sicherungsring @
und die Sicherungsscheibe (® (siehe AbD.
2-15-5) befestigen.

Die Markierungen am Ladearm T mit der Markie-
rung den Laderadarm wie in Abb. 2-15-4 gezeigt
in Verbindung bringen und den Laderadarm auf
die dafir vorgesehene Achse aufsetzen, so dal’
der Fihrungspin in die Kurve von Kurvenrad 2 ge-
langt. Den Arm mit zwei Klemmring sichern.

FiL Zahnrad 2, 3 und 4 einsetzen. (Siehe Abb.
2-15-5)

Antriebsriemen auflegen. (Siehe Abb. 2-5)

Die Bandzugregulator-Feder T und die Feder RS
am Regulatorarm T und Habel RS auf der Ober-
seite des Decks befestingen. (Siehe Abb. 2-11-1)
Die Kapstanbremsfeder an def Kapstanbremse
und am Laderadarm auf der Oberseite einhangen.
{Siehe Abb. 2-15-6)
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2-16 Umlenkrollen An- und Ablaufseite
2-16-1 Ausbau (siehe Abb. 2-16)

A

B.

C.

Kassettenfach ausbauen wie In 2-1-1 be-
schrieben.

Sicherungsschrauben losen.

Die an der Oberseite befindliche Hoheneinsteil-
schraube gegen den Uhrzeigersinn drehen, um
die Umlenkrolle nach oben hin herauszudrehen.
Umilenkrolle herausziehen.

2-16-2 Einbau (siehe Abb. 2-16)

A

Sicherstellen das die neue Umelenkrolle an der
Befestigungsseite mit einem Gummiring verse-
hen ist.

Die neue Umlenkrolle in die Fuhrung einsetzen.
Die Umlenkrolle rechtsherum soweit hineindre-
hen, bis sich Widerstand bemerkbar macht.
Nach dem feststellen des ersten Widerstandes
die Umlenkrolle noch um 1/6 weiterdrehen und
dann eine Umdrehung zuruckdrehen.
Umelenkrolie nockmais bis zum ersten feststeli-
baren schwergdngigen Punkt drehen und dann
um 1/6 weiterdrehen.

Umlenkrolle mit Sicherungsschraube sichern,
Abgleich und Einstellung der FM Hullkurve wie
unter 3-2.

2-17 Lade- und Bandfuhrungseinheit
2-17-1 Ausbau (siehe Abb. 2-17-1)

A

B

Kassettenfach ausbauen wie in 2-1-1 be-
schrieben.

Die Kapstanbremsfeder vom der Kapstanbremse
und vom Laderadarm entfernen.
Hauptantriebsriemen entfernen. (Siehe Abb. 2-5)
Den Bandzugarm und den Bandzugregulatorarm
S mit einem Gummiband von der Umlenkrolle Ab-
wickelseite fernhalten.
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E. Den Sicherungsnng vom Laderadarm entfernen.
{Siehe Abb. 2-17-2)
F  DenlLadearm Sund T in die Ladeposition bringen.

(Siehe Abb. 2-17-2)

G. Klemmeam Ladearm Siosen und Ladearm S ent-
fernen. (Siehe Abb. 2-17-3)

H. Fur den Ausbau der Umienkrolleneinheit auf der
Aufwickelseite den Ladearm T entfernen.

. Die Klammern der Umlenkrollenschlitten 16sen
und die Umienkrolleneinheit nach oben hin her-
ausziehen. (Siehe Abb. 2-17-4)

2-17-2 Einbau (siehe Abb. 2-17-4)

A. Die neue Umienkrolleneinheit auf die Fihrung
setzen und den Schiitten von der Ruckserte mit
den Halteklammern befestigen.

B. Wurde die Umlenkroile auf der Aufwickelseite ge-
wechselt, mul® zuerst der Ladearm T eingebaut
werden. {Siehe Abb. 2-14-2)

C. Beim Einsetzen des Ladearms darauf achten das
die beiden Markierungen vom Ladearm T und La-
dearm S sebeneinander liegen. (Siehe Abb.
2-17-2)

D. Die Markierung am Ladeantriebsrad mit der Mar-
kierung am Ladearm T in Gbereinstmmung brin-
gen und den Laderadarm in die Mechanik setzen,
so daR der Fihrungspin am Arm in die Kurve des
Kurvenrades 2 gefuhrt wird. Den Arm mit einem
Klemmring sichern.

E. Antriebsridmen aufleges. (Siehe Abb. 2-5)

F  Die Kapstanbremsfeder an der Kapstanbremse
und am Laderadarm befestigen. {(Siehe Abb.
2-17-1

G. Kassettenfach einbauen wie in 2-1-2 be-
schrieben.
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3. Einstellungen in der Mechanik nach dem
Wechsel

Anmerkung:

Um eine Korrekte Kompatibilitat zu erreichen, ist
es eventuell ndtig, eine mechanische Tracking-
voreinstellung vorzunehmen.

Fir diese Einstellung missen auf der Timer-
piatine die Testpunkte TP8X und TP8Y Kurzge-
schlossen werden.

Anmerkung:

Fur Einstellarbeiten bei wiedergabebetrieb sollten
die entsprechenden Aufnahmen auf der Testkas-
sette benutzt werden, ohne weitere Angaben
wird der Oszilloskope an TP 2A angeschlossen
und extern mit dem Signal TP2H synchronisiert.

3-1 Bandzug und Bandzugstift Einstellung

Fir eine korrekte Mechanikposition vor der Einsteliung

eine Leerkassette fur emnige Minuten abspielen.

A. Bandzug Messkassette einlegen und den Rekor-
der auf Wiedergabe stellen.

B. Nach dem stabilisieren der Anzeige sollte das
Markierungsloch im Bandzugarm zwischen den
beiden Markierungsiochern M/P im Chassis
liegen. )
0x0.5mm. Der Abstand von der Mitte der Um-
lenkrolle zur Achsenmitte des Bandzugfuhrungs-
hebels der Abstand sollte 2 20.5mm betragen.

C. Bei micht korrekter Position des Bandzugfuhiarms

wie folgt vorgehen:

Die Halteschraube vom T Band Iésen und die Po-

sition der T-Bandhalterung soweit verdndern, bis

die korrekte Position des Fuhiarms erreicht ist.

Die T-Band Halteschrauben fest anziehen.

Sichersteilen, daR der Bandzug 50%*6g-cm

betragt.

F Kassette nochmals laden und nach der Beruhi-
gung des Fihlhebels sicherstellen, daf} dieser
sich in der Toleranz von 1mm oder weniger be-
findet.

Anmerkung:

Die Toleranz des Bandzugs ist nicht genau festge-
legt, solite sie aber uber 6g-cm liegen, kénnte ein
Fehler im Bandtransport oder an der Ab/Auf-
wickelmechanik vorliegen.

mo
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3-2 Kontrolle und Einstellung der FM
Hullkurve
3-2-1 Einstellung der Umlenkrolle (siehe
Abb. 3-2-1)

A Wiedergabe einschalten.

B. Manuelitracking Mittelstellung.

C. Die FM Form sollte wie in Abb. 3-2-1 gezeigt vor-
handen sein.

D. st die FM Form wie in B oder C gezeigt mul} die
Hohe der Umienkrolle an der Einlaufseite von der
kopftrommeleinheit wie unter Abb. 3-2-2 gezeigt
eingestellt werden Bei einer FM Form wie in D
oder Eist die Hohe der Umlenkrolle an der Ablauf-
seite einzustellen.

3-2-2 Einstellung der Umlenkrollenhéhe
(Einlaufseite)

A Sicherungsschraube soweit idsen bis die Umlen-
krolle leichtgangig ist. (Siehe Abb. 3-2-2)

B. Die Umlenkrolle Einlaufseite ist in den mersten
Fallen zu tief bei der F/M Form wie in B und zu
hoch wie in C. Die Umlenkrolle so einstellen, dal®
die F/M Form wie in A gezeigt ist.

C. Weiter mit der Voreinstellung der Phase wie in
Anleitung 3-2-4 beschrieben.

3-2-3 Einstellung der Umlenkrolle Ablauf-
seite (siehe Abb. 3-2-1)

A. Sicherungsschraube so weit losen, bis die Um-
lenkrolle leicht gangig ist. {Siehe Abb. 3-2-2)

B. Die Umlenkrollablaufseite ist in den meisten Fal-
len zu tief, bei der F/M Form wie in D und zu hoch

bei der FIM Form wie in E. Die Umlenkrolle so ein-
stellen, dal die F/M Form wie in A gezeigt ist. Abb. 3-2-1

.C. Nach der Héheneinstellung die Hohe.'und den
Azimuth des A/C Kopfes einstellen. Wie in 3-3-2
. Hohenetnstellschraubenziener
beschrieben. fr Umlenkroile
D. Voreinstellung der Phase wie unter 3-2-4 be-
schrieben.

Umienkrolle Abwicketseite

Umienkrolle Aufwickelserte

Ausgangs-
line

Sicherungsschraube -’

Sicherungsschraube

Abb. 3-2-2
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3-2-4 Voreinstellung der Phase (siehe Abb.

O WP

3-2-4)
Rekorder in Wiedergabestellung.
Manuelle Trackingmittelsteliung.
FiM kontrolieren und gegebenenfalls Umlenkrol-
len einstellen
Ist die FIM Form wie in F gezeigt mit der Schraube
B, die F/M Amplitude auf Maximum stellen. (Sie-
he Abb. 3-2-3)

3-2-5 Kontrolle der FM Amplitudeh Form

(siehe Abb. 3-2-5)

Den Rekorder auf Wiedergabe stellen.

Manuel Tracking einstellen und mit dem Tracking-
regler die Trackingposition verandern una kontrol-
lieren ob die FM Amplitude gleichmaldig kleiner
und grofRer wird.

Mit dem manuelen Trackingregler die Amplitude
auf Maximum stellen und den Oszilloskope in der
Amplitude so einstellen, daf} funf Kastchen Am-
plitude sichtbar sind.

Trackingregler so einstelien, daR die Mitte der
Amplitude siehe Punkt b ca. 80% vom Maximum
betragt, ca. 4 Kastchen. Sicherstellen, dal3 die
Amplitude in den Punkten a und ¢ die Form hat
wie in Abb. 3-2-5 gezeigt.

[st die FM Hullkurve in der gezeigten Form abwei-
chend, muf} ein neuer Abgleich vorgenommen
werden. (Siehe Anleitung 3-2)
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(Phaseneinsteliung)
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A.C Kopf

AngdrucKroile

Abb. 3-2-3

Abb. 3-2-4

a o
Kleinster Wert 2.8 auf Kleinster Wert 2.8 auf
der Anzeige der Anzeige

Abb. 3-2-5




3-2-6 Kontrolle der Bandfihrung an der Um-
lenkrolle 1 (siehe Abb. 3-2-6)

A Rekorder in Wiedergabe setzen. B Urnienkrone

B. Durch Sichtkontrolle feststellen, ob an der Unter-
seite von der Umlenkrolle zwischen Untersette
Umilenkrolle und der Unterseite Band sich ein klei-
ner Spalt befindet.

C. istdies nichtder Fall, Umienkrolle wie in 3-2-7 be-
schrieben auswechsein.

D. Nach dem wechsel der Umienkrolle Einlaufseite
wie in 3-2-1 beschrieben verfahren. Nach dem
Wechsel der Umlenkrolle Ablaufseite wie in 3-2-1
und in 3-2-5 beschrieben verfahren.

€. Zur Kontrolle einige Male die Kassette entladen I ]
und laden und sicherstellen das die FM Form sich
nught vgrandert. _ ) Untere Flanke von

F  Bei Veranderungen in der FM den A/C Arm Uber- der Umienkralle
prufen, ob dieser beweglich ist. Ist dies nicht der
Fall, A/C Arm auswechseln und den A/C Kopf neu
einstellen wie in 3-3 beschrieben.

3-2-7 Beim auswechseln der Umlenkrollen Abb. 3-2-6

Markierungen beachten

A. Ist die Markierung an der Umlenkrolle wie unter 1 -
die Umienkrolie mit der E-Teil Nr. 3 benutzen.

B. Ist die Markierung an der Umlenkrolie wie unter 2

die Umlenkrolle mit der ETeil Nr. 1 benutzen Erkennen der Umnlenkrollenteilenummern

C. Istdie Markierung auf der Umienkrolle wie unter 3 (Beispiet; Teilenr. 53550590@0)
die Umienkrolle mit der ETeil Nr. 3 benutzen. Ted Nr. |
Anmerkung: R—
in diesem Fall sollte die BandfGhrung gegen die Teil Nr 1 keine Markierung
mit starkerer Neigung ausgewechselt werden.
Teil Nr. 2 schwarz markiert
3-2-8 Bandfihrungskontrolle an der , ) —
Teil Nr. 3 rot markiert

Umlenkrolle-2

A. Den Rekorder in Wiedergabe setzen.

B. Auf beiden Umlenkrollen Ein- und Ablaufseite
dricken und wieder losen. Die FM muld dann
wieder in die alte Form zuriickgehen. '

C. Istdas nicht der Fall, die Umienkrollen wie in 3-2
auswechsein.

D. Nach dem Wechsel der Umienkroilen Einlaufseite
wie in 3-2-1 beschrieben verfahren. Nach dem
Wechsel der Umlenkrollen Ablaufseite wie in
3-2-1 und in 3-2-5 beschrieben verfahren.

E. Sind alle Kontrollen und Einstellungen korrekt, die
Umlenkroile mit den Sicherungsschrauben
sichern.
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3-3 Einstellung vom Audio-Kontrollkopf
3-3-1 Neigungswinkel Einstellung von A/C
Kopf (siehe Abb. 3-3-1)

A Unbespieltes Band wiedergeben.

B. Durch langsame Rechtsdrehung der Schraube C
die Bandfuhrung soweit verdndern daf} die Unter-
seite des Bandes sich an der Unterseite der Um-
lenkrolle Abwickeiseite leicht knickt.

C. Die Schraube C zurlckdrehen bis das Knicken an
der Unterseite des Bandes nicht mehr zu sehen ist.

D. Die Schraube C langsam nach rechts drehen bis
zu dem Punkt, an der das Band anfangt zu knittern.

3-3-2 A/C Kopf, Azimuth und Héheneinstel-
lung (siehe Abb. 3-3-1)

A. Ein Oszilloskope an den Audio-Ausgang anschiie-
Ren und den Rekorder in Wiedergabe setzen.

B. Die Schraubenmutter A (Hoheneinstellung) und die
Schraube B (Azimutheinstellung} so einstellen, dal?
das Ausgangsignal maximum bekommt.

C. Den A/C Kopf gegen den Uhrzeigersinn drucken,
nach dem Loslassen kontrollieren ob die Ausgang-
samplitude sich nicht verandert hat.

D. Verandert sich die Amplitude den A/C Arm auf Be-
weglichkeit kontrollieren ist er nicht beweglich A/C
Arm auswechseln und Neigungswinkel des A/C
Kopfes wie in 3-3-1 beschrieben und den Azimuth
und die Hohe des A/C Kopfes von Anfang an neu
einstellen.

E. Durch leichtes driicken an der A/C Kopf Achse diese
in die Richtung A und A’ (siehe Pfeile) in der Abb.
3-3-3 bringen und sicherstellen, daf nach dem Los-
lassen das Maximum der Amplitude sich nicht ver-
andert.

F. Hatsich die Amplitude verandert, die Héhenetnstell-
mutter a so einstellen, daR die Ausgangsamplitu-
de Maximum bekommt. Die A/C Kopfachse leicht
in die Richtung B und B’ (siehe Pfeile in Abb. 3-3-3)
bewegen und kontrollieren ob die Ausgangsampii-
tude Maximum ist.

G. Wahrend der Wiedergabe die Ausgangsamplitude
kontrollieren und sicherstellen, daf? die Veranderung
der Amplitude kleiner 2 dB SS ist.

H. Uberschreitet die Veranderung 2 dB SS, den Azi-
muth und die Hohe des A/C Kopfes einstelien.

I, Beinicht Erfolg die Umlenkroile Abwickelseite aus-
wechseln und die Einstellung wie oben beschrie-
ben fir Azimuth und Kopfhohe vornenmen. Wenn
die Markierung der Umlenkrolle wie in 1 ist, eine
andere Umlenkrolle mit der E7Teil Nr. 2 benutzen.
Wenn die Markierung der Umlenkrolie wie in 2 ist,
eine andere Umienkrolle mit der ETeil Nr. 2 be-
nutzen.
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Aufwicketumienkrolle {Hoheneinsteliung)

Schraube C

Scnraube B {Neigungsensteilung}

(Azimuthensteliung)
A-C Kopf

Aufwickeiumienkpol 8and

Andruckroile

Abb. 3-3-1

6 KMz Audicausgangssignal

AVAVAY;:

Abb. 3-3-2

AiC Kopfachse

AiC Kopf

Abb. 3-3-3

Erkennen der Umlenkrolienteilenummern

{Beispiel: Teilenr. 63580590110
Teil Nr.

Teil Nr. 1 keine Markierung
Teil Nr. 2 schwarz markiert
Teil Nr. 3 rot markiert




3-4

A

B
C

Anmerkung:

In diesem Fall sollte die Bandfihrung gegen die
mit leichterer Neigung ausgewechselt werden
Nach dem oben aufgefihrten Abglerch, die Pha-
se abgleichen wie in 3-4 beschrieben.

Phaseneinstellung (siehe Abb. 3-4)
Rekorder in Wiedergabe setzen.
Manueltraking in Mittelstellung.
Die Phaseneinstelischraube B so einstellen, daf}
die FM Amplitude Maximum hat.
Anmerkung:
Die Phaseneinstellschraube nicht mehr als eine
Umdrehung in beiden Richtungen veradndern.
Den A/C Kopf gegn den Uhrzeigersinn drucken
und ioslassen und sicherstellen, daf? die Amplitu-
de der FM in der gleichen Form vorhanden ist wie
vorher.
Wenn die Amplitude sich verandert, den A/C Arm
auf Beweglichkeit prufen ist er nicht beweglich
den A/C Arm auswechseln und den Audiokon-
trollkopf wie unter 3-3 beschrieben und die Phase
von Anfang an neu einstellen.
Meherer Male Kassette laden und entladen und
sicherstellen, dafd sich die FM Amplitude nicht
verandert.

Einstellung Umlenkpol Aufwickelseite
(sieche Abb. 3-5)

Eine nicht bespielte E 180er Kassette vom Ende
an in Ruckwartssuchlauf betrieben.

Den Umlenkpol auf der Aufwickelseite auf der
Hohe so einstellen, dafd das Band sich nicht am
oberen oder am unteren Rand der Umlenkrotle
krauseit.

Anmerkung:

Die Einstellmutter in die Einstellposition bringen.
Die Einstellmutter nicht mehr als eine Umdrehung
rechts oder links herum bewegen.
Kassettenauswurf betdtigen und Kassette neu la-
den. Ruckwartssuchlauf nochmals einschalten
und sicherstellen, dald das Band sich nicht an der
ober- oder Unterseite des Umlenkpols knittert.
Den Rekorder in Wiedergabe schalten und sicher-
stellen, daR das Band sich nicht an der Umlen-
krolle (Abwickelseite) an der oberen oder unteren
Seite knittert.
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Aufwickelseite
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SPEZIFIKATION DES AUFNAHMESYSTEMS VPS

1. Das VPS-Signal

Das VPS-Signal ermoglicht es bel Zeitaufnahmen von
Fernsehsendungen immer zum richtigen Zeitpunkt uber
die vorprogrammierte Aufnahme das Gerat Ein-und Aus-
zuschalten Das VPS-Signal wird in der 16 Zeile wah-
rend des vertikalen Austastsignales gesendet. Siehe
Abb. 1. Das VPS-Datensignal ist in Abb. 2 dargesteiit.
Fur das Wechseln der VPS-Daten sind die Sendeanstal-
ten zustandig. Diese sind in den Wartern 11 bis 14 ent-
halten.

Der normale VPS-Code enthalt Zeitangabe und Pro-
grammangabe. Er wird mit dem Bertrag gesendet und
vom Gerat als Programmidentfikation erkannt. Ein Bei-
trag, der fur die Zeit von 0.00 bis 4.00 Uhr angekundigt
war und dessen Beginn vor die Datumsgrenze vorgezo-
gen wurde, behalt das ursprungliche Label. Im Falle der
Verlangerung gilt das Label bis 4.00 Uhr des nachsten
Tages, vorausgestzt der richtige Sendecode wird emp-
fangen. Maximale Startzeit fur eine verspatete Sendung
ist der folgende Tag 4.00 Uhr

2. VPS-Erwartungszeit und VPS-
Aufnahmeart '

2-1  Um 20.00 am Vortag der Startzeit schaltet sich der
Rekorder ein und geht in die VPS-Erwartungsze!t.
in der VPS-Erwartungszeit schaltet sich das Gerat
auf den entsprechenden Kanal und achtet auf das
VPS-Signal.

2-2 Wenn ein VPS-Signal empfangen wird, das mit dem
programmierten Signal ubereinstimmt, schaltet sich
das Gerat auf Aufnahme.

2-3 Wird kein VPS-Signal oder Statuscode ubertragen,
wird die originale Aufnahmezeit benutzt.

2-4 Wird wahrend der VPS-Aufnahme ein Unterbre-
chungscode gesendet, stoppt die Aufnahme und
das Gerat geht in VPS-Erwartung. Die Aufnahme
wird fortgesetzt, sobald der reguldre VPS-Code wie-
der empfangen wird.

2-5 Wechselt der normale VPS-Code nach der program-
mierten Zeitaufnahme zu einem nicht normalen Co-
de, so wird die Aufnahme beendet

VL Vertikal — Austastilicke )
i : . ]
PS -
| VPS —coded signal i
UUUUUUUUUUUUUUUUUUUUUUUl
622 | 8 9 10 11 12 13 ta 1S 16 17 18 19 20 21 22 I23 24
I V. Sync '
Sy Sl Wi ettt Weisswert
BA=0.7V l | T
BAS=1V l Data| Line 05V£5%
X “ l —
1t 2 3 4 5 6 7 8 9 11 12 13 14 15
¥ P
T — o 8Bit 328it
125%2u S 48 u S
Abb. 1 Einfigung der Datenzeile ins FBAS-Signal
1 —————
) TO"gd:;g:f&_md --------------- ¢ Sludiosetiq veird dev 2 R3naistatus
rennungen VPS-Zusatznformauonen ais 11 codert. dhe 00 st a1s Sonaertan
" ind D2 16-Wort-Ne = - nur eMptangssedi Ju berucksichtigen
- - " ) "
123456 78— DZ 16-8it-Nr — | aft [ []
VPS-BiLNr ~=]o[:[2[s[s[s[s] o] s] e[| ] ol wiwlafro lzmlzemladrlmbonts] M 2 MSB
3131 Sy Binarcode-Signifikanz =e={  |w w Llim M I . L 8 .(s8
3 2%t
Moo A S . Programm.
1 tres Requiares Lave! fg §| Tag |Monrat]| Swnde | Minute | Land Py
Lo [ 3] s tnar Dinar Dinar tinar e A 3 aktueller Adreilbereichscode
N & aktueller Nationaitatencode
31384 Spezieile Systemcodes P & aktueller Programmguetiencode
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Abb.2 Datenformat der Zusatzinformationen in der Datenzeile 16
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ABKURZUGSSCHLUSSEL

A/C - Audio/Control Lm . Begrenzer

ACC Automatic Colour Control LPF - Tief-Pass-Filter

AE Audio loschen LM - Lademotor

AFC Automatische Frequenz Kontrolle

AFT-D Automatische Feineinsteilung Turschalter MDA . Motorantriebsverstarker

AGC - Automatische Verstarkungskontroile MC - Mechanik-Kontrolle

AL nach dem Laden MIC - Microphone

AMP - Verstarker MOD : Modulator

ANT - Antenne

A-PB . Audio Wiedergabe OPE - Operation

A-REC - Audio Aufnahme 0SsC - Oscillator

ALC - Automatische Lautstarkenkontrolle
PB - Wiedergabe

BPF . Band-Pass Filter PG . Pulse Generator

B/W Schwarz/Weif3 - P/R-SW : Wiedergabe/Aufnahme-Schalter
PCB - Schaltplatine

CASS - Cassette

cP Capstan REC - Aufnahme

CP-FG Capstan-Frequency Generator REF - Reference .

CP-F/R - Capstan Vorwarts/Ruckwarts RIS - Aufnahmeverhinderungsschalter

cP-M - Capstan-Motor RL-ROT  : Wickelrotation

CONV - Converter REW - Ruckwarts

CTL - Control . REG . Regulator

C-LAMP : Kassettenlampe RS - Ruckwarts suchen

C-1 LAMP : Kassettenindikator Lampe RV-ROT : Ruckwarts Rotation

DAL - verzoégert nach dem taden SENS - Sensor

DEMOD . Demodulator SM - Rackwickelmotor

DET . Detector : S/P - Still/Pause

DL - Verzdgerungsleitung SS - Suchlauf

DL-REV  : Verzogert Ruckwarts STBY - Betriebsbereit

DL-FWD - Verzogert Vorwarts S&H - Sample & Hold

DoC - Drop Out Compensator SYNC SEP: Syncronimpuls Aufbereitung

EF . Emiterfolger ™ . Wickelmotor

EMPHA . Emphasis . T-REC . Zeitaufnahme

£Q . Equalizer ' TP . Testpunkt

EE - Electric Electric TR . Transistor

ES - End Sensor TU-P : Tuner-Spannungsversorgung

FE-H - Loschkopt UL . Entladen

FF . Flip Flop oder Schneller Voriauf

FG . Frequency generator V.S. - Spannungssynthesizer

FL-SW - Front-Ladeschaliter V. SYNC : vertical Syncron

FLM . Front-Lademotor VCO : Spannungskontrollierter Oszillator

F/R-SW  : Vorwars/Ruckwarts-Schalter VX0 - Veranderbarer Kristall Oszillator

G - Masse W/D - Schwarz/Weif3

HE-1 . Hole Element-1 X'0SC - Kristall-oszillator

HE-2 - Hole Element-2

H-LED - Feuchtigkeitsanzeige Y/C - Y-Signal/Farbe

H-SENS . Feuchtigkeitssensor

HPF - Hochpass-Filter
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PARTS LIST
1. CABINET PARTS

| MARK MODEL NAME ]

E HS-E12 i
IR | HS-E12(IR)
S HS-E12 (S)

Y  HSE12(Y)

E2 HS-E22

S2 HS-E22 (S)

Y2 HS-E22(Y)

G1 HS-E12 (@
G2  HSE22 (@

Note:
Broken AC power cord must be exchanged with a new original power cord.
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ITEM

NO PARTS NO. PARTS NAME DESCRIPTION
CABINET ASSEMBLY

1 968C020040 | TOP COVER ASSY

2 6690223080 | SCREW

3 246C101010 | AC POWER CORD [EXCEPT !R]

3 246C101020 | AC POWER CORD [IR]

4 641C748010 | CORD-BAND

5 7618194010 | ANTENNA COVER {61.62]

5 7618170010 | ANTENNA COVER

6 6690359040 | SCREW-TB-BLACK

7 7018194050 | FRONT UNIT (€, S, Y]

7 7018210010 | FRONT UNIT [IR]

7 7018194040 FRONT UNIT (E2, S2,Y2]
8 702B704040 | CASSETTE DOOR [62]

8 7028704030 | CASSETTE DOOR

9 7028703020 | TIMER PANEL

10 702C868050 | DOOR PANEL (€,S.Y]
10 702C895010 | DOOR PANEL [IR]

10 702C868040 | DOOR PANEL (E2, S2, Y2)
11 590A267010 | BOTTOM PANEL

7 7018194060 | FRONT UNIT [62]

7 7018210020 | FRONT UNIT [61]

e 7028703040 | TIMER PANEL [61,62]
10 702€89502C DOOR PANEL [G1]

10 702C868060 | DOOR PANEL (62)
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2. PACKING PARTS

tad
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d
i~
&~

(

42



ITEM

NO PARTS NO. PARTS NAME DESCRIPTION
PACKING PARTS
1 8310180030 | PACKING SHEET
2 803A171010 | PACKING CUSHION
3 | —mmmme—- ACCESSORY
4 8310198020 | PACKING BAG
] 8028297050 | PACKING CASE (E]
5 8028297080 | PACKING CASE [61]
5 8028297090 | PACKING CASE [IR]
5 8028297030 | PACKING CASE [s]
5 8028297010 | PACKING CASE (Yl
5 8028287060 | PACKING CASE [E2]
5 8028297040 | PACKING CASE [s2]
5 8028323010 | PACKING CASE [62]
5 8028297070 | PACKING CASE [Y2]
ACCESSORY
21 872012010 INSTRUCT |ON BOOK (€]
21 8710899050 INSTRUCTION BOOK [IR]
21 872C010060 INSTRUCT1ON BOOK (s]
21 871899060 INSTRUCTION BOOK [yl
21 872C012080 INSTRUCTION BOOK [61]
21 872€012030 | INSTRUCTION BOOK [62]
21 872C012020 INSTRUCTION BOOK (E2]
21 872C010070 INSTRUCT ION BOOK [s2]
21 871C899070 INSTRUCT |ON BOOK [v2]
22 2420231030 | CABLE 1.5M
23 | emmmmmee- BATTERY
24 | 939P361020 | REMOTE HAND UNIT (611
24 939P362060 | REMOTE HAND UNIT [62]
24 939P361010 | REMOTE HAND UNIT [E, IR, S, Y]
24 939P362010 | REMOTE HAND UNIT [E2, S2, Y2]
25 8310181020 | PACKING BAG
26 8518545010 | SHEET CAUTION DEW
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3. ELECTRICAL PARTS

SYMBOL PARTS

SYMBOL PARTS
NO. NO. PARTS NAME DESCRIPTION NO. NO. PARTS NAME DESCRIPTION
INTEGRATED CIRCUITS Q 2K1 260P654020 TRANSISTOR 25C20588-P
Q 2M1  260P560010 TRANSISTOR 25A933-R. S [IR]
1C101 272P150010 IC M51496P Q 310 260P629060 TRANSISTOR 25C3331-S, T.U
€102 266P192010 IC LA7910
1103 272P270010 IC LAT212 Q 4A1 260P560010 TRANSISTOR 2SA933-R. S
1€201 272P221020 IC XRA7254S Q 4A2 260P559060 TRANSISTOR 25C17408-S. €
IC2A0 272P232020 IC BAT2558S Q 4A3 260P560040 TRANSISTOR 2SA933S-S
Q 4A5 260P459010 TRANSISTOR 2SK381-A
IC2A1  272P265010 iC BA7021 Q 4A8 260P559040 TRANSISTOR 25C1740S-R. S
IC2HO 272P274010 IC TL8709P
1C2X1 272P325020 IC NJM22358 Q 480 260P603010 TRANSISTOR DTA124ES/UN4112
€310 272P234010 IC LAT295 Q 481 260P553040 TRANSISTOR 25C1740S-R, S
1€311  272P400010 iC NJM2233BL Q 482 260P603010 TRANSISTOR DTA124ES/UN4112
Q 483 260P586050 TRANSISTOR 258892-T. Y
IC4A0 263P194010 IC BU2820S Q 484 260P560010 TRANSISTOR 2SA933-R. S
1C4A1  272P237010 iC LAG324N
1C4A2 272P235010 IC TA7291S Q 485 260P632010 TRANSISTOR DTC124ES
IC4A3 263P066020 IC TC40668P Q 486 260P603010 TRANSISTOR DTA124ES/UN4112
1C501 263P610010 1C M50455-090SP Q 4B7 260P559040 TRANSISTOR 25C1740S-R. S
Q 4B8 260P632010 TRANSISTOR DTC124ES
ICSA0 263P191010 I M37420M6-230SP Q 489 260P603010 TRANSISTOR DTA124ES/UN4112
ICSA1 263P011020 IC TC40118P ’
C5A2 272P237010 IC LAB324N Q 501 260P560010 TRANSISTOR 2SA933-R, S
1C5Z0 263P192010 IC M50927-2225P Q 502 260P632010 TRANSISTOR DTC124ES
1C601 272P277010 IC BA7025L [EXCEPT IR] Q 503 260P560010 TRANSISTOR 2SA833-R. S
Q 504 260P553060 TRANSISTOR 2SC1740S-S. €
IC6A0 272P271030 iC LAT333 Q 506 260P560010 TRANSISTOR 2SA933-R. §
(C8AD 263P187020 iC p PD75217GF-512-3BE
1C8A1 272P064010 IC M58630P Q 507 260P559040 TRANSISTOR 2SC17408-R. S
{C8A2 266P010020 IC u PC574J-K Q 571 268P014020 PHOTO TRANSISTOR PN205L- (NC)
1€801 272P237010 IC LAB324N Q 572 268P014020 PHOTO TRANSISTOR PN205L - (NC)
: Q 573 268P044010 PHOTO INTERRUPTER ON2270-R
TRANSISTORS Q 574 268P044010 PHOTO INTERRUPTER ON2270-R
Q 101 260P419030 TRANSISTOR 25C2724-0 0 575 268P045010 PHOTO INTERRUPTER GP1L52
Q 102 260P560010 TRANSISTOR 25A933-R, S Q 5A1 260PS60010 TRANSISTOR 25A933-R. S
Q 107 260P419030 TRANSISTOR 25€2724-D Q 5A2 260P560010 TRANSISTOR 2SA933-R. S
Q 115 260P632010 TRANSISTOR DTC124ES (E. Y. E2.Y2] Q 5A3 260P553040 TRANSISTOR 25C1740S-R. S
Q 116 260P632010 TRANSISTOR DTC124€S (E, V. E2, Y2] Q 5A4 260P559040 TRANSISTOR 2SC1740S-R, S
Q 208 260P560040 TRANSISTOR 2SA9338-S Q 5A6 260P603010 TRANSISTOR DTA124ES/UN4112
Q 270 260P632010 TRANSISTOR DTC124ES Q 5A7 260P559060 TRANSISTOR 25C17408-S. &
Q 2A0 260P560010 TRANSISTOR 25A933-R, S Q 5A8 260P560010 TRANSISTOR 2SA933-R, S
0 2A1 260P603010 TRANSISTOR DTA124ES/UN4112 Q 581 260P603010 TRANSISTOR DTA124ES/UN4112
Q 2A4 260P654020 TRANSISTOR 25C2058s-P Q 582 260P603010 TRANSISTOR DTA124ES/UN4112
Q 2A5 260P654020 TRANSISTOR 25C20585-P Q 584 260P553040 TRANSISTOR 2SC1740S-R. S
Q 2A6 260P560010 TRANSISTOR 25A933-R, S Q 585 260P553040 TRANSISTOR 2SC1740S-R. S
Q 2A7T 260P654020 TRANSISTOR 25C2058S-P Q 5B6 260P553040 TRANSISTOR 2SC1740S-R. S
Q 2A9 260P562040 TRANSISTOR 25A952-K Q 5B8 260P632010 TRANSISTOR DTC124ES
Q 2B0 260P255040 TRANSISTOR 25A950-Y 0 589 260PS585030 TRANSISTOR 25D1682-5. 7. U
Q 281 260P553040 TRANSISTOR 2SC17408-R, S Q 5C0 260P632010 TRANSISTOR DTC124ES
Q 282 260P559040 TRANSISTOR 25C1740S-R, S Q 5C2 260P419030 TRANSISTOR 25C2724-D
Q 2B4 260P553040 TRANSISTOR 25C17408-R. S Q 5C3 260P560010 TRANSISTOR 2SA933-R. S
Q 2B5 260P553040 TRANSISTOR 2SC17408-R, S Q 5C5 260P419030 TRANSISTOR 25C2724-D
Q 286 260P559040 TRANSISTOR 25C17408-R. S Q 502 260PS60010 TRANSISTOR 2SA933-R. S
Q 287 260P560010 TRANSISTOR 25A933-R, S Q 601 260P553040 TRANSISTOR 25C1740S-R. S
Q 289 260P632010 TRANSISTOR DTC124ES Q 602 260P654020 TRANSISTOR 25C20585-P [EXCEPT IR]
Q 2C0 260P854020 TRANSISTOR 25C20585-P Q 6A0 260P559040 TRANSISTOR 2SC1740S8-R, S
Q 2C1 260P603010 TRANSISTOR DTA124ES/UN4112 Q 6A3 260P654020 TRANSISTOR 25C2058S-P
Q 2C3 280P632010 TRANSISTOR DTC124€ES 0 6A4 260P553040 TRANSISTOR 2SC1740S-R. S
Q@ 2C4 260P559040 TRANSISTOR 2SC17408-R, S Q 6AS 260P654020 TRANSISTOR 25€2058S-P
Q 2K0 260P654020 TRANSISTOR 25C20588-P Q 6A7 260P560010 TRANSISTOR 2SA933-R. S
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SYMBOL PARTS

SYMBOL PARTS

NO. NO. PARTS NAME DESCRIPTION NO. NO. PARTS NAME DESCRIPTION
Q 6M4 260P603010 TRANSISTOR DTA124ES/UN4112 D 5H1 264P553010 DIODE 1N4531
[(EXCEPT IR] D 5H2 264P559010 DIODE 1N4531
Q 6M5 260P558040 TRANSISTOR 25C1740S-R. S D 5H3 264P553010 DIODE 1N4531
Q 8A5 260P560010 TRANSISTOR 25A933-R. S
D 701 264P572010 LIGHT EMITTING DIODE SEL 2210R
0 8A8 260P559060 TRANSISTOR 2501740S-S. € D 8A0 264P559010 DIODE 1N4531
Q 901 260P560010 TRANSISTOR 25A833-R. S D 8A1 264P559010 DIODE 1N4531
Q 902 260P628060 TRANSISTOR 25A16194-0.R. S D 8A2 264P553010 DIODE 1N4531
Q 906 260P630010 TRANSISTOR 2502012 D 8A3 264P559010 DIODE 1N4531
Q 907 260P630010 TRANSISTOR 2502012
D 8A4 264P555010 DIODE 1N4531
Q 908 260P630010 TRANSISTOR 2502012 D 8A5 264P559010 DIODE 1N4531
Q 971 260P630010 TRANSISTOR 2502012 D 8A6 264P5598010 DIODE 1N4531
D 8A7 264P559010 DIODE 1N4531
DIODES D 8A8 264P559010 DIODE 1N4531
D 101 264P559010 DIODE 1N4531 [, Y, £2,Y2) D 8AS 264P559010 DIODE 1N4531
D 102 264P558010 DIODE IN4531 [E Y, E2,Y2) D 880 264P559010 DIODE 1N4531
D 2A0 264P558010 DIODE 1N4531 D 881 264P553010 DIODE 1N4531
D 2A1 264P559010 DIODE 1N4531 D 882 264P559010 DIODE 1N4531
) 2A2 264P559010 DIODE 1N4531 D 883 264P553010 DIODE IN4531
D 2A3 264P553010 DIODE TN4531 D 8B9 264P559010 DIODE 1N4531
D 2A4 264P559010 DIODE 1N4531 D 8CY 264P559010 DIODE 1N4531
D 2A5 264P558010 DIODE 1N4531 D 8F5 264P553010 DIODE 1N4531
D 2A6 264P559010 DICDE 1N4531 D 8J1 264P559010 DIODE 1N4531 [IR]
D 2A7 264P559010 DIODE 1N4531 D 8J5 264P553010 DIODE 1N4531 [E, E2]
D 2K0 264P123030 DIODE 15599 D 8M0 264P572030 LIGHT EMITTING DIODE SEL 2B10A [EXCEPT IR]
D 2K1 264P559010 DIODE 1N4531 D 820 264P501040 DIODE HZ3ALL
D 4A1 264P559010 DIODE 1N4531 D 821 264P459030 DIODE RD4. TEB1
D 4A3 264P500020 DI1ODE EM012Z D 822 264P520010 ZENER DIODE ZPDSV
D 4A5 264P559010 DIODE 1N4531 D 901 264P101050 DIODE RA-1B/RM-18B
D 4A6 264P559010 DIODE 1N453t D 902 264P101050 DIODE RA-1B/RM-1B
D 4B0 264P558010 DIODE 1N4531 D 903 264P101050 DIODE RA-1B/RM-18
D 4B1 264P559010 DIODE 1N4531 D 904 264P101050 DIODE RA-1B/RM-18B
D 482 264P559010 DIODE 1N4531 D 905 264P101050 DIODE RA-1B/RM-1B
D 48B3 264P559010 DIODE 1N4531 D 906 264P101050 DIODE RA-1B/RM-18B
D 501 264P559010 DIODE 1N4531 D 907 264P101050 DIODE RA-1B/RM-18
D 502 264P559010 DIODE 1N4531 D 908 264P101050 DIODE RA-1B/RM-18
D 570 264P307020 LIGHT EMITTING DIODE GL-451 D 913 264P500020 DIODE EM012
D 571 264P515010 DIODE MA165 D 914 264P500020 DIODE EM01Z
D 5A0 264P559010 DIODE 1N4531 D 915 264P559010 DIODE 1N4531
D 5A2 264P342070 DIODE HZ4C2 D 916 264P559010 DIODE 1N4531
D 5A3 264P559010 DIODE 1N4531 D 917 264P104040 DIODE HZ30-2
D 5A4 264P559010 DIODE 1N4531 D 919 264P559010 DIODE 1N4531
D 5A5 264P558010 DIODE 1N4531
D 5B4 264P045040 DIODE 1524M FILTERS
D 586 264P559010 DIODE 1N4531 BPFGAQ 409P541010 BAND PASS FILTER
D 587 264P559010 DIODE 1N4531 BPF6A1 409P540010 BAND PASS FILTER
D 588 264P559010 DIODE 1N4531 CF101 296P024040 CERAMIC FILTER TPSE. OMB [IR]
D 589 264P452030 DIODE HZ5C3 CF101 296P024030 CERAMIC FILTER TPS5. 5MB (s.52]
D 5C0 264P559010 DIODE 1N4531 CF101 296P076010 CERAMIC TRAP EFC-SSMTMN3A [E, E2]
D 5C1 264P559010 DIODE 1N4531 . CF101 296P104010 CERAMIC TRAP EFC-S3FO1W3A (Y, Y2]
D 5C5 264P559010 DIODE 1N4531 CF151 296P014090 CERAMIC FILTER SFE-5. 5MC2 [EXCEPT IR]
D 5C9 264P558010 DIODE 1N4531 CF181 296P014030 CERAMIC FILTER SFE-6.0MA  [IR]
D 502 264P559010 DIODE 1N4531 - CF161 299P034030 CERAMIC RESONATOR CSBS00ES
D 5D3 264P592010 DIQODE HZ18-2L CFSA0 299P118020 CERAMIC RESONATOR CST8. 00MT
D 5D4 264P553010 DIODE 1N4531 CF520 299P116010 CERAMIC RESONATOR KBR-4. OMES
D 5HO 264P559010 DIODE 1N4531 CF601 296P098010 CERAMIC FILTER [EXCEPT IR]
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SYMBOL PARTS

SYMBOL PARTS
NO. NO. PARTS NAME DESCRIPTION NO. NO. PARTS NAME DESCRIPTION
LPF2A0 409P633010 LOW PASS FILTER L 507 325C161030 PEAKING COIL 10 uH-K  [EXCEPT IR]
- LPFGAQ 409P543010 LOW PASS FILTER L 570 299P124010 LATCH MAGNET
SF101  296P100030 SAW FILTER F34AM  [E S, E2.S2] L 5A0 325C262050 PEAKING COIL 100 1 H-K
| SA2 325C165070 PEAKING COIL 22 uH-J
SF101 296P100050 SAW FILTER F356M  [IR] L SA4 325C124080 PEAKING COiL 0.56 uH-M
SF101 296P100090 SAW FILTER F34AM- [V, Y2]
L SAS 325C124050 PEAKING COIL 0.33 uH-M
DELAY LINES L 5A6 325C124050 PEAKING COIL 0.33uH-M
L 520 325C261030 PEAKING CO!L 10w H-K
DLGAQ 337P081010 DELAY LINE L 6A0 325C156060 PEAKING COIL 18 H-J
L GAT 325C165070 PEAKING COIL 3.3uH-J
COILS
L 6A3 325C166050 PEAKING COIL 154 H-J
L 11 325C111030 PEAKING COIL 10 u H-K
L 102 323P175010 VIF COIL LLD-TANK(38. 9 39. 5MHz) TRANSFORMERS
L 103 323P175090 VIF COIL AFT(38.9 39. SMHz) 350P465010 POWER 220V (61, G2]
L 107 325C170010 PEAKING COIL 1.0 u H-K 350P451010 POWER 220V
L 108 325C166030 PEAKING COIL 10uH-d  (EE2] T 310 409P423010 AUDIO BIAS 0SC 7057200440
T 601 332P007010 H-0SCILLATOR [EXCEPT IR]
L 108 325C166040 PEAKING COIL 12uH-d  [IR.S.S2]
L 108 3250166020 PEAKING COIL 8.2uH-J [Y.Y2] VARIABLE RESISTORS {
L 109 325C166060 PEAKING COIL 18 uH-J
L 110 325€120070 PEAKING COIL 3.3uH-K (Y. Y2) VR101 127C080090 VR-SEMIFIXED, 1/54 B20k 2-M
L 113 325C165030 PEAKING COIL 1.5uH-J  [EXCEPT IR] VR202 127C290040 VR-SEMIF!XED 1/10W B1kQ-N
VR203 127C290080 VR-SEMIFIXED 1/10W B10kQ-N
L 113 325C165020 PEAKING COIL 1.2uH-d [IR] VR280 120C381040 VR-PCB 1/20W B20k Q-20TM CS
L 151 327P074010 SIF COIL 5. 5/6. OMHz VR2A0 127C080080 VR-SEMIFIXED 1/5W B10k Q-M
L 153 325C121040 PEAKING COIL 12w H-K
L 154 325C166090 PEAKING COIL 33uH-J VR2A1 127C080080 VR-SEMIFIXED 1/50 B10k Q-M
L 201 325C122050 PEAKING COIL 100 u H-K VR2A2 127C090090 VR-SEMIFIXED 1/50 B20kQ2-M
VR2A3 127C081020 VR-SEMIFIXED 1/5W B100k Q2-M
L 206 325C166070 PEAKING COIL 22uH-J VR2A4 127C081020 VR-SEMIFIXED 1/54 B100k Q2 -M
L 210 325C166070 PEAKING COIL 22uH-J VR2AS 127C080070 VR-SEMIFIXED 1/5 BSkQ-M
L 211 325C166000 PEAKING COIL 5. 6uH-J
L 212 325C121000 PEAKING COIL 5.6 uH-K VR2FO 127C080070 VR-SEMIFIXED 1/5% B5kQ-M
L 213 325C122050 PEAKING COIL 100 u H-K VR310 127C281020 VR-SEMIFIXED 1/10% B100k Q2 -N
VR311 127C280080 VR-SEMIFIXED 1/10W B10k Q2 -N
L 219 325C167040 PEAKING COIL 82 uH-J VR4AQ 127C181020 VR-SEMIFIXED 1/5¥ B100kS2-M
L 221 325C167070 PEAKING COIL 150 u H-J VRS80 1290157030 VR-PCB 1/20W B100kQ-17TM
L 2A0 325C102050 PEAKING COIL 100 p H-K -
L 2A1 325C167060 PEAKING COIL 120 p H-J RESISTORS
L 2A3 325C167030 PEAKING COIL 68 uH-J  [EXCEPT IR}
R 5R4 103P544090 NETWORK 1/8W 100k Q-J {
L 2A3 325C166090 PEAKING COIL 33uH-Jd  [IR]
L 2A4 325C166060 PEAKING COIL 18 uH-J CAPACITORS AND TRIMMERS
L 2A5 325C167080 PEAKING COIL 180 4 H-J
L 2A8 325122050 PEAKING COIL 100 4 H-K C 5A0 189P097020 C-LYTIC-DBL-LAYER FYDOH4T3Z
L 2A9 325C167010 PEAKING COIL 47 uH-J VC501 202P109040 TRIMMER CAPACITOR 7. 3pF-450F
VC8AO 202P109020 TRIMMER CAPACITOR 4. 2pF-200F
L 280 325C166060 PEAKING COIL 18 uH-J
L 281 325C166070 PEAKING COIL 22 uH-J SWITCHES
L 266 325C166050 PEAKING COIL 15uH-J
L 2H0 325C122050 PEAKING COIL 100 u H-K S 701 432P089040 KEY BOARD SWITCH POWER
L 2H1 325C166030 PEAKING COIL 33pH-J S 702 432P089040 KEY BOARD SWITCH EJECT
S 704 431099040 SLIDE SW!TCH INTELL IGENT PICTURE
L 2H2 325C166090 PEAKING COIL 33uH-J S 8A2 432P089040 KEY BOARD SWITCH TR
L 2Xx2 325C166030 PEAKING COIL 10 H-4  [EXCEPT IR] S 8A3 432P089040 KEY BOARD SWITCH 5-0TR
L 2Y2 325C167040 PEAKING COIL 82uH-J  [EXCEPT IR)
L 2Y2 325C167050 PEAKING COIL 100 uH-4  (IR] S 8A4 432P0B9040 KEY BOARD SWiTCH STOP
L 310 321C010040 RF COIL 1000 u H-J S 8A5 432P089040 KXEY BOARD SWITCH STILL/PAUSE
, S 8A6 432P089040 KEY BOARD SWITCH CH-DOWN
L 311 321C015050 RF COIL 8200 u H-J S 8A9 431C099010 SLIDE SWITCH REMAIN
L 312 3210011050 RF COIL 8200 u H-J S 8B2 432P089040 KEY BOARD SWITCH DTR
L 501 325C167050 PEAKING COIL 100 p H-J
L 502 325C166050 PEAKING COIL 15uH-J S 8B4 432P089040 KEY BOARD SWITCH REW
L 503 325C167050 PEAKING COIL 100  H-J S 885 432P089040 KEY BOARD SWITCH REC
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SYMBOL PARTS

NG, NO. PARTS NAME DESCRIPTION NO. NO. PARTS NAME DESCRIPTION
S 8B6 432P083040 KEY BOARD SWITCH CH-UP 9288960003 MAIN PCB ASSY (E. E2)
S 887 432P089040 KEY BOARD SWITCH SHUTTLE - 928B960005 MAIN PCB ASSY [IR]
S 888 432089040 KEY BOARD SWITCH REPEAT 9288960004 MAIN PCB ASSY (S. 523
928B960001 MAIN PCB ASSY (v, v2)
S 889 431093010 SLIDE SWITCH COLOUR BACK 9288960006 MAIN PCB ASSY (61, 62]
S 8C1 432P089040 KEY BOARD SWITCH DISPLAY 9288962001 TIMER PCB ASSY (E, E2]
S 8C2 432P089040 KEY BOARD SWITCH TUNING 9288962005 TIMER PCB ASSY (G1,G2]
S 8C4 432P089040 KEY BOARD SWITCH FF 9288962004 TIMER PCB ASSY (IR]
S 8C5 432P089040 KEY BOARD SWITCH AFT 9288962003 TIMER PCB ASSY (S.Y.S2.Y2]
9288961001 POWER PCB ASSY
S 8C6 432P089040 KEY BOARD SWITCH FT+ 928C665001 POWER PCB ASSY (61, G2]
S 8C7 432089040 KEY BOARD SWITCH SHUTTLE +
S 88 432P089040 KEY BOARD SWITCH RESERVE NOTE
S 8C9 4310099010 SLIDE SWITCH DATE REC - TRANSISTOR 260P544010(JA101-P, Q) IS USED IN COMMON WiTH
S 8D4 432089040 KEY BOARD SWITCH PB 260P560040 (25A9335-S) OR 260P560010(2SA9338-R. S).
S 8D5 432P089040 KEY BOARD SWITCH SKkiP . TRANSISTOR 260P543010(JC501-P, Q) IS USED IN COMMON WITH
S 8D6 432P089040 KEY BOARD SWITCH FT- 260P559040 (25C1740S-R, S) OR 260P559010(25C1740S-0)
S 8D7 432P089040 KEY BOARD SWITCH BAND
* 8RO 432P0B9040 KEY BOARD SWITCH RESET - DIODE 264P370010(1N4148) IS USED IN COMMON WITH 264P045010
4570 439P019010 MODE SELECT SWITCH (152076).
SW571  439P020010 LIMIT SWITCH - DIODE 264P559010 (1N4531) IS USED IN COMMON WITH 264P515010
- (MA165) OR 264P045040(152471)
MISCELLANEOUS
2420297060 |F CABLE
Cu 01 295P087010 RF CONVERTER MDLKEDOT3A [EXCEPT IR]
CU 01 295P087020 RF CONVERTER MDLKBBOT3A [IR]
F 901 2830046080 FUSE 0. 63A-T
F Q02 2830047040 FUSE -7
F 903 2830047040 FUSE 2A-T
J 3A0 4510058020 CONNECTOR
M 470 288P093020 CAPSTAN MOTOR
M 570 288P088010 DRUM MOTOR
M 571 2880025010 LOADING MOTOR
T-370 4B0P0B00S0 HEAD
T 371 460P061020 FE HEAD '
TU 01 295P261020 TUNER ENV-57819F1C [E, E2]
TU 01 295P260030 TUNER ENV-59808F2 [IR]
U 01 295P254010 TUNER ENV-77818F2 (S, S2]
TU 01 295P260010 TUNER ENV-57818F2 [Y.Y2,G1. 62]
V 8A0 253P068030 TUBE FLUOR FIP12HM8
X 501 285P084010 CRYSTAL RESONATOR
X 6A0 285P083010 CRYSTAL RESONATOR
X 8A0 285P063040 CRYSTAL RESONATOR 4. 194304MHz
X 8A1 285P054010 CRYSTAL RESONATOR  32. 768kHz
Z 8A0 939P359010 PREAMP UNIT
DC CC 243061020 CARD LEAD 9P
DM CM 243C061030 CARD LEAD 21P
TK CK 2430072070 CARD LEAD 25P
TL SL 243022080 CARD LEAD

PRINTED CIRCUIT BOARD ASSY'S

9280646001
928C556010
928C510010
9288529001
9288929002
9288929004

CONNECTOR PCB ASSY
CONNECTOR PCB ASSY
DECK PCB ASSY
HEAD-AMP PCB ASSY
HEAD-AMP PCB ASSY
HEAD-AMP PCB ASSY

{61, 62]

(EXCEPT IR]
LIR]
{61, 62]
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) E F G H | J K L M % Settelled Service Parts

ITEM PiﬁTS % |ADDRESS| PARTS NAME | DESCRIPTION
B-150| 6690200040 | |E-5| E-6 SCREW-SEMS - W2, X0 45-10
F-5
D-030{ 6418310010 Z1E-3 UNIT-LEVER-SHIFT
D-031| 6418323010 |~|1-6| | CAM-MAIN-1
D-032| 6410789020 |o|p-4| | PULLEY-GEAR
D-033| 641790010 |o|p-3| | PULLEY-BELT
D-034 641C815010 H-1 HOLDER-P-CAM .
D-035| 6210516010 6-3 GEAR-F/L-1
D-040 | 522C077020 Z1D-5 UNIT-GEAR- IDLER
D-041| 522C083010 | |F-2| | UNIT-GEAR-REEL-S
D-060 | 5918558010 | |J-5| |LEVER-C
D-061| 5918567010 | |G-3| |LEVER-F/L-ID
D-062| 592830010 | |J-6| |LEVER-RS
D-063| 5960057010 |7|D-5| | WASHER-R 1-0.3
D-090 | 5720306010 | (D-6| | SPRING-SHIFT
D-150| 8850009010 | ~|1-5| |GRIP-RING
D-170 552C010040 iD-4 WASHER- THRUST 6. 7X12X0.13
D-1751 552C007030 71D-3] D-5| CUT-WASHER 2.5
6-2| F-1
D-180| 6690227010 | |E-2| | SCREW-TS M2. 6%
C-013| 928510010 |2(K-a] | ASSy-Pz-DECK
G6-011 2404651010 K-3 PWB-DECK
G-020| 268P014020 fL-4 TRANSISTOR 0571 PN205L- (NG,
G-021 268P014020 Ol J-2 TRANSISTOR Q572 PN205SL- (NC,
G6-022| 268P044010 IK-2 ' PHOTO- INTERRUPTER 0573 ON2270-R
6-023| 268P044010 1L-3 PHOTO- INTERRUPTER 0574 ON2270-R
6-024 268P045010 TIM-3 PHOTO- tNTERRUPTER 0575 GP1L52
G-025| 264P307020 |~|k-3|  1DIODE-LE D570 GL-451
6-026| 264P515010 |~[M-3]  [DIODE D572 MATES
G-040| 299P124010 |7 |M-2| | LATCH-MAGHET L570
G-045] 430P020010 | ~|k-2] | SW-LmIT SH571
C-025| 288P033020 ~IK-5 MOTOR-CP W470
C-026| 439P019010 I SW-MODE-SELECT-F SW570
C-034| 641B324010 2 |H-5 CAM-MAIN-2
C-038 541C795010 H-3 LEVER- IDLER-S
C-040| 6410800010 |~ |F-5|  |BRake-cP
C-0461 6210517010 L-2 GEAR-F/L-2
C-047] 6210518010 M-2 GEAR-F/L-3
c-048| 6210519010 | |1-5| | GEAR-F/L-4
C-051| 5220078040 | 75|H-4| | UNIT-GEAR-REEL
C-080| 5918543010 | |B-6| |ARM-LOAD-S
C-061 5018544010 C-6 ARM-LOAD-T
C-084| 5918554010 | [B-3| |PLATE-CAM-C
C-085| 5918557010 | |F-4| |ARM-GEAR-LOAD
C-066| 5918558010 | |J-4| |LEvERB
C-067| 5920949010 | |B-2| |UNIT-PLATE-CAM-B3
C-068| 596D186010 L-7 PLATE-SHIELD-F
C-075| 5210062010 |{7|B-4|  |BELT-REEL
C-09| 5720308020 |O|F-5| | sPRING-B-CP
C-095| 5720313010 |O|B-3| | SPRING-CAM-C
C-150| 8690227010 | |J-2|K-1]| SCREM-TS M2, 6X6
K-6{L-3
M-4
C-171| 5520006020 |O[H-3|  |wASHER-THRUST 2.0X0. 13
C-180 | 6850009010 || A-1|F-4| GRIP-RING
3
c-182| 5520000050 | |B-1| | cuT-wASHER
a-020| 260P630010 |C|1-2| | TRANSISTOR Q971 2502012
A-061| 5720404010 | |B-1| |SPRING-8-RS
A-071| 6410928010 | |B-1]  |LEVER-B-RS
A-1501{ 6690227010 1-1 SCRE%-TS M2. 6X6




[==) OO0 OO OODOOD OO OoOODOoO O oo o OO O ODODOO 00000000“0
cdobwwhw ddodddddd & Sxxxtxzzxrzzxr SHHL5555L LI8 LLn50TTT SHLELEELLL LGS
4 -— Q
) / u-,/
w | ‘K
.|| : h
) /
A ::...Ibﬂ;l‘@‘l,'//
5 / . . | —
I
. .
(U] ////.
u | \--.//
"2 m/
- \}
2 WL \
L 20)\\N
w
(@]
»
<+
O
m
—
w xZ
D 3
0 %
2 m
< s
g PKV w
w0
0O <«




H | J K | L M l * Settelled Service Parts % Settelled Service Parts
; mem|  PARTS 1xlaooress| PARTS NaME | DEscRiPTION or| | TEM P’LZTS * |ADDRESS| PARTS NAME | DESCRIPTION |ot.
| B-015| 9488233020 [OfB-2| | ASSY-DRUM 01] | c-043] 641806010 L-1| | CAP-ARM-PINCH
| M-010| 9288654070 [O|B-3] | ASSY-UPPER-DRUM 01| | c-044| s41861010 E-1| | HOLDER-T-BAND
! M-030| 288P088010 |O|C-3| | MOTOR-DRUM M570 01} | c-045| 6210509010 L-4 | GEAR-1
I C-050] 522€076020 |OfH-2|  |UNIT-REEL-DISK
| D-011) 9484071020 J-9| | ASSY-MAIN-PLATE 01] | c-052| 6418319010 [O[C-5[ |UNIT-IMP-ROLLER
{ C-062| 5918547010 F-3| [ ARM-TENSION
| D-012| 9480018040 [O|E-6 | ASSY-TAPE-GUIDE-S 01f | C-063| 5918552010 |[O|F-1{  |BELT-TENS-BRAKE
| D-012| 9480018050 |O|E-6| | ASSY-TAPE-GUIDE-S 01 | c-069| 592¢930010 LEVER-TENS-TU
| D-012| 948D018060 |O|E-B{ | ASSY-TAPE-GUIDE-S 01| | c-070{ 6310136010 {O[1-5] [NUT-TAPER
| E-011| 6358053010 [O|E-6| | TAPE-GUIDE-S 01] | c-091| 5720309010 |O|G-4[H-4] SPRING-M-B
! E-011 | 6358059020 |O|E-6( | TAPE-GUIDE-S 01| | C-092| 5720391010 [OJE-2| | SPRING-TENS-REG-S?
, E-011| 6358059030 |O|E-6| | TAPE-GUIDE-S 01 [ €-093( 5720390010 [O]i1-4] | SPRING-TENS-REG-T?
, E-016| 5220177010 |O|E-6| | GUIDE-ROLLER 01 | c-094| 5720312010 [O|F-4| |SPRING-TENS
i E-021| 6690197020 E-6| | SET-SCREW-F M3X0. 5-4 01] | C-096| 5720317010 (CO|K-5|  |SPRING-TU-G
N, ! C-097| 5720318010 |O|M-7| | SPRING-ARM-A/C
, D-013| 9480019040 |O|F-6| | ASSY-TAPE-GUIDE-T 01 | C-098| 5720328010 [{O|D-2| | SPRING-REC-SAFETY
//“1 | D-013| 9480019050 |O|F-6{ | ASSY-TAPE-GUIDE-T 01] | c-150| 6690227010 M-2[ | SCREW-TS M2. 6X6
. i D-013 | 948D019C§0 |O|F-6{ | ASSY-TAPE-GUIDE-T 01] | c-151| 6690227030 c-4f [screw-1s M2. 6X10
= I F-011{ 6358060010 |O|F-6| |TAPE-GUIDE-T 01} | c-152| 6690228010 E-1[ | SCREW-TS-SEMS M2. 6X6
/ : F-011| 635B06C020 |O{F-6 TAPE-GUIDE-T 01 C-154| 6690285040 J-6 SCREW-TB-PAN M2. 6X8
g , F-011| 6358060030 |O|F-6| | TAPE-GUIDE-T 01] | C-160| 6740081020 |OfK-4|  |NUT-NYLON
i F-016 5220177010 |O|{F-6{ | GUIDE-ROLLER 01] | C-161| 6740100010 [O]L-6] |NUT-NYLON-S MaXQ. 7
: F-021| 6690197020 F-6| | SET-SCREW-F M3X0. 5-4 01] | c-175| 552007030 [C|1-3] | CUT-WASHER 2.5
| C-180| 685009010 |O|F-2| |GRIP-RING
| D-036| 6210522010 |O|E-7|F-7|SLIDER 02f | c-181| 685009020 |Olk-1| |GRIP-RING
|
! C-014| 9280031610 [OfL-2| | ASSY-LOAD-MOTOR 01] | A-040| 299025010 |O|G-1| |BRUSH
| H-011| 6418313010 M-3 | HOLDER-MOTOR 01] | A-055| 5904256020 |C|A-6| |UNIT-F/L-F
! H-012| 641783010 M-4| | GEAR-WHEEL 01 | A-060| 5720401010 1-4]  [SPRING-RS
] H-013| 641C801010 M-2| | GEAR-WORM 01f | A-070{ 641906010 F-9|  [HOLDER-CARD
- H-014| 6210525010 M-2| | CUPLING 01] | A-150| 6690227010 6-1|  [SCREW-TS M2. 6X6
H-015| 5520007030 |O|M-5| | CUT-WASHER 2.5 01] | A-151| 6690227020 B-5| E-7| SCREW-TS M2. 6X8
H-016 | 596D157C10 M-1 PLATE-HOLDER-M 01
H-020 ] 288D025Ci0 [OfM-1 MOTOR-LOADING M5T1 01
H-035| 650P300230 M-2| | SCREW-F-FE-PAN M3X0. 5-3 02
\, C-015| 9280032230 |O|M-7|  [ASSY-AC-HEAD 01
, J-011| 592C760010 M-6] | ARM-AC 0
; J-015| 460P060030 |O|L-5|  |HEAD-AC 1370 01
! J-020 { 5700593010 M-5 | SPRING-AC 01
! J-025| 2150393010 | |L-4| |PwB-AC-F 01
| J-040| 650P261040 M-5| | SCREW-F-FE-PAN M2.6X0.45-14 | 07
| J-041{ 6690227010 L-5/ | SCREW-TS M2. 6X6 01
| J-042| 6690206230 M-5| | SCREW 01
f
| C-016| 9280033210 B-4| | ASSY-FE-HEAD 01
. K-011{ 460061520 [O|c-5|  |HEAD-FE 371 01
0 K-015] 641870510 B-4{  |HOLDER-FE 0
C-017| 9480020910 |O|J-1| | ASSY-ARM-PINCH 01
L-011 | 591B53€210 J-2 ARM-P INCH | 0
L-015| 6210523010 J-3| | CAP-ROLLER 0
L-016| 641C797210 J-4f | LEVER-CAM-PINCH 01
L-017| 641C796310 J-3| | LEVER-ARM-PINCH 01
L-025( 5220174010 |O|J-2| | ROLLER-PINCH 0
L-035| 5720314010 |O|K-2| | SPRING-PINCH 01
L-036| 5720315010 |O|J-3| | SPRING-CAM-PINCH 01
C-030 | 6418365010 E-3| | ARM-TENS-REG-S2 0
U C-031| 5918551010 1-3] | ARM-TENS-REG-T 01
C-032| 6418312020 k-3 | cam-PINCH 01
C-033| 6358068010 |C|K-5|  [ARM-TU-G 01
C-035| 641C782010 L-8] | GEAR-JOINT 01
C-036| 641C791010 G6-4] | BRAKE-MAIN-S 01
C-037| 641792010 |O|H-4| | BRAKE-MAIN-T 01
C-039| 641C796310 D-2|  [LEVER-TENS 01
C-041] 641391010 J-5| | ARM-GEAR-TU-G2 0
C-042| 641C804010 |O{G-5] |LEVER-REC-SAFETY 01
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* Settelled Service Parts

rem|  PABRTS Iy |aooress
No.
11| 5918545010 | |F-2
12 | s92c758010 | [0-3
13 | 5918546010 | |[E-7
14| 5918542010 | [K-8
15 | 5920851010 | [H-3
18 | 5960150010 | |H-2
19 | 5960217010 | |C-3
20 | 6310134010 | |A-6
21 | 6310135010 | |H-7
27 -
28 | 5720301010 | [A-5|p-7
29 | 5720389010 | |J-8
3 | 5720304010 | [6-5
32 | 5120305010 | |H-5
33 | 5720380010 | |6-5
3 | 5720367010 | |1-6
37 -
38 | 6418315010 |C[A-7
39 | 6418315020 |O[p-7
0 | 6414110010 | |6
4| 6414109010 | [A-8
42 | 6418306010 | [A-7
44 | 6418309010 | [0-5
45 6418307010 G-5
46 | 6210513010 |C|H-§
41| 6210514010 | |K-7
48 | 6210515010 |C|H-5
49 | 6410794010 | |E-5
50 | 6410793010 |C|K-7
51 | 6410897010 |C [H-9
52 | 6410898010 | [H-9
54 | 6410858010 |C[F-9
56 | 6410814010 |C|1-8
57 | 6410857010 | [K-5
58 | 6210585010 | |E-4
59 | 6210586010 | |6-3
60 | 641C878010 | |A-4
64 | 6420494010 | |D-5|F-4
65 -
67 | 5520001040 | |[H-6
68 - p-2




B C [ D E F G [ H T I J K * Settelled Service Parts
mem| PARTS lulaooress) #ARTS NAME | DESCRIPTION

! 5918545010 F-2 PLATE-ROOF
12 592€758010 D-3 PLATE-UPPER
13 5918546010 E-7 PLATE-BOTTOM
14 5918542010 K-8 PLATE-SIDE-TU
15 592€851010 H-3 LEVER-LOCK-FL

18 5960150010 H-2 PLATE-EARTH
19 596D217010 C-3 PLATE-GUARD
20 6310134010 A-§ SHAFT-FL

H-7

21 631D135010 - SHAFT-#C=N

27 .-

28 5720301010 | [A-5]D-7| SPRING-FL

29 57203839010 J-8 SPRING-CO0R-SUB

3 5720304010 6-5 SPRING-CPENER-LID
32 5720305010 H-5 SPRING- UT-FL
3 5720380010 6-5 SPRING-LEVER-LOCK

35 5720367010 I-6 SPRING-LEVER-SW
37 ---

38 6418315010 | ClA-7 ARM-FL

39 6418315020 | |D-7 ARM-FL

40 641A110010 A-b6 HOLDER-S1DE-SP
41 641A109010 A-8 HOLDER-SIDE-TU
42 6418306010 A-7 GUIDE- i*%SERT

44 6418309010 D-5 HOUSING- ZASSETTE SP SIDE
45 6418307010 6-5 HOUSING- CASSETTE TU SIDE
46 6210513010 |C{H-6 GEAR-WC=Y-FL

47 6210514010 K-7 LEVER-Sw-FL

48 6210515010 | |H-5 Jut

49 641C794010 E-5 OPENER-L1D-CAS
50 641C793010 |C|K-7 GEAR-DRIVE

51 641897010 |{C|H-9 ARM-FL-Z90R-A
52 641898010 |C|H-9 ARM-FL-Z00R-B
54 641C858010 {C|F-9 ARM-LOCK

56 641C814010 |C|1-8 GEAR-W-=-F/L

57 541857010 K-5 LEVER-# CK-CAS
58 6210585010 E-4 LEVER-C25-3P

59 6210586010 6-3 LEVER-Z-S-TU

60 641878010 A-4 STOPPE=-SP-FL
64 6420494010 D-5| F-4| RUBBER-~_

65 ---

67 | 552C001040

H-6] | WASHER-RUST
68 --- D-2

SCREW 2.6-5

51
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NOTE 1: ’ = ' o-FF I QRAOOE
1. DC voltages were measured from paints indicated to the cir- & ; E L PCB- HA -5 () SRR RES
- j i —5 0 JOREC-C I | fud
cuit ground with a digital voltmeter. 3 HEAD-AMP ca.emis aH {2 REC-2 5 ”@ -
2. The voltages parenthesised are on SP recording mode. -4 a BND (S {3 ol
. A . \ PR
. While those without parenthesised an SP piay back mode. PCB-DECK jﬁ% z L -com é! FS_END
: — % % @ LHArC- F M
NOTE 2: -3, L . @ IPR-5 ]
1. The unit of resistance "‘ohm’’ entirely armitted. M1 -COM B) 15-F M
) {3 = i I G) NG
Accordingly, K = 1000 chms =, on
M = 1Q00K ohms. @rcom D VIDED IN
i Ay - i EOTH
2. The wattage of resistor, not specifically designated, is 1/4 /.:@;(v, Q@’@@C”@' 0z B o
n o =
watt. B ‘ 2 RElSER g IR LI L2 [ Jl SIS
3. Resistors, not specifically designated, are carbon resistors. glal _‘l . § @t g r SM 2 SCK 4
B =
4. The marks of resistors are as follows. el °(1 g o o . g % o Z
) X [N ﬂ N -~ wiT L Na N T 0
: Cemented resistor ] < - - © HFE-G GEL T2l emiw
bl J PSS L 1 O e Ll cI HBaaga =woOatord
(MB) . Meal oxide film resistor {type B) g e - = — et | o D (¢ DECHDHENE
® Fixed composition resistors &’1‘;1::. . {_@ I;;G‘ . e 52 =
P, ; s §
W Wire wound resistor ij- .3 L lwe L
@ Metal film resistor - - - — r - o ol
5. The tolerance of resistor value, not specifically designated, { - o e
is; 5%, K = £10%, M = +20%
. - . . | - -
6. The unit of capacitance, not specifically designated, is:
al uF, for numbers less than 1 l e ]
F,f h r —
, 2] P . or numbers nfw-orelil :n ‘l ] c . — o [ o [ ™ ] —
. Capacitors, not specificaliy designated are Ceramic capacitors - z - T XTI T XS I3 T EFEL TR T T I ENCN
! { bl R IEROI0) ' I{ 2 4 A : (i
excant slectrolytic capaciton. | e L R L L L S S
. & 0 - 5 - > = ~E I
B. The marks of capacitors are as follows: ! e 50 5 * c‘:o m‘ﬁ éﬁ‘gwuggmgﬁi 3 ‘ -"—1-2 La 595853 TEEE3L O pe 0@ 8768 D2 e
CALM) Aluminus electrolytic capacitor { ’ = g o " T = z b g £%g L vIDED Gy pA A i A
yie capa HHE 2 S &g s o WG L hengtilidy
CMF_ Polyester capacitor ‘ l’ 4 a 2 sacso 5 g4t nd ) |
i)
FF D Polypropylene tilm capacitor | {6 LM SAISIKE n
Tantalum capacitor : G SCr (o : 'S
| Lioom &
G O Semicanducior Ceramic Capacitors i i VRT-5 {1}
~— . a Ll
. Twin film capacitor e S PCB-POWER ]
Nan polarized eiectrolyiw capacitor ! ‘@; su TN ) E‘ERVO
. . (1§F LT . ~3A0v i) ) 30V
% Electroiytic capacitor ‘ Fla i~ PCB-CONTROL | REMAIN A B (B @ v X
9. The DC working voltage of capacmor, not specifically desig- (LI Al v (3 (riars. ov
dis. 50V | [} I - CG HIF1 -G & mIFI-G
nated is. . (4 . VPS 205vE |01 -~ — 8 @ 7o-ov L
10. The toierance of capacitor value, not specifically designated [l +201(8) (0
s £10% ; : QG 1875 ¥ST10YS
- GeGral STBYBIBIE) EaTarsl
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- 0% . Care e -5 T
= +(J.25PF D= = = = tBO% 4 - G120} TGl
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11. Ceramic capacitors with the marks RH, UJ, 5L, etc. are tem- ‘ Sw-12 0y e :,:"ig;‘,a HS-E2T(G) a
. Ay aF
perature compensating ty pes. o D I
- 5
B - N ' .f% o Sz e TE
SPECIFIC SYMBOL LI AnREY o G RN o= MUTOR ¢ (gt
_EG} | [ B@r Bow="=2 lun > O G GG (nf
Y Eesgrd. rb tilazbasies. t oo v
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¥ ;Iﬂl' T e T B HE D DBDDOOOGE DRSO D D e
- ancap E LE Diode o o l | Cx |
@ Posistor ) S ]
4&  Photo Dicde v !
@ Thermustor Y - e - - - T T i
(&L i
@  Fusibie Resistor ? Ceramic filter PCB-CONNECTOR-F wo! [ h S I i |
W w— a6 e 1T 265 QB EE Ol 31 DD Dm0 1 (12181 G (D11 et w -
- . o 2 FesBoy. AEGaifETRERCLRTL EGEHLILINYY OB (M [ DB
i ! - 28 FETEsaT A0 ¢ FhgPv2vas 50 @so
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‘S 1 TTISH
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to modification according Lo engineering ymprovement. - - ] |
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