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| Platine Récepteur Télécommande

Platine Commande Afficheur
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Platine Enregistrement/Lecture Vidéo
Platine de Jonctions

- Platine Audio

Platine Chargeur Batterie
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ACCESSOIRES JOINTS A L'APPAREIL

DESIGNATION CODE
CORDON SECTEUR 821 TX 0020
CORDON ANTENNE 824 TX 0047
THOMSON| 925 TN 0168
ENSEMBLE BOITIER EMETTEUR DE TELECOMMANDE
VSM 925 TN 0169

ACCESSOIRES VENDUS SEPAREMENT

—~ Pour LA CAMERA 17 VERSION (1 POUCE)
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Télecommande

CABLE CAMERA (vu cété utilisation)
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code : 824TX0027

Video

Talgcomimande

CABLE DE LIAISON CL10

1Z2v =]

(vu coté utilisation)

Vidén

San

| PRISE MALE
‘ — Pour LA CAMERA 2° VERSION (2/3 POUCE)
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PRISES ET COMMANDES

FACADE

Trappe
Donne acces aux différents réglages de votre
magnetoscope.

Touche et voyant ¢ & éject »
Pour éjecter la cassette,

- Voyant « Dolby NR »*

Témoin de mise en service du circuit de réduction
de bruit Dolby nr.

- Touche « <4 recherche

1l =

12

13

14

15

16

17

18

19

Lors de la lecture, maintenir la pression sur cette
touche pour lire la bande a grande vitesse en
déefilement arriére.

Touche « recherche P>

Lors de la lecture, maintenir la pression sur cette
touche pour lire la bande & grande vitesse en
défilement avant.

Touche « % 2 accélére »
Lors de la lecture, appuyer sur cette touche pour
lire la bande a 2 fois sa vitesse normale.

Ouverture de mise en place de la cassette

Touche « ¥ ralenti y
Lors de la lecture au ralenti, elle permet d'obtenir
un ralenti plus lent.

Touche et voyant ¢« I* ralentiy
Lors de la lecture, permet de lire la bande au
ralenti.

Touche ¢ ralenti $»
Lors de la lecture au ralenti, elle permet d'obtenir
un ralenti plus rapide.

Touche ¢« = avance image,-"image »
Permet de lire la bande image par image. Chaque
pression sur cette touche ameéne I'image suivante.

Touche et voyant « 1l pause arrét/image ;
Pour arréter momentanément le défilement de la
bande. A la lecture elle permet d'obtenir une image
fixe.

Touche et voyant «enregistrement € son »
Pour faire un doublage sonore sur une bande déja
enregistree.

Touche et voyant «enregistrement @ image
+ 50N y»

Pour procéder a un enregistrement.

Touche et voyant « <« retour rapide »
Pour rembobiner la bande.

Touche et voyant « » lecture y

Pour lire une bande. Appuyer également sur cette
touche pour procéder a un enregistrement ou a un
doublage sonore.

Touche et voyant « »» avance rapide »
Pour faire avancer la bande rapidement.

Touche et voyant « Ml stop »
Pour arréter le défilement de la bande quelle que
soit la fonction utilisée.

Touche « compteur »

Permet aux afficheurs (41) et (41 bis) de servir de
compteur de bande a 4 chiffres (de 0000 & 9999).
L affichage (38) « COMPT » s'éclaire.

* Licence des Laboratoires Dolby

20 -

21

23 -

25

26

27

28

29

31

32

35

36

37

Touche de remise a 0 du compteur
Cette touche n'a d'action que si la touche (19)
« compteur » est en fonction.

Touche « pendule »
Pour afficher |'heure si I'on est dans un autre mode
d'affichage.

Voyant ¢ télécommande »

S’al!urne lorsqu’on appuie sur I'une des touches de
la telecommande.

Touches « programme tv »

Pour appeler un numéro de programme lors du
préréglage du récepteur incorporé, ou pour sélec-
tionner une station préréglée. En appuyant sur la
touche (23) « — », les chiffres vont dans I'ordre
decroissant ; en appuyant sur la touche (24}« + »,
les chiffres vont dans |'ordre croissant.

Touche et voyant « vidéo »

Pour lire une bande ou regarder les programmes
télévisés sur votre téléviseur par I'intermédiaire, du
canal réservé au magnétoscope.

Touche « tv»
Pour regarder les programmes télévisés sans
passer par le magnétoscope.

Voyant « déf. bande»
Ce voyant clignote plus ou moins vite selon la
vitesse de défilement de la bande.

Touche et voyant « ant»

Met en service le récepteur incorporé. Permet
I'enregistrement des émissions télévisées ou de
les regarder par I'intermeédiaire du canal réservé au
magnetoscope.

Touche et voyant « auton
Appuyer sur cette touche, aprés avoir réglé le

- programmateur, pour que l'enregistrement pro-

grammeé s'effectue.

Touche « normal » et voyant ¢ marche »
Pour mettre en service le magnétoscope.

Touche « attente »

Pour mettre le magnétoscope en attente. Seuls les
circuits d'antenne, de préchauffage du tambour et
de la pendule, sont alimentés.

Touche « cameéray
Permet d'enregistrer les signaux issus d'une
camera ; branchée sur la prise (49)

Touche « aux »

Permet de faire des enregistrements vidéo et audio
a partir d'appareils branchés sur les prises « en-
tree video» et « son».

Indicateur de la longueur de bande restante.
Indique également la position du balayage de
recherche lors du préréglage du récepteur incor-
pore.

Affichage du numeéro et du jour de la semaine.
Le numéro de la semaire (1" ou 2°) n'est indiqué
que pour la programmation.

Affichage « PEND »

S'éclaire lorsqu'on appuie sur la touche (21)
« pendule » pour signaler que |'afficheur digital
indique |'heure.

Affichage « PROG »
S'éclaire lorsqu'on appuie sur la touche (61)
¢ auto » pour programmer un enregistrement.
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38 -

39 -

41
11
bis
42

43 -

45

46

47

49

50

51

52

Affichage « COMPT »

S'éclaire lorsqu'on appuie sur la touche (19)
« compteur » pour signaler que les afficheurs (41)
et (41 bis) servent de compteur de bande.

Voyant de répétition

S'éclaire lorsqu'on appuie sur la touche (60)
wrépétition » lors de la programmation d'un
enregistrement, pour signaler gue celui-ci s’effec-
tuera toutes les semaines.

Afficheur du numéro de programmation.

Il y @ 8 programmations possibles. Les chiffres de
1 & 8 peuvent étre appelés par pression sur la
touche (58) « 1 a8 ».

Affichage des heures
Affichage des minutes

Affichage des secondes
Il affiche également la durée de I'enregistrement
lors de la programmation.

Affichage « PROG »

S'éclaire lorsqu’'on appuie sur la touche (61)
« auto » lors de la programmation d'un enregistre-
ment. Il indique le numéro du programme télévise
qui sera enregistre.

Affichage « BLOC » .
S'éclaire lorsqu'on appuie sur la touche (48]
« blocage canal »,

Affichage « CANAL »

S'éclaire lorsqu'on appuie sur la touche (53
«choix canal » lors du préréglage du récepteur
incorpore.

Affichage du numéro de programme télévise
Les chiffres de 1 a 16 peuvent étre appelés en
appuyant sur la touche (23) ou (24) « programme
tv », ou sur les touches 1 a 16 de la télécom-
mande.

Commande du mode de recherche des sta-
tions.

En position « manuel » la recherche s'effectue en
maintenant la pression sur 'une des touches (52)
« bande ».

En position « auto » appuyer sur |'une.des touches
(52) ¢« bande » puis la reldcher, la recherche est
automatique.

Touche « blocage canal »

Rend inopérante toute action, sur la touche(23) ou
(24) ¢ programme tv », ou sur les touches 1 3 16
de la télécommande.

Prise cameéra
Pour le branchement d'une cameéra équipée d'un
cable & 10 broches.

Touche « lumiere »
L'éclairage de [affichage peut étre réduit en
appuyant sur cette touche.

- Touche « mémoire »

Pour mettre en mémoire la station que vous venez
de prérégler. Cette station est affectée au numéro
de programme inscrit dans | afficheur (46).

Touches « bande »
Appuyer sur 'une des 3 touches suivant la bande

—

53 -

57

59 -

60 -

61 -

62 -
63

67 -

68

69 -

T =

dans laquelle se trouve la station recherchée

« 1 » Bande | canaux VHF 625 lignes A, B, C, C1
(norme L').

« 111 » Bande lll canaux VHF 625 lignes 1 a 6 (norme
L

« U » Bandes |V et V canaux UHF 625 lignes 21 a
69 (norme L).

Touche « choix canal » )
Pour prérégler le récepteur incorporé sur les
stations recues dans votre région.

Touches «accord fin » ‘ »
Elles permettent d'obtenir la meilleure qualite
d'image au moment du prereglage sur une station.

Touche « selection »
— Permet la sélection du chiffre des minutes et
des heures, du jour de la semaine et du chiffre des
secondes lors de la mise a I'heure de la pendule.
Permet |a sélection du chiffre des minutes et
des heures, du numeéro et du jour de la semaine et
de la durée d'enregistrement lors de la program-
mation d'un enregistrement.

- Touche «réglage »

Permet de régler les différents chiffres lors de la
mise a |'heure de la pendule et de la programma-
tion aprés avoir appuyé sur la touche (56)
«sélection ».

Touche «1 4 8 »
Pour appeler un numéro de programmation qui
s'inscrit dans |'afficheur (40).

Touche «erreur » ) )
Pour annuler une programmation memarisee sur
un numero inscrit dans |'afficheur (40).

Touche « répétition » )
Pour que I'enregistrement programme s'effectue
toutes les semaines.

Touche «auto »
Appuyer sur cette touche avant d'effectuer les
opérations de programmation.

Plaque de protection des touches de réglage.

- Touche «pendule »

Appuyer sur cette touche avant d'effectuer les
opérations de mise a I'heure de la pendule.

Touche « Dolby nr » _
Pour mettre en service le circuit réducteur de bruit.

Commandes d'alignement (Tracking)

Utiliser ces commandes pour éliminer des barres
de parasites qui peuvent apparaitre a la lecture : la
commande (65) pour la lecture normale ou
accélerée, la commande (66) pour le ralenti ou
I'arrét sur image.

Commandes de mémoire de bande
Vous permettent différents modes de recherche
ou de repétition de séquences.

Prise « micro »
Brancher un microphone sur cette prise pour faire
un doublage sonore.

Prise « casque »

Brancher un casque sur cette prise pour |'écoute
individuelle ou pour contrdler I'enregistrement du
son lors d’'un doublage sonore.

CARACTERISTIQUES
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2 - DOS

- Prise pour le cordon secteur

- Porte-fusible

3 - Interrupteur géneral
Met en service, le circuit de préchauffage du
tambour des tétes vidéo, les circuits d'antenne du
magnétoscope et les circuits de I'horloge.

4 - Sélecteur de tensions

5 - Prise ¢antenne »
Pour brancher le cdble de descente d’antenne.

6 - Prise dsortie antenne »
Brancher a cette prise une extrémité du cable de
lisison fourni en accessoire, |'autre extrémité étant
branchée sur la prise antenne du téléviseur,

7 - Prise ¢entrée vidéo »
Pour brancher un autre appareil vidéo tel qu'une
autre caméra ou un autre magnétoscope.

g - Sélecteur vidéo
Il agit aussi bien a la lecture qu'a I'enregistrement.
® «auto »: la commutation couleur/noir et blanc
se fait automatiquement. C'est la position normale
d’utilisation.
@ «couleur »: mettre sur cette position lorsque
les signaux vidéo d’entrée ou de lecture sont en
couleur.
e ¢N B »: mettre sur cette position lorsque les
signaux vidéo d'entrée ou de lecture sont en noir
et blanc.
® «accord »: mettre sur cette position pour
régler votre téléviseur sur le canal vidéo.

9 - Prise «sortie vidéo »
Pour le branchement d'un autre magnétoscope.

10 - Prise « son »
Pour le branchement d'un appareil audio, tel qu'un
enregistreur lecteur de cassette pour effectuer un
doublage sonore, ou de |a voie son d'une caméra.

11 - Prise « télécommande pause/arrét image »
Pour télécommander l'arrét ou le départ de la
bande & partir d'une caméra branchée sur les
prises (7) ¢ entrée vidéo » et (10) « son ».

12 - Commande de stabilité verticale

Agir sur cette commande pour éviter un sautille-

ment vertical lors de l'arrét sur image ou de la

lecture en accéléré et au ralenti.

% p—

3 - TELECOMMANDE

1 - Touche « § ralenti »
Lors de la lecture au ralenti, elle permet d'obtenir
un ralenti plus lent.

2 - Touche « = ralenti »
Lors de la lecture, permet de lire la bande au
ralenti.

3 - Touche «ralenti 4 »
Lors de la lecture au ralenti, elle permet d obtenir
un ralenti plus rapide.

4 - Touche « |l pause arrét/image »
Pour arréter momentanément le defilement de la
bande. A la lecture elle permet d obtenir une image
fixe.

5 - Touche « vidéo »
Pour lire une bande ou regarder les programmes
télévisés sur votre téléviseur par l'intermédiaire, du
canal réservé au magnétoscope.

6 - Ensemble de touches
Pour la sélection des programmes télévisés a partir
de la télécommande.

7 - Touche « erreur »
Pour annuler une programmation mémorisee.

g8 - Touche « repetition »
Pour que |'enregistrement programmé s’ effectue
toutes les semaines.

CARACTERISTIQUES “ / 5

11

12

13

14

15

16

17

18

19

20

21

22

23

24

25

- Touche de remise a 0 du compteur

Cette touche n'a d'action que si la touche (10
«compteur » est en fonction,

Touche ¢compteur »

Permet l'affichage du compteur de bande sur
4 chiffres (de 0000 & 9999).

Voyant du boitier de télécommande

S'éclaire dés qu'on appuie sur une des touches de
téléecommande.

Touche «auto »

Appuyer sur cette touche avant d'effectuer les
opérations de programmation.

- Touche «normal »

Pour mettre le magnétoscope en service a partir de
la teléecommande.

Touche ¢attente »

Pour mettre le magnétoscope en attente a partir
de la télécommande.

- Touche «pendule »

Pour afficher I'heure si 'on est dans un autre mode
d'affichage.

Touche «réglage pendule »

Appuyer sur cette touche avant d'effectuer les
opérations de mise a 'heure de la pendule.

- Touche «sélection »

26 -

27

28

29 -

Permet la sélection du chiffre des minutes et
des heures, du jour de la semaine et du chiffre des
secondes lors de |la mise a I'heure de la pendule.
— Permet la sélection du chiffre des minutes et
des heures, du numéro et du jour de la semaine et
de la durée d'enregistrement lors de la program-
mation d'un enregistrement.

Touche «réglage »
Permet de régler les différents chiffres lors de la
mise a I'heure de la pendule et de la programmation
aprés avoir appuyé sur la touche (17) « sélection ».
Touche «n® prog »
Pour appeler un numéro de programmation qui
s'inscrit dans |'afficheur.
Touche ¢« TV »
Pour regarder les programmes télévisés sans
passer par le magnétoscope.
Touche ¢ = avance image/image »
Permet de lire la bande image par image. Chaque
pression sur cette touche amene |'image suivante.
Touche « <4 recherche »
Lors de la lecture, maintenir la pression sur cette
touche pour lire la bande a grande vitesse en
défilement amére.
Touche «recherche B> »
Lors de la lecture, maintenir la pression sur cette
touche pour lire la bande a grande vitesse en
defilement avant.
Touche « x 2 accéléré »
Lors de la lecture, appuyer sur cette touche pour
lire la bande a 2 fois sa vitesse normale.
Touche « b lecture »
Pour lire une bande. Appuyer également sur cette
touche pour procéder a un enregistrement ou & un
doublage sonore,
Touche « W stop »
Pour arréter le défilement de la bande quelle que
soit la fonction utilisée,
Touche « pp avance rapide »
Pour faire avancer la bande rapidement.
Touche « 44 retour rapide »
Pour rembobiner la bande.
Touche « enregistrement @ image + son »
Pour procéder a un enregistrement.
Touche « enregistrement & son »
Pour faire un doublage sonore sur une bande déja
enregistrée.




B - CARACTERISTIQUES PRINCIPALES

TYPED'APPAREIL .................
ALIMENTATION ...................
CONSOMMATION .................
FUSIBLE DE PROTECTION ..........

DIMENSIONS ... .conon s oneveias
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ACCESSOIRES JOINTS

ALAPPAREIL . . ..oocoi00 sieimimmsim svmmns

POSITION DE FONCTIONNEMENT . ..
SYSTEME 5 : . v vvniivns s sins wswmgs
STANDARDSRECUS ...............

SELECTION DES PROGRAMMES

STANDARDVIDEO ..~ . ... ..........
DIAMETRE DU TAMBOUR ..........
DEFILEMENT DE LABANDE ... ... ...
VITESSE DE DEFILEMENT ..........

VITESSE RELATIVE TETES BANDE ...

DUREE DE REEMBOBINAGE ...... ...
LARGEUR DELABANDE ......... ...
EPAISSEUR DE LABANDE ..........
LARGEUR DE LA PISTESON ........

LARGEUR DE LA PISTE

D'ASSERVISSEMENT ..............
LARGEUR DE LA PISTEVIDEO . ......
INCLINAISON DES PISTES VIDEO . . ..

MODULATEUR

— Sortieantenne . .. ...............
— Canaldesortie..................
— Modulationson .................
— Niveaude sortie ................

SIGNAUX VIDEO

Sl 17 ] T e
= SOt e PaesiaseEa ey e Rl v
Rapport signal/bruit . ...............
Reésolution horizontale ..............

SIGNAUX AUDIO

= ERETRE s i U e S

Bandepassante ....................
- Rapport signal/bruit . ... .....

HORLOGE

= TN o o e BN RGN
- Mode de I'affichage de |'heure . . ..

Prograrmmation s sseses sweie

CASSETTES UTILISABLES ..........
DIMENSIONS DES CASSETTES ... ...

Enregistreur-lecteur vidéo-cassette systéme avec
télécommande a infrarouge.

Secteur: 110V, 127 V, 220V, 240 V, 50 Hz.

Boitier télécommande : 4 piles 1,5 V type R6.

— Sans caméra : 55 W.

- Avec caméra: 70 W.

1.6 A temporisé.
L.470 - H.153 - P.389 mm.
16,5 kg

— 1 cordon d'alimentation

— 1 cordon de liaison d'antenne

— 1 cassette E-30

— 1 boitier de télecommande.

Horizontale seulement.

Balayage hélicoidal 180° a deux tétes rotatives
Norme L 625 lignes UHF et norme L' 625 lignes VHF
Préseélection de 16 emetteurs par touches pas a pas.
Couleur systéme SECAM, et noir et blanc 625 lignes.
62 mm

En OMEGA

— Normal : 23,33 mm/sec + 0.3 %

- Accéléré : 46, 78 mm/sec

— Ralenti : de 1/5 a 1/50 de la vitesse normale

— Recherche : 10 fois la vitesse normale.

- Normal : 4,84 m/sec

— Accéléré : 4,82 m/sec

Environ 3 minutes 30 avec cassette E-180
12,65 mm (1/2 pouce)

19 pm

1 mm

0,75 mm
49 pm.
5° 57 50,3" (normal)

Coaxiale 75 Q

36 (réglable de 32 a 40)
MA

70 dBp

Prise vidéo 0,5 a 2 V créte-créte impédance d'entrée 75 Q
Prise vidéo 1V créte-créte impédance de sortie 75 Q
=43 dB

Supérieure a 250 points

Prise micro 347 pV - Ze: 10 kQ2

Prise son 77 mV - Ze : 50 kQ

Prise son :

~ Vitesse normale : 777 mV - Zs : 1 kQ

- Vitesse accélérée : reproduction du signal audio par circuit
d'échantillonnage a mémoire.

~ \Vitesse ralentie, arrét sur image, recherche : son inhibe.
70a 8000 Hz = 6 dB

Sans Dolby NR > 40 dB non pondére

Avec Dolby NR > 48 dB pondére.

Electronique pilotée par quartz

Affichage digital fluorescent 24 heures.

8 programmes sur deux semaines. Heures de début et durée
d'enregistrement. Enregistrement unique ou répété tous les jours ou

une fois par semaine.
Type [EPE E.30 - E.60 - £.120 - E.180 - E.240.

L.188 - H.25 - P.104 mm
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V - MECANISME

tine de gestion,

| - ANALYSE DE FONCTIONNEMENT

Avertissement : les commandes électriques des moteurs et électro-aimants décrits dans ce chapitre vous
sont donnés par phases successives. Celles-ci répondent aux programmes du microprocesseur IC 1 de la pla-
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VUE MECANIQUE (Fig. 1)

micro-contacteur aprés chargement (S 5)
butée d"arrét du bras de chargement (25)
bras de tension de bande (téte de lecture repérage séquences)
micro-contacteur déchargement (S 4)
moteur du tambour des tétes vidéo

butée darrét du bras de chargement (7)
bras de chargement récepteur

tate d'effacement audio

téte d'enreg. lect. audio/asservissement
moteur du cabestan

électro-aimant du galet presseur

courroie du moteur du cabestan

galet presseur

axe du cabestan

bande

frein porte-bobine récepteur

porte-bobine récepteur

frein principal porte-bobine récepteur
moteur des porte-bobines

roue intermédiaire

frein principal porte-bobine débiteur
porte-bobine débiteur

frein porte-bobine débiteur

électro-aimant des freins des porte-bobines
bras de chargement débiteur

téte d'effacerment général/enreg. repérages séquences
moteur de chargement de la bande

B - FONCTION « STOP » (Fig. 1)

- les moteurs

- les électro- * galet presseur (11)
aimants

* chargement de |a bande (27)
¢ tambour des tétes vidéo (5) ;

o catisasan (10) ne sont pas alimenteés
L ]

porte-bobines (19)

freins des porte-bobines (24) } nesons pasalimentcs

- les freins (16}, (18) et (21}, (23) bloguent leur porte-bobine respectif (17)
et (22)

- la roue intermédiaire (20) est en position centrale

- le micro-contacteur déchargement (4) est fermé mécaniquement et électri-
quement

- le micro-contacteur aprés chargement (1) est ouvert mécaniquement et
électriquement

I MECANISME
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C - PRINCIPE DE FONCTIONNEMENT DU CHARGEMENT ET DECHARGEMENT DE
LA CASSETTE (Fig. 2)

| - Présentation :

1 . courroie d'entrainement 8 . pignon intermédiaire

2 . ergot 9 . pignon d'entrainement

3 . rouleaux 10 . chaine

4 . masque 11 . moteur

5 . capteur infra-rouge 12 . support porte-cassette

6 . came 13 . cassette

7 . vissansfin 14 . micro-contacteur chargt. cassette
Il - Fonctionnement :

- lorsque la cassette (13) est introduite dans son logement (vue b), les rouleaux (3) montent et tendent la
chaine (10) poussant ainsi le masque (4] devant le capteur (5). Le moteur (11) tourne durant quelques secon-
des

- cette rotation entraine, par l'intermédiaire de la courroie et des pignons, les rouleaux (2) : la cassette
s'engage dans son logement (vue c)

- alafin de cette phase, la cassette pousse la came (6) qui entraine I'ergot (2) dans la chaine. L'ergot pris par la
chaine en mouvement assure la descente de |'ensemble porte-cassette (vue cf

- lorsque la phase finale est atteinte, le micro-contacteur chargement cassette (14) se ferme. Cependant, le
moteur continue de tourner durant 300 ms. (Compensation due & I'inertie du systéme)

éjection: le processus de déchargement débute seulement aprés que la fonction STOP soit établie. Le moteur
tourne alors dans le sens inverse, le principe de fonctionnement reste identique.

-
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D - PRINCIPE DE FONCTIONNEMENT DU CHARGEMENT
ET DECHARGEMENT DE LA BANDE (Fig. 3)

. courroie

. poulie intermédiaire
. pignon récepteur

. pignon débiteur

. couronne débitrice

. couronne réceptrice

. moteur d'entrainement
. vissans fin

B M -
o~ O

" en fonction chargement
en fonction déchargement
Fig. 3 =% *

E - CHARGEMENT DE LA BANDE (Fig. 4)

- appuyer sur la touche « LECTURE »

- I'électro-aimant des freins des porte-bobines (11) est alimenté. |l actionne
un ensemble de leviers et coulisseaux dont les mouvements libérent les
freins principaux (6) et (9). Les freins (5) et (10) restent en service

- le moteur des porte-bobines (8) est alimenté un bref instant, de facon a posi-
tionner la roue intermédiaire (7) en appui sur le porte bobine récepteur

- le moteur de chargement de la bande (13) est alimenté et entraine les bras
de chargement (3) et (12). Seul le porte-bobine débiteur tourne, le porte-
bobine récepteur étant bloqué par la roue intermédiaire (7). Dés que la
bande est extraite de la cassette, le micro-contacteur déchargement (1)
s’ouvre mécaniquement et électriquement mettant ainsi en service, via la
platine de gestion, les moteurs du tambour des tétes vidéo (2} et du cabes-
tan (4)

NOTA : I'explication du fonctionnement de |'entrainement des bras de char-
gement vous est donné au 8 D de ce chapitre

/ VKS.0.JV.01.02.03
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F - FONCTION « LECTURE » (Fig. 5)

- en fin de chargement, lorsque les bras de chargement (2) et (4) arrivent contre les butées (1) et (3) : ceux-ci
par |'intermédiaire de leviers et coulisseaux :
* libérent les freins (7) et (11). La tension de bande est alors assurée par le bras de tension de bande (13)
* ferment mécaniqguement et électriquement le micro-contacteur aprés chargement (12)

- la fermeture du micro-contacteur (12) a pour effets, via la platine de gestion :
¢ de couper I'alimentation du moteur de chargement de la bande
» d'alimenter le moteur des porte-hobines (10) et I'électro-aimant du galet presseur (6)

- I"électro-aimant (6) actionne un ensemble de leviers et coulisseaux appliquant ainsi le galet presseur (8) sur
I'axe du cabestan; (9"

G - FONCTIONS « ARRET SUR IMAGE, RALENTI, ACCELERE » (Fig. 5)

r
|

=

- le fonctionnement est identique & celui de la lecture normale, 2 la seule différence que la vitesse du moteur du
cabestan(5) est :

V]
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¢ nulle en arrét surimage
® asservie en accéléré (X 2), et ralenti

- dans chacun de ces cas, le moteur des porte-babines (10) reste alimenté, ceci pour assurer une tension de
bande parfaite, indispensable dans ces modes de lecture

H - FONCTION « RECHERCHE » (Fig. 6)

Recherche avant (C—_>):
- lorsque la fonction lecture est établie, appuyer sur la touche « RECHERCHE AVANT » .
- I'électro-aimant du galet presseur (4) n'est plus alimenté. Un ensemble de leviers et coulisseaux libére le galet
presseur (3) de |I'axe du cabestan (1)
- le moteur des porte-bobines (7) asservi entraine le porte-bobine récepteur(2) . La bande défile alors & dix fois
la vitesse de lecture normale
- dés que la touche est relachée, le cycle de lecture normale est rétabli comme suit :
a) le moteur des porte-bobines (7) n'est plus alimenté, De ce fait, la roue intermédiaire (6), sous |'action de
ressorts et leviers, passe en position centrale
b) I'électro-aimant des freins des porte-bobines (10) n'est plus alimenté. Les freins principaux (5) et (8) blo-
quent les porte-bobines (2) et (9). Cette phase permet de freiner rapidement la bande.
c) le moteur des porte-bobines (7), les électra-aimants des freins des porte-bobines (10) et du galet presseur (4)
sont alimentés. Les freins principaux (5) et (8) sont alors hors service, le galet presseur (3) est appliqué sur
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I'axe du cabestan (1), la roue intermédiaire (6) entraine le porte-bobine récepteur. La fonction lecture est
rétablie.

Recherche arriére | = |

- lorsque la fonction lecture est établie, appuyer sur la touche « RECHERCHE ARRIERE »

- I'électro-aimant du galet presseur(4) n’est plus alimenté. Un ensemble de leviers et coulisseaux libére le galet
presseur{3) de I'axe du cabestan (1)

- le moteur des porte-bobines (7) n'est plus alimenté. La roue intermédiaire (6) sous I'action de ressorts et
leviers passe en position centrale

- I'électro-aimant des freins des porte-bobines(10) n’est plus alimenté, Les freins principaux(5) et(8) bloquent
les porte-bobines(2) et(9) . Cette phase permet de freiner rapidement la bande.

- le moteur des porte-bobines(7) asservi tourne dans le sens opposé a celui de la lecture normale. La roue inter-
médiaire(6) passe en appui sur |e porte-bobine débiteur(9) . L'électro-aimant des freins des porte-bobines
(10) est alimenté, les freins principaux(5) et(B) sont alors hors service. La bande est donc entrainée par le
porte-bobine débiteur(9) 2 dix fois la vitesse de lecture normale

- dés que la touche est reladchée, le cycle de lecture normale est rétabli. A ce stade, |'explication du fonctionne-

ment est identique a celle de la recherche avant
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| - FONCTION « PAUSE » (Fig. 7)

- l'appareil étant en fonction « ENREGISTREMENT », appuyer sur |la touche « PAUSE » :
- I'électro-aimant du galet presseur (3) n'est plus alimenté. Un ensemble de leviers et coulisseaux libére le galet

presseur (2] de |'axe du cabestan (1)

- I'électro-aimant des freins des porte-bobines (10) n’est plus alimenté durant un bref instant. Pendant cette

phase, les freins principaux (5) et (8) se trouvent appliqués sur les porte-bobines (4) et (9) afin de freiner rapi-
dement la bande

- le moteur des porte-bobines (7) n'est plus alimenté également durant un bref instant. De ce fait, la roue inter-

meédiaire (6], sous I'action de leviers et ressorts, passe en position centrale

- ce méme moteur (7) tourne ensuite pendant 300 ms. dans le sens inverse de celui de I'enregistrement. De ce

fait, la roue intermédiaire (6) vient en appui sur le porte-bobine débiteur (9) et permet donc le retour sur 20
images de |'enregistrement précédent. Cette phase permet d’obtenir un raccord de séquence parfait.

- Toutes ces phases réalisées :

* |le moteur des porte-bobines [7) n'est plus alimenté. La roue intermédiaire (6) sous I'action de ressortset de
leviers passe et reste en position centrale

. I’élegtm-aimam des freins des porte-bobines (10) n’est plus alimenté, les freins principaux (5) et (B} sont en
service

Fo——————
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J - DECHARGEMENT DE LA BANDE (Fig. 8)
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- I'appareil étant en fonction « LECTURE », appuyer sur la touche « STOP » :

- |'électro-aimant du galet presseur (8) n’est plus alimenté. Un ensemble de leviers et coulisseaux libére le galet
presseur (6) de I'axe du cabestan (5)

- |'électro-aimant des freins des porte-bobines (17) n'est plus alimenté. Les freins principaux (11) et (14) se
trouvent appliqués sur les porte-bobines (10) et (15) afin de freiner rapidement la bande

- le moteur des porte-bobines (12) n'est plus alimenté pendant un bref instant. De ce fait, la roue intermédiaire
(13), sous I'action de ressorts et leviers, passe en position centrale .

- ce méme moteur (12) tourne ensuite dans le sens inverse a celui de la lecture. De ce fait, la roue intermédiaire (
(13) vient en appui sur le porte-bobine débiteur (15)
- I'électro-aimant des freins des porte-bobines (17) est alimenté. Les freins principaux (11) et (14) sont mis hors |
service. Le porte-bobine débiteur (15) tourne
- au méme instant, le moteur de déchargement de la bande (20) est alimenté. Par leurs mouvements, les bras
de chargement (4) et (18) actionnent des leviers qui :
e mettent en service les freins (9) et (16) sur les porte-bobines (10) et (15) afin d’assurer une tension de bande
correcte
s ouvrent mécaniquement et électriguement le micro-contacteur aprés chargement (1). Ce dernier na Q
aucune action sur les commandes des moteurs et des électro-aimants.
- Enfin de cycle :
* le micro-contacteur de déchargement (2) se ferme électriquement et mécaniquement. |l commande, via la
platine de gestion, |"arrét des moteurs :

g
/ | | -
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- des tétes vidéo (3)
- du cabestan (7]
- des porte-bobines (12)
- du chargement/déchargement de la bande (20)
e |'électro-aimant des freins des porte-bobines (17) n’est plus alimenté. Les freins principaux (11) et (14) sont
en service
La fonction « STOP » est établie.

NOTA :I'explication du fonctionnement de I'entrainement des bras de chargement vous est donné au 8 D de
ce chapitre.

K - FONCTION « AVANCE ou RETOUR RAPIDE » (Fig. 9)

- appuyer sur la touche « AVANCE ou RETOUR RAPIDE »
- I'électro-aimant des freins des porte-bobines (7) est alimenté. Il actionne un ensemble de leviers et coulis-
seaux dont les mouvements libérent les freins principaux (2) et {5)
- le moteur porte-bobine (4) est alimenté. |l entraine la roue intermédiaire (3) qui vient en appui sur le porte-
bobine récepteur ou débiteur, suivant le sens de rotation du moteur (4)
NOTA : les freins (1) et (6) restent en service pour maintenir une tension de bande durant le bobinage ou le
rebobinage

en retour en avance Fig_g
rapide rapide

G
r——————— -
—_——

VES.0.JV.01.02.03
MECANISME 10 Septembre B1



REGLAGES MECANIQUES

MATERIEL UTILISE (Fig. 1)
Pour obtenir des réglages mécaniques corrects, il est conseillé d'utiliser le matériel ci-dessous :

Matériel utilisé pour tous démontages et
réglages mécaniques :
1 - Cassette vierge E180.
2 - Calibre roue phonique.*
3 - Cassette dynamométrique
code 925 TN 0206.
4 - Tringle de maintien cassette
code 925 TN 0208,
5 - Calibre plan de référence.*
& - Ressortalame.*
7 - Jeude cales code 925 TN 0209.
8 - Calibre de réglage.*
9 - Mesureur de couple
code 925 TN 0207.

*Pieces gérées en ensemble :
code 925 TN 0160

Avertissement :

— Pour effectuer I'ensemble des réglages mécaniques,
il est indispensable de déposer I'ensemble porte-
cassette. Pour cela, vous reporter au chapitre IV.

— Lorsque certains réglages nécessitent la mise sous
tension de |'appareil, vous devez : MISE EN PLACE DU CALIBRE Fig. 3
e masquer les photos-transistors de début de

bande (2) et fin de bande(1),
e fermer le micro-contacteur de fin de chargement
cassette 83, a l'aide du ressort 4 lame(3).

Nota : Si le voyant « éject. » clignote, appuyer sur la
touche « attente », puis « normal ». Les fonc-
tions peuvent alors étre établies.

Fig. 3

.
{
[

VKS.0.JV.01,02.03 V
Septembre 81 MECANISME

/1



CONTROLE DE LA HAUTEUR DES PORTE-BOBINES

— Placer le calibre (1) comme indiqué 4 la fig. 3 page V/ 11,
A I'aide du calibre (2) contréler la hauteur des porte-bobines.

Fig. 4
A
Le réglage correct est obtenu pour une hauteur comprise entre les limites (A) et (B).
Nnon &
h 4
| Retirer ['anneau d'arrét (3). ) :
’ — Ajouter ou retirer des rondelles de réglage(4) pour obtenir
| un résultat correct. @
)
! oy ° Fig. 5
4

A

V r; VKS.0.JV.01.02.03
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‘ CONTROLE DU PARALLELISME CABESTAN-GALET PRESSEUﬂ

— Placer le calibre (1) comme indiqué a la figure 3 page V/11.

— Amener manuellement le galet presseur (2) 4 la limite du contact avec le cabestan (1)

¥

— Controler le parallélisme entre aa’ et bb’.

!

- Sans cassette, mettre |'appareil en fonction lecture.

Utiliser le calibre (1) pour vérifier que le galet presseur (3], ou le cabestan (2) ne soient pas déformés.

v

” < 0.1mm

Fig. 7
y
— Controler le parallélimse entre cc” et dd'.
Une tolérance < 0,1 mm est acceptable.
{ NON
- Remplacer le cabestan (vous reporter au chapitre IV § L)
ou
- Remplacer le galet presseur
v
h i

VKS.0.4v.01.02.03

|
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I CONTROLE DE LA TENSION DE BANDE I h

— Placer le calibre (1) comme indiqué a la figure 3 page V/11.
Contrdler & l'aide du calibre (2] le parallélisme du bras de tension de bande/téte repérage séquences (3)

A 4

incorrect l correct

A 4

— Remplacer |'ensemble bras
de tension de bande/téte
repérage séquences (vous re-
porter au chapitre IV§ N).

— Placer une cassette de 180 minutes ; la bloquer a l'aide de la tringle de maintien(1).
— Mettre en fonction lecture, en ayant pris soin d'étre environ a 5 minutes avant la fin de la cassette.
Vérifier que le bras de tension de bande/1éte repérage séquences (2) vienne en regard de |a rainure (3).

v

incorrect correct

y

Déplacer le frein de tension
de bande (1) jusqu’a I'obten-
tion du reglage correct.

-

(S
uj’jr:ﬂ;x"._‘ 5 h 'f:‘{ —
2
~L

-.»"‘\'\:.;\ @/ y ~
g 4

Fig. 10 %
| |

¥ 4

. R

L
~

~ Placer la cassette dynamométrique et mettre en fonction lecture.
Vous devez trouver 25 g cm <A< 30 g cm,

incorrect
v

— Régler la tension du ressort
(1) pour augmenter ou dimi-
nuer le couple.

Fig. 11

! VKS.0.JV.01.02.03
MECANISME /14 Septembra 81




h 4

= — Placer le mesureur de couple (1) sur le porte-babine récepteur.
— Mettre I'appareil en fonction lecture.

b

E:ONTROLE DU COUPLE D’ENTRAINEMENT
|

Fig. 13

]

| :
‘ Vous devez trouver : 60 g cm < 4 < 140 g em.
|

l NON

Régler R1surla PLATINE DE GESTION pour obtenir : 4 =~ 100 g cm.

1

r 3

¢
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REGLAGES DU TRANSPORT DE BANDE

POSITION DE LA BANDE

AU NIVEAU DU TAMBOUR

— Vérifier en "LECTURE" la position de |a bande en
(A)et (B

— Utiliser une |lampe de poche pour une meilleure
observation des defauts eventuels.

HAUT!
GUIDE

Vérifier pendant le charge:
et pendant le déchargemer
au niveau des guides-bande

* incarrecte

TAMBOUR

partie ) . partie
mabile narvde mobile bande
partie fixe partie fixe

!

— Desserrer la vis (3) de verrouillage du guide-bande a | 'aide
d’une clé 6 pans

— Regler :

@ Leguide-bande (1} pour obtenir une position correcte
en (A}

@ Le guide-bande (2} pour obtenir une position correcte
en (B),

£

TAMBOUR
cor— incorrecte
Lt partie e
- o il et mobile
guides-bande
fixes
partie fixe
J GUIDE-BANDE RECEPTEUR
— NE TOUCHEZ PAS AU GUIDE- P —
BANDE RECEPTEUR (5),

— Regler la vis (4) de I'ensemble tétes enreg. — Régler
flect. vidéo - asservissement pour obtenir de lab
une position cofrecte de |la bande (voir _ Utilise
§ M chapitre DEMONTAGES ET

MAINTENANCE). — Siimp
- laha
ﬂ * - le br
L — ensemble tétes
enreg/lect audio
asservissement
@ galet presseur

MECANISME
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CONDITIONS DE MESURES

— Démonter |'ensemble porte-cassette {voir § C chapitre DEMONTAGES ET MAINTENANCE].
— Utiliser une cassette dont le contenu vous importe peu.
— Maintenir |a cassette en place dans |'appareil par |a tringle de maintien cassette.

— NOTA : Obturer les photo-transistors.
Maintenir la micro-contacteur chargement cassette farmé par |'intermédiaire du ressort a lame,

HAUTEUR DES
GUIDES-BANDE

guides-bande

Veérifier pendant le chargement, en fonction “LECTURE" correcte

gt pendant le déchargement la paosition de |la bande e e
8u niveau des guides-bande.

incorrecte incorrecte
guides-bande guides-bande
fixes mobiles
|
GuIPEBANDE CERTELR = HRetoucher le raglage des guides-bande pour
obtenir une position correcte de la bande. B

— Vérifier la position de |a bande au niveau du
tambour.

— Régler ce guide-bande afin d'obtenir une position correcte
de |a bande,

— Utiliser si nécessaire le gabarit prévu & cet effet

— 5i impossibilité, vérifier .
- la hauteur du porte-bobine débiteur
- |e bras de tension de bande

/
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REGLAGES DE COMPATIBILITE]

!

Paint de mesure TPB phase manuelle LEGENDE : R > réglé
"ACCELERE/LECTURE" réglée pour NR — déréglé
un maximum de signal.

incorrect

Régler |a 98 phase manuelle

Vous devez trouver : i . g “ACCELERE/LECT" de
correct Vérifier et éventuel fagon @ obtenir une smpli-

b >0 7a (=—3dB) L lement reprendre les - tuda de signal de':

c =0.5a réglages du transport

d ;‘}0.53}(2 — 6dB) de bande Vmax
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mcorrect
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correct
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Le signal diminuant sans Obtenir un signal
défarmation de |'envelop d’amplitude constante
pe, |'appareil est correc- (portion A).
tement régle
réglage
Position de I'ensemble tétes enreqg./lect.
audio. / asservissement - FIG 1 - >
vis§
de
blocage
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IMPORTANT :
— LIRE ATTENTIVEMENT LES CONDITIONS DE MESURES

— L'APPAREIL DOIT ETRE CORRECTEMENT REGLE
ELECTRIQUEMENT ET MECANIQUEMENT

— RESPECTER L'ORDRE DES REGLAGES

- Dortion A-=f

Régler la commande
de phase manuelle
"ACCELERE/
LECTURE" pour
obtenir un mini-

GUIDE - BANDE
RECEPTEUR

Point de mesure TPB

mym de signal.

*NH

Point de mesure TP6

NR NAR

iteur guide-bande rédcepteur

Obtenir un signal
d’amplitude constante

Retoucher |égérement bl
les guides-bande

A
guide-bande déb
Obtenir un signal
d’amplitude constante A
Iportion B).
réglage
-+———-
vis -
de
blocage
— i
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— App:
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- Visu:
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ATTEN’
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- R
- R

Resserrer les vi:
guides-bande,

Verifier que |'a
phase manuelle
entraine une di
déformation de




Resserrer les vis de blocage des
guides-bande.

Verifier que |‘action de la commande d
phase manuelle "accéléré/lecture’”
entraine une diminution du signal sans

deformation de I'enveloppe.

CONTROLES

CONDITIONS DE MESURES

— Appareil en fonction "LECTURE".

Utiliser la cassette de référence. =
— Visualisation de la piste CH1 & loscilloscope. (TP6dela PLATINE ENREG./LECT. VIDED)

@ synchronisation extérieure par le signal du point test TP17 de la PLATINE ASSERVISSEMENTS CABESTAN .

ET PORTE-BOBINES.

@ daclenchament sur le front descendant | — ).
ATTENTION : —

— Ne pas omettre de desserrer les vis de blocege des guides-bande pour les regler.

— Régler les guides-bande avec précaution afin de ne pas détériorer |a bande.

— Rebloquer les vis de blocage aprés réglage. =5

%

ELECTRIQUES

Vérifier et dventuellement

reprendre les réglages

glectriques suivants :

— Points de commutation
en lecture

— Point de commutation en
enragistrement

— Laphase auto normale /
acceléree

Voir REGLAGES

ASSERVISSEMENTS

Chapitre X1.

" POSITION
TETE AUDIO-
ASSERV.

Placer |a commande manuselle de phase "ACCELERE / LECTURE"
en position centrale.

Appareil en fonction "LECTURE ACCELEREE"

Lire une cassette praalablement enregistrée sur |'appareil. L'image doit-
étre correcte (absence de bruit).

Lire la cassette de référence {mire échelle des gris).
Si I'image obtenue est bruitee :
@ Déserrer les vis (1) et (2). =

® Déplacer légérement |'ensemble tétes enreg.flect. asservissement
dans le sens de la fléche(Aljusqu'a |'obtention d'une image
correcte.

@ Resserrer les vis (1) et (2) et |es bloquer avec une goutte de vernis.
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VI - SYNOPTIQUES SIMPLIFIES
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MECANISME ET TRANSDUCTION
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SYNOPTIQUE TRAITEMENT SON
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téte enreg. /
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SYNOPTIQUES SIMPLIFIES

VI/e

= 12V aprés charg.

Appareil en fonction lecture a vitesse accelérée

’ circuit du signal audio en lecture

[:) voie lecture a vitesse normale

’ voie lecture a vitesse accéleree

> circuit du signal audio en enregistrement
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VI - SYNOPTIQUES SIMPLIFIES
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arrél O .
séquance o
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)
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)
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O yitesse moteur portes-bobines

L
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DE
GESTION

SYNOPTIQUES ENSEMBLE DE GESTION

W /i voyants dject, acceléré, ralenti, pause,
- - BMregisTTEMENt, lecture, svance, retour
J’f@\\ @ @ rapide, stop
W o~
. @ ®___® voyants défilement de bande, fanction.
nement téécommande, sélection vidéo
i S

* chgnotement

électro-aimant freins des portes bohines

élgctro-aimant qalet presseur

mateur chargement/déchargement de la bande

mateur cassette

maoteur porte-bobines

:_n_ﬂ_u.f.,,. tions affichage compteur

&= M a zéro affichage compteur

information affichage du restant de bande, 100 mn
avant |z fin de |2 bande

» commande enregistrement du signal 30Hz pour
repérage séquence

inhibition des sources d'entrées (AUX, CAMERA,
TV, VIDED en fonction lecture |

- des coupures alimentations

- vitesse du ralenti (+ ou — )

I l I | infos de commands du porte bobine récepteur

e~ cOmMMaNde ddpart enregistrement

#= commande doublage san

= alir i 12V

— “glectronigue, #ectronique’’
avant chargemant
aprits chargament
- lecture
accéléré (X2)
— enregistrement
— enregistremen doublage son
— ralenti
— pause/arrdt sur image
— silencieux sudio en recherche, ralenti, pause, image par image
— image par image
— recherche avant
- recherche arriére
— commutation vidéo

VES.0V.01.02.03
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AYA" 4
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A,
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1
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1
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1
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1
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]

1
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séquence \g :
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info 000 compteur .—:

commande interruption +=

A} /7l
indication des fonctions
éject, accéléré, ralenti, pause, enregistrement,
lecture, avance et retour rapide, stop // \\

— “glectronique, électronique”
— avant chargement

— apreés chargement

— lecture

— accéléré (X2)

— enregistrement

— enregistrement doublage son

— ralenti
— pause/arrét sur image
— silencieux audio

— image par image -
— recherche avant

— recherche arriére

— commutation vidéo
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PLATINE DE GESTION

p - données partielles télécommande
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commande F——@—-—— moteur porte-bobines
puissance
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/
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SYNOPTIQUE FONCTIONS RECEPTEUR ET PROGRAMMATION

microprocesseur

écriture des données des
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U
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( non volatile )
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)
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8
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I

donnees affichage compteur
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A
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T e
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VAR
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SYNC(
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rech
microprocesseur 0“::0
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SYNOPTIQUE ASSERVISSEMENT PORTE -BOBINES

Contrile de la
vitessé en
recherche du
0 compteur

Controle de Ia
vitesse en
avance at
ratour rapides

Asservissement
de la vitesse en
rech. rapide

[ vit. nor. =101}

Controle de la
vitesse en
~lacture
~dechargemant
-rous libre 3

niveau 1 entre
% 100 compteur
0100 a 9800t

0 compteur

racherche

capteur bobine —I I—I U I—
réceptrice ’

1 en retour rapide

{de IC1) -
capteur bobine 'n—ﬂ—rl— ’.
débitrice ’
1 en avance rapide
(de 1C1) > |
12
250Hz 250Hz 250Hz 125Hz
+
convertisseur
ampli —H trigger —" bistable —" 1{:::&“ -
tete

d'asservissement

avance rapide

retour rapide

recherche rapide avant

recherche rapide arriére

lecture

dechargament

roue libre 3k

microprocesseur IC1

% roue libre : poulie intermédiaire débrayée des porte - bobines

{ phase

transitoire entre 2 fonctions différentes )
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=] 12v
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inhibition
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-
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ampli de
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-
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normale -lecture
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]
1
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|
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normale

| inverse 5
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roue phonique
{ B0 aimants |

tambour de
tétes vidéo

moteur
effet Hall

de
ampli de
puissance

Circuit du signal de référence
" en fonction enregistrement

’ en fonction lecture

Circuit du signal de comparaison

r} du capteur phonique
>de la roue phonique

Circuit d asserv. du moteur ’
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capteur

phonigque

15kHz

25H:z

4,43 MHz

oscillateur |——Jpf + 88672

=3 quartz
4 43MHz

synchro i filtre
TV f . passe-bas '

T

bOHz

1.5kHz

, vers la platine
-/ asserv. cabestan

25Hz

25Hz

50Hz

lect.

enreg .

ampli

synchro

SYNOPTIQUE ASSERVISSEMENT TETES VIDEO
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25Hz

trame - u u u

50Hz
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avava

_I_LI'_U_\mly

25Hz

vers la platine
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LEGENDES ET CONDITIONS DE MESURES

. Délimitation des platines

: Point de raccordement par connecteur

: Point de raccordement par fil soudé
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REGLAGES HF-FI
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g R — Reglé
NR — Non réglé

- Retier le court-circuit
HLB1 — masse
- Contriler lefficacité

manuelle (accord fin)

HE FI
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du CAF en recherche
CAG HF

- Mire couleur
8 barres

- Injection prise
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Y
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NOTA
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LEGENDES ET CONDITIONS

- Désensibiliser le CAG en appligu

continue variable au point test T
Toutes les injections se font par
la sonde 1 sauf indications conty

Appareils utilisés ;

- Wobulateur = niveau de sortie 28
- Oscilloscope

- Mire couleur 8 barres ' niveau de
- Téléviseur couleur
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A TP13

- Placer ARSI
butée dan:
de la fléch
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ET CONDITIONS DE MESURES

le CAG en appliquant une tension
ble au point test TP14,

tions se font par I'intermédiaire de
f indications contraires.

. 3
iveau de sortie 250 mV 4 0 dB

B barres | niveau de sortie | mV
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e
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CIRCUIT IMPRIME DE LA PLATINE HAUTE FREQUE

HLB1-F

T1 . REJECTEUR SON 39,2 MHz — |

R18 - CAG HF —
NOISE

R73 - NIVEAU AUDIO —|

AUDIO

TABLEAUX DES SEMI-CONDUCTEURS

scnema | TYPE | B screma | TV
TRANSISTORS DIODES{SUITE) .
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X53a X7 2SD637R 299 o1 M5
X9-X10 2SD637R 299 ic2 HAT
DIODES IC3 UPC3
D2-D3 1S5133HV IC4 UPD4

D4 15V68 IC5 UPCE
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IMPRIME DE LA PLATINE COMMANDE AFFICHEUR (COTE CUIVRE)
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SCHEMA DE LA PLATINE RECEPTEUR TELECOMMANDE
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Conditions ——
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;
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SCHEMA DE LA PLATINE EMETTEUR TELECOMMANDE
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‘ Xl - ENSEMBLE ASSERVISSEMENTS I

FONCTIONNEMENT DU MOTEUR A EFFET HALL

RAPPEL SUR L'EFFET HALL

L'élément a effet Hall est une mince plaquette de
semi-conducteur fortement dopé, parcourue par
un courant de sens déterminé. En présence d'un
flux magnétique B, le mouvement des électrons a
l'intérieur de I'élément crée une différence de
potentiel entre les points a et b (Force de Lorentz |.

B = densité du flux
magnétique
R = constante

Vab = tension de sortie
| = courant de controle

PRINCIPE DU MOTEUR A EFFET HALL

Fig1

Le stator est constitué de deux bobines L1, L2 et de deux éléments a effet Hall HG1, HG2. Le rotor est constitué
de 3 paires d'aimants permanents. Les éléments a effet Hall agissent comme des détecteurs sensibles a la posi-
tion relative d'une bobine par rappert au rotor (aimants permanents). Un ensemble de 8 commutateurs (K1 &
K8) commandés par HG1 et HG2 déterminent le sens du courant dans L1 et L2,

ANALYSE DE FONCTIONNEMENT

On supposera que les interrupteurs 'K’ :

- se ferment lorsque leur commande est 4 un potentiel positif.
- s'ouvrent lorsque leur commande est a un potentiel négatif.

1re PHASE (Fig. 2) :

Considérons la position du rotor tel qu‘indiqué a la
figure 2

N1 et HG1 sont en regard. HGZ est isolé (en effet,
aucun aimant n'est en regard avec ce dernier).

Les polarités aux bornes de HG1 sont telles que
K3, K4 se ferment et K1, K2 s'ouvrent. Un courant
Iy circule alors dans L1, Le champ magnétique
ainsi créé repousse les aimants N1 et S2. Le rotor
tourne de 30°, amenant S1 en regard de HG2.

Fig.2 : K8

VKS.0.JV.01.02.03
Seprembre B1

2¢ PHASE (Fig. 3) :

S1 et HG2 sont donc en regard. HG1 est isolé (de
ce fait, K14 K4 sont ouverts).

Les interrupteurs K7, K8 se ferment et K5, K6
s‘ouvrent. Un courant I circule alors dans L2. Le
champ magnétique ainsi créé repousse les aimants
N3 et S1. Le rotor tourne de 30°, amenant S3 en
regard de HG1.

l !
Fig. 3 iz —0;(';5—-5
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3= PHASE (Fig. 4) :

S3 et HG1 sont donc en regard. HG2 est isolé (de
ce fait, Kb a K8 sont ouverts) .

Les polarités aux bornes de HG1 (inverse de la 1
phase) assurent la fermeture de K1, K2 et I'ouver-
ture de K3, K4. Un courant I3 (sens opposé a |4)
circule alors dans L1. Les aimants ayant des polari-
tés différentes, assurent la rotation du rotor de

30°.
!

K1 b K3 f=

K2 K‘C

E__O
RS e

: Fig. 4

NOTA : la rotation compléte du rotor est obtenue
aprés un cycle de 12 phases.

ASSERVISSEMENT DU MOTEUR (Fig. 5)

Pour contrdler la rotation d'un tel type de moteur,

il suffit de réguler le courant traversant les bobines.

Le circuit d'asservissement du moteur des tétes

vidéo, génére deux tensions :

VN : tension de fonctionnement narmal

VF : tension de freinage active lors du passage de
la fonction «RECHERCHE AVANT» a la
fonction « LECTURE»

1° - Fonctionnement normal

VN commande la conduction de X14 .

VF = 0, donc X13 est bloqué.

* en fonction des polarités obtenues aux bornes
de HG1, le transistor X25 ou X26 conduit :
X25 commande la conduction de X17 qui sature
X1 et X30. Un courant | circule dans la bobine.
X26 commande la conduction de X18 qui sature
X2 et X29. Un courant |5 circule dans la bobine.

* en fonction des polarites obtenues aux bornes
de HG2, le transistor X27 ou X28 conduit :
X27 commande la conduction de X19 qui sature
X3 et X32. Un courant |4 circule dans la bobine.
X28 commande la conduction de X20 qui sature
X4 et X31. Un courant |4 circule dans la bobine.

2° - Fonctionnement “'freinage”

VF commande la conduction de X13.

VN =~ 0, donc X14 est bloqué .

X13 commande les conductions de X21 ou X22 et
X23 ou X24 en fonction des polarités obtenues aux
bornes de HG1 et HG2,

Supposons que la différence de potentiel aux bor-
nes de HG1 est telle que la tension sur le connec-
teur 67 est supérieure 4 celle sur le connecteur 69 .
Dans ce cas, X22 conduit ainsi que X18, X29 et X2,
Un courant (de freinage) opposé a celui du fonc-
tionnement normal freine le moteur,

i i

| LLLIY;

L2

@ L1 u
L2

LL 13 134
_ ” = e | m
- 5 -
22V
1 1 14 14
12V 12V
X1 x29 X30 X2 x4 X32 X31 X3
X17 X18 X20 X19

| X25 X26 x;g) x21

X24 KZ?@; 27 X28

X4

VN

X13

VF

Fig.5

S T Casae—
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XI. ENSEMBLE ASSERVISSEMENTS I

EVOLUTION
ASSERVISSEMENT CABESTAN ET MOTEUR PORTE-BOBINES

1. MODIFICATION DU REGLAGE DE POSITION DE L'IMPULSION TRAME ARTIFICIELLE

Avec certains modeles de téléviseurs (surtout les appareils dont I'identification se fait en trame) et cela pour
certains enregistrements, il arrive que la couleur disparaisse lors de I'utilisation de la fonction recherche rapide
avant ou arrigre.

Pour supprimer ce phénoméne, le réglage de position de I'impulsion trame artificielle doit désormais é&tre réalisé
comme suit ;

Placer les commandes de phases manuelles
(accéléré/lecture et ralenti/arrét sur image en
position O.

Enregistrer une émission comportant des scé-
nes en mouvement.

Lire I'enregistrement.

POSITION
MPULS. VERT,

Appareil en fonction
ARRET/IMAGE

2

Oscilloscope
synchronisé en { +) . . .
par TP 17 TP12signal dilate

+ [N ]

Pointde mesure | 09 — impuls. vert.

TP 12 o b e
NDn b .I|I .‘ b

TP12 signal dilate

Synchro oscilloscope

impuls. vert

bebulhgtell ||| B , &
Gl b . | r

top trame™

Régler R132 pour placer le flanc avant de la
synchro artificielle 1 ligne avant le flanc des-
cendant du top trame.

Régler R119 pour stabiliser I'image sur le télé-
viseur.

PLATINE ASSERV. PLATINE AUDIO
CABESTAN ET PORTE-BOBINES "‘ﬁ (Réglage accessible

a I'utilisateur)

4

2. REGLAGE DE STABILITE VERTICALE

Afin d'assouplir ce réglage, le potentiomeétre R119 de 50 K(2, accessible & I'arriére de |'appareil, est remplacé
par un 33 K2 code 207 TX 1790.

VKS.0.JV.01.02.03 XI
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| Xl — ENSEMBLE ASSERVISSEMENTS I SYNOPTIQUE ASSERVISSEME|

1 w  PLATINE AS¢
ET |

TP2 T\I
12v i

ol

TETE
D'ASSERVISSEMENT

PLATINE ASSERV.
TETES VIDEO

PLATINE

DE GESTION

PLATINE ASSERV.
TETES VIDEO

PARTIE FIXE

(BOBINE IMPRIMEE) I

PARTIE MOBILE
{121 AIMANTS]

ROUE PHONIQUE
DU CABESTAN

VKS.0.V.,01.02.03

FORME
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SSERVISSEMENT CABESTAN

o

TP2

NES

TINE ASSERVISSEMENTS CABESTAN |
ET EURTE-SUB

PHASE MANUELLE
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it 1

R72
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| PLATINE AUDIO |

R119
STABILITE I
VE

PLATINE DE PHASE MANUELLE

PLATINE ASSERV. JONCTIONS RALENTI

E N b
TETES VIDEO .
35 | v = 12 —EHH =
12v
RI16
PHASE AUTO
R132 12V RALENTI
POSITION
IMPULS.
VERT. TP12 c48
*————+_—_—_-\
18 17 1 a7 24
IC14
38 27
12v INHIBITION ASSERV
R129 EN RAL. — ALl
DEBUT ET REMBOBINAGE
CYCLE o
RAL. g
[ 12 2
D6 3 -
|_IC10 13
<
() — e = — — — Oen RAL.
13 et Al.
TRAPEZE X8 22v
X20
EMETTEUR
SUIVEUR
= T
COMPAR. DE Circuit NON
e Mr-'cs}EIME: —g— PHASE A LINEAIRE |
2 i ECHANTILL. D108 D13
'. - |
DUREE IMPULS.
e RALENT| ET b2
LIMITEUR AB?ET-’IMAGE
D25 — D26 1
* a
CIRCUITS DU SIGNAL DE COMPARAISON :
P EN FONCTION ENREGISTREMENT
’.EN FONCTION LECTURE

D CIRCUITS DU SIGNAL DE REFERENCE
CIRCUITS D'ASSERVISSEMENT DU MOTEUR DU (

I:> COMMANDE DE FREINAGE DU MOTEUR EN RAL
ARRET/IMAGE

1 NIVEAUX LOGIQUES EN FONCTION LECTURE NC
1 NIVEAUX LOGIQUES EN FONCTION ENREGISTRE

= NOR=NORMAL ACC.= ACCELERE RAL = RALEI
I CENTSE%E A.l.= ARRET SUR IMAGE
COMPARATEUR
.l — — T L f—— k el — i ———
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E MANUELLE PLATINE
RALENTI DE GESTION PLATINE ASSERV.
TETES VIDEO

Yy
42 |43|44 |45 |46 |47 |48 |49 |59 32|36
, [42]43]4a]45[as a7 |48 ]4s |
|
L Yy vy v Y ¥ 3 \
94] — *%2]53154[55'56]57]58[59 B0 _— —— e S —|32I36P
o w [T VITESSE RALENTI
sl | |2 g
0] <
= = o €59 12v o]
A ql < = w| <—--] =<
=l T = cl| = %2
12v 3 o A<l Flu]l = - =
RI16 ol gl | BlelE|a] & n:§
PHASE AUTO BlE|2lE|2{2]8] < 2 s
RALENTI sl | 2wl < § BEI
HEEEEEEE f
oo
o
2 5 6 11 12 13 14 10 3
c&
40

‘PLATINE- I
BALLAST

| |CABEST|
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MOTEUR
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S 12V I \.
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ARRET/IMAGE
A5

| V I X2 l
f COMPARAISON :
rHEMENT E
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| X1
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FONCTION ENREGISTREMENT
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R IMAGE
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SYNOPTIQUE ASSERVISSEMENT PORTE-BOBINES PL
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[PLATINE ASSERV.CABESTAN ET PORTE-BOBINES 7

[ — — — — —

1 S 1V
’ (CONVERTISS
'g | FREQUENI

1 _ImMISE EN
l ’é— FORME : CK

L i H %1
CL
- 4 L
Lic2 e e O =
iABESTAN]

DU CAPTEUR DE LA
BOBINE RECEPTRICE

T ——— S | selifUgp
| i o= 0 TOUTES FONCTIONS SAUF PLATINE DE GI

1 EN RECHERCHE RAPIDE

18

R1 COUPLE
BOBINE
RECEPTRICE

D30 D27

L= ane | e ? 4

0 TOUTES FONCTIONS SAUF
1 EN AV. ET RET. RAP.

I___—j I_——_l X33 sat.en lect.

. 11 13 | 11 1 5 2 60 ﬂ | 10V
3;
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K)o |
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110V

i
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J AVANCE RAPIDE
ROUE LIBRE *
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CIRCUITS D'ASSERVISSEMENT DU MOTEUR D'ENTRAINEMENT
DES PORTE - BOBINES :

' ' EN FONCTION RECHERCHE
’ EN FONCTION AVANCE OU RETOUR RAPIDES

D28 P CIRCUIT DE FREINAGE ENTRE £ 100 COMPTEUR

i11v) LES COMMUTATEURS DE IC6 SONT REPRESENTES EN FONCTION
RECHERCHE

' NIVEAU 1 EN NIVEAUX LOGIQUES :

HECHERCNE AR ! EN FONCTION LECTURE OU ENREGISTREMENT

1 EN FONCTION DECHARGEMENT

1 EN ROUE LIBRE «

40 40
c7 * poulle intermédiaire débrayée des porte-bobines
|phase transitoire entre 2 fonctions différentes)
'| PLATINE ASSERV.
| TETES VIDEO
9 ° PLATINE
COMMANDE
E MEMOIRE AFFICHEUR
DE BANDE 103
) EN
ET AR

63 —

v—
PTEUR Jﬂ,
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| s
l_— l 2
i i
w
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. |
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L 7__lcag #
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]
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(Do)
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i
1
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I—- = -— - A eSS S e e —— ).

XI / VKS.0.UV.01.02.03
ENSEMBLE ASSERVISSEMENTS 12



XIl — ENSEMBLE TRAITEMENT VIDEO I
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‘ XIV. ENSEMBLE COMMANDES ET PLATINES AUXILIAIRES I
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XV — LISTES DES PIECES DETACHEES

A - PIECES DE PRESENTATION (Fig. 1)

REP DESTGNATION CoDE REP DESTGNAT ION CODE

1 | BOUTON NOIR (STABILITE VERTICALE) 166 TX 1389 9 |voLer pEcore 705 TX 0334
2 | ENJOLIVEUR DE PRISES DECORE 614 Tx 2114 10 | ENJOLIVEUR ALU DECORE (SOUS VOLET 9) | 705 Tx 0337
3 | PIED PLASTIQUE 101 Tx 8187 11 | CACHE PLASTIQUE (TOUCHES PROGRAMMA- | 152 TX 2163
4 | PLAQUE SIGNALETIQUE 152 TX 2280 TIONS)

o | e #i e v 12 :23EEEREEEEC$5£%€NTI!hRRET TMAGE - 166 TX 1388
6 | FACADE DECOREE EQUIPEE (THOMSON) 715 TX 0710 13 [ance (INDTCATEUR FONCEIONS) 5% G
© | FRCADE DECOREE EQUIPEE (VSM) 713 T% 0711 14 | ENCADREMENT CHROME (LOGEMENT CASSETTE)| 614 Tx 2031
7 | cHarniERe EQuipEE 101 TX 7763 o8 || s s Qg
8 | SLACE AFFICHEUR 614 ™X 2112 16 | RESSORT A EPINGLE (RAPPEL VOLET 15) | 136 TX 1841

B - PIECES DE PRESENTATION (Fig. 2)

REP DESIGNATION CODE

1 | TOUCHE ALU (FONCTIONS MAGNETOSCOPE/ 166 TX 1465
RECHERCHE ACCELERE RALENTI-AVANCE/

EJECT)
2 | SUPPORT PLASTIQUE 614 TX 2116
3 | TOUCHE GRISE {DOLBY) 166 TX 1391

Fig. 2

i - =SS
VKS.0.IV.01 x V /
LISTES DES PIECES DETACHEES /1




C - PIECES DE PRESENTATION (Fig. 3)

REP DESIGNATION CODE REP DESIGNATION CODE
1 | SUPPORT PLASTIQUE 614 TX 2117 6 | TOUCHE ALU (COMPTEUR-PENDULE) 166 TX 1465
2 | TOUCHE ALU (ANT-AUX=-CAMERA) 166 TX 1469 7 | TOUCHE GRISE (BLOCAGE CANAL-LUMIERE) | 166 TX 1391
3 | TOUCHE ALU (PROGRAMMES TV) 166 TX 1465 B | TOUCHE GRISE (REGLAGE PROGRAMMATIONS) | 166 TX 1396
4 | TOUCHE ALU (AUTO-ATTENTE-NORMAL ) 166 TX 1470 9 | TOUCHE GRISE (REGLAGE CANAL) 166 TX 1397
5 | TOUCHE ALU (MISE A ZERO DU COMPTEUR) | 166 Tx 1471

D - PIECES DE PRESENTATION DU BOITIER
DE TELECOMMANDE (Fig. 4)

REP DESIGNATION CODE
1 | BOITIER SUPERTEUR (THOMSON) 600 TX 0308
1 | BOITIER SUPERIEUR (VSM) 600 TX 0309
2 | FENETRE PLASTIQUE 162 TX 2281
3 | BOITIER INFERIEUR 600 TX 0310
4 | PLAQUE SIGNALETIQUE 152 Tx 2282
5 | PIED CAOUTCHOUC 101 Tx 8222
6 | COUVERCLE DU BAC A PILES 101 TX 8223

LISTES DES PIECES DETACHEES
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